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(54) Za¥izeni k podavani rotatnich soudasti
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Vyndlez fte§i zafizeni k pod&véani rotac-
nich souddsti, vhodné zejména pro valiva
loZiska a jejich souddsti.

Cilem vynélezu je vytvorit zafizeni, kte-
ré by odstraiiovalo rédzy pri pfivadéni sou-
¢asti do podédvactho mechanismu u obré-
bécich stroji a kontrolnich a t¥idicich auto-
mattl.

Uvedeného cile je dosahovdno vhodnym
uspofddanim t¥i otofnych zaveésl nebo plan-
Zetovych paralelogramil na zdkladovém ra-
mu zaFizeni.

K prvnimu oto¢nému zdvésu je uchycena
dorazova zapadka omezujici pohyb soucéasti
na skluzovém privddé&cim Zlabu, kterd je pfi-
tladovédna pruZinou k opérce spojené se zéa- - J\
kladovym rédmem a opatfend vybé&Zkem, od- 4
tladujicim zdpadku do polohy umoZiiujici vy-
ménu soucdsti. Ve druhém otocném zivésu
je uloZeno rameno opatfené dalsi opérkouy,
kterd se dotykd ovlddaci vacky, pfiemZ na
ramenu je uchycena stojina opatfend narz-
kou a prizmatem. Ve tfetim ototném zave-
su je uspofdddno dal3i rameno s odvadé-
¢l ploskou pro odvod soucéasti, zakonCenou
zobcem, které je ptitladovdno pruZinou k
dorazu.

Vyndlez je moZno vyuZit v loZiskovém pri-
myslu a ve strojirenstvi.
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Vynélez se tyka zafizeni k podavéni ro-
tacnich soucédsti vhodného zejména pro va-
liva loZiska a jejich soucésti.

Ve vyrob& valivych loZisek se pouZivaji
riuzné autooperdtory na poddvdni krouZkd,
valivych t8les i smontovanych loZisek do
mista obrab&ni nebo méreni. Poloha osy
souddsti nebo loZiska byva vodorovnd, po-
pFipadé svisld; 8ikmd poloha osy soufasti
nebo loZiska se pouZivd jen vyjimednd. PFi
svisle orientované ose soufdsti byvaji dopra-
vovany k poddvacimu zafizeni obvykle po-
mocI nekone&ného pdsu, pfi vodorovné ne-
bo Sikmo orientované ose souéasti byvaiji
souCésti uspofadany do sloupcit a z nich
podédvacim zafizeni odebirdny. VétSina zaii-
zeni, u nichZ je osa soudésti orientovand
vodorovné, byva reSena tak, Ze sloupec sou-
Casti se stdle dotykd podavaciho mecha-
nismu. P pfivdd&ni novych souédsti do
sloupce dochdzi k r4zim, které se prenéasi
pfes ostatni souddsti ve sloupci do podéva-
ciho mechanismu a z n&j na obrab&nou ne-
bo méfenou soufdst. V diisledku téchto ra-
zt dochézi ke zhorSeni kvality obrab&nych
povrchit nebo k chybdm méfeni.

Uvedenou nevyhodu odstraiiuje ve znacné
mife za¥izeni k poddvani rotadnich soudésti
podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivd v
tom, Ze je na zdkladovém rdmu opatiFeno
tfemi ototnymi zévEsy nebo planZetovymi
paralelogramy, z nichZ k prvnimu otoénému
z4vésu je uchycena dorazova zdpadka ome-
zujici pohyb soufdsti na skluzovém piiva-
d&écim Zlabu p¥itlatovana pruZinou k opérce
spojené se zdkladovym rdmem a opatiend
vyb&Zkem odtlacujicim zdpadku do polohy
umoZiiujici vyménu soudésti. Ve druhém
otofném zédvésu je uloZeno rameno opatie-
né dal3i opérkou, kterd se dotykd ovlddaci
vacky, pfitemZ na rameni je uchycena sto-
jina opatfend nardZkou a prizmatem. Ve
tfetim ototném zdvésu je usporddano dalsi
rameno s odvédéci ploSkou pro odvod sou-
C4sti zakonCenou zobcem, ptitlatované pru-
Zinou k dorazu.

Hlavni pFednosti zarizeni podle vyndlezu
je to, Ze nedochdzi k neZddoucim rézim pfi
privadéni soucdasti do podavaciho mechanis-
mu, ¢imZ jsou prakticky vyloudeny chyby
pfi méfeni zplsobené témito razy. Pfi po-
uZiti zafizeni podle vyndlezu nedochdzi ke
zhor3eni kvality obrdbénych soucdsti vlivem
zminénych razi. Zafizeni podle vynélezu na-
chézi uplatnéni u obrdbécich strojii a hlavné
u kontrolnich a t¥idicich automatd.

Vynélez je déle vysvétlen na pFikladném
provedeni zalizeni podle vyndlezu, které je
schematicky zndzornéno na priloZeném vy-
krese.
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Zalizeni sestdvd ze zdkladového rdmu 1,
skluzového pfivddéciho Zlabu 2 a odvads-
ciho Zlabu 3. Na zdkladovém rdmu 1 jsou
uspofadany celkem tii ototné zdvésy 4, 11,
12. Prvni otoCny z&vés 4 je uréen pro uchy-
ceni dorazové zdpadky 5. Tato zdpadka 5
omezuje pohyb souCisti 16 na skluzovém
pfivdadécim Zlabu 2 a je pfitlatovédna pru-
Zinou 6 k opérce 7, kterd je spojena se za-
kladovym rdamem 1. Zapadka 5 je déle opa-
tfena vyb8Zkem 5; kterym je odtlafovana
do polohy umoZiiujici vyménu souéasti 186,
a to pomoci nard?ky 8 upevnéné na stojiné
8. Stojina 8 nese prizma 8” a je uchycena
k ramenu 9, které je uloZeno ve druhém
oto€ném zdvésu 11 na zdkladovém ramu 1.
Rameno 9 je opatfeno dalsi opérkou 9, kte-
r4d se dotyka ovlddaci vacky 10. Ve tfetim
otoném z4vésu 12 je uchyceno dal3i rame-
no 13. Poloha dalS§iho ramene 13 je omezo-
véna dorazem 14, ke kterému je dal$i rame-
no 13 taZeno dalsi pruZinou 15. Dal3i rame-
no 13 je opatfeno odvadéci ploskou 13' pro
odvod obrdbénych nebo mé¥Fenych soudédsti
16, zakon€enou zobcem 13”. Zobec 13" pfe-
sahuje osu symetrie prizmatu 8”, umoZiiuje
odklopeni dal5iho ramene 13 pfi zvedani
souddsti 16 do horni pracovni polohy priz-
matem 87, ale p¥i spousténi prizmatu 8” za-
pFi¢ini, Ze soucdst 16 se od prizmatu 8” od-
poutd a premisti se po odvadéci plosce 13’
na odvddéci Zlab 3.

U jiné moZné varianty zakizeni podle vy-
nélezu jsou ototné zavésy 4, 11, 12 nahra-
zeny planZetovymi paralelogramy.

Zatizeni podle vyndlezu pfi funkci pracu-
je takto:
souCdsti 16 se privadi na skluzovy privadéci
Zlab 2, ktery se jimi obvykle cely zaplni.
V disledku otaceni ovlddaci vadky 10 zacéne
klesat rameno 9 a tim i stojina 8. NarédZka
8’ na stojin& 8 zalne plsobit na vyb&Zek 5’
dorazové zdpadky 5, kterd zadne klesat aZ
dosdhne dolni krajni polohy, ve které
sklouzne prvni ze soucésti 16 na prizma 8”.
Pak zacne prizma 8” stoupat, soudédst 16 na-
razi nejprve na zobec 13” a zplsobi jeho od-
klopeni. Pak nésleduje vraceni zobce 13” do
plvodni polohy a prizma 8’ i se soutdsti 16
dosdhnou horni krajni, tj. pracovni polohy.
Zde probihd obrdb&ni nebo méireni. Vyména
soudasti 16 za jinou probihd tak, Ze prizma
8” zalCne klesat, coZ zplsobi naraZeni sou-
Césti 16 na horni ¢ast zobce 13" a jeji pie-
mist&ni po odvadéci ploSce 13’ na odvads-
ci Zlab 3. Prizma 8” vcetn& dorazové zapad-
ky 5 zatim klesd aZ dosdhne dolni krajni
polohy, ve které sklouzne dal8i ze soucédsti
16 na prizma 8”. Nédsleduje op&tné zveddni
prizmatu 8” do horni krajnf polohy.
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PREDMET VYNALEZU

Zafizeni k podavani rotafnich souc4sti
sestavajici ze zakladového ramu, skluzoveé-
ho privddéciho Zlabu a odvddéciho Zlabu,
vyznatené tim, Ze je na zdkladovém ramu
(1) opatfeno t¥emi oto&nymi zavésy (4, 11,
12) nebo planZetovymi paralelogramy, z
nich? k prvnimu otofnému zdvésu (4) je
uchycena dorazovd zdpadka (5) omezujict
pohyb soudésti (16) na skluzovém pFivade-
cim Zlabu (2) pritlafovdana pruZinou (6) k
opérce (7) spojené se zdkladovym ramem
(1) a opatFena vybézkem (5’) k odtlatova-

ni zdpadky (5) do polohy umoZiujici vym8é-
nu soudasti (16), ve druhém otodném zavé-
su (11) je uloZeno rameno (9) opatfené
dalsi opérkou (9’), kterd se dotyka ovlada-
ci vatky (10), pfriemZ na ramenu (9] je u-
chycena stojina (8) opatfend narédZkou (8’)
a prizmatem (8’) a ve tfetim otofném za-
vésu (12) je usporddano daldi rameno (13)
s odvadéci ploskou (13') pro odvod sou-
C4sti {16) zakonéenou zobcem ({13”) pfitla-
dované pruZinou (15) k dorazu (14).
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