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Zapojeni pro cyklofdzovou regulaci
asynchronnich elektromotord vyznadené tim,
Ze ke gvorkdm t¥ifdzové sit& je piipojeno
statorové vinut{ asynchronfho elektromo-
toru, pirifemi mezi druhé vyvody prvniho a
druhého resp. druhého a t¥etfho statoro-
vého vinut{ jsou p¥ipojeny polovodidové
¥izené spinade spojené paralérné s bloky
p¥ep&fové ochrany. Mezi druhé vivody prv-
niho a tPetfho statorového vinuti je pii-
pojeno porovndvac{ napdt{ pomocnych spi-
nadd, spojenych pres #idfe{ integrované
obvody jednak g druhym vyvodem druhého
statorového vinuti a jednsk s ¥{dfcimi
vatupy polovodidovych Fizenych spinadi.
K F{dicim integrovanym obvoddm jsou p¥i-
pojeny bloky pro ¥fzeni Pdzového posuvu
a bloky pro ¥{zen{ zisku, zatimco k *{fd{f-
cim vetupim pomocnych spinadd jsou pFipo-
Jeny vystupy zdroje ¥fdicich impulsi,
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Vyntléz se tyké zapojeni pro cyklofdzovou reg&lhci asynchromnich elektromotord.
- 1 A ' '

V desull pouZivanych regula¥nich pohonech, jsou vyuiivény stejnosmérné elktromotory nebe
mechanické ménile otddek, kdy pii regulaci vznikaj{ energetické zirdty. B&iné s konmstrukind
V'Jednoduché asynchronni elektromotory nejsou dosud b&%né& pro pohony s poanavken mo¥nosti
regulace otédek n-vrhoviny zejména pro znafmou slofitost reguladnich obvodﬁ vyuZivajicich
regulace zménou kmitodtu napdjeci sité.

U?ledené navyhody odltrai\;,je zapojeni pro cyklofézovou regulseci asynchromnich elektro-
metord, jehof podstatou je, ?e k prvni, dnhhé a tietf svorce'nnpijeci tr{fdzové sf{t& jsou
pPipojeny prvni vyvody statorového vinuti -synchfonniho elektromotoru a mezi druhy vyved
prvnihe statorového vinut{ a druhy vyvod druhého statorového vinutf je pFipejen prvni polo~
NIQOAiéoﬁy fizeﬁy spina¥ spojeny paralelnd s prvnim blokem prepsfové ochrany. Mezi druhy

vyvod druhého statorového vinutf a mezi druhy vyvod tretfho statorového Qinuti Je pPipojer
druhy polevodifovy Pizeny spimad spojeny paralelné s druhym blokem prepéfové ochrany.
Soudasné jsou k ﬂrhhyl vyvodim priniho a tretfhe statorovéhe vinuti pfipojeny vstupy
_porovnévaciho napéti prvmihe s druhéhe pomecného spimsde, jejich% vystup je piipojer ne
blokovaci vstup prvntho a druhého #{dicfho integrevaného obvodu spojeného jednak svym Rrule-
vym vystupem. s druhym vyvodem druhéhe statorového vinut{ a jednak svym ¥Fidfecim vystupem s Fi-
dicim vetupem prvniho a druhého polovodiZového ¥izeného spinsfé, K prvnimu ${dfcimu vstupu
prvniho #idicfho integroveného obvodu je pfipojen prvmi blek prd Pi{zeni zisku a ke druhému
iidicimﬁ vstupu prvnihe #{dictho integroveného obvedu je pripojen prvni blok pro ¥izend
fézového pesuvu. K prvnimu ridfefmu vstupu druhého #1dicthe integrovaného obvodu Jje pPfipe-
Jer druhy bleok pro #{zen{ zisku a k druhému ¥{fdfcimu vatupu druhéhe Fidfecfhe integrevanéhe
obvodu Je pripoJen druhy blok pfo ¥izeni fézového posuvu, K #{dfefm vstupim prvmihe a dru-
hého pomocnéhe spinafe jseu pripojeny vystupy ze zdreje ridieich ilpulzﬁ.

lebjeni o cyklofézovou regulaci asynchromnich elektremetord doeluje regﬁlé§at ply-

nule otd¥ky elektromotoru ed 0 do 97% Jjmanovité hodnoty etélek bei.niroku,ga sloZité regu-

ladni ebvedy a soulasnd sniZuje spotPebu elektrieké energie oproti'klas;ckjn zpliseblm re-
gulace, zejména s mechsn ickymi léliéi otélek. Zapojeni doveluje plynulyvpozbéh elektro-
roteru a jehe pozvolnré zastaveni. Rozsah a piesnest regul;ce Je meiné ngnit voibqu zdre je
#{dicich 1m§u1¢ﬁ. Ke sniZeni rézd vznikijieieh pri eyklickém spindmi je vyuZite lgi!eni
statorovéhe napéti fézevym ﬁoauvel. Kombinaei frekvemee *{dfefeh impulzd a Urevmé staterevé-
ho napét{i je mo¥né desdhnout vyhevujieich parametrd pre radu béimyoch aplikuei pohonu.
Pfiklnd zspe jeni pre cyk}ofizovbu regulaci asynchrenniho elektrometeru pedle vynélezu Jje
leh‘;uticky zndzeradn na pripejemém vykrese. '

X K prvai, druhé a tfeti sverce R, S, I tf;f‘zcv( naﬁijegi sité jseu pripejemy prvai
iyﬁody utaterového vinuti 1, 2, 3 asymchroanihe elektremeteru. lezi druhy vyved prvaihe sta-
‘terevéhe vinuti 1la druhy vived drukéhe statorevéhe vimutl 2 je pfipo;en prvai polovodiéovy '



208 250

fizeny spinal 4 spejeny paralelné s prvnim blekem prep&tevé echrany 6. Mezf druhy vyved dru-
héhe staterevéhe vinutf 2 8 druhy vyved tretiho statorového vinut{ 3 je zapojen druhy pele-
i_vodiéqu P{zeny spinaé 2 spojery paralelm& s druhym blekem prepsfevé echramy 7. X druhym
vyvedim prvathe 1 a trfetfhe 3 statorového vinutf Jsou pfipejeny vstupy perovnévaeihe

rapét{ prvathe 12 a druhéhe 13 pemocného spinale, Je jieh% v&stup Jje ptipojen na blekovaei
vatup prvaihe § a druhého 9 Fidfcfhg imtegrovaného ebvedu. Kfdfef integrované obvedy 8, 9
Jacu spejeny svym nulevym vystupem s druhym vyvodem druhéhe statorovehe vinut{ 2 a svym *{-
dieim vystupem 8 *idicim vstupem prvnihe 4 & druhéhe 5 pelovediZovéhe #{zenéhe spimafe.

K prvafmu Fidicimu vstupu prvmnihe F{dficfhe integrovaného ebvodu 8 Jje pripojen prvni blok'pro
fizemf zisku 15 a ke druhému F{dfcimu vstupu prvntho ¥{dicthe imtegrovsného obvedu 8 je piie-
pejemr prvni blok pre rfzeni fézevéhe posuvu 17. K prvmimu F{dfcimu vstupu druhéhe ridfc{ho
integrovanéhe obvodu 9 je pripojem druhy blek pPo Fizeni zisku 16 8 k druhému ¥fdfcimu .
vetupu druhého ridfefhe integrovanéhe obvodu 9 je pripojem druhy blek pro Fizeni fézovéhe
pesuvu 18. K rfdfecim vstupim prvaihe 12 a druhéhe 13 penocﬁéha spinale jseu pfipe jemy
vystupy zdreje r{dicich impulzl 14.

V zapojemi pro cyklefizovuﬁ regulaci asynchronnich elktrometord jsou zapejemy F{dief
integrevané obvedy 8, 9 tak, %e ¥1d{ polovedilové Fizené spimale 4, 5 fézovd 8 tim je dosa-
femo moZnosti zmémy statorevého nspét{ na vinut{ 1, 2, 3 asymchromnihe elektrometuru. ‘
Seufasn& je vyuZit blokovael obved #idiefch integrovenyeh ebvedd 8, 9. Pemocmé spimade 12,
13 at¥{dav® prepoust&ji a blekuji vestup porovndvacihe napd3t{ na blokovaci vstupy integreva-
nyeh iidiéich obvedd 8, 9. PFi rezpejenych pemocnych spfnadich 12, 12 je &¢innest Fidicieh
integrevarych obvedd 8, 9 blekovéna i polovediové ¥izené spinale 4, 5 jseu rezpejeny a
elektromotor neni buzem. Pii sepnutych pomocmych spimsdich 12, 13 vytvéiteji #{idfef inmte-
grevané ebvedy 8, 9 zapimael inpulzy‘pro ¥izeni polevediZevych ¥{zenych spima&d 4, 5
s fdzovym pesuvem nastavenym urovn{ ¥{dic{he nap&tf z blekd pro Fizemi fézovéhe pesuvu 17,
18. K vyrovréni nesymetrie spoultdcich impulzd z F{dfcich imtegrovanych obvedd 8 9 jé vy~
uiito rizeni zisku téchto obvedd pomoci zmémy porovnévaciho napdti nastavenim obvedd pre
fizeai zisku 15. 16, K fizeni “etdlek elektromotoru je vyu¥ito setrvadmesti rotujie{eh Sdst{
elektrometeru a celé soustavy uriené k otédivému pohybu. Elektromoter je eyklieky spindn
8 drevni budieihe nupéti na statorovém vinut{ 1, 2, 3 denou nsstavenym fézovym posuvem v rez-
sahu 16Cfl¢ 20°. Zmémou frekvemece ridfefeh impdlzd ze\zdroje ridicieh impulzd 14 je ménéna
tetnost spinéni pemecnfch spinadd 12, 13 a tak i doba} pe kterou je elektremetor buzen.

_ Jako zdrej fidieich impulzd 14 miZe byt peuZit d&1i¥ kmitedtu, multivibréter, zp&tnovezebmi
perovadvaedi obvod nebo jimy vhedny zirej. Cyklické spimdnf elektremeteru popsanym zpﬁooben,
pii soulasné upravé ‘statorevéhe napéti fézovou regulaei doveluje m&nit eté&ky roteru
glektronotoru v rozqahu 0 - 97% Jmenovité hodnety otélek. PFi eyklofézevé regulaei asynchrea-
rihe elektrometoru je otepleni elektrometoru z4vislé na nastavenych otédkéch a s klesajicimi
otéckami stoupé. Frote je pi*i prevezevéni elektrometor trvale s otélkami snifemymi o viee
ne¥ Soivnutné dechlazeni extermim zdrejem. Opreti néehanickyn ménifim otdlek je smiZena
apotieb;.alektrické emergie.
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Cyklofédzové reguleee nsynéhronnich elektremotord podle wyymélezu je moimé peufit v systé-
llaci, na n&¥ nejsou Kademy extrémmi poZadavky. Nejvyhedméj3{ aplikece je u soustav s vEt¥I
rotujici setrvaiaou hmotou tak, aby byly vyrovnémy rézy vzaikejiecl p#i ecyklickém spimémi
elektromoteru. Pfikladem takevé splikace Je ri{zeni vjkoéu veitili&éru zménou otélek -pehennéhe
. ssymehremniho elektremetoru. V téte lplikaéi je 1 moine jednedule vyte3it zvySemeu pet¥ebu

chlazenf elektrometoru prfi chedu v obrétkdch snifenych o vice nei 50 -6proti Juenovité

hodnoté elektrometeru. Dal3f vhednou aplikaci Je #izent gerpadel; avafkd a ‘podobnd.

Vyhedy eyklofdzevé regulace, zejména nizké pofizovaci néklady—a neniroénost reguléteru
v provozu, doveluji jehe peuéiti iv nejrﬁznéjéich technologickych procesech.

PEEDMET VYNALEZU

Zapo jer{ preo eyklefﬂziveu regulaci aaypchronnich elektrometord vyznaéené tim, %e k prvu{.
druhé a tretf svorce ( R, S, T ) tfifdzevé napdjeci sité jsbu pripojeny prvni vyvedy statere-
vého vinuti ( 1, 2,‘3 ) asymchromnthe elektromoteru, prifem? mezi druhy vyvod prvnihe statere-
vého vinut{ ( 1) a druhy vyved druhého ntatorovéhé vinutf ( 2 ) je p¥ipejen prvni polovedi-
Zovy Fizemy spime& ( 4 ) spejeny paralelné & prvnim blekém ( 6 ) prepétové ochrany, zet{mco
mezi druhy vyved druhého staterovéhe vinutl ( 2 ) a druhy vyved t¥etfho statorového vinuti
( 3 ) je pripejen druhy polevedifovy rizemy spima% ( 5 ) spojeny psralelné s druhym blokem
(7)) pfepéiov‘ echreny, pfiem? k druhym vyvedim prvntho ( 1 ) a tfetfho ( 3 ) statorevého
viruti jseu pfipojeny vstupy porovnévactho napéti prvntho a drukéhe pomocného spinade
(12, 13 ), JejichZ vystup je pripejen na blekovaci vetup prvniho o) druhého fidiciho inte~
grovanéﬁo obvodu ( 8y 9 ) spojeného jednak svym nulovym vystupem 8 druhym vyvodem druhého
statorového vimuti ( 2 5 8 jednak svym r{dfeim vystupem 8 ¥{dfcim vstpem prvnihe a druhéhe
‘polevedilovéhe ¥{zeného spimade ( 4 5 ); pridem? k prvnimu Fi{dfcimu vitupu prvnfho integre-
vanéhe obvodu ( 8 ) je pripejem prvni blek ( 15 ) pro rizenf zisku @ ke druhému f{dicimu
vatupu prvnihe fidiciho'integrovaného'obvddﬁ (8) je ptipejen prvni blek ( 17 ) pm ¥izeni
'fizavého poauvu, kde k prvnimu ${dicimu vstupu druhého rfdicihe 1ntegrovaného obvodu (9 )

Je ptipojer druhy blek ( 16 ) pre ¥fzeni zisku a k druhénu #idfefmu vstupu druhéhe Fidiciho
integrovaného ebvedu (9 ) Je piipojen druhy blok (;18 ) pro ¥izemi fézovéhe posuvu, prilem¥
k fidici-vvitupﬁi brvniho a druhéhe po-ocniho spinage ( 12, 13 ) jsou pripejemy vystupy
zdroje Fidfcich impdlzd ( 14 ).
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