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Vyndlez sa tyka kombinovaného odporovo-reflexného fluid-
ného pandrneho snimada vzdialenostl pre viacrychlostné poloho~
vé servosystémy. ' '

St zndme odporové rotaine symetrické a plandrne fluidné
snima¥e vzdialenosti, charakterizované velkym zosilnenim a 1i-
nearitou v pracovaom meracom rozsshu, ktory je vdak relativne
Yizky a tUmerny pribliZne Stvrtine priemeru vytokovej dyzy. Zné-
me rotadne symetrické a plandrne fluidné reflexné snimade vzdia-
" lenosti maji pracovny meraci rozsah, ktory sa nachédza ve vzdia-
lenosti, tmernej priemeru prstencove] napdjacej dyzy, resp. ro-
zostupu napdjacich kandlov, pridom ich prevodovéd charakteristi-
ka - zdvislost vystupného tlaku snimada od meranej vzdialenesti,
sa vyznaduje aj prechodom do podtlaku a velkym zosilnenim v bo-
de prechodu. |

Pre dasove optimdlne, respektive viacrychlostné polohové
servosystémy, riefiace Ulohu rychlopesuvu, mikrodojazdu a podob-
ne je potrebné presné snimanie vzdislenosti v 8irsom rozsahu,
aky poskytuji samotné odporové alebo reflexné snimale vzdiale-
nosti. Pou?itie dvoch diskrétne umiestnenych snimadev tychto ty-
pov pre riedenie zadanej ulohy nie je mo?né, pretoZe sa z kon-
gtrukdnych dévodov nedaji umiestnit do tesnej blizkosti,

Uvedenmi nevyhodu odstranuje kombinovany edporove-reflexny

- fluidny plendrny snimed vzdialenosti pre viacrychlostné peleho~-
vé servosystémy tvoreny fluidnym plandrnym reflexnym snimadom
vzdialenosti podIa vynédlezu, ktorého podstata je v tom, e v je-
ho napdjacich kandloch si umiestené geometrické kensStantné od-
pory a premenlivé odpory, medzi ktorymi sa nachddzaji priestory
pre snimanie vystupnych tlakev. '
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Vyhody kombinovaného odporovo-reflexného fluidného plandr-
neho snimada vzdialenosti podla vyndlezu si v tom, Ze je zvdld-
8eny meraci rozsah pre presné snimanie vzdialenosti a samot ny
snimad z konStrukdnych dévodov moino umiestait do tesne) bliz-
kostli meracej roviny.

Na pripojenom vykrese je na obr. 1 schématicky naznaleny
princip odporofého animaca vzdislenosti x na obr., 2 jehe prevo-
dovéd charakteristika a na obr. 3 symbolické oznalenie odporo-~
vého snimela, na obre. 4 fluidny plandray reflexny snimaé vzdia-
lenosti, na obr. 5 jeho Eiastolne zidealizovand prevodovd cha-
rakteristika pri axidlnej zmene meranej vzdialenosti, na obr. 6
symbolické oznadenie reflexného snimada, na obr, 7 usporiadanie
geometrického tvaru kombinovaného odporovo=reflexného plandrne-
ho fluidného snimada vzdialenosti podla vyndlezu a na obr, 8 je-
ho symbolické oznalenie.

Kombinovany odporovo-reflexny. fluidny plandrny snimaé vzdia-
lenosti 20 na obr. 7 pozostdva v podstate z fluidného planarne-
he reflexného snimafa vzdialenosti 10 zndzorneného na obr. 4,
ktory méd napijacie kandly 12 12, 13 a vystupay kandl 1l, uzavreté
krycou doskou l4. V snimadi podla vyndlezu su v napdjacich kand-
loch 12, 13 umiestené geometrické kondtantné odpory Rll' R12
premenlivé odpory R21, R22, medzi ktorymi sa odobersd vystupny
tlakovy signdl P Pr1 I8 P .. Far2°

Pri zmene meramej vzdialenosti X V oblasti X, = R pracuje kome
binovany edporovo-reflexny fluidny plandrny snlmaé vzdialenosti
20 v reflexnom reZime s vystupnym signdlom P x2* pridom droven
vystupného tlaku jeho odperovych snimadov je velmi nizka. Ak sa
merand vzdialenost dostane do oblasti 12 = B/4, pridom B R,
snimad pracuje v odporovom reZime s vystupnym signdlom P <1 © moz-
nostou veImi presného snimania meranej vzdialenosti, pretoZe

xl 2. Vyhodnotenim tychte vystupnych tlakov pomocou mera~
cich kandlov a vyslednou prevodovou charakteristikeu typu dvoj=~
resp. trojpolohového relé s necitlivostou, obsshujdcich fluidné
alebo elektronické kompardtory, moZno ziskat' informicie o mera~
nej vzdialenosti pre spdtnovidzobné riadiace obvody viacrychlos-
tnych polohovych servosystémev,
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Kombinovany odporovo-reflexny fluidny plandrny snimal vzdia-
lenosti pre viacrychlostné polohové servosystémy tvoreny fluid-
aym plandrnym reflexnym snimedom vzdialenosti vyznaCujici sa tym,
' %e v jeho napdjacich kandloch /12, 13/ si umiestnené geometric-
ké konstantné odpory /Rll’ R12/ a premenlivé odpory /Ry, R22/,
medzi ktorymi sa nachddzaji priestory pre snimanie vystupnych tla-

kov /Pr1ys Prya/e

i wykres
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