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Znane dotychczas maszyny do $cinania
gtow buraczanych posiadaja wal nozowy,
dajacy si¢ przesuwaé w kierunku osi obro-
tu, Urzadzenie takie jest wadliwe, ponie-
waz przy zastosowaniu napedu zapomoca
kot zebatych nacisk boczny na zlobek kli-
nowy walu nozowego jest tak wielki, ze
utrudnia nalezyte nastawianie walu. Ka-
blak nastawczy, znajdujacy si¢ przed no-
zem jest polaczony (w znanych konstruk-
cjach) z walem nozowym zapomoca roz-
maitych dzwigni albo tez jest osadzony w
podwoziu maszyny, co utrudnia jej wyko-
nanie, zmniejsza ruchliwo$é maszyny i o-
poZnia nastawianie noza,

W myél wynalazku niniejszego ndz
wraz z jego walem umieszczono w osto-
nie, albo w ramie, ktéra jest polaczona z

rama maszyny zapomoca réwnolegloboku
dzwigniowego, Takie osadzenie walu noza
jest nietylko proste i niezawodne, ponie-
waz wal nie przesuwa si¢ w swych lozy-
skach w kierunku osi obrotu, lecz umozli-
wia réwniez przesuwanie punktu zawie-
szenia walu w kierunku pionowym, a u-
mieszczenie kablgka nastawczego jest
bardzo ulatwione, podobnie jak i nastawia-
nie kata skrawania.

Na rysunku przedstawiono przyklad
wykonania przedmiotu wynalazku,

Fig. 1 przedstawia widok stawidla
zboku; fig. 2 — pionowy przekréj po-
przeczny wzdtuz linji x—x fig. 1; fig, 3—
pionowy przekréj wzdtuz linji y—y fig. 1.

Do poprzecznicy 1 podwozia maszyny
jest przymocowany wspornik lozyskowy 2



z osig 3, na ktérej sa zawieszone ramiona
réownolegloboku dzwigniowego 4 i 5, przy-
czem ramie 5 sklada si¢ z dwoch drazkow
lub zastrzalow. Trzecie ramie 6 tworzy
gorna czesé oslony walu nozowego 7. Po-
przeczna o§ 8 stanowi 0§ przegubowego
polaczenia ramienia 6 z obydwoma draz-
kami 5. Ramiona 4 i 6 faczy u gory ra-
mie 9.

Ramie 4 nalezy uwazaé jako nierucho-
me podczas pracy maszyny, natomiast ra-
mie 6 wraz z walem 7, sprzezone z ramio-
nami 5 i 9, moze si¢ podnosi¢ i opuszczaé,
opierajac si¢ przytem na kablaku nastaw-
czym 10. Do nastawiania ramienia 4 sluzy

wycinek $limacznicy 11, przymocowany do

wspornika lozyskowego 2 i zazebiajacy sie
ze $limakiem 72, ktéry jest osadzony w
ramieniu 4. W razie obrotu $limaka 12
zmienia si¢ polozenie ramienia 4, a tem
samem ramienia 6, przez co zmienia sie
kat skrawania noza 15,

Wat 7 noza 15 jest osadzony w dolnej
czeéci 16 ostony, stanowiacej przedtuze-
nie ramienia 6 réwnolegloboku dzZwignio-
wego. Do przenoszenia napedu stuza ze-
bate kota stozkowe 17 i wal 8, na ktérym
jest osadzone kolo laricuchowe 18, sprze-
zone zapomoca laricucha z takiemze kolem
19, zaklinowanem na wale 3, wprawianym
w ruch przez maszyne (w zwykly spo-
s6b). Jeden z drazkéw, stanowiacych ra-
mi¢ 5 réwnolegloboku dZwigniowego, stu-
zy do przymocowania skrzynki ochronnej
20 (wykonanej np. z blachy) napedu tas-
cuchowego. Kablak nastawczy 10 jest za-
wieszony u goéry bezposrednio na sworzniu
21, na ktéry jest nalozona pochwa krzy-
zowa 22 tak, Ze nagwintowany koniec ka-
blaka wkrecony jest w mnagwintowana
wewnatrz pochwe 23, Do nastawiania ka-
btaka 10 stuzy naprezacz 24, ktéry nie jest
jednak niezbedny, poniewaz kabiak mozna
nastawia¢ zapomoca wkrecania, wzglednie
wykrecania z pochwy 23. Mniej wiecej w

polowie swej dlugosci kablak nastawczy
jest polaczony z dolna czeScia 16 ostony
walu nozowego zapomoca drazka 25 tak,
ze ramie 6 réwnolegloboku tworzy z ka-
blakiem i z drazkiem 25 tréjkat, ktérego
dwa boki sa nastawiaine, poniewaz w dra-
2ek 25 jest réwniez wlaczony naprezacz.
Zamiast naprezacza mozna oczywiScie za-
stosowaé dowolny inny narzad, umozliwia-
jacy zmiane dlugosci drazka 25.

Kablak nastawczy mieéci si¢ pomiedzy
obu drazkami ramienia 5 i $lizga sie
wzdtuz, wzglednie wspiera si¢ na umie-
szczonych pomiedzy temi drazkami ze-
brach 27. W celu odciazenia mozna nasu-
naé na gorna cze$é¢ kablaka, zwlaszcza
nieposiadajacego mnaprezacza, Srubowa
sprezyne, ktéra opiera si¢ u dotu ma zebrach
27. W tym samym celu mozna tez przedtu-
2y¢ gorne ramie 9 poza czop 28 i na prze-
dluzenie to nalozyé przeciwwage.

Celem podniesienia noza wraz z ka-
blakiem podczas przewozenia maszyny na-
lezy tylko odchyli¢ do géry réwnoleglobok
dzwigniowy, poslugujac sie reczna dzwi-
gnia, osadzona mna czopie 28, przyczem
dZwignia ta jest zaopatrzona w ksiuk 30,
wsuwajacy si¢ pomiedzy czesci ramienia 9
(wykonanego z dwéch czesci) tak, ze ksiuk
ten, opierajac si¢ ma sworzniu 31, osadzo-
nym w ramieniu 9 podnosi do géry caly
réwnoleglobok dzwgniowy.

W opisanym przykladzie wykonania
wynalazku mozna réwniez zastosowaé z
tatwoscia zgarniacze, umieszczane ponad
gorng powierzchnia noza. Zgarniacze te
moga byé przymocowane w znany sposéb
do wygietego drazka 32, ktory jest osa-
dzony w nadlewie 33 oslony 18 zapomoca
kablakow 34,

Zaleta nowego urzadzenia jest row-
niez mozno$é¢ dokladnego nastawiania na-
cisku noza na buraki, poniewaz trzeba sie
liczy¢ tylko z tarciem w czopach, w prze-
ciwienistwie do znacznego tarcia w znany:h



maszynach tego rodzaju z walem, osadzo-
nym przesuwnie w kierunku osi obrotu.

Opisany powyzej przyklad wykonania
wynalazku nie ogranicza zakresu wynalaz-
ku, przyczem do nastawiania i ustalania
polozenia ramienia 4 réwnolegloboku
dzwigniowego mozna uzyé dowolne srodki,
jak np. naprezacz, celem polaczenia czo-
pa 28 z rama maszyny i t. d.

Zastrzezenia patentowe,.

1. Stawidlo nozy przy maszynach do
$cinania gléw buraczanych, znamienne
tem, ze wal nozowy (7) obraca si¢ w lo-
zysku (10), zawieszonem na réwnoleglobo-
ku dzwigniowym (¢, 5, 6, 9) tak, iz noz
mozna nastawiaé, nie przesuwajgc walu
(7) w tozyskach wzdluz osi obrotu,

2, Stawidlo wedlug zastrz, 1, zna-
mienne tem, Ze jednc ramie (4) réwnole-
globoku dzZwigniowego jest zawieszone

wahliwie, celem umozliwienia zmiany ka-
ta skrawania.

3. Stawidlo wedlug zastrz, 1, zna-
mienne tem, ze wal (8) laczacy oslone
(6, 16) watu nozowego (7) z dolnem ra-
mieniem (5) réwnolegloboku jest sprzezo-
ny zapomoca ko6l stozkowych (17) z wa-
tem nozowym (7), a zapomoca pedni fasi-
cuchowej (18, 19) z walem napedowym
(3), osadzonym w ramie (1, 2) maszyay
i tworzacym jednoczeénie o§ przegubowego
polaczenia ramion (4, 5) réwnolegloboku
dzwigniowego.

4. Stawidlo wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze jedna cze¢$é dwudzielnego
ramienia (5) réwnolegloboku stuzy do
przymocowania oslony (20) pedni larcu-
chowej (18, 19).

W. Siedersleben & Co. G. m. b, H.
Zastepca: Dr, inz. M, Kryzaa,
rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 9672,

Ark, 1.
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Do opisu patentowego Nr 9672,

Ark. 2.
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Do opisu patentowego Nr 9672.
Ark, 3.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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