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Narzady uskuteczniajace przesuwanie
klocka w urzadzeniach do wyrobu miazgi
z drzewa, doprowadzanego sposobem cia-
glym do maszyny miazdzarskiej, napedza
silnik elektryczny o regulowanej ilosci ob-
rotéw, Ilosé obrotéw silnika reguluje sa-
moczynny przyrzad w ten sposéb, ze ma-
szyna posiada zawsze t¢ sama moc. Gdy
maszyne napedza turbina wodna lub pa-
rowa, wowczas utrzymywanie statej ilosci
obroléow, a zatem poérednio i obcigzenie
maszyny uskutecznia urzadzenie regulujq-
ce silnika, posuwajacego klocek drzewa.
W wypadku maszyny o pracy ciaglej za-
chodzi jednak czeste zatrzymywanie sig
klocka w szybie doprowadzajacym, co na-

turalnie wywoluje calkowite lub czescio-
‘ve hamowanie jego ruchu, przyczem ob-
cigzenie maszyny spada, silnik usiluie
przyciskaé¢ drzewo do kamienia jeszcze
mocniej, a wobec zahamowania klocka
musi wywieraé¢ sile niepomiernie wielka.
Wynika stad niebezpieczeristwo uszkodze-
nia narzadéw posuwowych.

Przedmiot wynalazku niniejszego sta-
nowi urzadzenie, samoczynnie usuwajace
podobne przecigzenia narzadéw posuwo-
wych, W tym celu stosuje si¢ elektryczny
przyrzad regulujacy, uzalezniony od mo-
mentu obrotowego silnika, w ten mianowi-
cie sposéb, Ze moment ten nie moze prze-
kroczyé pewnej okreélonej wielkosci.



Moment obrotowy silnika posuwowe-
go mierzy sie mechanicznie lub elektrycz-
nie, W odmianie, przedstawionej na fig. 1,
gdzie pobér pradu silnika posuwowego stu-
2y za miar¢ momentu obrotowego, miaz-
dzarke a napedza silnik tréjfazowy b, a po-
suw klocka wykonywa silnik pradu staltego
c,zasilany od silnika generatorad,e, we-
dtug schematu Leonarda i wzbudzany stale
zsieci pradu stalego . Nawzbudzanie pra-i-
nicy Leonarda d oddzialywa z jednej stro-
ny moc pobierania od silnika b miazdzar-
ki w sposéb znany zapomoca szybko dzia-
tajacego regulatora g, z drugiej za§ — w
my$l wynalazku niniejszego — pobér pra-
du przez silnik posuwowy ¢ od bocznika
i zapomoca regulatora szybko dzialajace-
go h w ten sposéb, ze z jednej strony miaz-
dzarka posiada okre$lona moc, z drugiej
za$é strony zostaje usuniete przeciazenie
silnika posuwowego. Oba opory regulacyj-
ne miarkownikéw g oraz h polaczone sa w
szereg, aczkolwiek mozna je polaczyé i
réwnolegle, Oprécz tego ruchome uklady
obu miarkownikéw moznaby polaczyé, to
znaczy, ze poszczegélne cewki wzbudzaja-
ce moglyby oddzialywaé na uklad rucho-
my tego samego regulatora. Skoro nastapi
zahamowanie klocka, to silnik posuwowy
musi wywieraé znaczny moment obrotowy,
-zbierajac przeto, poniewaz pole jego po-

“:da wzbudzenie stale, odpowiednia ilo3¢
pradu, co znowu uruchomia miarkownik
pradu h, ktéry oslabia wzbudzanie pradni-
nicy Leonarda d dopéty, az prad silnika
posuwowego b spadnie do okreslonej wiel-
kosci, Opor silnika Leonarda niekoniecz-
nie potrzebuje przestawiac¢ regulator uru-
chomiany silnikiem posuwowym, lecz moze
to czyni¢ bezposrednio przyrzad =zbudo-
wany naksztalt dynamometru, ktéry przy
przekroczeniu dopuszczalnego momentu
obrotowego opuszcza poloienie zerowe i
przestawia przytem regulator. ,

W mysl fig. 2 pomiedzy silnikiem po-

2

suwowym c i pednig posuwows miazdzar-
ki @ mieéci si¢ mechanizm rézniczkowy k
cbcigzony sprezyng lub ciezarem m. Ru-
choma skrzynka jego polaczona jest z ra-
mieniem kontaktowem regulatora A, o opo-
rze normalnie zwartym, gdy mianowicie
moment obrotowy silnika ¢ jest mniejszy
od momentu wywieranego ciezarem m.
Skoro staje si¢ on wickszym, to sprzeslo
rézniczkowe unosi ze soba ramie kontak-
towe i oslabia pole pradnicy Leonarda d,
zapobiegajac przecigzeniu mechanizmu po-
suwowego,

Mechanizm rézniczkowy B mozna za-
stapi¢ zwyklem sprzeglem sprezynowem o
jednem ogniwie na wale posuwowym, a
drugiem — na wale silnika, Oba te ogniwa
polaczone sa ze soba sprezynami, dobra-
nemi odpowiednio do przekazywanego mo-
mentu obrotowego w ten sposéb, aby ogni-
wa te zmienialy swe polozenie wzgledne
dopiero po osiagnieciu pewnej granicznej
wartos$ci momentu obrotowego, przestawia-
jac przytem opér w obwodzie pradu silni-
ka.

Wedtug fig. 3 stosuje sie sprzeglo réz-
niczkowe, zaopatrujac silnik posuwowy w
stojak obrotowy, Wielkoéé graniczna mo-
mentu obrotowego nastawia si¢ zapomocy
przeciwwagi m, umieszczonej bezposredn:o
na ramieniu n regulatora A, Przesuwaniem
wagi tej ma ramieniu mozna odpowiednio
nastawi¢ wielko§é momentu granicznego.

Rzecz prosta, ze do wyznaczania m»-
mentu obrotowego silnika posuwowego
mozna stosowaé majrozmaitsze przyrzady
dynamometryczne, uskuteczniajace bezpo-
$rednio lub posrednio pomiar momentu ob-
rotowego albo wielkoéci dori proporcjonal-
nej.

Zastrzezenia patentowe.
1. Urzadzenie do ochrony narzadéw

posuwowych maszyny do wyrobu miazgi
z drzewa doprowadzanego sposobem cig-



glym, znamienne tem, ze silnik posuwowy
znajduje si¢ pod wplywem elektrycznego
przyrzadu regulujacego, uzaleznionego od
momentu obrotowego silnika, przyczzm
wplyw ten wyraza si¢ w ten sposéb, ze
rzeczony moment obrotowy nie moze prze-
kroczyé okreslonej wielkosci,

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, ze zastosowano w niem przy-
rzad dynamometryczny do momentu obro-
towego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, zna-
mienne tem, ze pomigdzy mechanizmem
posuwowym i silnikiem miesci si¢ sprzeglo
sprezynowe o sprezynach dobranych w ten
sposéb, iz ogniwa jego zmieniaja swe po-
lozenie wzgledne dopiero przy przekro-
czeniu granicznej wielko$ci momentu obro-
towego, przestawiajac w ten sposéb opdr
elektryczny.

4, Urzadzenie wedlug zastrz, 2, zna-
mienne tem, ze pomigdzy mechanizmem
posuwowym a silnikiem miesci si¢ sprza-
glo rézniczkowe, ktérego skrzynka, obcia-
zona sprezyng lub ciezarem, zostaje uru-
chomiona dopiero po przekroczeniu gra-
nicznej wielkoéci momentu obrotowego i
przestawia przytem opér elektryczny.,

5. Urzadzenie wedlug zastrz, 4, zna-

mienne zastosowaniem sprzegla rézniczko-
wego pomiedzy mechanizmem posuwowym

a silnikiem,

6. Urzadzenie wedlug zastrz, 5, zna-
mienne tem, ze stojak silnika posuwowe-
go umieszczony jest obrotowo i obcigzony
jednostronnie tak, ze przy przekroczeniu

wielkoéci granicznej momentu obrotowegd
zostaje wprawiony w ruch i przestawia o
pér elektryczny.

7. Urzadzenie wedlug zastrz, 1, zna-
mienne tem, Zze moment obrotowy mierzy
si¢ zapomoca przyrzadu elektrycznego.,

8. Urzadzenie wedlug zastrz. 7, zna-
mienne tem, Ze pobér pradu przez silnik
posuwowy reguluje szybko dzialajacy re-
gulator elektryczny, uzalezniony od tego
poboru pradu,

9. Urzadzenie wedlug zastrz, 8, zna-
mienne tem, ze prad gléwny silnika posu-
wowego, zasilanego wedlug_schematu Leo-
narda, stuzy do wzbudzania szybko dzia-
lajacego regulatora, ktéry przestawia o-
pér w uzwojeniu magneénicy pradnicy Leo-
narda.

10. Urzadzenie wedlug zastrz, 8, zna-
mienne tem, ze szybko dzialajacy regulator
oddzialywa na tenze obwod co i szybko
dzialajacy regulator dodatkowy, pozosta-
jacy pod wplywem poboru pradu lub mo-
cy silnika miazdzarki,

11. Urzadzenie wedlug zastrz. 10,
znamienne tem, Ze przestawiane obu regu-
latorami opory wlaczone sa w szereg,

12. Urzadzenie wedlug zastrz. 10, zna-

_ mienne tem, ze oba uzwojenia regulatoréw

oddzialywuja na wspélny ruchomy uktad
regulatoréw.
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