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(54) Zatizeni pro vyhodnoceni poruchy, zejména stroje s nebezpeénym

pohybem

Za¥izeni pro vyhodnoceni poruchy uréené
zejména pro stroje s nebezpelnym pohybem Je
tvofeno Fadou ze sebou gzapojenych naprogre-
movenych pemsti, K prvnl 2 na rogramovenych - — — —
pem&tl ge prtgojen generdtor impulsd a k ) 2 I 11 _ 3
posledni vyhodnocovacl obvod. Prvni e druhé Z
vstupy noprograuove,njch pemdt{ jsou piipoje- 1
ny k prvaimu e druhému vystupu logické Jed- [~

notky.
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Vyndlez se tykd zefizeni pro vyhodnoceni poruchy, zeJjména stroje s nebezpe&nym po-
hyben.

V soulasné dobd se u strojd s nebezpednym pbhybem, napfikled u tvédFfecich strojd,
Jeko jsou lisy, buchary, strojni niiky a podobnd, pou¥ivajf logické Jednotky se zdvojeny-
mi elektrickymi systémy.

Ka2dy z tdchto systémd piijimé a zpracovévé signdly z ovlddacich, pfipednd snimacich
prvkd, ele i z pFidavnych, napiiklad bezpe¥nostnich zafizeni, kterymi se ¥1dl pohyb stro-

jeo ’

Tyto systémy Jsou zapojeny tak, aby pfi poruSe jednoho kandlu systému mohl byti
nebezpelny pohyb streje zasteven druhym kanélem. Soub3h obou kandld se vyhodnocuje ne-
- p¥iklad radou obvodl ekvivalence, které Jsou soudsti kontrolniho zaPi{zeni elektrického
systému stroje. :

KaZdy obvod ekvivalence provéd{ porovméni dvou pérd signdld Jednotlivych kendla.
Zapojeni obvodd ekvivalence je takové, aby v plfpads, Ze Jsou v8echny k nim p#ivedené
péry signdld ekvivalentnf, byly prichozi pro kontrolni impulzy, které projdou od vstupu
prvaiho obvodu ekvivelence k vy¥stupu posledniho obvodu ekvivalence, cof soulasng zejialuje
kontrolu samotného kontrolntho obvodu prichozimi kontrolnimi impulzy.

Nevyhodou soudasného stavu je vZsk zna¥nd slo¥itost gapojeni, 2vld3t3 u systému
8 velkym po¥tem kontrolnich signdld. Tim se zvy8uje sloZitost celého systému, materidlovd
ndro¥nost a vyrobni pracnost & tim i cena zeffzeni.

Se zvySujici se sloZitosti systému klesd spolehlivost zerfzenf a Zvysuje se jeho
prostorovéd néro¥nost. Nejvat3i nevyhodou tohoto zapojeni viek Je, %e nerozlist nepfipustné
stavy systému v piipadd, Ze prfslulné pdry kontrolnich signdld zistanou ekvivalentni, ne-
priklad tehdy, prijde-1i na vstup obou kendll systému chybny signdl ze snimactho nebo
ovlddactho prvku. ‘

Vy#&e uvedené nevyhody sou¥asného stavu do zna&né miry odstranuje zerizent pro vyhodno-
ceni poruchy, zejyéne stroje s nebezpe¥nym pohybem, opatiené logickou jednotkou podle vy-
nélesu, jeho’ podstate spolfvd v tom, %e Je tvofeno soustavou naprogramovanych paméti, kde
n Jje prirozené ¥i{slo UmErné po¥tu kontrolnich bodd hlidaného gefizeni, prvni z naprogra-
movanych pamétf je spojena svym tretim vstupem 8 vystupem generdtoru impulzd, kaZdd m-td
naprogramovand pamst, kde m Je prirozené &islo v rogmezf od | do n-1, je svym vystupem pfi~
pojena vidy ke tfeti{mu vstupu (m+!)n{ naprogremované pam3ti, n-té naprogremovend pamst je
spojena svym vystupem se vstupem vyhodnocoveciho obvodu, pri%em? kaZdé naprogramovend pa-
n3t je spojena svymi prvnimi vstupy 8 prvnimi v¥stupy logické jednotky & svymi druhymi
vatupy s druhymi vystupy logické jednotky. Ve vyhodném provedeni miZe byti vyhodnocovac{
obvod tvolen vykonovym spinadem pro ovldddni pohybu stroje.

V#hodou zerizen{ pro vyhodnocent poruchy podle vyndlezu je podstetné zjednodufens
zefizeni a tim sniZeni materidlovych ndkladd, vyrobni pracnosti, ceny zatfizen{ a zvyden{
spolehlivosti.

Jinou vyhodou je sniZeni p¥ikonu & zdstevné plochy ohbvodd. Nejv&tsf vyhodou je zvy-
Eeni bespefnosti vyhodnoceni poruchovych stavd, pon&vad% zafizent podle vyndlezu vyhodnot{
1 poruchové stavy, které peéjsou zapF{&in¥ny poruchou elektrického systému stroje, ale na-
ptiklad chybnym signdlem ndveznych zefigeni, ¥idel, rdznych snimedl, ovlddalld a podobné,
které se vk projevi u obou kendld stejns, takZe i pFi porude je zachovéua ekvivalence
viech pérd signdld. ZaPfzeni se pfitom zachovdvé samokontrolou.

Vyndlez bliZe objesni priloZeny vykres, kde je zndzorndno blokové zs¥izeni pro vyhodno-
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ceni poruchy.

Zar{izeni pro vyhodnoceni poruchy opat¥ené logickou jednotkou Je tvoreno soustavou n
naprogremovenych pem$t{ 1, kde n Je p¥irozené ¥islo Umdrné po¥tu kontrolnich bodd klide-
ného zatizeni. '

Prvni z naprogremovenych pem¥ti 1 je spojena svym t¥etim vstupem s vystupem generd-
toru 2 impulzi. KeZdd m-td naprogramovené pem&t 1, kde m Jje pPirozené ¥{slo v rozmezi{ od
1 do n-1, je svym vy¥stupem pFipojens vidy ke tPet{mu vstupu (m + 1)-ni naprogremovené
pem&ti ), zatimco n-td neprogremové paméi Je spojena svym vjstupem se vstupem vyhodnoco-
vaciho obvodu J. .

Ke%dé neprogramovend pemdt L je spojena svymi prvnimi vstupy s prvnimi vystupy lo-
gické jednotky 4 a svymi druhymi vstupy s druhymi vystupy logické jednotky 4. Vyhodnoco-
vac{ obvod 3 mdZe byti tvoren vykonovym spinalem pro ovlddéni pohybu stroje.

Generdétor 2 impulzd generuje impulzy, které prichézejl na vstup prvni naprogremované
pemiti L. Viechny naprogramovené pem&ti } Jsou programovény tek, Ze zablokuji prdchod
f{idicich impulzd, JjestliZe kontrolni signdly, pfichézejici z logické jednotky 4 na jejich
prvni a druhé vstupy nejsou ekvivalentni a soudasnd dojde-li k nepfipustné kombineci sta-

vl tdchto kontrolnich signdld.

Vyhodnocovaci obvod 3, ktery miZe byt s vyhodou tvoten vykonovym spinaZem pro ovlﬁ-
déni pohybu stroje, vyhodnoti podle ptitomnosti Fidicich impulzd ne svém vstupu, zda tyto
$#{d{c{ impulzy prodly pies v3echny naprogremované pam&ti L.

Pritom je kontrolovéna i vliastni funkce zef{zeni, ponéﬁadt dojde-1i k porude, nskte-
ré jeho ¥dsti, jsou $#{dicl impulzy rovnd% blokovény.

Vynélez je s vyhodou moino vyuZit v3ude tem, kde je nutno kontrolovat elektrické
zebizeni strojd, zvldstd u strojd s nebezpednym pohybem, jako Jjsou lisy, buchery, strojni
niZky a podobnd zatizeni. . :

PREDMET VYINALEZU

1. Zef{zeni pro vyhodnoceni poruchy, zejména stroje s rebezpe¥nym pohybem, opatiené
logickou Jjednotkou, vyznatujici se tim, e je tvoleno soustavou n naprograuovanych pam3tf
(1), kde n je prirozené ¥islo dm3rné po¥tu kontrolnich bodd hlideného zef{geni, prvai
z naprogremovanych pamdti (1) je spojena svym tPet{fm vstupem s vystupem generdtoru (2)
impulzd, kadd m-td naprogremovend pemdi (1), kde n Jje pFirozené #{slo v rozmezi od 1
do n-1, je svym vystupem pripojena vidy ke t¥etfmu vstupu (m + 1)nl naprogramované pam&ti
(1), n-té naprogrsmovand pamdl (1) je spojene svym vystupem se vstupem vyhodhocovaciho
obvodu (3), pri%em? kaZdd naprogremovend pamdt (1) Je spojena svymi prvnimi vstupy s prvni-
mi vjstupy logické jednotky (4) a svymi druhymi vstupy s druhymi vystupy logické Jednotky
(4:.

2. Za¥{zen{ pro vyhodnoceni poruchy podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze vyhodnocovaci
obvod (3} je tvofen vykonovym spinatem pro ovlddéni pohybu stroje.

1 vykres
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