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(64) Zafizeni pro automatické cejchovani radiometrické kontrolni stanice

Vyndlez resf zarizeni pro automatické
cejchovéani ddlni radiometrické kontrolni
stanice, zejména v prostorové omezené apli-~
kaci.

Kolmo na osu smérové detek&ni jednot-
ky je umist&n nosny rém, ve kterém je na
vstupni strand detekini jednotky suvné ulo~
Zen nulovy etalon a trubkovy rudni etalon.
Na zadni stran& detekdni jednotky je v nos=-
ném rému suvné uloZeno kombinované pomocné
stinéni. Nulovy etalon a kombinovené po-
mocné stinéni jsou propojeny manipuladénim
prvkem pohonné jednotky.
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Vyndlez Fe3i zafizeni pro automatické cejchovént dtlni radiometrické kontrolnf stani-
ce, zejména v prostorové omezené aplikaci.

V soulasné dob& se pro cejchovdni dilnich radiometrickych stanic pouZivé nulového vozo=
vého etalonu, to je dilniho vozu naplniného neradiocaktivni horninou a rudniho vozového eta-
lonu o znémé kovnatosti, respektive jeho ekvivalentu se stejnym expoziénim p¥ikonem. Cejcho-
vén{ se provéddi minimdlné na zaddtku a konci pracovni sm¥ny a vyZaduje &asov& i fyzicky
néroénou manipulaci s cejchovnimi etalony v prostoru mezi vlastni rediometrickou stanici
a vedleJ31 odstavnou plochou, kde jsou cejchovni etalony trvale uskladnény. Uvedend exis-
tence vozovych etalond a pfedev3im nutnost jejich skladovéni ve vymezeném prostoru znemoZ-
fuji v soulasné dob& dalsi technickou racionalizeci horizontélni dilni dopravy.

Uvedené nedostatky gdstraﬁuje zafizeni pro automatické cejchovéni ddlni radiometrické
kontrolnf stanice podle vyndlezu. Jeho podstata spolivé v tom, Ze kolmo na osu smérové de-
tekdni jednotky je umisidn nosny rém, ve kterém je na vstupni stran& detekdni jednotky suv-
né uloZen nulovy etalon a trubkovy rudni etalon. Na zadni strané detekini jednotky je v nos~
ném rdmu suvné ulofeno kombinovandé pomocné stindni. Nulovy etalon a kombinované pomocné
stinéni jsou propojeny menipuladnim prvkem pohonné jednotky upravené na nosném rému. V no-
lovém etalonu je proveden vertikédlni otvor, ve kterém je suvné uloZen trubkovy rudni etalon,
ktery je v zdkladnf klidové poloze pripojen k nosnému rdmu magnetickym prvkem. Na nosném
rému pod osou smérové detekéni Jjednotky je ve vzddlenosti nepresahujici polovinu délkového
rozméru nulového etalonu umistdn prvni polohovy indikadni prvek a ve vzddlenosti nepiesahu-
Jjici dvé t¥etiny délkového rozm¥ru nulového etalonu druhy polohovy indikadni prvek. Délka
trubkového rudniho etalonu je volena tak, %e v klidové poloze spodni jeho hrana je umisténa
mezi prvnim a druhym polohovym indikaénim prvkem.

THetl polohovy indika&ni prvek je umistén pfi spodnim okraji nosného rému v krajni po-
loze pomoeného stindni. Nulovy etalon miiZe byt sestaven z absorpnich elementd. Na trubko-
vém rudnim etalonu Jje vhodné na stran& nad nulovym etalonem upravit pruZny prvek.

Zetizeni pro automatické cejchovéni allni radiometrické kontrolni stanice podle vyné-
lezu umoZnuje podstatnd sni¥it ndklady spojené s cejchovénim dilni radiometrické stanice,
p¥i zvySené presnosti méreni, a tim i sniZeni ztrdt kovu v dlisledku stélych vlastnosti nu-
lového etalonu. Zarizeni pro automatické cejchovéni dilnich radiometrickych stanic je moiné
obsluhovat ddlkové&, respektive automaticky, podle piedem stanoveného programu. Oproti dosud
poutivanym zpisobim za¥fzeni podle vyndlezu podstatn& usnadnuje cejchovéni, zvySuje produk-
tivitu préce a umoZnuje provést technickou racionalizaci horizontélni dtln{ dopravy.

Na vykresu je schematicky znédzornéno pfikladné uspoPdddni zafizeni pro automatické
cejchovani podle vyndlezu. Na obr. ! je znézorn#no v boinim pohledu s &dstednymi rezy a
na obr. 2 v plidorysném pohledu, v misté naznafeném na obr. 1.

Zatrizeni pro automatické cejchovdni dGlni radiometrické kontrolni stanice je tvoieno
nosnym rdmem 20, unfsténym kolmo na osu smérové detekéni jednotky 10, ve kterdém je na
vstupni strand smérové detekini jednotky 10 suvné uloZen nulovy etalon 30. V nulovém etalo-
nu JO0 je proveden vertikdlni otvor 31, ve kterém je suvn® uloZen trubkovy etalon 40 pripo-
jeny v zdkladn{ poloze k nosnému rdmu 20 magnetickym prvkem 21. Na zadni strané detekéni
Jjednotky 10 Jje v nosném rdému 20 suvné uloZfeno kombinované pomocné stinéni 50. Nulovy etalon
30 a kombinované pomocné stin¥ni 50 jsou propojeny manipuladnim prvkem 61 pohonné jednotky
60 upravené v horni &4sti nosného rému 20. Na nosném rdmu 20 jsou umistény tfi polohové
‘indikaéni prvky 22. Pod osou sm¥rové detekdni jednotky 10 je ve vzddlenosti neprfesahujfci
polovinu délkového rozm&ru nulového etalonu 30 umistdn prvnil polohovy indika&ni prvek 22a
a ve vzdédlenosti nepresahujici dvé tfetiny délkového rozméru nulového etalonu 30 druhy po-
lohovy indikalni prvek 22b. Délka trubkového rudniho etalonu 40 je volena tak, Ze v Klidové
poloze spodni jeho hrana je umist3na mezi prvnim a druhym polohovym indikadnim prvkem Z22a,
22b. TPeti polohovy indikedni prvek 22¢ je umistdn pfi spodnim okraji nosného rému 20
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v krajni poloze¢ pomocného stin&ni 50, Nulovy etalon 30 je upraven z absorpénich elementi.
Na trubkovém rudnim etalonu 40 je nasunut pruZny prvek 41, spolupracujici s nulovym etalo~
nem 30. ' :

V zékladni klidové poloze se nachdzi nulovy etalon 30, trubkovy rudni etalon 40 a kom~
binované pomocné stin&ni 30 v pozici znédzornéné na obr. 1. Po ddlkovém povelu k provedeni
cejchovdni uvede pohonnd jednotka 60 prostiednictvim manipuladnfho prvku 61 nulovy etalon
30 a kombinované pomocné stindni 20 do pohybu, ktery je sutomaticky zastaven pe dosaZeni
urovné prvniho polohového indika&niho prvku 223 spodni &4stf nulového etslonu 30. PFi tomto
pohybu trubkovy rudni etalon 40 zistdvd v klidové zdkladni poloze, v disledku piscbeni mag~
netického prvku 21. V této fdzi cejchovdni dochdzi k radiometrickému m&feni hodnoty pfiro~
zeného gama pozadi. Nulovy etalon 30, sestaveny z absorpénich elementl 32 do experimentdlnd
ovérené sestavy, musi vykazovet pro danou geometrii mifeného nulového dilniho vozu 70, sm&~
rové detekéni jednotiky 10 a prostorové rozloZeného gama pole stejny stinicf efekt jako nu-
lovy dllni vz J0. Po stanoveni hodnoty prirozeného game pozad{ se posune nulovy etalon 30
do polohy dané mistem uloZeni druhého polohového indikaénfho prvku 22b. PPitom nulovy eta=-
lon JO0 odtrhne trubkovy rudni etalon 40 piipojeny k nosnému rému 20 magnetickym prvkem 21.

Trubkovy rudni etalon 40 pGsobenim gravita¥nich sil je zasunut do nulového etalonu 30.
V této poloze je provedenc m¥¥en{ dal3fho bodu cejchovni kFivky, kterd slouZi k pPevodu
naméfenych poltd impulsi na obsah uranu v téZené suroviné. Po skondenf méfeni je celd po~-
hyblivé sestava, nulovy etalon 30, trubkovy rudni etalon 40 a kombinované pomocné stinni
50 pohonnou jednotkou 60 zvednuta do pivodni klidové polohy tak, Ze po dosafeni polohy t¥e-
tiho polohového indika&niho prvku 22¢ spodnim okrajem kombinovaného pomocného stinéni 50
Jje pohonnd jednotka 60 zastavena. Na trubkovém rudnim etalonu 40 je na strand nad nulovym
etalonem 30 nasunut pruZny prvek 41 tlumici dopad rudniho etalonu 40 pii jeho odtrZeni
2 klidové polohy a zdéroven tlumici doraz pri dojezdu nulového etalonu 30 spolu s rudnim
etalonem 40 do vychozi klidové polohy.

PREDMET VYNLKLEZU

1. Zari{zeni pro automatické cejchovéni radiometrické kontrolni stanice, vyznadené tim,
Ze kolmo na osu smérové detekdni jednotky (10) je umist&n nosny rém (20), ve kterém je na
vetupni stran detek&ni jednotky (10) suvn¥ uloZen nulovy etalon (30) a trubkovy rudni eta-
lon (40), zatimco na zadni strand detek&ni jednotky (10) je v nosném rému (20) suvn& uloZe~
no kombinované pomocné stin¥ni (50), pifidem% nulovy etalon (40) a kombinované pomocné sti-
né&ni (50) jsou propojeny manipuladnim prvkem (61) pohonné jednotky (60) upravené na nosném
rému (20).

2. Zatfizeni pro automatické cejchovéni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze v nulovém eta-
lonu (30) je proveden vertikdlni otvor (31), ve kterém je suvné uloZen trubkov§ rudni eta-
lon (40), pripojeny v zékladni poloze k nosnému rému (20) magnetickym prvkem (21).

3. Zatizeni pro automatické cejchovéni podle bodd ! a 2, vyznadené tim, Ze na nosném
rému (20), pod osou smdrové detekdni jednotky (10), je ve vzddélenosti nepresahujfci polovi-
nu délkového rozméru nulového etalonu (30) umistén prvni polohovy indika®ni prvek (22a) a
ve vzddlenosti neprfesahujici dvE tfetiny délkového rozm&ru nulového etalonu (30) druhy po-
lohovy indika¥ni prvek (22b), p¥iZem¥ délka trubkového rudniho etanolu (40) je volena tak,
%e v klidové poloze spodni jeho hrena je umisténe mezi prvnim a druhym polohovym indikad-
nim prvkem (22a, 22b), zatimco t¥etf polohovy indike¥ni prvek (22¢) je umist¥n p¥i spodnim
okraji nosného rému (20), v krajni poloze pomocného stin&nf (50).
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4. Zarizenf pro automatické cejchovdni podle bodu 1, vyznalend tim, Ze nulovy etalon
(30) je sestaven z absorpénich elementd (32). ’

5. ZaPfizeni pro asutomatické cejchovdani ddlni radiometrické kontrolni stanice podle
bodd 1 a 2, vyznafené tim, %e na trubkovém rudnim etalonu (40) je na sirand nad nulovym
etalonem (50) upraven prufny prvek (41).

2 listy vykresi
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