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DISPOSITIF DE TRAITEMENT DE SOLS.

La présente invention concerne un dispositif de traite-
ment de sols, en particulier de terrains de sports gazonnés,
et plus particuliérement un dispositif pour décompacter un
sol et éventuellement y ajouter un matériau de traitement tel
qu’un matériau drainant, un amendement organique, et/ou
un fertilisant. Le dispositif comprend des moyens de coupe
(2) aptes a réaliser des fentes (F) paralléles dans le sol, et
des moyens écarteurs (4) disposes en aval des moyens de
coupe aptes a élargir au moins une partie des fentes (F) réa-
lisées par les moyens de coupe (2), et éventuellement des
moyens de déversement (5, 6) disposés en aval des
moyens écarteurs (4) pour déverser un matériau de traite-
ment (M) dans les fentes.
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La présente invention concerne un dispositif de traitement de
sols, en particulier de terrains de sports gazonnés. L’invention concerne
plus particuliérement un dispositif pour décompacter un sol et
éventuellement y ajouter un matériau de traitement tel qu’un matériau
drainant, un amendement organique, et/ou un fertilisant.

Pour améliorer les caractéristiques d’un terrain de sport, il est
connu d’effectuer réguliérement un décompactage du sol afin d’aérer le
substrat support de la couverture végétale et favoriser I’écoulement des
eaux de pluies vers un éventuel réseau drainant inférieur. Le document
brevet FR 2 609 593 propose & cet effet un dispositif de traitement
comprenant des moyens de coupe, constitués de couteaux rotatifs aptes a
réaliser des fentes paralléles, de petites tailles, classiquement appelées
fentes de suintement.

De tels dispositifs permettent de rénover un terrain sans atteindre
le systtme drainant inférieur, généralement formé de tranchées
principales équipées en partie inférieure de tubes drainants et remplies de
gravillons, et de tranchées secondaires, disposées perpendiculairement
aux tranchées principales, et également remplies de gravillons. Par
ailleurs, ce type de rénovation s’effectue rapidement, sans nécessiter de
moyens lourds, et notamment sans retrait de terre.

La taille de ces fentes de suintement reste toutefois limitée. Dans
le document brevet précité, les fentes ont de préférence une profondeur
de 10 cm, une largeur d’environ 1,5 cm, avec une distance entre fente
d’environ 20 cm. A ce jour, il existe également des dispositifs de ce type
réalisant des fentes d’environ 15 cm de profondeur et 3 cm de largeur,

avec un écartement transversal entre fente de ’ordre de 25 cm. Pour
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obtenir des fentes de largeur supérieure sans dégrader la pelouse, il est
nécessaire d’augmenter la distance entre les couteaux rotatifs.

Le but de la présente invention est de proposer une solution
visant a augmenter la taille des fentes, sans réduire la distance entre les
fentes, et sans nécessiter un retrait de terre.

A cet effet, la présente invention a pour objet un dispositif de
traitement de sol, notamment de terrains de sport gazonnés, comprenant
des moyens de coupe aptes a réaliser des fentes paralleles dans le sol,
caractérisé en ce qu’il comprend en outre des moyens €carteurs disposés
en aval des moyens de coupe aptes a élargir au moins une partie des
fentes réalisées par les moyens de coupe. Le dispositif selon I’invention
permet d’effectuer facilement des fentes, par simples découpes, sans
retrait de matiére, et ensuite d’élargir ces fentes pour obtenir des fentes
de plus grande taille pour un meilleur décompactage, et éventuellement
pour linsertion d’une quantité plus importante de matériau de
traitement.

Selon une particularité, lesdits moyens écarteurs sont disposés en
quinconce selon au moins deux rangées décalées longitudinalement. Cet
arrangement particulier de tels moyens écarteurs en aval des moyens de
coupe permet d’élargir les fentes, tout en ayant une distance réduite entre
les fentes, et également d’augmenter la profondeur des fentes.

Selon une autre particularité, le dispositif comprend en outre des
moyens de maintien aptes a venir contre le sol lors de I’élargissement
des fentes par les moyens d’écartement. Sous I’effet des moyens
d’écartement, le sol a tendance a se lever légérement. Le sol maintenu
par lesdits moyens de maintien se léve uniformément, et évite d’obtenir

au final un terrain vallonné. Dans un mode de réalisation, lesdits moyens
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de maintien comprennent un plateau apte a venir contre le sol, ledit
plateau portant lesdits moyens écarteurs et étant muni d’ouvertures
longitudinales pour le passage des moyens écarteurs.

Selon un mode de réalisation, lesdits moyens de coupe
comprennent des outils de coupe rotatifs décalés transversalement,
chaque outil de coupe comprenant au moins un couteau, les moyens
écarteurs comprenant des lames planes espacées transversalement de
sorte que chaque lame soit disposée sensiblement selon le plan médian
d’un couteau, la largeur des lames étant supérieure a celle des couteaux.
Avantageusement, la distance entre deux outils de coupe successifs, et
donc entre deux lames d’écartement successives, est comprise entre 20 et
35 cm, de préférence entre 25 et 30 cm, par exemple de 1’ordre de 26, la
largeur des couteaux est comprise entre 1 et 3 cm, de préférence entre 2
et 3 cm, et la largeur des lames est inférieure ou égale a 5 cm, de
préférence entre 2,5 et 4 cm, et les couteaux et les lames sont aptes a
s’étendre dans le sol sur une profondeur de travail comprise entre 10 et
40 cm, de préférence entre 20 et 35 cm. Les couteaux et/ou les lames
sont de préférence montés réglables en profondeur. Les lames sont de
préférence montées pivotantes et équipées d’un systéme de protection
permettant leur effacement en cas d’efforts importants appliqués en
partie inférieur de la lame. Chaque outil de coupe comprend au moins
deux couteaux, par exemple trois couteaux, montés & espace angulaire
régulier sur une platine, les platines étant montées a espace transversal
régulier sur un arbre tournant, de préférence de sorte que les couteaux de
deux outils de coupe adjacents soient décalés angulairement.

Selon un mode de réalisation, les outils de coupe sont montés sur

un chassis, de préférence le chassis étant apte a étre assemblé au systeme
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de relevage d’un véhicule tracteur, et lesdits outils de coupe étant aptes a
étre entrainés en rotation par la prise de force dudit véhicule tracteur,
lesdits moyens de maintien étant montés articulés sur ledit chassis, étant
aptes a €tre manceuvrés par des moyens de manceuvre entre une position
relevée a distance du sol et une position de travail en appui contre le sol,
et portant lesdits moyens écarteurs. Ce montage articulé assure une
entrée et un retrait progressifs des lames dans les fentes, garantissant une
réalisation propre et réguliere des fentes.

Selon une particularité, le dispositif comprend en outre des
moyens de déversement aptes a déverser en aval des moyens écarteurs
un matériau de traitement, tel qu’un matériau drainant, un amendement
organique et/ou fertilisant, dans les fentes.

Avantageusement, les moyens de déversement comprennent une
trémie de stockage pour le stockage en vrac d’un matériau de traitement,
apte a délivrer, directement ou indirectement, ledit matériau sur le dessus
du plateau, les ouvertures longitudinales dudit plateau servant de buse de
remplissage des fentes.

Selon un mode de réalisation, la trémie de stockage est équipée
d’un rouleau d’appui sur le sol et/ou d’un bras télescopique pour sa
liaison & un véhicule tracteur, ledit bras télescopique permettant la
manceuvre de la trémie de stockage entre une position écartée, a distance
du plateau de maintien, et une position de travail dans laquelle la trémie
de stockage est disposée au dessus du plateau de maintien.

Dans un autre mode de réalisation, la trémie de stockage est apte
a étre déplacée paralléelement au plateau de maintien, des moyens de
convoyage, tel qu’un tapis roulant, garantissant le transfert du matériau

de traitement de la trémie vers le plateau de maintien. Le plateau de
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maintien est alors avantageusement équipé d’un rouleau transversal de
tassement en aval des moyens écarteurs.

Avantageusement, les moyens de déversement comprennent des
trémies secondaires montées sur ledit plateau pour orienter un matériau
de traitement, provenant d’une trémie de stockage vers lesdites
ouvertures longitudinales du plateau.

L'invention sera mieux comprise, et d'autres buts, détails,
caractéristiques et avantages apparaitront plus clairement au cours de la
description explicative détaillée qui va suivre d’un mode de réalisation
particulier actuellement préféré de l'invention, en référence aux dessins
schématiques annexés, sur lesquels :

- la figure 1 représente une vue schématique en perspective d’un
dispositif de traitement selon I’invention attelé & un véhicule tracteur, le
dispositif étant en configuration de fonctionnement, avec son systéme de
déversement de matériau en position active ;

- la figure 2 représente le dispositif de traitement de la figure 1, le
systeme de coupe et le systéme écarteur en position relevée, le systéme
de déversement en position écartée ;

- les figures 3, 4 et 5 représentent respectivement deux vues en
perspectives différentes et une vue de dessus du systéme de coupe et du
plateau de maintien du dispositif des figures 1 et 2, le plateau de
maintien étant monté sur le systéme de coupe et équipé du systéme
écarteur ; et

- la figure 6 représente une vue schématique selon un plan de
coupe longitudinal du dispositif de la figure 1 en fonctionnement.

En référence aux figures 1 et 2, le dispositif de traitement de sol

selon I’invention, monté a ’arriere d’un véhicule V, en particulier d’un
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tracteur, comprend d’amont en aval par rapport au sens de déplacement
du dispositif, un systeme de coupe 1 pour réaliser des fentes, un plateau
de maintien 3, appelé également plateau anti-déformation, sur lequel est
monté un systéme €carteur 4 pour élargir les fentes, et un systéme de
déversement 5 pour déverser un matériau de traitement dans les fentes
élargies.

Le systeme de coupe 1 comprend un chassis support 11 équipé
d’organes d’assemblage 12 pour son assemblage au systéme de relevage
du tracteur. Suivant les figures 3 a 6, le chéssis 11 porte une pluralité
d’outils de coupe rotatifs 2 décalés transversalement les uns des autres,
par exemple au nombre de huit dans le présent mode de réalisation.
Comme mieux visible sur la figure 6, chaque outil de coupe 2 comprend
un jeu de trois couteaux 21 montés sur une platine support 22. Les
platines sont assemblées de maniére fixe sur un arbre transversal 23
monté sur le chassis. Les couteaux, formés chacun d’une lame plane
avec un bord de coupe incurvé, sont disposés radialement sur une platine
sensiblement selon un méme plan médian, et sensiblement & 120° les uns
des autres. Les platines sont montées sur 1’arbre 23 de sorte que les
couteaux de deux platines adjacentes soient décalés angulairement, par
exemple d’environ 30°, afin d’avoir une bonne répartition des efforts.
L’arbre 23 est relié de fagon connue en soi par un systéme de
transmission 13 a la prise de force du tracteur. Suivant la figure 4, le
chéssis porte en partie inférieure une pluralité de plaques longitudinales
14 formant entre elles huit ouvertures longitudinales 15 pour le passage
des couteaux des huit outils de coupe. Les plaques comprennent chacune
une partie aval 141 sensiblement plane venant contre le sol lors du

fonctionnement du dispositif, et se prolongeant par une partie amont 142
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se relevant progressivement de ’arriére vers I’avant. Les plaques sont
reliées en partie arriere par une poutre transversale 18. Pour le réglage de
la profondeur de travail des couteaux, les plaques 14 sont montées
articulées sur le chéssis, et leur positionnement par rapport au chissis est
réglé par un systtme de deux vérins mécaniques 16, illustrés
schématiquement sur les figures, montés entre les extrémités de la poutre
18 et le chassis. Au dessus des plaques 14, les outils de coupe sont
recouverts d’un capotage de protection amovible 17.

Le plateau anti-déformation 3 présente une surface inférieure 31
(Fig. 6) sensiblement plane formée d’une plaque unique ou de plusieurs
plaques assemblées les unes aux autres. Le plateau anti-déformation est
monté articulé a D’arriére du systéme de coupe, autour d’un axe
transversal. Pour ce faire, le plateau 3 comprend plusieurs bras
longitudinaux de connexion 32, paralléles les uns aux autres, par
exemple au nombre de quatre, montés pivotants par leur extrémité libre
au moyen d’axes 33 a des bras de connexion complémentaires 19
solidaires de la poutre 18. Des vérins de manceuvre 34 relient le
dispositif de coupe et le plateau anti-déformation pour manoeuvrer ce
dernier entre une position de travail illustrée aux figures 1 et 6, et une
position relevée illustrée & la figure 2. Dans sa position de travail, sa
surface inférieure est disposée sensiblement parallélement aux plaques
14 du systéme de coupe, dans le prolongement de ces derniéres, en appui
contre le sol. Dans la position relevée, le plateau est écarté du sol.

En référence aux figures 3 et 4, le plateau anti-déformation 3
porte le systéme écarteur 4 qui comprend des lames d’écartement 41a,
41b montées en quinconce sur deux axes transversaux décalés

longitudinalement, représentés schématiquement sur la figure 3 sous les
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références 42a, 42b, chaque axe portant 4 lames d’écartement, de sorte
qu’une lame soit sensiblement disposée dans le plan médian d’un jeu de
trois couteaux de chaque outil de coupe. Comme mieux visible sur la
figure 6, le montage d’une lame 41a, 41b sur un axe 42a, 42b est réalisé
au moyen d’un porte-lame 43a, 43b monté fixe sur ledit axe. Chaque
lame est formée d’une plaque comprenant une partie de montage
supérieure pour son assemblage au porte-lame et une partie inférieure
active 410, de forme générale rectangulaire, qui s’étend en dessous du
plateau anti-déformation en passant par des ouvertures longitudinales
35a, 35b du plateau disposées sensiblement dans le prolongement des
ouvertures 15 du systéme de coupe. L’écart transversal entre les plans
médians de deux lames successives 41a, 41b correspond & 1’écart entre
deux outils de coupe. Les lames 41a du premier axe 42a, dites premiéres
lames, passent par des premieéres ouvertures longitudinales 35a, ces
derniéres s’étendant sur sensiblement toute la longueur du plateau. Les
lames 41b du second axe 42b, dite secondes lames passent dans des
secondes ouvertures 35b s’étendant sensiblement depuis le milieu du
plateau jusqu’a son bord arriere. Le bord avant 410a (Fig. 2) de la partie
inférieure active de chaque lame est de préférence effilé, avec une
section transversale en forme générale de coin. Les axes 42a, 42b sont
montés pivotants sur le plateau anti-déformation et un ressort de traction
44 est monté entre le chassis et ’extrémité supérieure de chaque porte-
lame pour permettre un effacement de lame lorsque cette derniére vient
en butée par son extrémité inférieure contre un caillou par exemple.
Chaque porte-lame présente par exemple une section transversale en U
dans laquelle peut coulisser la partie de montage d’une lame. Afin de

permettre un réglage de la profondeur de travail des lames, chaque lame
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peut étre bloquée sur un porte-lame 43a, 43b en plusieurs positions.
Chaque lame comprend par exemple plusieurs pergages, I’'un des
percages étant choisi en fonction de la profondeur de travail souhaitée
pour le blocage de lame sur le porte-lame au moyen d’un boulon de
serrage. La largeur des lames, en particulier de sa partie active, est
supérieure a la largeur des couteaux, et la profondeur de travail des
lames peut étre réglée pour étre inférieure ou égale a celle des outils de
coupe. A titre d’exemple, le décalage longitudinal entre les axes 42a, 42b
est compris entre 30 et 100 cm, de préférence entre 40 et 80 cm.

En référence aux figures 1, 2 et 6, le systéme de déversement 5
comprend une trémie principale de stockage 51 portée par un rouleau de
tassement 52, par lequel la trémie repose sur le sol S. La trémie est
équipée d’un bras télescopique 53 pour son attelage au véhicule tracteur.
Tel qu’illustré schématiquement sur la figure 6, la trémie comprend
intérieurement un rouleau de distribution 54 pour assurer une distribution
réguliére du matériau de traitement M qu’elle contient, par son ouverture
transversale inférieure 55. Lorsque le bras 53 est dans une position
rétractée illustrée aux figures 1 et 6, le systéme de déversement est en
position active de travail, ’ouverture de distribution 55 est disposée au
dessus du plateau anti-déformation, de maniere a déverser le matériau de
traitement sur le plateau anti-déformation, en aval des lames
d’écartement.

En référence aux figures 3 et 5, le systeme de déversement
comprend en outre, sur la partie supérieure du plateau anti-déformation,
des trémies secondaires 6 formées chacune d’une paire de parois
longitudinales inclinées 61, 62 disposées longitudinalement pour orienter

le matériau provenant de la trémie principale vers les ouvertures 35a,
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35b. Les parois inclinées adjacentes de deux trémies secondaires 6
successives sont jointives par leur bord supérieur pour diriger I’ensemble
du matériau vers les ouvertures. Une plaque arriere 63 s’étend sur toute
la largeur du plateau pour fermer en aval les trémies secondaires 6.

Une description du dispositif de traitement selon I’invention va a
présent étre effectuce.

Le systéme de coupe 1 équipé du plateau anti-déformation 3 est
monté sur le systtme de relevage du tracteur et le systtme de
déversement 5 est attelé par son bras télescopique 53 au tracteur. Pour le
déplacement d’un site a Dautre, le systéme de coupe 1 est relevé a
distance du sol par le systéme de relevage du tracteur, le plateau anti-
déformation est maintenu en position relevée, par les vérins de
manceuvre 34, tel qu’illustré a la figure 2, les lames a distance du sol. Le
bras télescopique 53 est maintenu déployé pour maintenir la trémie a
distance du plateau anti-déformation et permettre le positionnement de
ce dernier en position relevée.

Pour la mise en marche du dispositif, les couteaux sont entrainés
en rotation via la prise de force du tracteur, puis le systéme de coupe est
abaissé en position de travail par actionnement du systéme de relevage
du tracteur, ses plaques 15 contre le sol S. De préférence, le tracteur
commence a avancer lors de 1’abaissement du systéme de coupe. Le
plateau anti-déformation est ensuite abaissé en position de travail par
actionnement des vérins 34 pour amener le plateau anti-déformation
contre le sol et insérer les lames dans les fentes F crées par les couteaux.
Les lames, de largeur supérieure a celle des couteaux, écartent les parois
verticales des fentes ’'une de ’autre et élargissent ainsi lesdites fentes.

Les bords avant 410a effilés des lames assurent une bonne entrée des
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lames dans les fentes lors de I’abaissement du plateau en position de
travail, et un élargissement progressif des fentes. Dés que le plateau anti-
déformation est en position de travail en appui contre le sol, le bras
télescopique est actionné vers sa position rétractée pour amener la trémie
51 au-dessus des trémies secondaires, et le rouleau de distribution est
mis en rotation pour déverser le matériau de traitement M dans les
trémies secondaires, de sorte que le matériau de traitement vienne
remplir les fentes élargies en aval des lames, en passant par les
ouvertures 35a, 35b.

Le bras télescopique 53 est avantageusement manceuvre entre ses
deux positions par un systéme de vérins. Ces vérins, ainsi que ceux 34
pour la manceuvre du plateau, et le systéme de manceuvre du rouleau de
distribution de la trémie, sont avantageusement de type hydraulique, et
sont reliés par des conduits hydrauliques a la centrale hydraulique du
tracteur.

Dans le présent mode de réalisation, avec 8 outils de coupes
espacés d’une distance comprise entre 25 et 30 cm et combinés a 8 lames
d’écartement en deux rangées de 4 lames, les couteaux ont une largeur
comprise entre 2 et 2,5 cm, et une profondeur de travail réglable entre 15
et 35 cm. Les lames ont une largeur supérieure a celle des couteaux
pouvant atteindre 4 cm, et une profondeur de travail comprise également
entre 15 et 35 cm, de préférence réglée pour étre inférieure a celle des
couteaux. A titre d’exemple, les couteaux ont une largeur de 'ordre de
20 mm, et sont espacés d’une distance de 26 cm. La profondeur de
travail des lames est de I’ordre de 30 cm. Les lames sont également

écartées les unes des autres de 26 cm, deux lames d’un méme axe étant
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écartées alors de 52 cm, ont chacune une épaisseur de 3 cm, et sont
réglées a une profondeur de travail de 25 cm.

En variante, seul ’un des deux axes 42a, 42b est équipé de
lames, de maniére a élargir uniquement une fente sur deux, lesdites
lames pouvant alors avoir une épaisseur plus importante, par exemple de
’ordre de 30 mm.

Le dispositif peut bien entendu étre utilisé sans systéme de
déversement 5 pour effectuer uniquement un traitement de
décompactage.

Dans une variante de réalisation, la trémie est attelée a un autre
véhicule tracteur et est déplacée parallélement, a c6té du plateau de
maintien articulé comme précédemment sur le systtme de coupe. Un
systéme de transfert, en partie inférieure de la trémie de stockage, tel
qu’un tapis roulant, assure le transfert du matériau de la trémie vers les
trémies secondaires du plateau anti-déformation. Le plateau est alors
avantageusement équipé au niveau de son bord arriére d’un rouleau
transversal de tassement.

Bien que I’invention ait été décrite en liaison avec un mode de
réalisation particulier, il est bien évident qu’elle n’y est nullement limitée
et qu’elle comprend tous les équivalents techniques des moyens décrits
ainsi que leurs combinaisons si celles-ci entrent dans le cadre de

I’invention.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de traitement de sols, notamment de terrains de
sport gazonnés, comprenant des moyens de coupe aptes a réaliser des
fentes paralleles dans le sol, caractérisé en ce qu’il comprend en outre
des moyens écarteurs (4) disposés en aval des moyens de coupe aptes a
élargir au moins une partie des fentes (F) réalisées par les moyens de
coupe (2).

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que
lesdits moyens écarteurs (4) sont disposés en quinconce selon au moins
deux rangées décalées longitudinalement.

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce qu’il
comprend en outre des moyens de maintien (3) aptes & venir contre le sol
(S) lors de I’élargissement des fentes (F) par les moyens d’écartement
(4).

4. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce que
lesdits moyens de maintien comprennent un plateau (3) apte a venir
contre le sol, ledit plateau portant lesdits moyens écarteurs (4) et étant
muni d’ouvertures longitudinales (35a, 35b) pour le passage desdits
moyens écarteurs (4).

5. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 4, caractérisé en
ce que lesdits moyens de coupe comprennent des outils de coupe rotatifs
(2) décalés transversalement, chaque outil de coupe comprenant au
moins un couteau (21), les moyens écarteurs (4) comprenant des lames
planes (41a, 41b) espacées transversalement de sorte que chaque lame
soit disposée sensiblement selon le plan médian d’un couteau, la largeur

des lames étant supérieure a celle des couteaux.
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6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que la
distance entre deux outils de coupe (2) successifs est comprise entre 20
et 35 cm, la largeur des couteaux (21) est comprise entre 1 et 3 cm, la
largeur des lames est inférieure ou égale a 5 cm, et les couteaux et les
lames sont aptes a s’étendre dans le sol sur une profondeur de travail
comprise entre 10 et 40 cm.

7. Dispositif selon la revendication 5 ou 6, caractérisé en ce que
les outils de coupe (2) sont montés sur un chassis (11), le chassis étant
apte a étre assemblé au systeme de relevage d’un véhicule tracteur (V),
lesdits moyens de maintien (3) étant montés articulés sur ledit chéssis,
étant aptes a étre manceuvrés par des moyens de manceuvre (34) entre
une position relevée a distance du sol et une position de travail en appui
contre le sol, et portant lesdits moyens écarteurs (4).

8. Dispositif selon 1'une des revendications 1 & 7, caractérisé en
ce qu’il comprend en outre des moyens de déversement (5, 6) aptes a
déverser en aval des moyens écarteurs (4) un matériau de traitement (M)
dans les fentes.

9. Dispositif selon les revendications 4 et 8, caractérisé en ce que
les moyens de déversement comprennent une trémie de stockage (51)
pour le stockage en vrac d’un matériau de traitement (M), apte a délivrer
ledit matériau sur le dessus du plateau (4), les ouvertures longitudinales
(35a, 35b) dudit plateau servant de buse de remplissage des fentes.

10. Dispositif selon la revendication 9, caractérisé en ce que la
trémie de stockage (51) est équipée d’un rouleau d’appui sur le sol et
d’un bras télescopique (53) pour sa liaison & un véhicule tracteur (V),
ledit bras télescopique permettant la manceuvre de la trémie de stockage

entre une position écartée, a distance du plateau (4), et une position de
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travail dans laquelle la trémie de stockage est disposée au dessus du
plateau.

11. Dispositif selon 1’'une des revendications 8 a 10, caractérisé
en ce que les moyens de déversement comprennent des trémies
secondaires (6) montées sur ledit plateau (4) pour orienter un matériau de
traitement (M), provenant d'une trémie de stockage (51), vers lesdites

ouvertures longitudinales (35a, 35b) du plateau (4).
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