DEUTSCHE DEMOKRATISCHE REPUBLIK PAT E N T S C H R I F T
"x'?“ _,(12) }Wirtschaft.spatent ‘ (19) DD (11) 253 935 A1

Erteilt gemaR § 17 Absatz 1 Patentgesetz 4(51) A01B63/24

N

-
SN
Sl
N

KASEEY
T2
by
oanayg

AMT FDR ERFINDUNGS- UND PATENTWESEN In der vom Anmelder eingereichten Fas;ung verdffentlicht

(21) WPAO1B/2966365 (22)  26.11.86 ‘ (44)  10.02.88

(71) Kombinat Fortschritt Landmaschinen, VEB Bodenbearbeitungsgeréte ,Karl Marx" Leipzig, Karl-Heine-Strale
90, Leipzig, 7031, DD '

(72) Bernard, Christoph, Dr. sc. Dipl.-Landw.; Bosse, Otto, Dr. agr. Dipi.-Landw.; Heilmann, Ralf; Altmann, Ste-
fan, DD ) '

(54) Klappvorrichtung fiir die AuBenrahmen von Bodenbearbeitungsgeraten

{55) Bodenbearbeitungsgerét, Saatbettbereitung, Rahmen,
AuRenrahmen, ausklappbar, Klappvorrichtung, Zugseil,
Anordnung :

(57) Die Erfindung betrifft eine Klappvorrichtung fir die
AuBenrahmen von Bodenbearbeitungsgeréaten,
insbesondere von Geréten zur Saatbettbereitung. Aufgabe
der Erfindung ist es, eine zwangsgefiihrte Klappvorrichtung
zu schaffen, die unabhéngig von der jeweiligen Masse der
angebauten Werkzeugsektion und der Hangneigung
funktioniert. Dazu ist zwischen Basisrahmen und
AuBenrahmen ein Zugseil angeordnet, dessen
Befestigungspunkt am pendelnden Werkzeugrahmen
oberhalb seiner Pendelachse in einem Abstand a
vorgesehen ist. Das Zugseil weist eine Mindestlange auf,
die dem Abstand b der Pendelachse vom Schwenkgelenk
plus dem Abstand a zwischen dem Befestigungspunkt und
der Pendelachse entspricht. Der Anlenkpunkt des Zugseiles
ist am Basisrahmen unterhalb der horizontalen Ebene
durch den Befestigungspunkt des Zugseiles am
AuBenrahmen angeordnet. Fig. 1--- - -~ -

Fig. 1
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Patentanspriiche:

1. Klappvorrichtung fiir ein aus einem Basisrahmen und AuRenrahmen bestehendes
Bodenbearbeitungsgerat mit pendelnd aufgehdngten Werkzeugsektionen, bei dem die
AuRenrahmen in Transportsteliung unter Beibehaltung ihrer im wesentlichen bodenparallelen
Lage Giber den Basisrahmen geklappt werden, dadurch gekennzeichnet, daf3 zwischen Basisrahmen
(1) und AuRenrahmen (2) ein Zugseil (11) angeordnet ist, wobei der Befestigungspunkt (17) des
Zugseiles (11) am pendelnden Werkzeugrahmen (6, 14, 15) oberhalb seiner Pendelachse (16) in
einem Abstand a vorgesehen istund das Zugseil (11) eine Mindestlédnge aufweist, die dem Abstand
b der Pendelachse (16) vom Schwenkgelenk (4) plus dem Abstand a zwischen dem
Befestigungspunkt (17) und der Pendelachse (16) entspricht und daf der Anlenkpunkt (12) des
Zugseiles (11) am Basisrahmen (1) unterhalb der horizontalen Ebene durch den Befestigungspunkt
(17) des Zugseiles (11) am AuBenrahmen (2) angeordnet ist.

2. Klappvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR am AuBenrahmen (2) eine
Seilfihrung (18) angeordnet ist.

3. Klappvorrichtung nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekennzeichnet, dalt am Zugseil (11) eine
Verstelleinrichtung (19) angeordnet ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Klappvorrichtung fir die AuBenrahmen von Bodenbearbeitungsgeraten, insbesondere von Geraten
zur Saatbettbereitung. .

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Aufgrund relativ geringen Zugkraftbedarfs kann bei Saatbettbereitungsgeraten eine grofle Arbeitsbreite realisiert werden. Diese
mogliche Arbeitsbreite liegt iiber der fir den StraRentransport zuldssigen Transportbreite. Deshalb wurden solche Geréte in
mehrere Rahmensegmente unterteilt, deren duRere in Transportstellung iber den Basisrahmen eingeklappt werden.
Insbesondere bei eng nebeneinander angeordneten Rahmenteilen kommt es wéhrend des Klappvorganges jedoch zum
Anschlagen bzw. Aufeinandersetzen der AuBenrahmen und der darin angeordneten Werkzeuge am bzw. auf dem
Basisrahmen. )

Entsprechend der DE-AS 2411489 ist bereits eine Losung bekannt, bei der dieser Nachteil mittels eines zwischen AuRenrahmen
und Basisrahmen angeordneten kardanischen Hebelsystem und unter Ausnutzung der Schwerkraft behoben wird. Dieses
Hebelsystem erfordert jedoch einen hohen konstruktiven und fertigungstechnischen Aufwand und fiihrt aufgrund seiner
Schwerkraftabhangigkeit zu Funktionsunsicherheiten beim Hangeinsatz.

AufRerdem ist die Funktionsfahigkeit dieses Systems nur dann gewé&hrleistet, wenn die Werkzeuge immer mit der gleichen
Masse an der gleichen Stelle innerhalb der Gerétekombination eingesetzt werden, was schon durch Erdverkrustungen nicht
immer moglich ist. )

Entsprechend der DE-OS 2312642 ist ein Bodenbearbeitungsgerét bekannt, bei dem der Nachteil des Aufeinandersetzens bzw.
AneinanderstoRens benachbarter Werkzeugsektionen mittels zwischen den Pendelbalken der Geréte und den sie tragenden
Langsbalken angeordneten Federn vermieden wird, welche anfangs beim Einschwenken in die Transportstellung eine nach
auBen gerichtete und in der eingeschwenkten Stellung eine nach innen gerichtete Kraft austiben. :
Bei dieser Losung erweist es sich als nachteilig, daB aufgrund der feststehenden Federkraft eine Austauschbarkeit von
Werkzeugsektionen mit unterschiedlicher Masse nicht méglich ist, d. h. eine Zwangsfiihrung der juleren Werkzeugsektionen
beim Klappvorgang erfolgt nurin den Grenzen der vorgewihiten Federkraft. AuBerdem ist der konstruktive und
fertigungstechnische Aufwand fur diese Losung relativ hoch. :

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, ein funktionssicheres Bodenbearbeitungsgerat mit einem Basisrahmen und daran angeordneten
schwenkbaren AuRenrahmen zu schaffen, welches die Austauschbarkeit der Werkzeuge und einen Einsatz auch unter den
Bedingungen der Hanglage gewahrleistet. : :

Darlegung des Wesens der Erfindung

'

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine zwangsgeflihrte Klappvorrichtung zu schaffen, die unabhangig von der
jeweiligen Masse der angebauten Werkzeugsektion und der Hangneigung funktioniert. ’
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ErfindungsgeméR geschieht das dadurch, daR zwischen Basisrahmen und AuBenrahmen ein Zugseil angeordnet ist, dessen
Befestigungspunkt am pendelnden Werkzeugrahmen oberhalb seiner Pendelachse in einem Abstand a vorgesehen ist. Das
Zugseil weist eine Mindestlénge auf, die dem Abstand b der Pendelachse vom Schwenkgelenk plus dem Abstand a zwischen
dem Befestigungspunkt und der Pendelachse entspricht. Der Anlenkpunkt des Zugseiles am Basisrahmen ist unterhalb der
horizontalen Ebene durch den Befestigungspunkt des Zugseiles am AuBenrahmen angeordnet Am AuBenrahmen ist eine
Seilfithrung angeordnet. Das Zugseil weist eine Verstelleinrichtung auf.

Beim Einklappen in die Transportstellung wird die Werkzeugsektion des AuRenrahmens mittels des erfmdungsgema@
angeordneten Zugseiles um ihre Pendelachse von den inneren Werkzeugen weg nach aufen geschwenkt. Nach Uberwindung
der Kontur der inneren Werkzeuge lockert sich das Zugseil automatisch und die duBere Werkzeugsektion nimmt durch
Zuriickschwenken um ihre Pendelachse oberhalb der inneren Werkzeugsektion ihre parallele Lage zu dieser wieder ein. In
analoger Weise erfolgt das Ausschwenken. Somit entstehen keine Berlihrungsmomente zwischen Basisrahmen und dem
AuRenrahmen bzw. deren Werkzeugen und ein stérungsfreies Aus- bzw. Einklappen der AuRenrahmen wird erreicht.

Ausfithrungsbeispiel
Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Ausfithrungsbeispieles néher erldutert. In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:

Fig.1: Draufsicht auf eine Saatbettbereitungskombination mit der erfindungsgeméRen Klappvorrichtung
Fig.2: Vorderansicht wéhrend des Klappvorganges

Am Basisrahmen 1 sind die AuRenrahmen 2 gelenkig angebracht. Zwischen dem Basisrahmen 1 und den AuRenrahmen 2 ist
jeweils ein Hydraulikzylinder 3 angeordnet. Fur jeden AuBBenrahmen 2 ist am Basisrahmen 1 ein Schwenkgelenk 4 angeordnet.
Mitdem Basisrahmen 1sind ein Schwenkgelenk 4 angeordnet. Mit dem Basisrahmen 1sind die inneren Zugtraversen 5 und mit
den AuBenrahmen 2 sind die inneren Zugtraversen 6 zur Aufnahme der inneren bzw. duf3eren Werkzeugsektionen 7, 8
verbunden. Die Zugtraversen 5, 6 sind mittels je einer Schiebehtlse 9 und einem Vorstecker 10 héhenverschiebbar am
Basisrahmen 1 bzw. an den AuBBenrahmen 2 befestigt. An der Schiebehlilse 9 der duBeren Zugtraverse 6 ist das Zugseil 11
angebracht, welches anderenendes am Anlenkpunkt 12 mit dem Basisrahmen 1 verbunden ist. Zwischen der duReren
Zugtraverse 6 und der in Fahrtrichtung 13 dahinter angebrachten dulReren Anhéngetraverse 14 ist das Verbindungsrohr 15
angeordnet, welches die Pendelachse 16 der dulReren Werkzeugsektion 8 bildet. Der Befestigungspunkt 17 des Zugseiles 11 an
der Schiebehiilse 9istin einem Abstand a oberhalb der Pendelachse 16 angeordnet. Das Zugseil 11 weist eine solche Lange auf,
die mindestens dem Abstand b der Pendelachse 16 vom Schwenkgelenk 4 plus dem Abstand a zwischen dem Befestigungspunkt
17 und der Pendelachse 16 entspricht. Der Anlenkpunkt 12 des Zugseiles 11 am Basisrahmen 1 ist unterhalb der horizontaien

" Ebene durch den Befestigungspunkt 17 des Zugseiles 11 am AuBenrahmen 2 angeordnet.
Die 4uRere Zugtraverse 6, die duBBere Anhangetraverse 14 und das Verbindungsrohr 15 bilden gemeinsam den pendeinden
Werkzeugrahmen. An den AuBenrahmen 2 ist jeweils die Seilfihrung 18 angeordnet. Das Zugseil 11 weist als Verstelleinrichtung
das SpannschloB 19 auf.
Werden die AuBenrahmen 2 des Saatbettbereitungsgerétes mittels des jeweiligen Hydraulikzylinders 3um lhr Schwenkgelenk 4
eingeklappt, so strafft sich unmittelbar nach dem Anheben des AuBenrahmens 2 das Zugseil 11, zieht den Giber dem
Verbindungsrohr 15 gelegenen Teil der Schiebehtilse 9 nach innen und damit schwenkt die duBere Werkzeugsektion 8 um ihre
Pendelachse 16 nach auRen. Ist die Kontur der inneren Werkzeugsektion 7 (iberwunden, lockert sich das Zugseil 11 automatisch
und die duBere Werkzeugsektion 8 nimmt, durch Zuriickschwenken um die Pendelachse 16, oberhalb der inneren
Werkzeugsektion 7 ihre parallele Lage zu dieser wieder ein. Ist der Schwenkvorgang beendet, hdngt das Zugseil 11 in der
Seilfiihrung 18, die wahrend des Klappvorganges sein Verklemmen zwischen den Rahmenelementen und Werkzeugsektlonen
verhindert, lose herab. Das Ausschwenken erfolgt in analoger Weise.
Fiir den Einsatz der unterschiedlichsten Werkzeuge ist in den Schiebehiilsen 9 mittels der Vorstecker 10 ein Abstecken der
Zugtraversen 5, 6 in unterschiedlichster Hohe mdglich. Dabei &ndern sich jedoch weder die Ldnge des Zugseiles 11, noch die
Lage des Anlenkpunktes 12 bzw. des Befestigungspunktes 17 an dessen Enden im Verhiltnis zum Schwenkgelenk 4.
Die Lénge des Zugseiles 11 ist mittels dem Spannschiof 19 zwecks Vorwahl und Korrektur des Schwenkwinkels der duBeren
Werkzeugsektion 8 stufenlos verstellbar.
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Fig. 2
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