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(64) Zatizeni k nastaveni zdvihu zejména stoupajiciho vietene armatury

Vynélez se tfkd oboru armatur a Fedf
- stavitelné zaffzeni k nastaveni sdvihu
stoupejic{no vietene armatury. Podstatou
vyndlezu je, Ze ve vietenové matici Je-
proti vietenu um{stdn stavéci ¥roubd, je-
hoZ poloha je gaji¥tdna pojiltovecim prv-
kem, prekrytym ovliddecim prvkem armatury.
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Vynélez se tyké stavitelného gafizeni k nastaveni zdvihu, zejména st.oupa;]ic:iho viete-
ne armatury.

V technické praxi se Sasto vyskytuji p¥fpady, kdy Je t¥ebs vymezit zdvih vietene ar-
matury v pomdrné dzkjch tolerancich. U dosavadnich primysievich ermatur Je vymezeni zdvihun
stoupajictho vietene provédddno tak, Ze Zelo vFetene je cpat¥eno ndlitkem, jehoZ potfebnd .
vjke se uprevi obroubenim, & vreteno pak dosedd v horni poloze timto nélitkem na 601111
plochu vybréni ve vf-etonové matici. .

Pro zjisténi potrebtnych rozmdrd je treba armaturu smontovat, proné&Pit, znova rozebrat,
obrobit Zelo vietenem na %ddeny rozmdr a teprve potom ndsleduje koneln# zontd srastury. .
J 1ﬁym znénym zpisobem nastaveni zdvihu vietene je vymezeni zdvihu pomoc{ osazeni na vie-
teni, které v horni poloze nalehne na vietenovou matici. I v tomto pr{pudd je serizovéni
zdvihu ko;nplikov&no dodate¥nymi dpravemi, dosedacich ploch a s tim spojenymi demontédeni
armatury. Déle lze nastavovat zdvih vietene pomoci vedeni vietene zbroufizného na Zédeny
rozndr. U tohoto zplisobu nastaveni se vedeni vietene p¥ilo¥i na zévit wistens a provede
se hrubé nastaveni veden{ po zévitu vietene. Vedeni je pek nutno n&kolikrét zkusmo zbrou-
sit, tekZe montéZ vedeni ne vieteno ermatury se musi ndkolikrdt opekovat. Krom& toho tako-~
vé vedeni lze pou¥it jen pro jednu armaturu, tekfe je nutno dbét, aby nedo¥lo k zéménd je-
ho monté¥e na jinou ne% odzkou3enou armaturu.

Uvedené nedosteatky odstrenuje v podstet® vyndlez, kterjm je stavitelné zatizeni k ne-
staveni zdvihu, zejména stoupajiciho vietene armatury, sklédajfc{ se z vietenové matice,
uloZené oto¥nd v mistku t¥mene ermstury a opat¥ené nébojem pro uloZeni ru¥niho kola nebeo
motorického pohonu, & z vliastniho vietene, jeho podstata spoM’vé v tom, %e vietenovd mati-
ce je opatPena stavidcim Xroubem, uloZenym na zévit v néboji vietenové matice @ ﬁroti‘lehle
vietenu, pPi%emZ néboj vietenové maiice je opatien otvorem, ve kterém Jje uloZen pojistova-
e{ prvek pro zaji¥téni polohy stavéciho Sroubu.

Déle je podstatou vyndlezu, Ze po;jisf.ovaci prvek nepresahuje svou délkou vn¥jsi obvo-
dovou plochu néboje vietenové metice.

Vy#81 ddinek vynéleiu se projevuje snadnym, Jednoduchym a spolehlivym nastevenim zdvi-
hu, bez nutnosti opakovanych -demonté¥{ armetury b¥hem serizovéni zdvihu. Zdvik vietene
1ze nastavit s vysokou pFesnosti v poZadovené toleranci.

P¥{klad konkrétniho provedeni vyndlezu je schematicky zndzornin na vykresu, kde znald
obr. 1 zékladni provedeni vyndélezu s ovlédddnim vietenové metice rulnim kolem & obr. 2
predstavuje alternativni proveden{ s dpravou vietenové matice pro pripojen{ motorického
pohonu nebo ddlkového ovldddni. '

Podle vynélezu je v mistku | t¥menu 2 armatury uloZens oto¥n& v loZiskéch 3 vieteno-
vé matice 4. V¥etenové matice 4 je opatfene ve spodni &ésti zévitovym vedenim 5 vliastniho
vretene § & v horni ¥ésti nébojem J, ve kterém je protilehle vieteni 6 uloZen stavdc{
Eroub 8. Hornf krajni poloha zdvihu vFietene § je urfens dorazem 9 stavéciho Zroubu § na
horni &elo 10 vietene 6.

V néboji 1 vietenové matice 4 je vytvoFen otvor 11, ve kierém je kolmo na osu stavd-
ciho roubu 8 uloZen pojidfovac{ prvek 12, tvoreny nap¥ikled zédvrinym Sroubem, vélcovym,
kuZelovym nebo pruZnym kolikem, jehoZ délka nepresehuje vnéj¥{ obvodovou plochu néboje 1
vietenové matice 4. Néboj 7 slouZf k wloZeni bud ru¥nfho kola 13, nebo nezndzornéného mo-
torického pohunu, které po nasazeni na néboj ] piekryji otvor 11, a nedovoli tak nenipule-
e¢i s pojizlfovecim prvkem 12, takZe zabréni neZddoucimu poruSeni nestavenéno zévihu vietene
6. Axidlnf poloha vietenové matice 4 je zaji¥t¥na zdvitovym krouZkem 14.
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Vlastni nastaveni zdvihu vietene § se provede tak, Ze se nastavi horni krajni poloha
posuvu vietene § to¥ivym pohybem staviciho 3roubu 8 @ tato polcha stavdciho &roubu 8 se

zajisti pojistovecim prvkem ]2. Nato se na néboj ] vietenové matice 4 nasadf bud ruénf ko-
lo 13, nebo motoricky pohon, které prekryji pristup k pojistovacfmu prviu 12.

PREDMET VYINALEZU

1. Za¥izeni k nastaveni zdvihu, zejméne stoupajiciho vietene armatury, sklddajfci se
z vietenové matice; uloZené otodnd v mistku t¥emene ermetury a opat¥ené ndbojem pro uloZe-
ni ru¥niho kola nebo motorického pohonu, a z vlestniho vietene,. vyzna¥ujici se tim, %e vie-
tenovéd matice (4) je opatfena stavicim Broubem (8), uloZenym na zévit v néboji (7) vieteno-
vé matice (4) a protilehle vFetenu (6), priZem? néboj (7) vietenové matice (4) je opatfen .
otvorem (11), ve kterém je ulofen poji3fovac{ prvek (12) pro zajist¥n{ polohy stavdciho
&roubu (8).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pojisiovaci_prvek (12) neptesshuje
svou délkou.vndj3{ obvodovou plochu ndboje (7) vietenové matice (4).

1 list vykresd

- Sevarografia, n. p., zévod 7, Most
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