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1

Vyndlez se tyka zafizeni pro regulacirych-
losti pohédn&cich motord valcovacich stolic,
zejména valcovacich stolic blokovych trati,
apod.

Jak zndmo, vyZaduje technologie valcovd-
ni blokdl za tepla co moZna nejkrats$i viastni
proces tvafeni materialu, ktery zajiStuje do-
dr¥eni dovalcovacich teplot. NedodrZeni do-
valcovaci teploty, napf. u slitin niklu, vede
k popraskédni okraji plostiny a k jejimu zne-
hodnoceni. Z t&chto divodd je valcovani
provddsno s maximalnimi Ub&ry a je poZa-
dovano dodrZeni jmenovité provozni vélco-
vaci rychlosti. V soufasné dob& se pouZiva
pro regulaci rychlosti pohdn&cich wmotord
vdlcovacich stolic blokovych trati, tzv. p¥i-
mé regulace rychlosti otaéeni téchto pohaé-
n&cich motord, kterda byvd s ohledem na
vyse uvedené poZadavky nahrazovéna v né-
kterych pripadech regulaci napéti napaje-
ciho silového zdroje, nap¥. dynama rotac-
niho ménice.

Nevfhodou pohond tohoto typu je sku-
tednost, Ze pii pouZiti maximdlnich abérd,
spolu s charakterem vélcovaciho procesu,
vede toto k velkym a velmi rychlym zmé-
nam zati¥eni pohédné&ciho motoru valcovaci
stolice. Tyto zm&ny zatiZeni vyvolavaji vel-
ké zm#ny kotevniho proudu pohdnéciho mo-
toru, které jsou v okamZiku ndpichu pro-
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vazeny velkymi regulaénimi pfekmity. Prou-
dové prekmity pak dosahuji podstatng vét-
§ich hodnot, neZ odpovidd proudova preti-
#itelnost pohdn#éciho motoru. S tim jsou spo-
jeny obtiZe s nadproudovym jiSténim pohé-
n&ciho motoru, pF¥icemZ dochazi téZ ke zvy-
enému mechanickému namdhdni celého po-
honu. PFi pouZiti tzv. pFimé regulace rych-
losti otatek pohdnécich motord jsou poho-
ny tohoto typu ndchylné k nestabilité, coZ
znesnadiiuje jeji pouZit{ a p¥i napéjeni kot-
vy pohéndctho motoru z dynama rotatniho
meénide pak obvykle nelze tuto regulaci po-
uZit. Nevyhodou regulace napsti napdjeci-
ho silového zdroje je znadny pokles otdfek
pohénsciho motoru pii zatiZeni maximéinim
proudem a tim sniZeni védlcovaci rychlosti.

Nevyhodou regulace napéti napajeciho si-
lového zdroje je zhaény pokles otatek poha-
n&ciho motoru p¥i zatiZeni maximainim prou-
dem a tim sniZeni vélcovaci rychlosti, je-
jiz dodrZeni je tolik potfebné s ohledem na
zachovani dovélcovacich teplot. PFi napd-
jeni pohdn#ciho motoru z dynama vznikaji
navie potiZe se samovolnym protacenim po-
honu, které je zplsobeno remanentnim na-
pétim dynama.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zafizeni pro
regulaci pohdndcich motord vélcovacich
stolic podle vynélezu, které sestdvd ze tii
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souctovych blokd, reguldtoru rychlosh dvou

korekénich bloku upravovaciho bloku a vy-

hodnocovaciho bloku. ‘
Podstatou zafizeni podle vyndlezu je to,

Ze vystup vyhodnocovactho bloku je. zapo-.

jen na informaéni vstup tfetiho souétového
bloku, jehoZ vystup je spojen se zp&tnova-
zebnim vstupem prvniho sou&tového bloku,
jehoZz vystup je pFipojen k odchylkovému
vstupu reguldtoru rychlosti. Vystup regula-
toru rychlosti je pak zapojen na zadévaci
vstup druhého souétového bloku, k jehoZ
vystupu je pfipojen odchylkovy vstup prv-
niho korekéniho bloku, jehoZ vystup je spo-
jen jednak s integradnim vstupem druhého
korek¢niho bloku a jednak s informa&nim
vstupem upravovaciho bloku, jehoZ vystup
je pfipojen na korekéni vstup tfetiho sou-
¢tového bloku. Vystup druhého korek&niho

bloku je zapojen na zpétnovazebnl vstup

-druhého soudtovéhe bloku. - - -wwoee <o
Vyhodou zafizeni podle vynalezu je, Ze
umoZiiuje realizaci stabilni rychlostni regu-
lace pohonu stolic, kterd se vyznafuje mi-
nimélnimi prekmity kotevniho proudu po-

hénéciho motoru pf¥i ndpichu materidlu, tj.

pfi maximdlnim skokovém zatiZeni a p¥Fi
znatném zesileni odchylky rychlosti, kdy je
dosahovdno stoprocentni pfesnosti regula-
ce rychlosti v ustdleném stavu. To zajistuje
dodrZeni dovédlcovacich teplot a tim kvality
vyvalku, pFi sniZeném mechanickém namé-
hani jednotlivych strojii. Soutasng je umoz-
néno dokonalé jiSténi silového stejnosmér-
ného obvodu pohdnéctho motoru a dale je
zajiSténo, v pr1pade napéjeni pohand&ciho
motoru z dynama, ruSeni remanence tohoto
dynama.

Zafizeni pro regulaci.rychlosti poh&ns-
cich motort vélcovacich stolic podle vyna-
lezu je prikladné schematicky zndzorn&no
blokovym schématem na p¥ipojeném vykre-
su. .

Jak patrno z blokového schématu sesta-
v zalizeni podle vyndlezu ze t¥ souctovych
blokdl 1, 3, 7, realizovanych pasivnimi prv-
ky, regulatoru 2 rychlosti, coZ je v daném
pfipad& analogovy operadni zesilova& s p¥i-
sludnymi vazbami a dvou koreké&nich bloki
4, 5, tvofenych kombinaci operaénich zesi-
lovadd. Déle zafizeni podle vyndlezu sesta-
vd z upravovaciho bloku 6, sestaveného z
pasivnich prvkit a vyhodnocovaciho bloku 8
tvofeného kombinaci operadnich zesilovad&i
a pasivnich prvki. Jednotlivé bloky 1 aZ 8
jsou pak zapojeny tak, Ze méFici vstup k
vyhodnocovaciho bloku 8 je spojen s vystu-
pem nezakresleného &idla rychlosti pohdng-
ciho motoru. Vystup vyhodnocovaciho blo-
ku 8 je pak zapojen na informaéni vstup j
tretiho sou€tového bloku 7, jehoZ vystup je
pfipojen na zpétnovazebni vstup b prvniho
souctového bloku 1, jehoZ zadé&vaci vstup a
je spojen s ovlddatem v nezakresleném o-
vlddacim pultu. Vystup prvniho soutového
bloku 1 je pak zapojen na odchylkovy vstup
‘¢ regulatoru 2 rychlosti, jehoZ vystup je 'Spo-
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jen jednak se vstupem nezakreslené regu-
lacni &asti silového zdroje pohdné&ciho mo-
toru a jednak se zadavacim vstupem d dru-
hého soucétového bloku 3, jehoZ vystup je
pfipojen na odchylkovy vstup e prvniho ko-
rekéniho bloku 4. Vystup prvniho korek&ni-
ho bloku 4 je paralelnd zapojen na infor-
macni vstup h upravovaciho bloku 6 a na
integracdni vstup f druhého korekéniho blo-
ku 5, jehoZ vystup je spojen se zpé&tnovazeb-
nim vstupem g druhého souétového bloku 3,
pri¢emZ vystup upravovaciho bloku 6 je p¥i-
pojen na korekéni vstup i tFetiho soucétové-
ho bloku 7. v

Funkce zafizeni podle vynédlezu je nésle-
dujici:

Rychlost, resp. otd€ky nezakresleného po-
hé&né&ciho motoru blokové vélcovaci stolice
je Fizena napétim nezakresleného silového
zdroje s vlastni reguladni smy&kou kotevni-
ho proudu. Silov§ym zdrojem miiZe byt bud
primo tyristorovy mé&nié¢ pro napéjeni kotvy
pohédnéciho motoru, nebo dynamo rotaéni-
ho ménice, jehoZ budici vinuti je napéjeno
z tyristorového budie s vlastni regulaéni
smyCkou budiciho proudu dynama, které je
nadfazena regula¢ni smyc¢ka kotevniho prou-
du pohdnéciho motoru. Zadand hodnota ko-
tevniho proudu pohéné&ciho ‘motoru se pii-
vadi na vstup nezakreslené podfizené regu-
laéni ¢4sti silového zdroje pohén&ciho mo-
toru z vystupu reguldtoru 2 rychlosti. Re-
gulator 2 rychlosti pak reguluje skutetnou
rychlost, resp. otdc¢ky, nezakresleného po-
han&ciho motoru na zédklad® zadané hodno-
ty rychlosti, pfivedené na zad4vaci vstupa
prvniho sou&tového bloku 1 z ovladade, u-
misténém v nezakresleném ovlddacim pultu
a na zakladé zpétnovazebni hodnoty rych-
losti, kter4 se pfivadi na zpé&tnovazebni vstup
b prvniho souétového bloku 1. Tato zpét-
novazebni hodnota rychlosti je ddna souttem
skute&né hodnoty rychlosti pohan&ciho moto-
ru a veliiny, imé&rné derivaci rychlosti poha-
n&ciho motoru. Skuteéné hodnota pohdnéciho
motoru, snimand nezakreslenym &idlem rych-
losti a vyhodnocend vyhodnocovacim blo-
kem 8, se privddi na informadcni vstup j tfe-
tiho sou&tového bloku 7. Velifina, umérné
derivaci rychlosti poh4né&ciho motoru, kte-
rd se uplatiiuje v pFechodovych stavech, se
privadi na korekéni vstup i tFetiho sou&to-
vého bloku 7 z vystupu upravovaciho bloku
8. Prostfednictvim korek&nich blokd 4, 5
a druhého souctového bloku 3 je pak mode-
lovana regulovand soustava rychlosti pohé-
néciho motoru. Na vystupu prvniho koreké-
niho bloku 4 je vypracovana velitina, Gm&r-
néd zrychleni, tj. derivaci rychlosti pohédng-
ciho motoru, kterd se piivadi na informad-
ni vstup h upravovaciho bloku 8. Prvni ko-
rekéni blok 4 je Fizen vystupnim signdlem
druhého souc¢tového bloku 3 na zdkladé za-
dané hodnoty, pfivedené z vystupu regulé-
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toru 2 rychlosti na zaddvaci vstup d druheé-
ho sou&tového bloku 3 a na zdklad& v{ystup-
ni hodnoty druhého korek&niho bloku 35,

pfivedené na zpétnovazebni vstup g tohoto
druhého sou&tového bloku 3.

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni pro regulaci rychlosti pohdné-
cich motorti valcovacich stolic, sestavajici
ze tFi soudtovych blokd, regulatoru rych-
losti, dvou korek&nich blokfi, upravovaciho
bloku a vyhodnocovaciho bloku, vyznacuji-
ci se tim, Ze vystup vyhodnocovaciho bloku
(8) je zapojen na informacni vstup (j] tie-
tiho soudtového bloku (7), jehoZ vystup je
spojen se zp&tnovazebnim vstupem (b) prv-
niho soudtového bloku (1), jehoZ vystup je
pFipojen k odchylkovému vstupu (c) regu-
latoru (2) rychlosti, jehoZ vystup je zapo-

jen na zadéavaci vstup (d) druhého soudto-
vého bloku (3), k jehoZ vystupu je pripojen
odchylkovy vstup (e) prvniho korekéniho
bloku (4), jehoZ vystup je spojen jednak s
integratnim vstupem (f) druhého korekéni-
ho bloku (5) a jednak s informacnim vstu-
pem (h) upravovaciho bloku (6], jehoZ vy-
stup je pfipojen na korekéni vstup (i) tfeti-
ho soudtového bloku ({7), priGemZ vystup
druhého korek&éniho bloku (5) je zapojen
na zpétnovazebni vstup (g} druhého souéto-
vého bloku (3].

1 list

vykresi




228136

Severografia, n. p., zdvod 7, Most

Cens 2,40 Kés



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

