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(54) zariadenie na polohovanie prepravovanych siciastok

Riefenie sa tyka zariadenia na poloho- :2

vanie prepravovanych sd&iastok do poZadované-
ho miesta, pridom je tvorené pevnym dorazom,
upevnenym nad prepravnou rovinou pohéiianého
dopravnika pre usmerfiovanie sy&iastky do
pozadovanej polohy a optickym sinimadom so
sG&asnou vizbou na riadenie &innosti pohd-

fianého dopravnika.
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Vyndlez sa tyka zariadenia na polohovanie prepravovanych su¢iastok, ktorymi sa zabezpe&{
umiestnenie volne uloZenej su&iastky na dopravniku do presne urdéeného miesta.

Polohovanie prepravovanych sidiastok do po¥adovaného miesta si vyZaduje ich dal3ia
manipuldcia s chdpadlami manipuldtorov alebo robotov, ak tieto nie su vybavené vizudlnym
systémom.

Zndme je polohovanie st&iastok pomocou prestavitelného dorazu a mechanického snimada,

ktoré je nutné prispdsobovat rozmerom polohovanej suéiastky.

Uvedené nevyhody su&asného stavu techniky sd odstrinené zariadenim na polohovanie prepra-
- vovanych si&iastok podla vyndlezu, ktorého podstata spotiva v tom, Ze je tvorené pevnym

dorazom 1 pre usmerfiovanie si&iastok do poZadovanej polohy a optickym snimafom 2 so sG&asnou
védzbou na riadenie &innosti poh&fianého dopravnika 3. Po naloZeni si&iastok mechanickym,
alebo ruénym spdscbom bez presného polohovania na pohdfany dopravnik 3 sa tento uvedie do
Cinnosti, kym prvd sidiastka nedosiahne troved optického snimada 2 v priestore pevného dorazu
1, kedy dd opticky snima& 2 s nastavenym Zasovym oneskorenim impulz na zastavenie poh&Haného
dopravnika 3 a zéroveil informdciu riadiacemu systému manipuldtora alebo robota, ‘¥e miesto
polohovania sidiastok je obsadené a podla daného programu mbie sddiastku uchopit a manipulovat
s Hou. Tym sa uvolni opticky snima& 2 a uvedie do ¢innosti pohdflany dopravnik 3, ktory dopravi

popisanym sp&sobom do poZadovaného miesta dal¥iu sd&iastku na odoberanie.

Vyhodou zariadenia na polohovanie prepravovanych stddiastok podla vyndlezu je to, %e
nie je potrebné prestavovanie dorazu 1 na polohovanie sdéiastok podla ich rozmerov.

Zariadenie na polohovanie prepravovanych si&iastok podla vyndlezu je mo%né pouzit v auto-
matizovanych technologickych pracoviskéch, kde je nutné automatizovanému manipuladnému zariade-
niu polohovat sdliastky do po¥adovaného miesta.

PREDMET VYNALEGZU

Zariadenie na polohovanie prepravovanych sddiastok, vyznadujlce sa tym, Ze je tvorené
pevnym dorazom (1), upevnenym nad prepravnou rovinou pohéianého dopravnika (3) a v jeho
prostore umiestnenom optickym snimadom (2) so sdasnou vizbou na riadenie &innosti pohéiianého
dopravnika (3). ’
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