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用于GNSS接收机的车载固定支架及多传感

器融合雷达

(57)摘要

本实用新型公开了一种用于GNSS接收机的

车载固定支架及多传感器融合雷达，车载固定支

架包括固定板、固定件以及连接件，每一固定件

包括一魔术臂、一固定上臂、一固定下臂以及真

空吸盘，魔术臂包括两个万向球以及万向球夹持

件，固定上臂通过魔术臂与固定下臂连接，固定

上臂的上端与固定板固定且下端通过魔术臂与

固定下臂连接，固定下臂通过真空吸盘固定于车

辆顶部；连接件设有安装件，安装件包括第一面

板和与第二面板，第一面板安装于连接件的顶

部，GNSS接收机天线安装于第一面板顶部，第二

面板用于安装多传感器融合雷达。本实用新型能

够将多传感器融合雷达及天线安装固定于车辆

顶部，是用于不同形成的车顶，安装方便快捷且

稳定牢靠。
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1.一种用于GNSS接收机的车载固定支架，其特征在于，所述车载固定支架包括一固定

板、至少三个固定件以及至少一连接件，

每一固定件包括一魔术臂、一固定上臂、一固定下臂以及真空吸盘，所述魔术臂包括两

个万向球以及万向球夹持件，固定上臂通过魔术臂与固定下臂连接，固定上臂的上端与所

述固定板固定且下端通过所述魔术臂与所述固定下臂连接，所述固定下臂通过所述真空吸

盘固定于车辆顶部；

所述连接件的底部与所述固定板安装，所述连接件的顶部用于安装GNSS接收机天线；

所述连接件的顶部设有安装件，所述安装件包括第一面板和与第一面板成钝角的第二

面板，所述第一面板安装于所述连接件的顶部，所述GNSS接收机天线安装于所述第一面板

顶部，所述第二面板用于安装多传感器融合雷达。

2.如权利要求1所述的车载固定支架，其特征在于，所述固定板包括三个安装通孔，每

一安装通孔对应安装一个GNSS接收机天线。

3.如权利要求2所述的车载固定支架，其特征在于，三个安装通孔中第一安装通孔的顶

部通过连接件设有安装件，在车载固定支架安装于车辆顶部状态下第一安装通孔比其余安

装通孔靠近车头，所述多传感器融合雷达的扫描方向与车辆前进方向相同。

4.如权利要求3所述的车载固定支架，其特征在于，所述车载固定支架包括一天线固定

横梁，所述天线固定横梁通过两个手拧螺丝分别固定于两个所述其余安装通孔中，两个

GNSS接收机天线分别固定于天线固定横梁的两端，所述天线固定横梁的长度大于固定板的

最大长度。

5.如权利要求1所述的车载固定支架，其特征在于，所述固定上臂的下端设有一个万向

球，所述固定下臂的上端设有一个万向球，所述万向球夹持件包括两个夹持片以及一紧固

螺丝，每一夹持片的两端各设有与万向球匹配的夹持孔，两个夹持片在夹持两个万向球的

状态下通过紧固螺丝紧固两个夹持片。

6.如权利要求1所述的车载固定支架，其特征在于，所述真空吸盘包括手动气泵以及放

气阀。

7.如权利要求1所述的车载固定支架，其特征在于，所述真空吸盘包括压力传感器以及

蓝牙模块，所述压力传感器的检测信号通过蓝牙模块传输至多传感器融合雷达。

8.如权利要求1所述的车载固定支架，其特征在于，所述固定板上设有若干固定板通

孔。

9.一种多传感器融合雷达，其特征在于，所述多传感器融合雷达包括若干GNSS接收机

天线，多传感器融合雷达以及所述GNSS接收机天线通过如权利要求1至7中任意一项所述的

车载固定支架固定于车辆顶部。
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用于GNSS接收机的车载固定支架及多传感器融合雷达

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种用于GNSS接收机的车载固定支架及多传感器融合雷达。

背景技术

[0002] MVP  LiDAR（多传感器融合雷达）是一种先进的激光雷达技术，它采用多个视点的

激光发射器和接收器，能够提供更高分辨率和更全面的环境感知能力。MVP  LiDAR  可以实

时获取高分辨率的三维点云数据，用于自动驾驶、机器人导航、环境建模等应用。

[0003] 卫星导航定位技术目前已基本取代了地基无线电导航、传统大地测量和天文测量

导航定位技术，并推动了大地测量与导航定位领域的全新发展。当今，GNSS系统不仅是国家

安全和经济的基础设施，也是体现现代化大国地位和国家综合国力的重要标志。由于其在

政治、经济、军事等方面具有重要的意义，世界主要军事大国和经济体都在竞相发展独立自

主的卫星导航系统。

[0004] 现有技术中配备GNSS接收机天线多传感器融合雷达尺寸较大，将多传感器融合雷

达安装于车辆上存在不方便，无法适应多种车型的缺陷，而且不方便调节天线数量。

实用新型内容

[0005] 本实用新型要解决的技术问题是为了克服现有技术中将多传感器融合雷达安装

于车辆上存在不方便，无法适应多种车型，而且不方便调节天线数量的缺陷，提供一种能够

将多传感器融合雷达及天线安装固定于车辆顶部，是用于不同形成的车顶，安装方便快捷

且稳定牢靠的用于GNSS接收机的车载固定支架及多传感器融合雷达。

[0006] 本实用新型是通过下述技术方案来解决上述技术问题：

[0007] 一种用于GNSS接收机的车载固定支架，所述车载固定支架包括一固定板、至少三

个固定件以及至少一连接件，

[0008] 每一固定件包括一魔术臂、一固定上臂、一固定下臂以及真空吸盘，所述魔术臂包

括两个万向球以及万向球夹持件，固定上臂通过魔术臂与固定下臂连接，固定上臂的上端

与所述固定板固定且下端通过所述魔术臂与所述固定下臂连接，所述固定下臂通过所述真

空吸盘固定于车辆顶部；

[0009] 所述连接件的底部与所述固定板安装，所述连接件的顶部用于安装GNSS接收机天

线；

[0010] 所述连接件的顶部设有安装件，所述安装件包括第一面板和与第一面板成钝角的

第二面板，所述第一面板安装于所述连接件的顶部，所述GNSS接收机天线安装于所述第一

面板顶部，所述第二面板用于安装多传感器融合雷达。

[0011] 较佳地，所述固定板包括三个安装通孔，每一安装通孔对应安装一个GNSS接收机

天线。

[0012] 较佳地，三个安装通孔中第一安装通孔的顶部设有安装件，在车载固定支架安装

于车辆顶部状态下第一安装通孔比其余安装通孔靠近车头，所述多传感器融合雷达的扫描
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方向与车辆前进方向相同。

[0013] 较佳地，所述车载固定支架包括一天线固定横梁，所述天线固定横梁通过两个手

拧螺丝分别固定于两个所述其余安装通孔中，两个GNSS接收机天线分别固定于天线固定横

梁的两端，所述天线固定横梁的长度大于固定板的最大长度。

[0014] 较佳地，所述固定上臂的下端设有一个万向球，所述固定下臂的上端设有一个万

向球，所述万向球夹持件包括两个夹持片以及一紧固螺丝，每一夹持片的两端各设有与万

向球匹配的夹持孔，两个夹持片在夹持两个万向球的状态下通过紧固螺丝紧固两个夹持

片。

[0015] 较佳地，所述真空吸盘包括手动气泵以及放气阀。

[0016] 较佳地，所述固定板上设有若干固定板通孔。

[0017] 较佳地，所述真空吸盘包括压力传感器以及蓝牙模块，所述压力传感器的检测信

号通过蓝牙模块传输至多传感器融合雷达。

[0018] 本实用新型还提供一种多传感器融合雷达，所述多传感器融合雷达包括若干GNSS

接收机天线，多传感器融合雷达以及所述GNSS接收机天线通过如上所述的车载固定支架固

定于车辆顶部。

[0019] 在符合本领域常识的基础上，上述各优选条件，可任意组合，即得本实用新型各较

佳实例。

[0020] 本实用新型的积极进步效果在于：

[0021] 本实用新型能够将多传感器融合雷达及天线安装固定于车辆顶部，是用于不同形

成的车顶，安装方便快捷且稳定牢靠。

附图说明

[0022] 图1为本实用新型实施例1的车载固定支架的结构示意图。

[0023] 图2为本实用新型实施例2的车载固定支架的结构示意图。

[0024] 图3为本实用新型实施例3的车载固定支架的结构示意图。

实施方式

[0025] 下面通过实施例的方式进一步说明本实用新型，但并不因此将本实用新型限制在

所述的实施例范围之中。

实施例

[0026] 参见图1，本实施例提供一种用于GNSS接收机的车载固定支架以及多传感器融合

雷达。

[0027] 所述多传感器融合雷达15包括若干GNSS接收机天线，本实施例中，所述GNSS接收

机天线的数量为1。

[0028] 所述车载固定支架包括一固定板11、至少三个固定件12以及至少一连接件13。

[0029] 所述固定板上设有若干固定板通孔111。固定板通孔111用于防积水以及减轻固定

板重量。

[0030] 所述连接件13的数量与GNSS接收机天线14的数量相同，本实施例中连接件的数量
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为1。

[0031] 每一固定件12包括一魔术臂、一固定上臂121、一固定下臂122以及真空吸盘123。

[0032] 所述魔术臂包括两个万向球124以及万向球夹持件125，固定上臂121通过魔术臂

与固定下臂连接。

[0033] 所述固定上臂121的上端与所述固定板11固定且下端通过所述魔术臂与所述固定

下臂122连接，所述固定下臂122通过所述真空吸盘123固定于车辆顶部。

[0034] 所述连接件13的底部与所述固定板安装，所述连接件的顶部用于安装GNSS接收机

天线14。

[0035] 所述连接件13的顶部设有安装件，所述安装件包括第一面板131和与第一面板成

钝角的第二面板132。

[0036] 所述第一面板131安装于所述连接件13的顶部，所述GNSS接收机天线14安装于所

述第一面板131顶部，所述第二面板132用于安装多传感器融合雷达。

[0037] 所述固定板11包括三个安装通孔112，第一安装通孔112安装一个连接件。本实施

例中所述固定板的形状为三角形。

[0038] 三个安装通孔中第一安装通孔的顶部设有所述安装件，在车载固定支架安装于车

辆顶部状态下第一安装通孔比其余安装通孔靠近车头，所述多传感器融合雷达的扫描方向

与车辆前进方向相同。

[0039] 所述固定上臂的下端设有一个万向球，所述固定下臂的上端设有一个万向球，所

述万向球夹持件包括两个夹持片以及一紧固螺丝126。

[0040] 每一夹持片的两端各设有与万向球匹配的夹持孔，两个夹持片在夹持两个万向球

的状态下通过紧固螺丝126紧固两个夹持片。

[0041] 所述真空吸盘123包括手动气泵1231以及放气阀。

[0042] 所述真空吸盘包括压力传感器以及蓝牙模块，所述压力传感器的检测信号通过蓝

牙模块传输至多传感器融合雷达。

实施例

[0043] 参见图2，本实施例与实施例1基本相同，不同之处仅在于：

[0044] 所述GNSS接收机天线的数量为2。

[0045] 本实施例中第一安装通孔的顶部安装件上仅安装所述多传感器融合雷达，而未安

装GNSS接收机天线14。

[0046] 所述车载固定支架包括一天线固定横梁16，所述天线固定横梁16通过两个手拧螺

丝161分别固定于两个所述其余安装通孔中，两个GNSS接收机天线分别固定于天线固定横

梁的两端，所述天线固定横梁16的长度大于固定板的最大长度。

实施例

[0047] 参见图3，本实施例与实施例1基本相同，不同之处仅在于：

[0048] 所述GNSS接收机天线的数量为3。

[0049] 三个连接件上均安装GNSS接收机天线14。

[0050] 虽然以上描述了本实用新型的具体实施方式，但是本领域的技术人员应当理解，
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这些仅是举例说明，本实用新型的保护范围是由所附权利要求书限定的。本领域的技术人

员在不背离本实用新型的原理和实质的前提下，可以对这些实施方式做出多种变更或修

改，但这些变更和修改均落入本实用新型的保护范围。
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图 1
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图 2

图 3
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