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" (54) Casové sledovaci zafizeni

ReSeni se tykd ¥asového slédovaciho
za¥{zen{ pro nastaveni a kontrolu &asovfch
ddajd pro sportovni{ motocykly a jind vozid-
la urend k jf{zddm podle p¥edem stanovenych
%ast, Mdelem FeXen{ je velmi rychld orien-
tace jezdce pfed p¥f{jezdem do Easové kontro-
ly, kdy bez pouZitf tohoto za¥{zenf by ma-
na¥ér musel teprve podftat sprdvny Zas pri-
jezdu. Podstatou FeZenf{ je, %e za¥fzen{
je sloZeno ze dvou soust¥ednych kotoudd
/1, 5/ se stupnicemi /10, 12/, z nich%
jeden kotou& /1/ je upevnén nepohyblivé
k vozidlu a druhy¥ kotou¥ /5/ je oto¥ny a
opatfen ovlddacim dr¥dkem /8/. Smér stoupd-
nf stupfil na stupnicich /10, 12/ je u obou
kotoudld /i, 5/ opadny. Mo¥nost vyuiit{ je
u vSech sout&Znich motorovych vozidel.
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Vyndlez se tfkd Basového sledovacfho zaffzenf pro nastavenf a kontrolu Sasovych ddajd
pro sportovni motocykly a p¥fpadn& i jind vozidla ke sportovnim j{zd4m podle p¥edem stanove-
nych &asi,

Jsou zndmd rlzng pomocnd zafizenf ke sledovdn{ a nastavovdni Zasovych ¥dajd pro moto-
cykly, automobily a jind vozidla, kterd se zdZastiiujf sportovnich podnikd a musf absolvovat
dseky trat& v urdenych Zasovych limitech.

Jsou to hodinky vybavené pomocnou ru¥i&kou s mo¥nost{ aretace na p¥edem urdeny &as, d4-
le tabulky vypsanych &asl, napsané n&kdy i na leukoplasti p¥ilepené na vozidle, a d4le nasta-
vovac{ ukazatel sloZeny ze dvou kotou®l, kde p¥estavenfm kaZd&ho kotoude se libovoln# nasta-
vi jedna &ifslice, '

Pro sledovdni &asu se n&kdy vyu¥{vd i mikropo¥fta¥ky s mo¥fnostf nastavenfi libovolného
%asového ddaje a snadného p¥i&ftdnf nebo od&ftdnf daldfch ¢asovych ddajd. Nevyhodou hédinek
je obti#nd orientace jezdce a stejn¥ tak jsou nevyhovujici pfedem napsané tabulky, a to
zejména u podnikd, kde dochdzf k opoZddnf{ jezdce a nen{ dovolen ndvrat na jeho Sasy plénova-
né v daldfch kontroldch bez opofdén{.

Jednoduchy ukazatel ze dvou kotou¥d je rovn&% nevyhovujfcf, nebo¥ slou%f{ pouze pro
pamdf jednoho &fsla. Malé po¥fta¥ky by jezdcim vyhovovaly nejlépe, aviak jejich z4poren je
nutnost trvalého zapnutf{ a snadné pofkozeni.

Dle nen{ moZnd zp&tnd kontrola, VySe uvedené nedostatky jsou odstrandny &asovym sle-
dovacim zaffzenfm podle vyndlezu, jeho¥ podstatou je to, ¥e je slo¥eno ze dvou soustiednych
kotou&l se stupnicemi, z nichZ pevny kotoud je upevn&n nepohyblivé k vozidlu a pohyblivy ko=~
toud spojeny s ovliddacfm dr¥dkem je ulo¥en oto¥n¥.

Na pevném kotoufi je rovnom¥rn& rozdZlend stuﬁnice stoupajfci ve sméru chodu hodinovych
ru¢idek na 60 dAflkd a na pohyblivém kotou¥i je vyznadena stupnice stoupajfc{ proti sméru
chodu hodinovych rudidek rozddlené rovn&% na 60 dflki, bfiéemz dhlové posunuti jednoho dilku
odpovidé 6 stupfidm.

tasové sledovacf za¥fzeni dle vyndlezu miZe byt upevndno na dobfe viditelném mistd vo-
zidla, napffklad na ¥fdf{tkdch motocyklu, a otoZny kotou je pfestavitelny pomocf oviiddacfho
Qr#dku, knoflfiku nebo 1 uchopenfm na jeho va&j3fm &i vnit¥nim povrchu.

Lehkost otd&enf je moZro nastavit vzijemnym utaZenfm nebo nap¥iklad t¥eci brzdi&kou.
Rozdélen{ stupnic je rovnom&rné na urdeny poet d{lk8, z nich¥ nejvyhodn&j3{ polet je 60,
aviak miZe byt i 30 nebo i jind pf¥edem zvolend hodnota.

Stoupajfcf stupnice na pevném kotoui miZe byt ve smyslu chodu hodinov§ch ru&i&ek i pro-
ti jeho smyslu. Podstatné vSak je, Ze stupnice na pohyblivém kotoufi je v obriceném smyslu
ne¥ na pevném,

Vyhodou &asového sledovacfho za¥fzenf{ v provedenf podle vyndlezu je velmi rychli orien-
tace jezdce p¥ed pr¥fjezdem do Zasové. kontroly, takZe neztrdci nékdy rozhodujfci vtefiny
poradou se svym mana¥érem, co? je zv143E vyhodné p¥i zpoZXdéni jezdce, kdy manaZér by musel
bez pou¥itf tohoto za¥fzenf teprve po¥ftat sprivny Sas p¥fjezdu, ZaF¥fzenf je jednoduché,
odolné protl ot¥eslim i eventudlnfmu pddu a jeho velikost miZe byt volena podle po%adavku
jezdce.

‘Na p¥ipojenych vykresech je zndzornén p¥fklad &asového sledovacfho za¥fzen{ pro nasta-
ven{ a kontrolu &asovych ddaji podle vyndlezu, kde obr. 1 p¥edstavuje prif¥ez Easovym sledo-
vacfm zakfzenfm a obr. 2 &elnf pohled na %asové sledovac{ za¥fzen{f.
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asové sledovac{f za¥fzen{ sestdvd z pevného kotoule l p¥ichyceného svym nélitkeﬁ‘g
k nevyznadend ¥fdftkové trubce motocyklu. Upevn&n{ k ¥fdftku je pomoc{ t¥menu 3 a $roubl 4.
Pohyblivy kotou& 5 se otd¢{ na Cepu 6 vybfhajfciho z pevného kotoude 1 a je ve snéru osy

aretovédn Sroubkem 7.

Pohyb ‘pohyblivého kotoude 5 je prost¥ednictvim ovlddacfho drZdku 8. Lehkost otdeni
reguluje tfecf vloZka 3. Na obr. 2 je %elnf pohled, kde na pevném kotou¥i 1 je vyznafena
stupnice ‘10 o 60 dflcfch rovnomérn& rozddlena po celém obvodu.

Zatdtek i konec stupnice je oznalen Sipkou ‘1l. Na pohyblivém kotoudi 5 je vyznatena
stupnice lg‘pohyblivého kotoude 5 stoupajfci{ proti smyslu chodu hodinovych rudi¥ek. Stupni-

ce '12' pohyblivého kotoude 5 zalind a konif klfnovou znaZkod 13.

Jezdec odstartuje ve startovnim Zase do dals{ &asové kontroly, na kterou je p¥edepsdn
jfzdn{ &as. Stupnice 10 pevného kotoude 1 p¥edstavuje startovn{ ¥as, stupnice 12 pohyblivého

kotoute 5 vyznatuje dobu jizdy.

Nastavenfm uddaje startovnfho Zasu na stupnici 10 pevného kotoude 1 proti pfedep§anému
j{zdnfmu Zasu na stupnici ‘12 pohyblivého kotoude 5 ukdZe klfnov4 znalka '13 i ¥ipka 11 -
potfebnou dobu p¥fjezdu dolkonﬁroly. Jezdec md moZnost kontrolovat ipétné ddaje podle dokla-
db, které dostdvd od pofadatele. ' '

PREDMET VYNALEGZU

1. Basové sledovac{ za¥fzen{ pro nastaveni a:kontrolu &asovych ddajl pro sportovni moto-
cykly a p¥fpadné i jiné.vozidla uréend ke sportovnim jfzddm podle pfedem stanovenych &asy,
vyzna&ené tim, %e je sloieho ze dvou soust¥ednych kotoudd /1, 5/, se stupnicemi /10, 12/,

z nich¥ pevny kotoud /1/ je upevnén nepohyblivé k vozidlu a pohyblivy kotou& /5/ opatfeny
) ovlddacim dr¥dkem /8/ je uloZen oto¥n& na Zepu /6/ vybihajicim'z pevného kotoude /1/.

2. %asové sledovac{ zaffzen{ podle bodu 1, vyznalené tim, Ze na pevném kotou&i /1/ je
rovnomérnd rozdélend stupnice /10/ stoupajfc{ ve smdru chodu hodinovych ruéiéek na 60 Aaflkud
‘a na pohyblivém kotou¥i /5/ je vyznaena stupnice /12/ stoupajfc{ proti sméru chodu hodino-
vych ru&idek rozdélend rovné&Z na 60 dfilkd, p¥ifem¥ Yhlové posunutfi jednoho df{lku odpovidd
6 stupfidm.

2 vykresy
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