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Samoczynne urzadzenie regulujace przekiadnie
Udzielono patentu z moca od dnia 16 maja 1950 . e

Wynalazek polega na samoczynnym ‘urzgdze-
niu do regulowania przekladni. Jest on szcze-
gélnie przydatny przy zmiennych przekladniach
samochodéw ciezarowych. Znany tez jest wplyw
oddzialywania samoczynnego regulatora na me-
chanizm przesuwkowy, ktére to oddzialywanie
jest zalezne od wplywéw zewnetrznych. Na
urzadzenie regulujace oddzialywuje z jednej stro-
ny zmienna sila, zalezna od momentu obrotowe-
go silnika, z drugiej za$ zmienna sila, zalezna
od szybkoéci pojazdu.

W znanych dotychczas urzadzeniach tego ro-
dzaju nie mozna bylo jeszcze unikngé zupelnie
tarcia, a tym samym dokladnego nastawienia
przekladni, poniewaz przy tych urzadzeniach
sily dzialajq przez system diwigni. W ukladzie
tym wystepuje tarcie, co przeszkadza dokladne-
mu ustaleniu si¢ sil nastawiajgcych.

W szczegolnosci znane sg urzadzenia sterujgce,
przy ktérych sterowanie nast¢puje pod wplywem
dwéch dzialajgcych na sprezyne sil przeciwnie
skierowanych, z ktérych jedna zalezy od momen-
tu obrotowego silnika, a druga od szybkoéci po-

jazdu. Przy tym systemie sila oddzialywania re-
gulatora odsrodkowego bez pofrednictwa ukladu
dzwigni dziala przeciw sile drugiej. )

Przy znanych urzgdzeniach przesuwka jest
iednak polgczona przez sprezyne z regulatorem
odérodkowym 1lacznie z drugg sprezyns prie-
ciwnie dzialajgca. Powoduje to niedokladne na-
stawienie przekladni, oddzialywanie bowiem
przesuwki jest opodinione lub przyspieszitie
w czasie wobec impulséw regulatora odérodke-
wego, a przy tym moze zajaé polozenie, ktére
nie odpowiada dokladnie szybkoéci pojasdu.
W przeciwienstwie do tego wynalazek powoduje
dokladng regulacje; kasdej szybkodci pojazdu
odpowiada scifle okreSlone polozenie przesuwki.

Wynalazek polega ponadto na tym, Ze prze-
suwka polgczona jest z regulatorem odérodko--
wym bez pofrednictwa spretyny. Wynalsgek
przewiduje dalej, Ze przesuwka sklada sig ze
sprezyn S§rubowych, wstawionych jedna w dri-
ga, o roznej diugosci i o tej samej osi cxyli
z tzw. ,pakietu sprezyn“. Tego rodzaju ,pakiety
sprezyn“ znane sg w postaci sprezyn zawieszenia



w pajazdach, a hie Jako przesuwki, wlqcumeé
i wylgczajace przekladnie.
Takie uuqdzenie znane ‘je,st' przy samoczyn-

nych przekladniach o wzrastajacej stopniowo

szybkodci ruchu przesuwki. Przy t}m " jednak
stosowane sg sprezyny, lezace obck siebie. - -

Przy znanych urzadzeniach sily nie moga byé

przeto przenoszene bez tarcia, co jest mozliwe
przy zastosowaniu ,pakietu sprezyn*.

Nastepnie wynalazek przewiduje zastosowanie
dzwigni recznej, za pomocg ktérej mozna dowol-
nie regulowaé¢ naped przekladni, W przeciwien-
stwie do znanych urzadzern dzwignia pomy$lana
jest w tym przypadku w ten sposéb, Ze przy
wylaczaniu przekladni musi byé przezwycigione
dzialanie regulatora. W ten spos6b unika si¢
raptownego i ostrego zahamowania.

Urzadzenie to jest przystosowane do prze-
kladni lekko chodzacych, podczas gdy znane
urzadzenia mogg byé stosowane tylko do okreslo-

nych przekladni, pracujgcych przy pomocy na-.

cisku. .

Na rysunku przedstawiono schematycznie trzy
rozwigzania ' urzadzenia sterujacego przekladnie,
przy czym fig. 1 przedstawia zasade wynalazku.

Przesuwka w najprostszym .przypadku stano-
wi sprezyne srubowsa I. Jest ona przymocowana
na jednym konicu do uchwytu 2, a na drugim do
uchwytu 3. Na sprezyne dzialajag dwie zmienne
sily. Sily dzialajace na sprezyne sg oznaczone
strzalkami 6 i 7. Na przyklad zmienna sila 6 mo-
Ze - by¢ zalezna od momeritu obrotowego silnika,
podczas gdy zmienna sila:? zalezna jest do szyb-
k0§¢l pojazdu.

‘Na przesuwke I .dzialaja dwie sily 6 i 7 i dla

przeniesienia ich na sprezyne nie trzeba stoso-
waé zadnych dZwigni majacych naturalnie staty
punkt obrotu, w ktérym wystepowalaby sila
‘tarcia. Obie zmienne sily 6 i 7 dzialaja, jak wi-
da¢ na fig. 1, na przesuwke 1 i muszg byé prze-
‘ciwnie skierowane, Linia dzialania tych dwéch
sil musi pokrywaé sie z osig sprezyny 1.
' Cyfry i odpowiadajace im kreski na dolnej
‘czedci fig. 1 oznaczaja poloZenie przesuwki
przy wlgczaniu réinych przekladni w skrzynce
‘biegéw. Na podanym przykladzie wlaczony jest
bieg drugi i zaleznie od tego, ktéra z sil dzia-
lajacych 6 lub 7 przewazy, w przypadku zmieh-
nych warunkéw jazdy wlgczony zostanie bieg
pierwszy lub trzeci. :

"Stale sprezyny i napiecie wstepne musza byé

tak dobrane, aby przy biegu jalowym narzad &
nastawil przekladnie na bieg I.

Wobec tego, ze jedna z sil dzialajacych pro-
porcjonalna jest do kwadratu szybkoéci samo-
chodu, a druga proporcjonalna do szybkosci,
komeczne staje sie zastosowanie kilku sprezyn,

taw:onych Jedna w druga (tzw. ,pakiet spre-

. zynu)

Fig. 2 przedstawia rozwigzanie omawiane po-
wyzej z zastosowaniem ,pakietu sprezyn“ przy
czym liczba potrzebnych sprezyn réwna jest
liczbie biegéw w skrzyni przekladniowej minus
jeden.

Fig. '3 przedstawia schematyczme calo$¢ una,—
dzenia sterujgcego o dwéch sprezyrna(h 1 i 10,
a wiec przystosowanego do pmekladm trzy-
biegowej.

Na talerzyk 2 sprezyny dziala korjec dzwigni
pedalu przepustnicy lub pompy wtryskowej. Na
przeciwny talerzyk 8 sprezyny oddzialywuje re-
gulator odsrodkowy 16, napedzany od narzadu
zwigzanegy z kolami pojazdu. Dla reczrego sie-

rowania przekladni przewidziana jest dZwignia

24, ktéra nastawia zderzak 29, ogramniczajacy
przesuw narzadu nastawiajacego 22. Diwignia
reczna daje moznosé ograniczania od géry wia-
czonych biegéw, nie wylgczajac urzadzenia sa-
moczynnego, co moze byé bardzo korzystne przy
jezdzie w terenie gorzystym.

Zastrzezenia patentowe

1. .Samoczynne urzadzenie regulujace dla zmien-
nych przekladni zebatych samochodéw cie-
zarowych, przy ktérym sterowanie powoduje
dwie sily przeciwnie skierowane, dzialajgce
wspélnie na sprezyne, z ktérych jedna zalezy
od momentu obrotowego silnika, a druga od
szybkoéci . pojazdu, znamienne tym, ze prze-
suwka przekladni polaczona jest z regulato-
rem odsrodkowym bez posrednictwa sprezyny.

2. Samoczynne urzadzenie regulujgce wedlug
zastrz. 1 o stopniowych przesunieciach prze-
suwki, znamienne tym, ze przesuwka sklada
sie ze sprezyn frubowych o réznej dlugosci
i o wsp6lnej osi, nalozonych jedna na drugsg
(tzw. ,pakiet sprezyn"). .

3. Samoczynne urzadzenie regulujgce wedlug
zastrz. 1 i 2, przy ktérym stosowanie prze-
kladni ogranicza sie dowolnie dzwignia
reczna, znamienne tym, ze dzwignia ta jest
tak skonstruowana, Ze przy wylgczaniu prze-
klmdm w czasie biegu trzeba pokonaé oddzia-
lywanie regulatora,
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