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Vyndlez sa tyka zariadenia pre automatické riadenie nespo-
Jityeh cyklickych procesov o viacerdych krokoch a rie#i moZnost
voli?¥ v Yubovolnom kroku &innoet bud v spitnej viézbe s riadenou
sistavou prostrednictvom snimadov polohy, alebo s programovanou
dobou zotrvania v kroku priSom vdetky signély sd pneumatiockého
charakteru.

Doteraz zndme systémy pre riadenie pracovaych cyklov sd
konStruované na mechaniockych, elektriockych hydraulickyfch alebo
pneumatickych principoch.

2 mechanickych st najuiivanejsie vadkové a im podobné. Ich
nevyhodou je velkd opotrebitelnost, tafkd programovatelnost bes
moznosti epdinej vdsby, ale najm¥ priestorovd zlof tost, :

U elektrickych systémov si nevyhodné najmyi periférne zaria=
denia, ako napriklad zdroj pohonu, snima¥e, solenoidy atd., ktoe
ré majd vysokd hmotnost, Ich nevyhodou je tieZ samotnd pritom-
nost elektrického napitia a tym i moZnost vzniku drazue

Hydraulické systémy su pomalsie a ich pouZitie si vyZaduje
generdtor tlakovej kvapaliny a vedenie na zbexr prepadu.

Pneumatické systémy riadenia pracovnych cyklov si s pravi=-
dla neprehIadné a kladi vysoké ndroky na kvalifikédciu obsluhy.

Popisané nevyhody odstrailuje zariadenie pre automatiocké
riadenis nespojitych cyklickyfch procesov o viacerych krokoch
podla vyndlezu, ktorého podstatou je stator s pdrmi navzdjom
spojenych kandlov #krtiacimi odpormi a rotor opatreny dvoma ka=-
nédlmi z ktorych jeden je napojeny na gdroj tlaku a druh¥ na tla=
kovy spinad. Krokové zariadenie otdda rotor tak, Ze pri kaZdom
kroku sa rotor svojimi kandlmi napoji na jeden & péArov kandlov
statora, pridom jeden kandl dédva povel riadenej sistave, druhy
sleduje splnenie daného ikolu a dédva impulz k prekrodeniu auto-
matu do dal#ieho kroku, respe. sliZi k nastaveniu dasu gotrvania -
v kroku.

Zariadenie pre automatické riadenie nespojitych oyklickyoch
proocesov podla vyndleszu déva mo¥nost volby zotrvania v Iubovol=-
nom kroku po dobu nastaviteIného &asu, alebo do splnenia snima-
Som kontrolovanej podmisnky, pridom naprogramovanie daného cyklu
je velmi jednoduché, nendro¥né na priestor a d4 sa rudne ovlédat,
Jednoduchd kon¥trukcia snimadov polohy predurduje zariadenie k

pouZitiu pri stavbe zldﬁitich Jednoddelovych strojov, robotov
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a podobne. Nepritomnost elektrického napitia vyluduje moZnost

irazu, ruSenia, alebo vybuchu, tak%e sa dd pouZit i pri stavbe
zariadeni pre vybuiné prostredia.

Na pripojenom vykrese je schématicky zndsorneny riadiaci
automat podTa vynélezu a priklad jeho zapojenia pre riadenie
dvoch valoov,

Zariadenie pre automatické riadenie nespojitych cykliskych
procesov je vytvorené z rotora 1 a statora 2, pneumatickjeh od-
porov 3, krokového zariadenia 3 a tlakového spinada 4.

Rotor 2 je opatreny dvojicou kandlov, z ktorych jeden, po-
velovy kandl ] je napojeny na zdroj tlaku vzduchu 10, a druhy
snimaci kandl 8 je napojeny na vstup k tlakovému spinadu 4.
Prechody medszi kandlmi statora 1, povelovym kandlom ] a snima-
cim kandlom 8 rotora 2 si v jednotlivych polohdch utesnené te-
sneniami 6. Druhé konce kandlov rotora 2 si na ostatné Sasti
zariadenia napojené cez utesneny vberad 9. Dvojice kandlov stae
tora 2 si navzdjom prepojené prestaviteInymi, alebo prememngumi
odpormi 3, umiestnenymi v telese statora l. Alternativme mdZu
byt premenné odpory 5 umiestnené i po obyode statora 1.

Ked@ rotor 2 pride do na vykrese znézornenej polohy, vzduch
zo zdroja tlaku 10 sa cez povelovy kandl J, rotora 2 dostane na
prisludny kendl statora 1 a d4 jednak povel k presunutiu Bupdtka
12 a jednak prudl cez premenny odpor 5 a koncovy snimad 13 do
atmosféry. Uzavretie koncového snimada 13 a stipnutie tlaku v.
snimadovom kandly 8 je zdroveid spitnovdzbovym signdlom o ukonde-
ni kroku a povelom k prekrodeniu rotora 2 na daldi krok. V inom
alternativnom zapojeni je doba kroku zévisléd na naplneni objemo-
iej kapacity 14 spojenej so snimaSovym kandlom 8. Po naplneni
objemovej kapacity 14 na spinaci tlak d4 tlakovy spina¥ 4 povel
k prekrodeniu rotora 2 na dalsi krok. Casové zotrvanie v kroku
sa dosiahne voIbou odporu a veIkostou objemove] kapacity 14.
Meximdlny podet krokov je rovny podtu poldh rotora. Kendly ne-
pouzZitych poldh v statore 1 je moiné vzdjomne prepojit, alebo
zaslepit., Takto upravené polohy rotor 2 rychle prebehne. Vstup
na tlakovy spina& 4 je paralelne vyvedeny na ventil 15, &o
umoZiiuje jeho odvzdusnenie a tak v ktoromkoIvek kroku prebieha-
Juici cyklus i dialkove prerusit.

Zariadenie Je vhodné najmi na riadenie jednoidelovych obré-
bacich, montdZnych a baliacich strojov, manipuldtorov, ale d&
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sa vyhodne vyuZit i pri stavbe robotov niZXieho stupiia,

PREDMET VYNLKLEZU ‘
: 4 227 060

Zariadenie pre automatické riadenie nespojitych cyklickych
procesov o Viﬁ%3§53ﬁlkr°k°°h najmi pre Jednoiddelové stroje vy=-
znadené tym, Z&\rotor /2/ s krokovacim zariadenim /3/ ovlddanym
spinacim ventilom /4/ J& opatreny povelovym kandlom /7/ napoje~-
nym na zdroj /10/ tlakového vzduchu a snimaSovym kandlom /8/
napojenym na vstup tlakového spinada /4/, pridom jedna = dvojic
kandlov statora /1/ prepojenych navzdjom odpormi /5/ si v jedno-
tlivych polohdch rotora /2/ spojené s povelovym kandlom /7/ a

snimadovym kandlom /8/ a tesnené tesneniami /6/,

' whres
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