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Vyondlez ¥e#i mechanismus nélevkz 27

- skléi¥ského stroje se snadnou a spoleh- \ / /

livou regulaci rychlosti pohybu pistu

a pistnice s ramenem nilevky i tlumeni

v koncovjch nﬁlohécb.

Podsgtats vynalezu je ve gpojeni valky s 8
hornim a dolnim vikem, s nimi¥ tvofi

pist dvoj&inného E::éuilatického valce.

Vélec je opatien ¥y, zpétnymi ven-
tily ve vedenich, Skrticimi ventily a

flglzigimi prostory v obou koncovjch po-
onacnoe
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Vyndlez se tyk&4 mechanismu nidlevky skl&fského stroje na
vfrobu sklendnych obali,

Dosud znimé provedeni mechanismu ndlevky skla¥ského stro=-
je podle francouzského patentu &. 1 535 844 je FreZfeno s jedno=
Sinnym pneumatickym vadlcem, u kterého je pohyb pistnice s ra-
menem nélevky do pracovni polohy zAvisly na pGsobenf{ pracovni-
ho vzduchu nad p{st pneumatického vilce a zZp¥tny pohyb pistni=
ce s ramenem nalevky do mimopracovni polohy je ovladdén dvdma
pruZzinami,

Nevyhodou tohoto Fe3eni{ je obt{Zné ¥{zen{ rychlosti pistni=-
ce s pistem, kdy pracovni vzduch p¥i plndni nad pist a pohybu
odpovidaj{cimu stladovini pruZin je nutno ¥krtit na vstupu do
pneumatického vdlce, To zpusobfi, Ze pohyb pistnice s pistem
Je vliivem nartistdni sily pruZiny pro zp&tny pohyb nerovnomérng
a nelze jej v konetné poloze jednodu¥e a Ginnd tlumit, Navic
pri zp&tném pohybu pistu s pistnici{ zpisobi{ stlafenid pruZina
p¥{1i% velkou rychlost pohybu do zékladn{ polohy mechanismu,
Tlumen{ koncového pohybu je obti¥né s nepPi{znivymi setrvadnymi
G¥inky na soulésti mechanismu, Pro toto Fefeni{ plat{, Ze pra-
covni rychlosti mechanismu do pracovni polohy jsou omezeny zej-
ména velikosti{ rédzd v koncové poloze pii zp&tném pohybu do mi-
mopracovni polohy, Omezené Zasy prestaveni mechanismu nilevky
omezujf ve svém disledku i vyrobni rychlost skla¥skédho stroje,

V¢Ee uvedené nedostatky jsou odstran®ny mechanismem nileve
ky skléiského stroje podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, ¥e
valka je spojena s hornim a dolnim vikem, s nimi%¥ tvor{ pist
dvojtinného pneumatického vAlce, ktery je opatPen kanily, zpSt=
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nymi ventily ve vedenich, ¥krticimi ventily a tlumicimi prosto=
I'Ye

V¥hodou uspotAddédni{ mechanismu nAlevky skléiského stroje
podle vyndlezu je snadné a spolehlivé regulace rychlosti pohybu
pistu a pistnice s ramenem nilevky 1 tlumeni v obou koncovych
polohédch, TEchto vlastnost{ je docileno pouzitim dvoj¥inného
pneumatického vAlce pro pohon mechanismu s regulac{ rychlosti
pohybu v obou smdrech ¥krceni{m vyfukového vzduchu a regulaci
pneumatického tlumeni v obou koncov§ch polohich Zkrcenim v§fu-
kového vzduchu, unikajicfho z tlumicf{ho prostoru,

Na pi¥iloZenych vykresech je na obr, 1 podélny fez mecha~
nismu s pistem v horni koncové poloze, na obr, 2 je obdobnd
pist v dolni koncové poloze, na obr, 3 je valka se 3roubovou
a p¥imou dréAZkou,

- Zndzorndny mechanismus ndlevky sestAvd z dvoj¥inného pneu=
matického vAlce 5 s hornim vedenim .:Lt_S_ a dolnim vedeniin 17, ve
kterych je uloZena pistnice 18, jejiZ% pohyb je ovlddén pistem
4 siloZenym z hornfho vika 2, dolnfho vika 3 a mezi nimi vloZe-
né vadky Lo '

Blokovani vaSky 1 proti jejimu natddeni zaji¥fuje pevny

Sep 23 s rolnou 19, uloZ¥enou v p¥{mé dréZce 20. Natdleni pist-
nice 18 s ramenem nélevky 27 umo¥nu je Eep 24, uloZ%eny ve ¥rou~
bové dréZce 22, pii pohybu pistu il_. Posuv pistnice 18 je ovlé-
ddn ptsobenim hornf{ho yika 2 na osazeni 26 nebo pisobenim pru%i-
ny 25 a% do polohy dané dotykem krouZku 28 na 8elo 29 dolnfho
veden{ 17, V hornim vedeni 16 je zabudovén zp¥tny ventil 8. Hor-
n{ kandl 14 definuje tlumici{ prostor 12, propojeny se ¥krticim
ventilem 10 a 3krticim ventilem 31, Obdobn& v dolnim vedeni 17
Je zabudovén zp&tny ventil 9, Doln{ kanil 15 definuje tlumic{
prostor 13, propojeny se ¥krticim ventilem il a Skrticim ven=
tilem 32. '

Mechanismus ndlevky podle vynédlezu pracuje tak, %e v mimom
pracovni poloze (obr. 1) je pistnice 18 s ramenem nidlevky 27
a pistem _lt, tvorenym hornim vikem A, dolnim vikem 3 a valkou 1,
v horni koncové poloze 6§, kdy se horn{ viko 2 dotyk& vedeni 6.
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Tomuto stavu odpovidé poloha kladky 21 v dolni ¥&sti Zroubové
‘dré¥ky 22 a pruZina 25 je v predepjatém stavu,

Zavedenim pracowvniho vzduchu nad pist & pY¥es otevieny zpét=
ny ventil 8 za¥ne se pist & pohybovat smdrem dolt k dolnimu ve-
den{i ;Z,.pfiﬁemé pFedepjatd pruZina 25 zamezuje undfenf{ pistni-
ce 18. Rychlost pohybu péstu & Je P¥izena Zkrticim ventilem 32,
Pist & Jg veden rolnou 19 na pevném Sepu 23 v primé dréZce 20
vytvofené ve va¥ce 1, ¥imZ je blokovéno jeho natolenf. Kladka
21, vedend ve 3roubové draZce 22 a uloZend na Jepu 24, zpltso-
buje pfi pohybu pistu 3 natd8eni pistnice 18 s ramenem nilevky
27, Tento natd¥ivy pohyb pistnice 18 ustane pii dojeti horniho
vika 2 na osazéeni 26. DalS{im pohybem pistu 4 dojde k uniSeni
pistnice 18 s ramenem nélevky'sz dolt do konedné pracovni polo=-
hy, p¥iSem% p¥i tomto pohybu je stlalovédna pruZina 25. Uzav¥e-
nim dolnf{ho kandlu 15 dolnim vikem 3 vznikne mezi nim a dolnfm
vedenim 17 tlumici prostor 13.

Skrecenim v{fukového vzduchu z tohoto prostoru prostied-
nictvim Zkrticfho ventilu 11 p¥i soudasn® uzavieném zpdtném
ventilu 9 dochézf k plynulému brZddni pistu i s pistnici 18
a ramenem nilevky 27 aZ do dolni koncové polohy 7 pistu i, od=~
povidajici konedné pracovni{ poloze ramena nélevkylgz.

Zavedenim pracovniho vzduchu (obr, 2) pFes otevieny zp&t-
n§y ventil 9 v dolnfm vedeni 17 pod pfst 4 za¥ne se pist %4 pohy~
bovat vzhiru k hornfmu vedeni 16, piifemZ pruZina 25 ptsobi na
pistnicilB, kterd sleduje pohyb pistu ﬁ. Rychlost tohoto pohy-
bu je rfzena 3krticim ventilem 31, Tim je zhroven rameno né-
levky 27 nadzvednuto z koncové pracovni polohy nad neznizornd=-
nou prednf{ formou sklé¥ského stroje, Nadzvednuti{ pfstnice 18
s ramenem nélevky 27 je ukonZeno dojetim krou¥kxu 28 k Celu 29
dolnfho veden{ 17 (obr. 3), Tomuto pohybu odpovidé zdvih 30,
Pohyb pistu L4 pokraduje, a¥% uzav¥enim hornfho kanélu 14 hornim
vikem 2 vznikne mezi nim a hornfm vedenim 16 tlumic{ prostor 12.
Bkrcenfm vyfukového vzduchu z tohoto prostoru prostfednictvim
$krticiho ventilu 10 pri soulasné uzavieném zpdtném ventilu 8
dochdz{ k plynulému briddnf pistu 4 s pistnici 18 a ramenem na-
levky 27 a% do horni koncové polohy 6, odpovidajic{ konené mi=-
mopracovni{ poloze ramena ndlevky 27,
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1, Mechanismus nidlevky skla&¥ského stroje s posuvnou valkou a po=-

2.

3.

mocnou pruZinou, pﬁgobici na posuvnou a natédfivou pistnici
pneumatického vilce prost¥ednictvim kladky na Eepu pistnice,
pridem¥ natidfeni valky je blokovino rolnou na pevném Sepu
spojeném s uvedenym pneumatickym vAlcem, vyznaSujfci se tim,
%e vatka (1) je spojena s hornim vikem (2) a dolnim vikem (3),
s nimi% tvo#{ pist (4) dvojdinného pneumatického vhlce (5),
kter§y je opat¥en hornfm kandlem (14) a dolnf{m kandlem (15),

Mechanismus nédlevky podle bodu 1 vyznadujfocf{ se tim, %e dvoj-
8inny pneumaticky vdlec (5) je opat¥en zp&tnym ventilem (8)

v hornim vedeni (16), 3krticim ventilem (10) a tlumicf{m pros=-
torem (12), jeho¥ objem je definovin polohou horniho kanilu
(14) vzhledem ke koncové poloze (6) pistu (4),

Mechanismus ndlevky podle bodu 1 vyzna¥ujfci{ se tim, ¥e dvoj-
ginny pneumaticky vdlec (5) je opat¥em zpStnym ventilem (9)
v dolnim veden{ (17), 3krticim ventilem (11) a tlumicim pros-

torem (13), jeho¥ objem je definovén polohou dolnfho kanilu
(15) vzhledem ke koncové poloze (7) pistu (4).

| 5 vykresy
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