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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm do
zmiany kata fazy miedzy przeciwbieznymi mimo-
Srodami wibratora, w ktéorym koo zebate napedza-
jace przestawialny mimo$§réd, w celu zmiany kata
fazy jest odlagczane od walu a nastepnie ponow-
nie z nim zlgczone. Mechanizm wedlug wynalaz-
ku stuzy do zmiany kierunku wypadkowego wek-
tora sit od$érodkowych mimo$§rodéw w celu uzyska-
nia zadanego kierunku dzialania wibratora.

Znane sy mechanizmy do zmiany kata fazy
miedzy przeciwbieznymi mimosrodami wibratora,
dziatajgce na zasadzie odigczania co najmniej jed-
nego mimoérodu od pozostatlych mimosrodéw, a na-
stepnie ponownego z nimi zlgczania, po uzyskaniu
przestawienia fazowego, za pomocg wodlaczalnego
kota zebatego zaopatrzonego w zderzaki wsp6l-
dzialajace z zabierakami osadzonymi na wale tego
kola zebatego, po obu jego stronach. W celu do-
konania zmiany kata fazy, koto zebate mechaniz-
mu jest przemieszczane wzdtuz osi walu na prze-
mian w obydwu kierunkach. Kazdy ruch koia
wzdluz osi walu powoduje zmiane wspo6tdziatania
zderzak6w z zabierakami w wyniku czego naste-
puje wzgledny obr6t kola zebatego i zlgczanego
z nim mimosrodu przestawialnego.

Wszystkie te i inne znane rozwigzania konstruk-
cyjne mechanizméw do zmiany kierunku dziala-
nia wibratora sa skomplikowanej budowy, wyma-
gaja pracochionnych operacji przy wykonawstwie
jego zespolow, stosowania ko6l zebatych czotowych
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0 poszerzonym wienicu, przy czym szczeg6lnie trud-
nym w wykonawstwie i skomplikowang konstruk-
cja cechuje sie zesp6l do przemieszczania prze-
stawialnego kola zebatego w wibratorach posiada-
jacych kola zebate o przelozeniu wiekszym od jed-
noéci.

W znacznej czefci tych rozwigzan wystepuje do-
datkowa niedogodno$§é w czasie eksploatacji wibra-
tora, polegajgca na tym, ze polozenie organéw ste-
rowania wibratora albo nie okre§la jednoznacznie
aktualnego kata dzialania wypadkowego wektora
sily odérodkowej, wzglednie konieczne jest stoso-
wanie dodatkowych wskaZniké6w, co komplikuje
konstrukcje.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego me-
chanizmu do zmiany kata fazy miedzy przeciw-
bieznymi mimo$rodami wibratora, ktéry odznacza
sie uproszczong konstrukecjg i w ktébrym dwa po-
lozenia zabieraka wzgledem przestawialnego kota
zebatego z zderzakami odpowiadajg jednoznacznie
dwom osiowo symetrycznym polozeniom przesta-
wialnego mimo$rodu wzgledem mimoSrodu sta-
tego.

Cel ten osiggnieto dzieki temu, ze zderzaki
wispébldziatajagce z zabierakiem sg osadzone w kole
zebatym suwliwie, a zabierak wspétdzialajgc z jed-
nym zderzakiem, podczas przenoszenia momentu
obrotowego na kolo zebate, jest jednocze$nie za-
zebiony z drugim zderzakiem, majgcym kolejno
przejagé przenoszenie momentu, przy czym ilo$é
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zderzakéw jest nieparzysta i wynosi korzystnie
trzy przy przeloZzenju 1,5 miedzy kolem zebatym
mechanizmu i kolem zebatym przestawialnego mi-
moérodu. Wspomniane zderzaki posiadajg wycie-
cia, sluzace do wysprzeglania z wspéldzialania
z zabierakiem, oraz rowki do zazebienia sie z wy-
stepem zabieraka.

- Takie skojarzenie &rodkéw technicznych daje
efekt techniczny znacznego uproszezenia konstruk-
cji mechanizmu w postaci zastosowania tylko jed-
nego przesuwnego zabieraka, mozmieszczenia zde-
rzakéw z jednego boku kola zebatego, oraz za-
stosowania k6l zebatych ‘o wieficu normalnej sze-
rokoSci. Szczegblng zaletg techniczng mechanizmu
wedlug wynalazku jest uzyskanie zawsze dwoéch
osiowo-symetrycznych polozen przestawialnego mi-
moférodu wzgledem mimosrodu stalego, tylko przy
dwéch poloZzeniach dzwigni do osiowego przemiesz-
czania zabieraka. Zaleta ta wymika z zastosowania
w konstrukcji mechanizmu tylko trzech przesuw-
nych zderzaké6w zaopatrzonych w wyciecia umoz-
liwlajgce wysprzeglanie zabieraka z wspé6ldziata-

nia z zderzakiem, przy jednoczesnym maprowadze-

niu na tor zabieraka nastepnego zderzaka w cza-
sle Tuchéw wysprzeglajacych zabieraka, przy prze-
tozeniu 1,5 miedzy kolem zebatym mechanizmu
i kotem zebatym przestawialnego mimoérodu.
Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig: 1

przedstawia przestawialne kolo 1zebate mechaniz- -

mu w widoku aksonometrycznym, fig. 2 — zde-
rzak w widoku aksonometrycznym a fig. 3, 4, 5
i 8 — schematy kolejnych polozefi zderzakéw,
przestwwiahxego kola zebatego i przestaw1a1nego
mimo$rodu.

Jak uwidoczniono na fig. 1i2 w przestawial.nym
kole zgbatym 1 mechanizmu, obrotowo osadzonym
na wale 2, sy suwliwie osadzone zderzaki 8, 4, 5
posiadajgce wyciecia 6 i rowki 7. Na wale 2 jest

przesuwnie osadzony zabierak 8 sprzezony z wa-

lem za pomocg wpustu 9. Zabierak jest wyposazo-
ny. w wystep 10 zazebiajacy sie kolejno z rowka-
mi 7 zbierakéw. Powierzchnia robocza zabieraka,
opierajgca sie o powlerzchnie no$ng zderzaka, oraz
wystep 10, zazgbiany z rowkami 7 zderzakéw, leig
w jednej plaszczyZnie. Dlugo$§é poosiowego ruchu
zabieraka jest ograniczona i odpowiada odlegloSci
miedzy S$rodkiem wyciecia 6 1 Srodkiem rowka 7.
W skrajnych polozeniach zderzaki sg ‘ustalone,
dzieki czemu nie jest mozliwy ich samoistny prze-
suw ani obrét. Przestawialne kolo zebate mecha-
nizmu jest zazebione z kolem zebatym 11, sprze-
zonym z przestawialnym mimo$rodem 12 wibra-
tora, przy czym pozostale mimoSrody wibratora,
wzgledem ktérych przestawialny mimo$réd zmie-
nia swoje polozenia, s3 mie uwidocznione na ry-
sunku.

Zabierak i zderzaki 3 1 5 s3 wysrumqbe, to jest
znajdujg sie w polozeniu od kola zgbatego, a zde-
rzak 4 jest wsuniety, to jest znajduje si¢ w po-
lozeniu do kola zebatego. .

Polozenia te odpowiadajg schematowi uwidocz-
nionemu na fig. 3. W celu ulatwienia zobrazowa-
nia dzialania mechanizmu zabierak 1 zderzaki,
znajdujgce sie w polozeniu do kola zebatego sa
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zaciemnione, co jest przedstawlone na pozosmych
figurach 4, 51 6.

W ukladzie przedstawionym ma fig. 11 3 zabde-
rak 8 przenosi moment obrotowy za poérednic-
twem zderzaka 3. Jednocze$nie wystep 10 zabje-

raka jest zazebnony z rowkiem 7 zderzaka 5. W de-"

lu uzyskania zmiany- polozenia przestawialnego mi-
mosrodu 12, zablerak przemieszcza sie w poloze-
nie do kola zebatego. Wskutek tego powierzchnia
robocza zabieraka trafia w wyciecie 8 -zderzaka 3,
natomiast wystep 10 powoduje przesuniecie zde-
rzaka 5 o odleglo§é poosiowego ruchu zabieraka.
Od tej chwili kolo zebate 1 jest pozbawione na-
pedu i wskutek oporéw tarcia oraz sil bezwlad-
noSci mimodrodéw zaczyna zmniejszaé swg pred-
koé§é obrotowsg, to znaczy obracaé sie wzgledem
walu 2. Ten wzgledny obr6t kola zg¢batego trwa

"do momentu, gdy powierzchnia robocza zabieraka

natrafi na powierzchnie noSng zderzaka 5, ktéry
odtagd w wspébldzialaniu z zabierakiem przenosi
moment obrotowy watu na kolo zebate 1.

Jednocze$nie w wyniku opisanego przemieszcze-
nia zabieraka i obrotu kola zebabtego nastqpi za-
zebienie wystepu 10 zrowkiem 7 zderzaka 4, a za-
bierak i zderzaki 4 i 5 znajdg sie w potoZeniu do
kota zebatego, przedstawionym na fig. 4. Wobec
obrotu kola zebatego 1 wzgledem watu 2 o kat
miedzy dwoma zderzakami, ktéry przy trzech zde-
rzakach wynosi 120°, przesterowanie przestawial-
nego mimofrodu 12 wyniesie 180°, co réwniez wy-
nika z przekladni két zebatych 1 i 11 wynoszgce]j
w opisanym przykladzie péitora. Oznacza to, ie
przestawialny mimos§r6d 12 w wyniku jednego
przemieszczenia zabieraka, zajmie polozenie osio-
wo-symetryczne, w stosunku do potozenia pier-
wotnego. ‘

Nastepne kolejne przemieszczenie zabieraka w
polozenie od kola zebatego spowoduje, jego wy-
sprzeglenie sie ze zderzaka 5, wysuniecie zderza-
ka 4 w polozenie od kola zebatego, obr6t tego ko-
ta o 120° i ponowne zazebiende zabieraka z ko-
lejnym zderzakiem 8. W wyniku-tego przemiesz-
czenia powstanie sytuacja uwidoczniona ma fig. 5.
Nastepne kolejne przemieszczenie zderzaka w kie-
runku do kola zebatego spowoduje polozenia uwi-
docznione na fig. 6. Rozwigzanie konstrukecyjne
mechanizmu wedlug wynalazku znajduje zastoso-
wanie réwniez przy innych przelozeniach két ze-
batych 1 i 11. Ilo§¢ suwliwie osadzonych zderza-
kéw z oraz przelozenie i miedzy kolami zebatymi,
przy ktérych dwa polozenia zabieraka jednoznacz-
nie odpowiadajg dwom osiowo-symetrycznym po-
lozeniom przestawialnego mimoérodu, okrefla za-
lezno&é z = 2«1, przy czym iloé z zderzakéw jest
liczba nieparzysta 1 wieksza od jedno$ei. Oznacza
to, ze przy ilofci zderzakbébw 5, 7, 9 przelozenie
miedzy wspomnianymi kotami zebatymi wynosi
odpowiednio 2,5; 3,5; 4,5.

Zastrzezenia patentowe
1. Mechanizm do zmiany kata fazy miedzy prze-

ciwbieznymi mimo&rodami wibratora, w ktérym
kolo zebate napedzajace przestawialny mimosréd,
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w celu zmiany kata fazy, jest odlgczone od watu,
a nastepnie ponownie z nim zlaczane za pomocy
zabieraka osadzonego na tym wale i zderzakéw
umieszczonych w kole zebatym, znamienny tym,
ze zderzaki (3, 4 i 5), wspéldzialajagce z zabiera-
kiem (8), sa osadzone w kole zebatym suwliwie,
przy czym zabierak wspoéldzialajgc z jednym zde-
rzakiem podczas przenoszenia momentu obroto-
wego na kolo zebate jest jednocze$nie zazebiony
z drugim zderzakiem majacym kolejno przejaé
przenoszenie momentu, dzieki czemu zabierak wy-
sprzeglajac sie z wspéldzialania z jednym zderza-

5

10

kiem mnaprowadza jednoczeSmie na swoéj tor zde-
rzak nastepny.

2, Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym,
ze ilo§é zderzakéw jest nieparzysta i korzystnie
wynosi trzy przy przelozeniu 1,5 miedzy kolem ze-
batym (1) mechanizmu i kolem zebatym (11) prze-
stawialnego mimo$rodu (12).

3. Mechanizm wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny
tym, ze zderzaki posiadajg wyciecia (6), stuzace
do wysprzeglania z wspoéldzialania z zabierakiem
(8) oraz rowki (7). do zazebienia sie z wystepem

* (10) zabieraka (8).

Fig.2
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