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(57) tzapojeni je provedeno tak, %e k tacho-
dynamu zpdtné vazoy ot&livé rychlosti civko-
vate je pFipojen d8li¢ napéti tachodynama
zpétné vazby otAfivé rychlosti civkovale a
k nému je pfipojena oddé&lovac{ dioda napét{
tachodynama zp&tné vazby ot&livé rychlosti
civkovade, kterd je pak pfipojena ke srovnd-
vacimu uzlu, ke kterému je pfipojena i od-
délovac{ dioda napéti tachodynama pro sni-
min{ rychlosti taZen{ dr&tu a k ni je p¥ipo-
jen dél1i¢ napdti tachodynama pro sniménft
rychlosti taZen{ drdtu, ke kterému je p¥i-
pojeno tachodynamo pro sniménf rychlosti
taZzenf{ drédtu, pfiZemZ ob& tachodynama jsou
vzédjemnd propojena, v&etnd koncl obou d&li&a.

thr. ?
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Vyndlez se tykd zapojeni zpétné vazby ot4livé rychlosti reqguladniho obvodu Eizeného
tyristorového usmérnovate k napdjenf stejnosmdrného regula&niho motoru, zejména pro pohon
civkovade drdtotahu k zajistén{ konstantnf rychlosti navijeni drdtu cfvkovalem p¥i zm&nd

navijecfho priméru.

Doposud dratotah m& na vystupu cfvkoval, na jehof navijecf cfvku se navij{ drit ze
zdsobovaciho vdlce poslednfho taZného vdlce drétotahu k daldf{mu zpracovénf. Drét ze z&sobo-

vacfho védlce se na navijeci ci{vku vede pfes p¥evad¥éci kladku, na nfZ je upevn&no tachodynamo

pro snimdnf rychlosti taZeni drétu.

KaZdy tainy vdlec i navijeci{ cf{vka jsou pohdndny stejnosmérnym regulainim motorem.
Na hifdeli stejnosmérného reguladnfiho motoru pohonu civkovade je tachodynamo zp&tné vazby
ot4&ivé rychlosti civkovade. P¥i navijenf drdtu na navijecf civku se postupnd zv&t3uje jeji
navijec{ prumér. Aby nedo$lc k p¥etrfenf{ drdtu, je nutno v prib&hu navijen{ Gmérnd se zvétfo-

vdnim navijecfho proméru snifovat otddivou rychlost navijecf civky.

vV soudasné dob® se obdobné pifipady regulace u technologickych linek ¥es{ regulac{ na
konstantn{ odtahovou sf{lu, co? by v nafem p¥ipad® vedlo k dpravé a roz8ifenl reguldtoru
¥{zeného usmériovade a ddle k dopln&ni ¢idla pro snimdni tahové sily p¥i odtahovdni drétu.
zZat{zen{ by bylo sloZitdi¥i, draZ¥f a ndro®n&ji{ na &as pfi sefizovéni{ a uv&déni pohonu

do chodu.

Uvedené nevyhody odstrafuje fefenf dle vyndlezu, kterym je zapojen{ zp&tné vazby ot&di-
vé rychlosti regulaéniho obvodu ¥izeného usm&riliovade k napdjeni stejnosmérného regulagniho
motoru, zejména pro pohon civkovade drdtotahu k zaji¥t&n{ konstantnf rychlosti navijeni
drdtu civkovadem p¥i zm&nd navijecfho priméru, jeho% podstata spolivd v tom, Ze k tachodynamu
zpdtné vazby otalivé rychlosti civkova&e je p¥ipojen d&li& nap&ti tachodynama zp&tné vazby
ot4divé rychlosti civkovade a k néwu je pripojena oddélovaci dioda napéti tachodynama zpétné
vazby ot&divé rychlosti civkovade, kterd je pak pripojena ke srovnidvacimu uzlu, ke kterému
je pfipojena i odddlovaci dioda nap&ti tachodynama pro snimini rychlosti taZenf drdtu a
k nif je ptipojen d&li& napdti tachodynama pro snimidni rychlosti taZeni drétu, ke kterému
je p¥ipojeno tachodynamo pro snimani rychlosti taZeni dré&tu, pfitemZ ob& tachodynama jsou

vz4jemn® propojena, v&etnd koncl obou d&lidd.

zapojen{ podle vynilezu umoZfiuje, %e postupn® jak dochdzi ke zv&t¥ovani navijeciho
priméru navijecf{ho bubnu civkovae, tachodynamo, které m&#{ rychlost navijeni drdtu, p¥ejima
funkci zpétné vazby a ot&&ivd rychlost navijecf cfvky se plynule snifuje v zdvislosti se
zvétiujicim se promdrem navinutého drdtu. P¥fklad provedeni zapojen{ dle vyndlezu je znézor-
nén na vykrese, na némZ obr. 1 zobrazuje prostorové uspotfdddn! regulaZniho obvodu a obr. 2

zobrazuje schéma zapojenf zp&tné vazby.

Obr. 1 zobrazuje regula®nf{ obvod, kde posledni tainy vdlec 4 se zésobovacim vdlcem
3, poh&nény stejnosmdrnym regulanim motorem 7 ¥{zenym tyristorovym usmériiovadem 9 s reguld~
torem, je opatfen p¥evadéci kladkou 6 a na ni upevnénym tachodynamem 5 pro sniméni rychlosti
tazen{ dratu. Civkovad 1 s navijeci cfvkou 2 je spojen s dal¥im stejnoswdrnym reguladnim
motorem 7, spojenym na h¥fdeli s tachodynamem 8 zp&tné vazby otd&ivé rychlosti civkovade

1 a s ¥{zenym tyristorovym usmériovalem 9 s regulétorem.

zaiizenf funguje tak, Ze ta%n¢ drdt, z ta%ného vdlce 4 a zésobovacfho vdlce 3 je veden
pres prevaddci kladku 6 s tachodynamem 5 pro snimani rychlosti ta¥eni drétu a navijen na
navijeci cfvku 2 c{vkovade 1. P¥i navijen{ drdtu na navijecl civku 2 se postupné zvétduje
jejL navijeci{ primér. Aby nedo¥lo k pfetrZen{ drdtu, je nutno v pribshu navijen{ tm&rn&
se zvétSovanim navijecf{ho priméru plynule sniZovat otd&ivou rychlost navijeci civky 2, co%
se d&je pomoci tachodynama 5 pro snim&ni rychlosti taZeni drétu, které m&f¥{ rychlost taZe-

nif drétu.
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Obr. 2 zndzorhuje zapojeni zp&tné vazby otd&ivé rycﬁlosti regulaénfiho obvodu. K prvnimu
vyvodu tachodynama 8 zpdtné vazby ot&ivé rychlosti cfvkovade je p¥ipojen prvn{ vyvod
déli¢e 11b nap8tf tachodynama zp&tné vazby otdivé rychlosti cifvkovale a b&fec dilile 1llb
je p¥es odddlovacf diodu 12b nap&t{ tachodynama zp&tné vazby ot4&&ivé rychlosti civkovas;_
pidpofen ke movndvacimn wata L3, ke ktevdmu Jo pfipojen pies odd*lovacf diodu 12a nap@uf
tachodynama pro snimdn{ rychlosti ta%enf{ drdtu b&%ec d&life lla nap&t{ tachodynama pro
snimdn{ rychlosti taZenf drédtu, k jeho? prvnimu vyvodu je pFipojen prvni vyvod tachodynama
5 pro snimdn{ rychlosti taZeni{ dré&tu, p¥ilem? druhé vyvody obou tachodynam 5, 8 a obou d&li~-

&0 1lla, llb jsou vzéjemn& propojeny.

zapojeni podle obr. 2 pracuje nésledovné. Nap&tf{ z tachodynama 5 pro snimédni rychlosti
ta%eni drdtu a z tachodynama 8 zp&tné vazby otd¢ivé rychlosti civkovale jsou piivedena.na
délide lla a 1lb p¥es oddélovac{ diody l2a a 12b do srovndvacfho uzlu 13. V tomto uzlu se
napéti srovnajf tak, Ze ve funkci zp&tné vazby je vidy nap&tfl s vy¥Z{ zdpornou hodnotou.
Oba d&li&e lla a 1llb slouZf k pfizpusoben{ obou nap&ti tak, aby p¥i prdzdné navijeci civce
2 byla ob& napétf stejnd. Postupné jak doch&z{ ke zv&tS8ovén{ navi{jeciho priméru nav{jeciho
bubnu civkova&e 1 p¥ejimd funkci zp&tné vazby tachodynamo 5 pro snimdnf{ rychlosti taZen{
dratu a otd¥ivéd rychlost navijeci civky 2 se plynule sniZuje v zdvislosti se zvét3ujicim
se primdrem navinutého drdtu. Paralelnf zapojeni obou zp&tnych vazeb zabezpeluje regula&ni
obvod civkovale 1 p¥ed nebezpelnym zvySenim otdlivé rychlosti p¥i pFetrZen{ drdtu mezi posled-
nim tainym valcem 4 a civkovalem 1. Rychlost navijeni drdtu se zaddva ff{dicim potencio-

metrem 10.

0dd&lovaci{ diody 12a a 12b lze polarizovat i v obréceném sm&ru nei uvedeno na obr. 2.
Potom ale budou opa&né i hodnoty u ¥fdicfho potenciometru 10 a ve srovndvacim uzlu 13 bude
ve funkci zp&tné vazby napdti s vy55{ kladnou hodnotou.

zapojenf dle vyndlezu je vyrobn& velmi jednoduché, odpory a diody jsou propojeny pomoci
péjecich, ofek upevn&ngch na sklotextitové destilce, kterd je s ostatnim zaifzenim spojena

pevné pajenim.

vyhody nového fefeni spo&ivajf v tom, %e pom&rnd jednoduchym technickym feSenim se
dosahuje ¥fzen{ konstantn{ rychlosti navijenf drdtu civkovalem p¥i plynulé zmén& navijeci-
ho préméru a zabrafuje nebezpednému zvySeni otdlek p¥i pfetrZeni drdtu mezi poslednim taZngym

valcem a civkovadem.

PREDMET VYNALEZU

zapojeni zpdtné vazby otd&ivé rychlosti regula®nfho obvodu ¥fzeného tyristorového
usmiriiovade k napdjenf stejnosm&rného regula&niho motoru, zejména pro pohon civkovale dréto-
tahu k zajistén{ konstantn{ rychlosti navijen{ dr&tu civkovafem pfi zméné navijeciho pruméru
vyzna&ené t{m, %e k prvnimu vyvodu tachodynama (8) zp&tné vazby ot&&ivé rychlosti civkovale
je p¥ipojen prvn{ vyvod d&lide (11b) napdti tachodynama zp&tné vazby otd%ivé rychlosti
civkovate, zatimco jeho bd%ec je pres odd&lovaci diodu (12b) nap&ti tachodynama zpétné vazby
ot4%ivé rychlosti civkovae p¥ipojen ke srovndvacimu uzlu (13}, ke kterému je p¥ipojen pt¥es
odd&lovac{ diodu (12a) nap&t{ tachodynama pro snimdn{ rychlosti taZenf{ drétu béZec d&lie
(1la) nap&t{ tachodynama pro sniméni rychlosti taZeni drétu, k jeho? prvnimu vyvodu je p¥i-
pojen prvn{ v§vod tachodynama (5) pro snimdnf rychlosti tazenf dratu, pf¥ifemZ druhé vyvody
obou tachodynam (5, 8) a d&1i&d (lla, 11lb) jsou vzdjemné& propojeny. '

1 vykres
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