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(54) Za¥izeni k pod4véni kusovych pFedmsti, zejména sochorit

Vynélez se tyké zatizeni k podavéni kuso-
vych predmétd, zejména sochory z ohfivaci
pece do dvou nebo nékolika valoovacich po-
Tadi s osami pfesazenymi oproti ose vytla-
Govéni z této pece s cilem optimalizace tohoto
- podavéni, pfi soudasném zamezen{ vzniku ko~
lize. Jedn4 se o fe$eni specidlntho problému
n&kterych typt valcoven s jednou ohfivaci
peci a se dvéma poptipadé s nékolika paralel-
né usporddanymi valcovacimi poradimi, po-
piipadé nouzovy pracovni refim vélcovny, na-
pfiklad se dvéma ohi¥{vacimi pecemi a se
dvéma paralelné situovanymi valcovacimi po-
Fadimi, p#i poruchovém stavu jedné z téchto
peci.

Zndma fefeni podavéni sochort jsou
v téchto piipadech ohrani¢ena na ruéné ii-
zené podavani spojené s heptetrZzitym pozo-
rovanim skutetného postupu sochort. Obtize
prameni obvykle z ni%$ich kapacitnich moz-
nosti Useku piisunu a podavini, a skuteéné
potfeby vélcovacich pofadi. Vyslednou wdin-
-nost plnéni valeovacich potadi ovliviiuje pak
plynulost poddvani s odstranénim veskerych
ztrdtovych Casovych tseka.

ObtiZe jsou zvlast vyrazné u takového dis-
poziéniho feSeni valcovny, kde vzdalenost
prvni vélcovaci stolice od tirovné pfetahu je
relativné mal4, naptiklad takovd, Ze nepre-
sahuje délku sochoru, ktery pfi vstupu do
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valcovaci stolice a zpomaleni na valcovaci
rychlost zasahuje svym koncem do pracovni-
ho prostoru ptetahu a brani pfesunu v po-
Fadi dalsiho sochoru.

Tyto nevyhody odstratiuje zafizeni k poda-
vani kusovych predméti, zejména sochord
podle vynélezu, jeho? podstata spodiva v tom,

* Ze se sklad4 nejméng z prvniho snimade po-

lohy spojeného s prvmim vstupem logického
obvodu a nejméng z prvniho snimade pii-
tomnosti materialu spojeného s &tvrtym vstu-
pem tohoto logického obvodu, pri¢ems treti
vstup tohoto logického obvody je spojen se
snima¢em sméru pohybu a vystup tohoto lo-
gického obvodu je spojen se vstupem spi-
nate motoru. '

Prvni snima¢ polohy je spojen se vstupem
prvniho derivatniho &lenu, jehoZ vystup je
spojen se vstupem prvniho hradla a vystup

- tohoto hradla je spojen s prvnim vstupem pa-

métového ¢lenu, prvni snimaéd pritommnosti
materidlu je spojen jednak s prvnim fidicim
vstupem prvmtho hradla, a jednak se vstupem
prvniho ¢asového &lenu, jehoz vystup je spo-
jen s tfetim vstupem pamétového ¢lenu, p¥i-
¢em? snima¢ sméru pohybu je spojen s dru-
hym f#idicim vstupem nejméné prvniho
hradla, a vystup pamé&tového &lenu je spojen

-se vstupem spinaée motoru.

Prednosti zaffzenf{ k podavani kusovych
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predmstll, zejména sochord podle vynélezu
je vyloudeni n&kterych ztrdtovych dasovych
usekil p#i intenzivnim podavani sochorti do
dvou nebo né&kolika valcovacich potradi pii

soudasném zamezeni vzniku kolize a odstra-

Rovani eventuélnich nésledkd havarie.

Prednosti je ddle usnadnéni Fidici ¢innosti
~tseku p¥sunu a poddvéan{ sochorl zavede-

nim automatické kontroly pifechodu konce
predchoziho sochoru do tiseku mimo pracovni
prostor pretahu. '

Dalsi ptednosti je Setrné provozovéani spo-
jené s prodlouZenim Zivotmosti strojniho a
elektrického vybaveni useku pfisunu a poda-
vani sochorti, vyloudenim zbyteénych zapnuti
a zastaveni ptislusnych mechanismu, umoz-
ttujicich p#iény pohyb téchto sochort.

Zatizeni k podavani kusovych predmétd
zejména sochorl podle vynalezu je v priklad-
ném provedeni znizorn&no na piiloZeném
vykrese, kde obr. 1 znizoriiuje zdkladni uspo-
fadani vstupniho Useku vélcovaciho pofadi
a umisténi jednotlivych snima¢d a jejich spo-
jeni s logickou siti, a obr. 2 znézoriiuje zapo-
jeni jednotlivych prvki logické sité.

Na obr. 1 je znézornéna vychozi drdha 3
v-ose vytladovani 2 z ohifvaci pece 1. Na této
vychozi drize je zndzornén jednotlivy sochor
5 v poloze vytlateni z pece ve sméru S; a do-
sazen{ Grovné nérazniku 4, pfipraveny k uve-
den{ do p#iéného pohybu ve sméru S; odbé-
rovych drah 7, 9. :

Prvni odb&rovéa dréha 7 je v ose 11 prvniho
vélcovactho poiadi 12, Pied touto odbérovou
dréhou je pfedsunuta prvni pohotovostni po-
loha 6. Prvn{ délici bod Ay na prvni odbérové
dréze 7 v Urovni ndrazniku 4 rozdéluje tuto

~odb&rovou drédhu na tsek v pracovnim prosto-
ru pietahu, na obr. 1 tsek nalevo od tohoto
bodu Ay, a na vstupni tsek do prvniho vélco-
vaciho potadi 12, na obr. 1 Usek napravo od
tohoto bodu Ay. ‘

Na prvni odbérové draze 7 je v prvnim
zvoleném misté B, za prvnim délicim bodem
A, ve sméru toku materidlu S prvni snimag
pfitommosti materidlu Fy. Prvni zvolené misto
B, je relativng blizko k prvnimu délicimu bo-

" du Ay, vieobecnd muZe byt i pfed timto dé-
licim bodem A; ve smé&ru toku materidlu Ss.
Jeho konkrétni umisténi je zdvislé na kon-
krétnich dispozi¢nich rozmérech a usporada-
ni valecovny, pouZitych mechanismech a po-
dobné.

Je-li toto prvni zvolené misto B; v prvnim
délicim bod& A4, uvolfiuje se pracovni prostor
pro daldi pohyb pretahu pravé v &asovém
okamZiku p¥echodu konce piedchoziho socho-
ru timto délicim bodem Aj.

- Druh4 odb&rova draha 9 je v ose 13 druhého
vélcovactho potadi 14. Pfed touto odbérovou
drdhou je pfedsunuta druhd pohotovostni
poloha 8. Druhy d&licf bod Ag na druhé odbé-
rové dréze 9 v Urovni nérazniku 4 rozdéluje
tuto odb&rovou drihu na tsek v pracovnim
pretahu, na obr. 1 tisek nalevo od tohoto bo-
du A;, a na vstupni Gsek do druhého vélco-

vactho potradi 14, na obr. 1 usek napravo od
tohoto bodu As. A

Na druhé odb&rové dréze 9 je v druhém
zvoleném misté By za druhym délicim bodem
A, ve sméru toku materidlu S, druhy snimad
piitommosti materiglu Fy. Druhé zvolené misto”
B, je relativné blizko k druhému délicimu
bodu A, vieobecné muZe byt i pfed timto
délicim bodem A, ve sméru toku materidlu
S, Jeho konkrétni umisténi je zdvislé na
konkrétnich dispoziénich rozmérech a uspo-
t4d4ni valcovny, pouZitych mechanismech a
podobné. :

Je-li toto druhé zvolené misto By v druhém
délicim bodé& A,, uvoliiuje se pracovni prostor
pro dal§i pohyb pfetahu pravé v Casovém
okam#Ziku prechodu konce piedchoziho socho-
ru timto délicim bodem A,. '

Na obr. 1 je déle znézormén prvni snimaé
polohy K; v Urovni prvni pohotovostni po-
lohy 6, kde vystup tohoto snimade je spojen
s prvnim vstupem x; logického obvodu X,
druhy snima¢ polohy K; v trovni druhé po-
hotovostni polohy 8, kde vystup tohoto sni-
made je spojen s druhym vstupem x, logické-
ho obvodu X. V drovni prvniho zvoleného
mista B; je prvni snimaé pfitomnosti mate-
ridlu ¥y, jehoZ vystup je spojen s &étvrtym
vstupem x; logického obvodu X. V drovni
druhého zvoleného mista By je druhy snimad
pritomnosti materidlu Fy, jehoZ vystup je spo~
jen s patym wstupem x5 logického obvodu X.
Tteti vstup x3 logického obvodu X je spojen
se snimadem sméru pohybu V., Vystup logic-
kého obvodu X je spojen se vstupem m spi-
nate motoru M. '

Na obr. 2 je vystup prvniho snimaée polo-
hy K; spojen se vstupem d; prvnfho derivad-
niho &lenu Dy, jehoZ vystup je spojen se vstu-
pem h, prvniho hradla H; a vystup tohoto
hradla je spojen s prvnim vstupem p; pamé-
tového élenu P. Vystup druhého snimade po-
lohy K; je spojen se vstupem dy druhého de-
rivagniho dlenu Dy, jehoZ vystup je spojen se
vstupem hy druhého hradla Hy a vystup to-
hoto hradla je spojen s druhym vstupem p;
pamétového &lenu P. Prvni snimaé piitom-
nosti materidlu Fy je spojen jednak s prvmim
#idicim vstupem x, prvniho hradla Hy, a jed-
nak se vstupem e; prvniho ¢asového ¢lenu E;,
jeho? vystup je spojen s tretim vstupem p3
pamé&tového &lenu P. Druhy snima¢ pfitom-
nosti materislu Fy je spojen jednak s prvnim

~ tidicim vstupem xg druhého hradla H;, a jed-

nak se vstupem ey druhého &asového ¢lenu Ey,
jehoz vystup je spojen s &tvrtym vstupem p;
pamétového élenu P. Vystup snimace sméru
pohybu V je spojen jednak s druhym Fidicim
vstupem 74 prvniho hradla H; a jednak s dru-
hym ¥idicim vstupem yy druhého hradla Hy.
Vystup Z pam&fového ¢lenu P je spojen se
vstupem m spinac¢e motoru M.

Jako derivatni &len se povaZuje obvod bu-
zeny zménou logické hodnoty signélu na vstu-
pu a s konstantnim dasovym trvanim logic-

kého signélu na vystupu, napiiklad po dobu



0,1 s, oznadovanym smluvng jako impulsni
signal. o

Jako Casovy ¢len se povaZuje obvod s daso-
vym trvanfim logického signélu na vystupu po
dobu predem nastaveného ¢asového tseku ko-
-ne¢né délky pti vybuzeni zdnikem signalu na

vstupu tohoto &lenu.

~ Jako hradlo se povazuje hradlo s prvnim
Fidieim vstupem a s druhym ¥idicim vstupem,
kde logicka kombinace, pirednostné logicky

soutin ‘signéld na téchto Fidicich vstupech

otevira prichod tohoto hradla. :

Jako pamétovy élen P se povazuje klopny
obvod pro zdznam a mazéni, kde prvni vstup
py a druhy vstup p, predstavuji zaznamové
vstupy, a treti vstup p; a &tvrty vstup py
predstavuji mazaci vstupy.

Funkce zatizeni k podavéani kusovych pred-
mé&td podle vynalezu v ptikladném provede-
ni je takovs, Ze ve vychozim stavu se pied-
pokladd podavani sochort st¥idavé do obou
valcovacich potadi. Vychézi se ze situace, Ze
piedchozi sochor prechdz{ po prvni odbérové
drdze 7 do prvniho valcovaciho poradi 12,
Jednotlivy sochor 5 prechazi do priéného po-
hybu z vychozi drahy 3 ve sméru Ss odbé-
rovych drah 7, 9 a setrvavd v tomto pri¢ném
pohybu az do dosaZeni trovn& prvni pohoto-
vostni polohy 6. "

P#i prechodu tohoto predchoziho sochoru
- prvnim zvolenym mistem B; je vybuzen prvni
- snima¢ pf{tomnosti materidlu F; a vystupni
signél tohoto snimacde piechdzi mna &tvrty
vstup x; logického obvodu X. V ¢&asovém

okamziku dosaZzeni jednotlivého sochoru 5
urovné prvni pohotovostni polohy 6 je vybu-
zen prvni snimac polohy K; a vystupni signal
tohoto snimade prechézi na prvni vstup x;
logického obvodu., Konkrétng vystupni signal
prvniho snimace polohy K, pfechézi na vstup
d; prvniho derivadniho &enu D; a zptsobuje
vybuzeni impulsniho signilu na vystupu to-
hoto ¢lenu. Tento impulsni signal piechézi
na vstup hy prvniho hradla H, a vzhledem
k otevi‘enému stavu tohoto hradla prftommos-
ti signdlt jednak na prvnim Fidicim vstupu
% a jednak drubém Fidicim vstupu y; pie-

chézi na prvni vstup p; paméfového ¢lenu P

a zpusobuje jeho pieklopeni do vybuzeného
stavu. Signél z vystupu Z prechézi na vstup
m spinate motoru M a zplisobuje pierudeni
pohybu vpied.

PH nésledném prechodu zadnfho konce
pfedchoziho sochoru prvnim zvolenym mis-~
tem By zanikne vystupni signal prvniho sni-
mate pritommnosti materidlu F;, prvni hradlo
H, se uzavira, zénik signilu na vstupu e
zplsobuje vybuzeni signdlu na vystupu prv-

niho &asového &lenu E;, ktery pfechazi na
treti vstup p; pam&fového &lenu P a jeho
Zp&tné pieklopeni do vymazaného stavu. Z&-
nik signdlu na vystupu Z uvoliiuje daldi jiz
difve zahdjeny pfiény pohyb jednotlivého so-
choru 5. ‘ '
~ Souhrnné lze konstatovat, %e jestli¥e konec
piedchoziho sochoru piesel prvnim zvolenym
mistem By na prvni odb&rové draze 7 Casove

ped dosaZenim jednotlivého sochoru 5 tiroy-
né prvn{ pohotovostini polohy 8, p¥iény pohyb
pti dosaZeni této tirovnd 6 neni: pferu$ovan
a tento jednotlivy sochor setrvivs v pritném
pohybu aZ do dosazeni tirovng druhé odbérové
dréhy 9. Je z¥ejmé, %e eventudlni pi¥echod
dfivéjstho ptedchoziho sochoru do druhého
véleovactho porad{ je jiz bezpetné ukonden,
c0Z je ddno drivéjsim stavem pfechodu kon-
ce sochoru druhym zvolenym mistem B, na
druhé odbérové drize 9. :

JestliZe naproti tomu konec dffve uvedené-
ho ptedchoziho sochoru nepreel prvnim zvo-
lenym mistem B; na prvni odbérové drize 7
dasové pred dosa¥enim jednotlivého sochoru
5 urovné prvni pohotovostn{ polohy 6, pifény
pohyb p¥i dosaZeni této tirovné 6 je prerusen
aZz do prechodu konce tohoto predchoziho
sochoru timto prvnim zvolenym mistem B;,
nacez tento jednotlivy sochor opétovné pie-
c¢héz{ do tohoto piitného pohybu a% do dosa-
Zen{ urovné druhé odbérové dréhy 9.-

Je ziejmé, ¥e pFerudeni pii&ného pohybu se
d&je jen v nejnutné&jsim pfipadé a po dobu
nezbytnou k bezpetnému zamezeni kolize.

Tok signalt z vystupu druhého snimage
piftomnosti materialu Fy, z vystupu druhého
snimace polohy K, pres logicky obvod X, po-
piipadé druhé hradlo H,, druby &asovy élen
E,, pfes pamé&fovy &len P a% na vstup m spi-
nace moteru M je zcela obdobny a nevyza-
duje podrobny popis.

V praktické aplikaci predstavuji odbérové
dréhy valniky s hnanymi véledky s neptetr-
Zitym ot4¢enim smérem S;, S; k vélcovacim
pofadim 12, 14. Jednotlivy sochor se takto
uvadi do podélného pohybu smérem k valco-
vacimu poradi, napiriklad k druhému vélco-
vacimu pofadi 14 v dasovém okamziku dosa-
Zeni Urovn& druhé odb&rové dréhy 9, a to
unésivym pohybem téchto valedkd.

Velikost predsunuti pohotovostnich poloh
pred odb&rovymi dréhami Jje z&vislé na rych~
losti ptféného pohybu, naptiklad na rychlosti
vledniku provad&jiciho tento pii¢ny pohyb,
na §ifce valniku, a podobné. Toto predsunuti
se realizuje s vyhodou pomoci jednoho ko-
touce kopirovaciho piistroje pohonu vle¢niku,
provadé&jictho priény pohyb ve smé&ru S,..

Pii predsazeni zvolenych mist B, B, pred
délici body Ay, Ay souvisi velikost tohoto
piedsazeni s velikosti pfedsunutf pohotovost-
nich poloh v poméru pi#fslusnych rychlosti
pritného pohybu a podéiného pohybu sochoru
k vélcovacimu poradi tak, Ze v limitnim pti--
padé prob&hne konec sochoru p#i podélném
pohybu ve sméru 8,, S; usek tohoto predsa-
zeni Casové pred prob&hnutim sochoru tse-
kem tohoto predsunutf p#i p#{tném pohybu
ve sméru Sy, - .

V n&kterych pifpadech, naptiklad p#i vy-
tvofeni obou wvélcovacich pofiadi v tésné

blizkosti vedle sebe v jedné ¥ad® dvousilo- o

vych vélcovacich stolic je v¥hodné predsunuti
druhé pohotovostni polohy 8 az do prvni od-
berové dréhy 7. Potet vyznainych poloh
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ptiéného pohybu, naxpi‘ikla;d pohybu vleku se
timto i¢inné snizi.

Zatizeni k podavini kusovych predmétu,
zeJména sochoril podle vynélezu se uplatiuje
i pro dal§i aplikace, nap¥iklad pro daldi vél-
covaci ponadl Pfed timto dal¥im vélcovacim
poradim je v ose tohoto pofadi daldi odbé-
rovd drdha s pfedsunutou daldi pohotovostni
polohou. P#itom pii kazdém dosaZeni Urovné
pohotovostni polohy se automaticky vyhod-
nocuje, zda konec nékterého piedchoziho so-
choru jiZz pfeSel zvolenym mistem na piita-

zené odbérové dréze & nikoliv, a v zévislosti

\

na tomto vyhodnoceni piiény pohyb setrvi-
vé popfipadé se prerusuje aZ do tohoto pie-
chodu konce sochoru zvolenym mistem.

P#i automatizovaném uvadéni jednotlivého
sochoru do pfiéného pohybu a udrzovani po-
piipadé prerufovini tohoto pohybu v poho-
tovostni poloze se pomoci snimade piitom-
nosti materidlu ve zvoleném mist& na prifa-
zené odblrové dréze kontroluje puohybovy
stav diivéj§iho sochoru a dale jiZ znadmym
zatizenim blokuje popripad& uvoliiuje dalsi
pribéh tohoto pri¢ného pohybu. -

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni 'k podavani kusovych piedmétq,
zejména sochorl, vyznadtené tim, Ze
se sklddd nejméné z prvnitho snfmade po-
lohy (K;) spojeného s prvnim vstupem (%)
logického obvodu (X) a nejméné z prvniho
snimade piitomnosti materidlu (Fy) spoje-
ného s &tvrtym vstupem (x;) tohoto logic~
kého obvodu, pridemi tfeti vstup (x3) to-
hoto logického obvodu je spojen se sni-

. macem sméru pohybu (V) a vystup tohoto -

logického obvodu je spojen se vstupem (m)
- spinag¢e motoru (M).
2. Zatizeni podle bodu 1, vy zn aéené tim,
Ze prvni snimad polohy (K4) je spojen se
vstupem (d;) prvniho deriva¢niho élenu (Dy),

jehoZ wystup je spojen se wvstupem (hy)
prvniho hradla (H;) a vystup tohoto hradla
(H) je spojen s prvnim vstupem (p;) pa-
métového. obvodu (P), prvni snimaé¢ pii-
tomnosti materidlu (Fy) je spojen jednak

" s prvnim Ffidicim vstupem (x) prvniho
hradia (Hy), a jednak sevstupemye;) prvniho
dasového 6lenu (E,), jehoz vystup je spojen
s tfetim vstupem (ps) pamé&fového élenu
(P), pficemZz snima¢ sméru pohybu (V) je
spojen s druhym Fidicim vstupem (y;) nej-.

. méné prvnfho hradla (Hy), a vystup (Z) pa-
métového élenu (P) je spojen se vstupem
{m) spinade motoru (M).

2 vykresy
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