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Изобретение относится к обработке ма­
териалов давлением, в частности к устрой­
ствам для подвода инструмента в позицию 
касания с полосой обрабатываемого мате­
риала.

Цель изобретения - обеспечение точно­
го позиционирования инструмента на рабо­
чих позициях.

На фиг. 1 показано устройство, верти­
кальная проекция: на фиг. 2 - то же. гори­
зонтальная проекция.

Устройство содержит станину 1 с непод­
вижными направляющими 2, матрицедер- 

(54) УСТРОЙСТВО ДЛЯ ПОДВОДА ИНСТ­
РУМЕНТА В ПОЗИЦИЮ КАСАНИЯ С ПОЛО­
СОЙ ОБРАБАТЫВАЕМОГО МАТЕРИАЛА 
(57) Изобретениеютносится к обработке ма­
териалов давлением, в частности полосово­
го материала с периодически 
повторяющимися в направлении его про­
дольной оси элементами профиля. Цель изо- 
бретения - обеспечение точного 
позиционирования инструмента на рабочих 
позициях Устройство содержит ползун 3 с 
матрицей 12 и контрловителем 13. пуансо- 
нодержатель с пуансоном 6 и ловителем 7, 
станину, а также пружины 14, размещенные 
между станиной и ползуном 3. Ползун 3 свя­
зан с пуансонодержателем 4 направляющи- 
ми колонками 5. При перемещении 
пуансонодержателя 4 вниз и взаимодейст­
вия ловителя 7 и контрловителя 13 с полосой 
8 ползун 3 смещается относительно непод­
вижной полосы 8 на величину д обеспечи­
вающую точное совпадение рабочих 
инструментов 6 и 12 с заданной позицией 
обработки. 2 ил.

жатель, выполненный в виде ползуна 3, 
смонтированного с возможностью переме­
щения вдоль направляющих 2. и пуансоно- 
держатель 4. связанный с ползуном 3 
посредством направляющих колонок 5. На 
пуансонодержателе 4 последовательно ус­
тановлены пуансон 6 и по меньшей мере 
один ловитель 7. взаимодействующий с по­
лосой 8 и подпружиненный к пуансонодер- 
жателю пружиной 9. Пуансонодержатель 4 
связан с тягой 10 привода хвостовиком 11, 
фланеп которого размещен в кольцевой ка­
навке тяги 10. На ползуне 3 неподвижно 
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закреплены матрица 12 и контрловитель 13 
элемента профиля обрабатываемой полосы
8. Ловитель 7 и контрловитель 13 выполне­
ны с профильной рабочей частью, соответ­
ствующей профилю периодически 
повторяющихся элементов полосы 8.

Между ползуном 3 и станиной 1 разме­
щены средства возврата ползуна 3 в исход­
ную позицию, каждое из которых 
выполнено в виде пружины 14, болта 15, 
связанного резьбовой парой с ползуном 3, 
и втулки 16. прикрепленной к станине 1.

Направляющие колонки 5 неподвижно 
связаны с ползуном 3 и размещены с воз­
можностью относительного перемещения в 
отверстиях пуансонодержателя 4.

Работа устройства показана на приме­
ре обработки полосы 8 с периодически по­
вторяющимся V-образным профилем.

Посредством тяги 10 привода осущест­
вляется перемещение вниз пуансонодержа­
теля 4, а вместе с ним и ловителя 7. Во время 
касания ловителя 7 и контрловителя 13 с 
соответствующим участком полосы 8 по­
следняя удерживается от смещения в про­
дольном направлении. При достижении 
точного совмещения рабочих частей ловите­
ля 7 и контрловителя 13 с профилем полосы 
8 завершается точная регулировка положе­
ния пуансона 6 и матрицы 12 относительно 
обрабатываемой полосы 8. При этом ползун 
3 вместе с пуансонодержателем 4 смещают­
ся в направлении подачи полосы на рассто­
яние д (см. фиг 1).

При дальнейшем опускании пуансоно­
держателя 4 осуществляется обработка по­
лосы пуансоном 6 и матрицей 12 (в 
представленном примере - частичное раз­
деление смежных изделий - листовых гвоз­
дей с V-образным поперечным сечением) с 
сохранением междетальных перемычек.
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После завершения рабочего хода инст­
румент отходит от полосы, которая затем 
перемещается на шаг подачи, а ползун 3 
возвращается под действием пружины 14 в 
начальную позицию.

Формула изобретения
Устройство для подвода инструмента в 

позицию касания с полосой обрабатывае­
мого материала, имеющей периодически 
повторяющиеся в направлении ее продоль­
ной оси элементы профиля, содержащее 
смонтированные на станине и связанные 
направляющими колонками пуансонодер- 
жатель с пуансоном и по меньшей мере од­
ним ловителем,. установленными 
последовательно в направлении, перпенди­
кулярном продольной оси пуансона, и мат- 
рицедержатель с матрицей и размещенным 
оппозитно ловителю контрловителем, а так­
же привод перемещения пуансонодержате­
ля в направлении продольной оси пуансона, 
причем ловитель и контрловитель выполнен 
с профильной рабочей частью для фиксации 
элемента профиля и закреплены на несущих 
их держателях один неподвижно, а другой - 
с возможностью возвратно-поступательно­
го перемещения в направлении, параллель­
ном направлению продольной оси 
пуансона, отличающееся тем, что. с 
целью повышения качества получаемых де­
талей за счет повышения точности позици­
онирования инструмента на рабочей 
позиции, матрицедержатель выполнен в ви­
де ползуна, смонтированного на станине с 
возможностью относительного возвратно- 
поступательного перемещения в направле­
нии, параллельном направлению;, 
размещения пуансона и ловителя, а устрой­
ство снабжено средствами возврата ползу­
на в исходную позицию, расположенными 
между станиной и ползуном.
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