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Menetelmd nauhan allekelaamiseksi rummulle (20, 30) pitkin
suuntaavaihtavan kuumavalssin (40) kulkulinja (16) kdsittden
rummun asettamisen nauhan vastaanottoasentoon, nauhan kuljet-
tamisen valssin (40) ldpi annetulla nauhanopeudella, nauhan
lisniolon havaitsemisen annetussa asemassa suhteessa rumpuun
(20, 30), rummun (20, 30} toimintaan saattamisen allekelaus-
suunnassa tietyn alkaviiveen jdlkeen vastaten matkaa, jona nauha
on kulkenut rumpuloven lépi ja rummun sisille ja nopeuden sovit-
tamisen rummulle ja nauhalle pintakelauksen alussa ja sitd seu-
raavassa keskeisvetoajossa. Laitteeseen kuuluu rumpupari (20,30},
joista kumpikin sijaitsee vastakkaisella puolella suuntaavaihtavaa
kxuumavalssia (40), porttiparin (25, 37), joista kumpikin sijait-
see pbytdrullien nybtdisesti nauhan poikkeuttamiseksi rumpu-
loviin, kallistuspdytédrullakokoonpanon (27,34) kummallakin puo-
lella valssia (40) tarkoitettuja k4&ntymisn kosketukseen rummun
(20,30) kanssa alhaaltapdin rummun lovesta katsoen nauhan pitd-
miseksi rumpua vasten, havainnointilaitteet (44, 43) sijaiten
rummun ja valssin vililli nauhan lisndolon havaitsemiseksi, toi-
milaitteet kunkin rummun saamiseksi pydrimddn allekelaussuun-
nassa, kun nauha saapuu loveen ja nopeuden sovittaminen kulle-
kin rummulle (20,30) nauhan nopeuden mukaan ja muuntolaitteet
kunkin rummun pintakelauksen muuttamiseksi keskeisajovedoksi

énnetun kxierrosluvun jédlkeen.
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(57)Sammandra9
Foérfarande f8r lindning av ett band underifran P& en trumma
(20, 30) l&ngs l8pbanan (16) f&r en reverserande varm vals,
vilket omfattar anordnande av trumman i bandets mottagnings-
ldge, transport av bandet genom valsen (40) med en given band-
hastighet, detektering av bandnérvaro vid en given station i
férhdllande till trumman (20, 30), férsdttande av trumman (20,
30) i funktion i riktningen f&r lindning underifrin efter en
viss tidsfordrdjning motsvarande en stricka som bandet rért sig
genom trumspringan och in i trumman, och instdllning av trummans
och bandets hastighet under b&rjan av ytlindningen och under
den f¥ljande centraldriftkdrningen.Anordningen omfattar ett
trumpar (20,30) i vilket trummorna befinner sig pd motstdende
sidor om den reverserande varma valsen (40), ett portpar (25,
37) 1 vilket portarna befinner sig i bordsrullarnas riktning
fér avledning av bandet i trumspringan, en lutande bordsrulles-
sammansdttning (27, 34) pd bigge sidor om valsen (40) avsedd
att vidnda i kontakt med trumman (20, 30) underifr&n sett ur
trummans springa f&r att hidlla bandet mot trumman, detekterings-
anordningar (44, 43) som befinner sig mellan trumman och valsen
f8r detektering av bandnirvaro, funktionsanordningar f&r att
forslitta trumman att rotera i riktningen £8r lindning under-
ifrdn 43 bandet anldinder till springan och anpassning av hastig-
heten f8r varje trumma (20, 30) enligt bandets hastighet och

transformeringsanordningar f6r &ndring av varje trummas ytlind-

ning till centraldriftkérning efter ett givet varvtal.
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Menetelmi ja laite nauhan allekelaamiseksi rummulle

Keksintd koskee nauhan kelaajia ja tarkemmin sanoen kelaus-

rumpujen allekelausta vastakkaisilla puolilla kuumavalssainta.

Suuntaavaihtavat kuumavalssaimet levyille ja nauhoille, joissa

on vastapdidtd kelauuni, soveltuvat ei-jatkuvakdyttdisiin vals-
saimiin ja pieniin valssaimiin, jotka jalostavat metallilaattaa
kuten terdstd rullatuotteiksi. Kelaajat ovat tavallisesti olleet
pddllekelaavaa tyyppid, joissa nauhan etureuna tulee rummun lo-
veen, ja rumpu saatetaan pySrimddn péallekelaussuunnassa.Kyseisen-
lainen systeemi on sopiva ohuelle nauhalle ja terdksille ja terds-

seoksille, jotka ovat suhteellisen hauraita.

Kun rumpu, joka sisdltad lovessa olevan nauhan, saatetaan pyo-
rimddn pddllekelaussuunnassa, muodostuu nauhaan kieroutuma
silloin, kun nauha taivutetaan loven liikkuvan reunan pdédlle.
Jatkuva rummun ympdri kelaaminen aiheuttaa suuria rasituksia
rummun pa&lli erityisesti uran liikkuvan reunuksen alueella,
johon mutka on muodostunut. Edelleen tiettyjéd katkoksia kelauk-
sessa tapahtuu, kun eteenpdin ]iikkuvan nauhan suunta vaihdetaan
rummun pddlle tapahtuvaksi pééllekelaussuunnaksi silloin, kun

rumpu sijaitsee kulkulinjan p&adlla.

Myds on tunnettua kdyttdd rumpua keskeisvetoisesti, jolloin
autetaan nauhan sijoittamisessa suuntaa kdintavian kuumavals-

saimen rullapuristukseen.

Keksinndn tarkoituksena on kasvattaa rummun ikii eliminoimalla

suuret jiannitykset ja kuormat rummnun padltsd.

Edelleen keksinndn tarkoituksena on, ettd mahdollistetaan
hauraampien ja/tai painavampien materiaalien kdyttd kelaukseen,

kuin normaalisti aikaisemmin on kdytetty.

vVieli edelleen keksinndn tarkoituksena on toteuttaa parannettu

kelausprosessin jatkuvuus eliminoimalla kiinndstaittaminen ja
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siitd seurauksena oleva mutka, joka on tyypillinen pddlle-

kelaajissa.

Keksintd koskee menetelm&d ja laitetta nauhan allekelaa-
miseksi rummulle ki&ntdvin kuumavalssaimen kuljetuslinjaa pit-
kin. Menetelm&din kuuluu rummun asettaminen vastaanottoa varten,
nauhan kuljettaminen valssin ldpi annetulla nauhanopeudella,
nauhan havainnoiminen tietyssd asemassa rummun alapuolella,
rummun toimintaan saattaminen allekelaussuunnassa annetun aika-
viiveen kuluttua vastaten annettua etdisyyttd, jona nauha on
kulkenut rummun loven ldpi rummun sisille ja nopeudella, jolloin
rummun nopeus on sovitettu nauhan nopeuteen, kun nauha on pinta-
kelattu rummun p&ille pintakelausvaiheessa. Tiettyjen rummun
kierrosten jidlkeen rummun toiminta muutetaan pintakelauksesta

keskeisvetoiseksi kelaukseksi.

Kukin rumpu on varustettu sis#intuloaukolla ja sisddnpidin ole-
valla suurennetulla aukon vieressi olevalla olakkeella. Portti
sijaitsee valssin p®yddn rullien suuntaisesti kunkin rummun
vieressd, ja on k&didnnettivissi yl&spdin nauhan poikkeuttamiseksi
loveen. Kallistuspdytikokoonpano sijaitsee kunkin rummun
vieressd ja on kd#nnettivissi kosketukseen rummun kanssa alhaalta-
pdin loveen ndhden nauhan pitimiseksi rummun Osaa vasten. Havain-
nointilaitteet, kuten ilmakytkin, sijaitsevat kunkin rummun ja
valssin v&lilld nauhan havainnoimiseksi.

Toimintalaitteet ovat nauhan pyorittédmistd varten allekelaus-
suunnassa, kun nauha tulee loveen ja sovitettuna nopeuteen kunkin
rummun nauhan nopeuden mukaiseksi. Muuntolaitteet ovat kullekin
rummulle rummun pintakelauksen muuttamiseksi keskeiskelaukseksi
tietyn kierrosmiirin jilkeen. Kallistuspdytdkokoonpanoon

kuuluu ainakin kaksi p&ytédrullaa, jotka ovat siirrett&dvissi
ensimmdisestd kulkureitin suuntaisesta asemasta toiseen asemaan
kosketuksiin rummun kanssa. Toimilaitteisiin kuuluu pulssilaskuri,
joka on liitetty valssin moottoriin, ja joka mittaa pulsseja,
jotka edustavat tietylli pySritysnopeudella nauhan kulkemaa matkaa.
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Kuva1l on leikkaus kelausuunin l&pi, mukana rumpu, joka sovel-
tuu allekelaukseen;

Kuva2 on kaavioesitys suuntaavaihtavasta kuumavalssista,

jota keksintd kayttdsd;

Kuva 3onosittainen leikkauskuvanto, jossa ndytetddn yksi ainoa
rumpu poikkeutusportin ja kallistuspdytdkokoonpanon kanssa;

ja

Kuva4 on leikkaus rummun l3pi alkuasennossaan ottamassa nauhaa

vastaan.

Kuviossa 1 on esitetty kelausuuni, merkitty yleisesti nume-
rolla 10, joka on tyyppid, jota kdytetddn suuntaakiintivissi
kuumavalsseissa. Kelausuuniin 10 kuuluu uunirakenne 11 ja uuni-
vuoraus 12 rajaten uunikammion 13. Poltin 14 ulottuu vuorauksen
12 l3ipi, niin ettd voidaan saada tuli kammioon 13, vaikkakin
joissakin kelausuuneissa riitt&vd 1dampd pysytetddn kelojen si-

sd11l4, niin ettd eliminoidaan ylimddrdisen ldmmdnldhteen tarve.

Kelausuuni 10 sijaitsee normaalisti nauhan kulkulinjan 16 yld-
puolella, jota kulkulinjaa rajaa useita pdytdrullia 15, jotka
muodostavat tuen nauhalle, joka on terdksestd tai muusta metal-
lista. Nauhan loppupdidn pitelemiseksi kelauksen jdlkeen ja
sybttimiseksi takaisin rullapuristukseen, puristusrullasarja
muodostuen kiintedstd pohjarullasta 17 ja liikutettavasta pddl-
lysrullasta 18, jota sdddetddn hydraulisylinterilld 19, sijait-

see uunin 10 p#&dyn vieressd kulkulinjaa 16 pitkin.

Esitetyssd laiteratkaisussa sijaitsee rumpu 20 keskeisesti uuni-
kammiossa 13 kulkulinjan 16 ylipudella. Poikkeustusporttia 25
kdytetdin hydraulisylinterilld 26, ja se sijaitsee kulkulinjan 16
alapuolella ja on sovitettu k&d&nnettdvdksi yldspdin ja poikkeut-

tamaan nauha rummun 20 loveen 22.

Osa poytdrullista olennaisesti rummun alapuolella olevat,
nimittdin pdytdrullat 31, 32 ja 33, muodostavat kallistuspdyta-
kokoonpanon 27, kuviot 1 ja 3. KallistuspOytdkokoonpanoa

27 kdytetddn hydraulisylinterilld 28 kokoonpanon 27 kddntdmiseksi
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rullan 31 ympidri ja lovetun uunirakenteen kehdn 29 sisdlle,
niin ettd rullat 32 ja 33 sijaitsevat rummun 20 ulko-osan
vieressid hieman mydtdvirtaan rumpulovesta 22 katsoen.

Rummun 20 yksityiskohdat ndhd&&n parhaiten kuvasta 4. Rumpu

20 on sylinterimdinen ja siihen kuuluu joukko sisdpuolisia
ripoja 51 jdykistdmistarkoituksessa, kuten yleisesti tekniikan
tasosta tiedetiddn. Lovea 22, joka ottaa vastaan nauhan 39 tulo-
reunan, rajaavat loven etureunus 48 ja loven takareunus 49.
Juuri loven takareunuksen 49 takana ja rummun sisdosassa 23 on
suurennettu olake 50. Lisdksi nauhan pysdytin 24 ulottuu radi-
aalisesti sis&ddnpdin rummun sisdosaan 23 sijaiten jokseenkin
pdinvastaisella puolella rumpuloveen 22 nd&hden. Loven 22 etu-
reunus 48, olake 50 ja rummun sisdosa olakkeen 50 ja pysdytti-
men 24 vilillid rajaavat kaarevan tien nauhalle, niin ettd toteu-
tetaan kitkalla pitdvd kytkentd rummun sis&dlld, kun pintakelaus
rummun ulko-osan ympédrille aloitetaan.

Kaareva tie on muodostunut ainakin kolmesta kontaktikohdasta,
osoitettu A:lla, B:113 ja C:114 sijaiten etureunuksessa 48,
olakkeessa 50 ja vasten rummun sisdosaa. Teoreettisesti pysdy-
tintd 24 ei tarvita, mutta se on asennettu turvallisuustekijidksi

]1isdamasan kitkakosketusta, kun rumpua kiihdytetdédn.

Hakemuksessa kelausuuni ja rumpu 20 ja kelausuuni ja rumpu 30
sijaitseva vastakkaisilla puolilla suuntaavaihtavaa kuumavals-
sia 40, kuva 2. Suuntaavaihtavaan kuumavalssiin 40 kuuluu tyo-
rullapari 42, jotka rajaavat rullapuristuksen 45 niiden vdlille,
ja pari kannatusrullia 41 tukemaan tydrullia 42.

Useita rullia on tuettu valssin runkoon (ei néytetty). Poikkeu-
tusportti 25 ja kallistuspoytdkokoonpano 27 sisdltden rullat 31,
32 ja 33 on yhdistetty rumpuun 20. Suuntaavaihtavan kuumavalssin
40 vastakkaiselle puolelle rumpuun 30 ovat liitettyj& poikkeutus-
portti 35 ja kallistuspdytdkokoonpano 34 kdsittden pdytdrullat 36,
37 ja 38.

Suuntaavaihtavan kuumavalssin 40 ja puristusrullasarjan 17 ja 18



5 70532

v&1lilli kelausuunin 10 vieressd on ilmakytkin 43, joka muo-
dostaa ilmaverhon 46 ulottuen pystysuuntaisesti kulkulinjan 16
ldpi, kuviot 1 ja 2. Samalla tavoin ilmakytkimelld 44 on ilma-
verho 47 ulottuen pystysuuntaisesti kulkulinjan 16 ldpi sijai-
ten suuntaavaihtavan kuumavalssin 40 ja uunin v&lilld, joka
sisiltis toisen kelausrummun 30. Pulssilaskija 52 on yhdistetty
suuntaavaihtavaa kuumavalssia ajavaan valssin moottoriin, ja
kierroslaskijat 53 ja 54 ovat yhdistettyjd vastaavasti rumpui-
hin 20 ja 30, kuten tullaan esittdmddn ykstyiskohtaisemmin jal-

jempdna.

Suuntaavaihtava kuumavalssi 40, kuviossa 2, toimii seuraavasti.
Ilmakytkimet 43 ja 44 jatkuvasti pitdvdt ylla ilmaverhoa 46 ja

47 vastaavasti vastakkaisilla puolilla valssia. Kukin ilmakytkin
ulottuu kulkulinjan 16 ldpi. Kun nauha katkaisee ilmaverhon 47,

ja metalli ei ole katkaissut ilmaverhoa 46, menee rumpu 20 ohjaus-
tai vastaanottoasentoonsa, ja lovi 22 sijaitsee niin, ettd se voi
vastaanottaa nauhan piidn. Kyseisessd poistoasennossa poikkeutin-
portti 25 on kohotettu ohjaamaan nauha loveen ja samaan aikaan
kallistuspdytd 27 on kohotettu niin, ettd rullat 32 ja 33 ovat

kytkenndssd rummun 20 ulko-osaan.

Toisin sanoen, kun ilmakytkin 43 havaitsee metallin ja ilma-
kytkin 44 ei havaitse, ottaa rumpu 30 poistoasentonsa ja poik-
keutin 35 ja kallistuspdytd 38 ohjausasentonsa.

Kayttdjd, joka siatdd valssia, aloittaa nauhan aukikelauksen

pois panostetulta kelaajalta 30 uunin viereisten puristusrullien
ldpi pitkin pdytdrullia ja ilmaverhon 47 ldpi tietylld nauha-
nopeudella, kuten esim. 75 m / minuutissa, valssiin 40. Nauha
poistuu rullauspuristuksesta 45, kulkee ilmaverhon 46 kautta,
puristusrullien 17 ja 18 kautta, jotka ovat aukiasennossa ja
sitten se kulkee poikkeutusporttia 25 ylds rummun 20 loveen 22

ja rummun sisdosaan 23. Rumpu 20 saatetaan automaattisesti toi-
mintaan, kun nauha on kulkenut annetun matkan kiintedstd pis-
teestd, kuten ilmaverhosta 16, sijaitsemaan loven 22 ja rummun

20 sisdlle. Tami matka on laskettu pulssilaskurilla 52, joka
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on yhdistetty moottorikdyttddn, valssin 40 rulliin. Toisin

sanoen tyodrullalla on tunnettu pySrimistaajuus, ja yksi ainoa
kierros edustaa laskettavaa lineaarista etdisyyttd. Pulssien

mddrd tyodrullan kierrosta kohti tunnetaan myds, niin ettd kukin
pulssi edustaa tiettyd lineaarietdisyyttd. Asemasddtdjd tark-
kailee nditd pulsseja, kun nauha sivuuttaa ilmakytkimen, niin
ettd lineaarinen etdisyys ilmasuihkulta on tunnettu rummun toi-
minnan aloittamiseksi, kun nauha on rummun loven ja rummun

sisdlla.

Lopuksi rummulla tulee olla nopeus, joka on sovitettu nauhan
nopeuteen. Toisin sanoen rummun kehdnopeus tdytyy olla ainakin
vyhtdsuuri nauhan nopeuden kanssa. Tdhdn tilanteeseen pddsemi-
seksi rumpu on kiihdytett&vd nopeasti suurempaan nopeuteen kuin
nauha ja sitten, kun tdmd tilanne on saavutettu, v&hennetdin
nopeuteen, joka vastaa nauhan nopeutta. Alkukelauksen aikana
rummun 20 ympdrille, ja kun rummun 20 nopeutta sovitetaan nauhan
nopeuteen, nauha sijaitsee rumpua vasten kallistuspdytdrullien

32 ja 33 avulla. Alkukierrosten aikana nauha on pintakelaus-
asemassa suhteessa rumpuun 20. Koska on toivottavaa k&ayttdsd vals-
sia 40 kelaimien vetdmdnd (rummun nopeus hieman suurempi kuin
nauhan), muutetaan kelaimet keskeisajolla vetdviksi tietyn rum-
mun kelauskierrosmddrdn jdlkeen. Tdtd tarkoitusta varten on ke-
lauskierroslaskuri 53 yhdistetty rumpuun 20 ja kelauslaskuri 54
on yhdistetty rumpuun 30. Alkukierroksen aikana esim. ensimmdis-
ten kahden ja puolen kierroksen, rumpu on pintakelausvaiheessa.
Kun kierroslaskuri havaitsee ennalta asetetun mddrdn kierroksia,
sopiva kytkin laukeaa, niin ettd tapahtuu siirtyminen pintakelaus-

vaiheesta keskeisvetoiseen kdayttodn.

Kuten edelli mainittiin, pidet#3n nauhaa aluksi rummun sisdlléi
kolmen kosketuspisteen kautta koostuen loven etureunasta 48,
suurennetusta olakkeesta 50 ja pintakosketuksesta rummun sisd-
osaan jossain olakkeen 50 ja pysdyttimen 24 v&illd. Silloin,

kun rumpua kiihdytet&ddn, putoaa portti alas ja puristusrullat
jatkavat kosketuksen ylldpitoa rummun ulko-osaan. Silld hetkellsd,
kun rumpu siirret#din pintakelauksesta keskeiskelaukseen, palaa-

vat kallistuspdyddn rullat kulkulinjan myotdisiksi.
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Nauha jatkaa kelautumistaan rummun ympdrille,kunnes nauhan
hintdpdd ohittaa ilmakytkimen, jolloin puristusrulla sulkeutuu
ottaen nauhan pddn kiinni ja estdd@ sitd kietoutumasta rummun
ympdri. Sopivan ajan kuluttua puristusrullat on sitten kddn-
netty sydttim#sn nauhaa takaisin rullapuristukseen. Kun nauha
ohittaa ilmakytkimen, toteuttavat rumpu, poikkeutusportti ja
kallistuspdytd vastakkaisella puolella valssia paikoitus- tai
vastaanottoasentonsa.



8 70532

Patenttivaatimukset

1. Menetelmd nauhan allekelaamiseksi rummulle suuntaavaihtavan
kuumavalssin kulkulinjan myotdisesti, tunne t t u siits,

ettd menetelmid kidsittii:

A. rummun (20, 30) asettamisen vastaanottovaihetta varten;

B. nauhan kuljettamisen valssin ldpi tietylli nauhanopeudella;

C. nauhan havainnoimisen tietyssd asemassa valssin (40) ja
rummun (30) v&lills;

D. rummun (20, 30) toimintaan saattamisen allekelaussuunnassa
annetun aikaviiveen j&lkeen laskettuna mainitusta tietystd .
asemasta mainitun aikaviiveen edustaessa etdisyyttd, jonka

nauha on kulkenut rummun loven (22) 1dpi ja rummun sisdlle (23);

ja

E. nopeuden sovittamisen rummulle ja nauhalle, kun nauha on

pintakelattu rummun ymp&ri pintakelausvaiheessa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t unnet tu
siitd, ettd siihen kuuluu pintakelauksen muuttaminen keskeis-
vedoksi rummun tietyn kierrosluvun jélkeen,

3.  Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmi., t un n e t t u
siitd, ettd siihen kuuluu portin (25, 35) asennoiminen nauhan
poikkeuttamiseksi rumpuloveen (22) ja puristusrullien (33, 32
ja 38, 37) asettaminen mydt#virtaan runpuun ndhden seki rumnun
viereen nauhan pitdmiseksi nintakosketuksessa rumpuun mainitus-
sa vastaanottovaiheessa.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen menetelmd, t unnet tau
siitd, ettd siihen kuuluu nauhan vieminen ilmakytkimen. (43, 44)

ldpi nauhan l&sndolon havaitsemiseksi mainitussa madratyssd

asemassa.
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5. Menetelmd patenttivaatimuksen 4 mukaan, t unn e t tau
siitd, ettd siihen kuuluu puristusrullien (33, 32 ja 38, 37)

poissiirto siirryttdessd samanaikaisesti mainittuun keskeis-

vetoon.

6. Menetelmd patenttivaatimuksen 4 mukaan, t unne t tu
siitd, ettd siihen kuuluu portin (25, 35) poissiirtédminen silld

hetkelld, kun rumpu (20, 30) saatetaan toimintaan.

7. Menetelmid patenttivaatimuksen 1 mukaan, tunnet tu
siitd, ettd siihen kuuluu suuntaavaihtavan kuumavalssin (40)
rullia kdyttdvin moottorin pulssien tarkkailu rummun toimintaan

saattamista edeltdvin aikaviiveen asettamiseksi.

8. Menetelmd patenttivaatimuksen 1 mukaan, t unnet tu
siiti, ettd ensimmdinen (30) ja toinen rumpu (20) sijaitsevat
vastakkaisilla puolilla valssia (40) ja ensimmdinen (44) ja
toinen ilmakytkin (43) sijaitsevat vastaavasti kulloisenkin rum-
mun ja valssin vd1illi, ja ettd mainittuun menetelmdén kuuluu
ensimmiisen rummun (30) toimintaan saattaminen vastaanottovai-
hetta varten, kun toinen kytkin (43) havaitsee nauhan ja ensim-
mdinen kytkin (44) ei havaitse, ja toisen rummun (20) toimintaan
saattaminen vastaanottovaihetta varten, kun ensimmdinen kytkin

(44) havaitsee nauhan ja toinen kytkin (43) ei havaitse.

9. Menetelmd patenttivaatimuksen 1 mukaan, tunnettu
siitd, ettd siihen alussa kuuluu rummun saattaminen saavuttamaan
sellainen nopeus, joka ylittdd nauhan nopeuden, ja sen jalkeen
mainitun nopeuden vidhentiminen nauhan nopeuden mukaan sovitta-

miseksi.

10. Laite nauhan allekelaamiseksi rummulle suuntaavaihtavassa
kuumavalssissa, jonka vastakkaisilla puolilla on kelausrummut
(30, 20) kulkulinjassa, jota kulkulinjaa (16) rajaa sarja poytd-
rullia, tunnet tu siitd, ettd siihen kuuluu:

A. kunkin rummun (30, 20) sisdltidmi sisd&nmenolovi (22) ja suu-

rennettu olake (50) sisd#npdin mainitusta lovesta ja sen vieressd
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B. porttipari (25, 35), joista kumpikin sijaitsee mainittujen
pbytdrullien myStdisesti ja rummun vieressd ja on kdidnnettd-
vissd ylOspdin nauhan poikkeuttamiseksi loveen (22);

C. kallistuspdytdkokoonpano (27, 34), valssin kummallakin
puolella, joka on kd&nnettdvissd kosketukseen rummun (20, 39)
kanssa lovesta katsoen my&tdvirtaan, nauhan pit&miseksi rummun

osaa vasten.

D. havainnointilaitteet, jotka sijaitsevat kunkin rummun
(20, 30) ja valssin (40) v&alilld, kulkulinjaa (16) pitkin

havainnoimaan nauhan ldsndoloa;

E. toimilaitteet kunkin rummun (20,30) pyorimdidn saattamiseksi
allekelaussuunnassa, kun nauha saapuu loveen (22) ja nopeus

sovitetaan kullekin rummulle (20,30) nauvhan mukaiseksi; ja

F. muuntolaitteet kunkin rummun pintakelauksen muuttamiseksi

keskeisajovedolle md&rdtvn kierrosluvun jilkeen.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, t un ne t -

t u siitd, ettd mainitut havainnointilaitteet kdsittdvidt ilma-
kytkimen (44, 43) l&hettden ilmavirtauksen kulkulinjan lipi
nauhan katkaistessa virtauksen.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd mainittuihin toimilaitteisiin kuuluu pulssilaskuri
{(52), joka on liite;ty valssin moottoriin, ja ettd mainittu
laskuri mittaa pulsseja, jotka edustavat nauhan kulkemaa matkaa
nauhan kulkiessa rullien 1ldpi saattaen rummun t&118in toimintaan

ennalta mddrdtyn matkan kulkemisen jédlkeen.

13. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, t un ne t t u
siitd, ettd mainittuun kallistuspdytdkokoonnanoon (27, 34)
kuuluu ainakin kaksi pOyt&rullaa (33, 32 ja 37, 38), jotka ovat
siirrettdvissd ensimmdisestd asemasta kulkulinjaa pitkin toiseen

asemaan kosketukseen rummun (20) kanssa.
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Patentkrav

1. Forfarande fdr lindning av ett band underifré&n pa en
trumma l&dngs lOpbanan for en reverserande varmvals, k & n -
netecknat av att det omfattar:

A, instdllning av trumman (20, 30) fOr mottagninasskedet;

B. transport av bandet genom valsen med en bestdmd band-
hastighet;

C. detektering av bandet i ett bestdmt ldge mellan val-

sen (40) och trumman (30);

D. trummans (20, 30) sdttande i funktion i riktning for
lindning underifrdn efter ett férutbestdmt tidsinter-
vall rdknat fran ndmnda ldge varvid tidsintervallet
representerar det avstand under vilket bandet gatt
genom en springa (22) i trumman och in i trumman (23);

och

E. anpassning av hastigheten f&6r trumman och bandet da
bandet ytlindats runt trumman under ytlindningsskedet.

2. Féorfarande enligt patentkrav 1, k &nne t eck -

n at av att det omfattar &dndring av ytlindningen till
centraldrift efter ett givet antal varv f&r trumman.

3. Forfarande enligt patentkrav 2, k & nne t e c k -

n at av att det omfattar placering av en port (25, 35)
foér deflektering av bandet till springan (22) i trumman

och placering av pressrullarna (33, 32 och 38, 37) medstré&ms
med trumman och bredvid trumman f£8r att kvarhalla bandet i

ytkontakt med trumman vid ndmnda mottagninasskede.

4. Forfarande enligt patentkrav 3, k 4 nneteck -
nat av att det omfattar f8randet av bandet genom en
luftkoppling (43, 44) f8r detektering av bandet i n&mnda

givna l&ge.
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5. Foérfarande enligt patentkrav 4, k Snneteck -
nat av att det omfattar ett bortfdrande av pressrullarna
(33, 32 och 38, 37) under samtidig Svergang till nimnda

centraldrift.

6. Férfarande enligt patentkrav 4, k 4 nne¢teck -
nat av att det omfattar ett bortfdrande av porten (25, 35)
vid den tidpunkt d& trumman (20, 30) sitts i funktion.

7. Forfarande enligt patentkrav 1, k S nneteck -
nat av att det omfattar detektering av pulserna i motorn
som driver rullarna i den reverserande varmvalsen (40) f&r

att instdlla tidsintervallet forsdttande av trumman i funktion.

8. Férfarande enligt patentkrav 1, k i nnetec k -
n at av att en fdérsta (30) och en andra (20) trumma be-
finner sig pa motsatta sidor om valsen (40) och en f&rsta
(44) och en andra (43) luftkoppling befinner sig mellan
respektive trumma och vals, och att n#dmnda f&rfarande om-
fattar ett forsittande av den f8rsta trumman (30) i funktion
for mottagningsskedet da den andra kopplingen (43) de-
tekterar bandet och den fdrsta kopplingen (44) ej detekte-
rar, och ett f&rsidttande av den andra trumman (20) i funk-
tion f6r mottagningsskedet d& den f®rsta kopplingen (44)
detekterar bandet och den andra kopplingen (43) ej detek-

terar.ndgot band.

9. Forfarande enligt patentkrav 1, k anneteck -
nat av att det i bdrjan omfattar ett &stadkommande av en
hastighet f&r trumman, som 8verskrider bandets hastighet, och
ddrefter en minskning av nimnda hastighet f8r att &stadkomma

anpassning efter bandets hastighet.

10, Anordning f&6r lindning av ett band underifran pad en
trumma (20, 30) f8r en reverserande varmvals med lindnings-
trummor (30, 20) pd sina motsatta sidor ldngs en 18pbana (16)
som avgrdnsas av en serie bordsrullar, k & nne t e cknad

av att den omfattar:
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en ingangsspringa (22) och en f&rstorad ansats (50)
indt fran nimnda springa och bredvid denna vid varje
trumma (30, 20);

ett portpar (25, 35), vilka bada portar befinner sig
lings bordsrullarna och bredvid trumman sd att de &r
svingbara uppat for att deflektera bandet i springan
(22);

en vandbordshelhet (27, 34) pa bada sidor om valsen,
vilken &r svingbar f&r att komma i kontakt med trum-

man (20, 30) medstrdms sett fran springan for att

kvarhdlla bandet mot en del av trumman;

detekteringsorgan som befinner sig mellan respektive
trumma (20, 30) och vals (40) lidngs ldpbanan (16)
f6r att detektera bandets ndrvaro;

funktionsorgan f8r att forsdtta respektive trumma
(20, 30) i rotation i riktning med lindning underifrén
d& bandet ndr springan (22) och hastigheten anpassas

for respektive trumma (20, 30) i enlighet med bandet; och
omvandlingsanordningar f6r omvandling av varje trum-
mas ytlindning till centraldrift efter ett visst an-—

tal varv.

Anordning enligt patentkrav 10, k @&nneteck -

n ad av att ndmnda detekteringsorgan omfattar en luft-

koppling (44, 43) som s&nder en luftstrdm genom ldpbanan

varvid bandet avbryter strdmningen.

12.

Anordning enligt patentkrav 11, k &nne teck -

n ad av att ndmnda funktionsorgan omfattar en pulsridk-

nare (52), som dr ansluten till valsmotorn, och att ndmnda

riknare midter pulser som representerar str&ckan som bandet
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16pt d& detta 1l8per genom rullarna, och ddrvid fdrsitter

trumman i funktion efter viss tillryggalagd stricka.

13. Anordning enligt patentkrav 10, k & nne teck -

n a d av att ndmnda vdndbordshelhet (27, 34) omfattar at-
minstone tva& bordsrullar (33, 32 och 37, 38), vilka &r for-
flyttbara frd&n ett fdrsta lidge lings l&pbanan till ett andra
ldge i kontakt med trumman (20).
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