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(57)  Die Erfindung betrifft einen Antrieb fir die verinderiiche
Ruckdrehung der Spulentrager und die Genaupositionie- !
rung des Verseilkorbes von Korbverseilmaschinen, beste-
hend aus einem Getriebe, das einen fest am
Antriebsstander angeordneten Rackdrehantrieb mit einem JE
Sonnenrad verbindet, wobei das Sonnenrad iiber Planeten- “
getriebe mit dem zugehdrigen Spulentriger verbunden ist,
und ist dadurch gekennzeichnet, da8 das Sonnenrad (2)

eines nicht rlickkehrenden Umlaufradergetriebes mit einem P 5 ~

separaten Rickdrehantrieb (6) in Form eines Gleich- =H 3 i
strom-Getriebemotors verbunden ist und das Sonnenrad (2) )5 s B A
zum Spulentrager (4) unter Beachtung der Drehrichtung o

eine Getriebeubersetzung von 1:1 aufweist.
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Die Erfindung betrifft einen Antrieb fir die veridnderliche Riickdrehung der Spulentrdger und die
Genauposmonlerung des Verseilkorbes von Korbverseilmaschinen, bestehend aus einem Getriebe, das
einen fest am Antriebsstander angeordneten Riickdrehantrieb mit einem Sonnenrad verbindet, wobei das
Sonnenrad Uber Planetengetrisbe mit dem Zugeh&rigen Spulentrager verbunden ist.

Korbverseilmaschinen sind langsam laufende Verseilmaschinen, bei denen der Verseilkdrper einem
Korb &hnelt. Spulentrdger und Spulen sind gleichmiBig am Umfang verteilt und in einem bestimmten
Abstand von der Hauptachse des VerseilkSrpers angeordnet. Die Spulentriger erhalten bei der Rotation des
VerseilkSrpers eine Relativbewegung zum Verseilkorb, die sogenannte Riickdrehung, um die Seile draliarm
herzustellen. Bisher wurde die Annahme vertreten, daB bei Korbverseilmaschinen fiir das Spulenvorgelege,
auch als duBeres Umlaufrédergetriebe bezeichnet, ein groBes Ubersetzungsverhiltnis vorzusehen ist.

So vorteilhaft die Kosteneinsparung an dieser Stelle ist, desto ungunstiger sind die Auswirkungen auf
die Antriebskinematik fiir die Rlickdrehung der Spulen.

Die Ubliche Bauweise ist

a) Getriebestufen zum Drehen des Verseilkorbes, wobei der Verseilkorb zugleich der Steg des duBeren

Umlaufriddergetriebes ist,

b) Getriebestufen mit entsprechenden Stirnradstufen und einem Schaltgetreibe sowie wahlweise kombi-
niert mit einem stufenios verstellbaren Getriebe zum Betreiben des Sonnenrades des ZuBeren Umlaufri-
dergetriebes und

¢) Spulenrahmen, gelagert im Verseilkorb, mit angeflanschtem Stirnrad.

In den dargesteliten Bauweisen werden zur Realisierung der Spulenriickdrehung aufwendige Getriebe-
kombinationen verwendet.

Der Antrieb der Spulenriickdrehung erfolgt grundsitzlich durch den Hauptantrieb der Verseilmaschine.

Es ist Ziel der Erfindung, bei der Realisierung des Antriebes der Riickdrehung von Korbverseilmaschi-
nen Arbeitszeit und Material einzusparen, wie auch den Gebrauchswert und die Zuverldssigkeit des
Antriebes zu erhShen.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Kinematik eines nicht rlickkehrenden Umilaufridergetrei-
bes im Antrieb fir die verénderliche Riickdrehung an Korbverseilmaschinen so zu verindern, daB die im
Stand der Technik aufgezeigten Nachteile beseitigt werden.

ErfindungsgemaB wird die Aufgabe dadurch gelSst, daB das Sonnenrad eines nicht riickkehrenden
Umiaufrddergetriebes mit einem separaten Riickdrehantrieb in Form eines Gleichstrom-Getriebemotors
verbunden ist und das Sonnenrad zum Spulentrager unter Beachtung der Drehrichtung eine Getriebeiiber-
setzung von 1:1 aufweist. Es ist genug, wenn der separate Antrieb fest am Antriebsstinder des Verseilkor-
bantriebes angeordnet ist.

Mit der erfindungsgem&Ben L&sung wird erreicht, daB bei 100 % Riickdrehung der Spulen der separate
Antrieb nicht angetrieben wird und das zentrale Sonnenrad feststeht, d.h. es wird eine Leistung aufgenom-
men.

Ein weiteres Kennzeichen der LGsung ist es, daB der am Antriebsstinder angeordnete separate Antrieb
neben der Spulenriickdrehung auch als Beschickantrieb zur Positionierung des Verseilkorbes unter groBer
Unwuchtbelastung eingesetzt wird.

Anhand der Fig. 1 und 2 wird die vorliegende erfindundungsgemaesse Loesung naeher erlaeutert.
Es zeigen:
Fig. 1: kinematische Darstellung der Antriebskonzeption im Gesamtsystem einer Korbverseilmaschi-
nenausfuehrung als Rueckdreh- und Beschickantrieb
Fig. 2: Darstellung der Kinematik der einfachen Spulenrueckdrehung - Ausfuehrung als Rueckdrehan-
trieb
Entsprechend der technologischen Aufgabe erhalten die Spulentraeger bei Rotation des Verseilkoerpers
eine Relativbewegung zum Verseilkorb, die soenannte Rueckdrehung. Die Rueckdrehung der Spulentraeger
erfolgt durch ein nichtrueckkehrendes Umlaufraedergetriebe mit dem Verseilkoerper 5 (Steg), den mit den
Spulentraegern 4 ueber die Raederstufen 3" - 3' verbundenen Planetenraedern und dem Sonnenrad 2. Bei
100%iger Rueckdrehung drehen sich die Spulentraeger 4 bei einer Umdrehung des Verseilkoerpers 5 um
die Hauptachse einmal in entgegengesetzter Richtung um ihre Achse im Verseilkoerper 5. Die Kinematik
des nichtrueckkehrenden Umlaufraedergetriebes ist so gewaehit, dass bei 100 % Rueckdrehung das
Sonnenrad 2 feststeht. Damit wird am separaten Rueckdrehantrieb 6 keine Leistung aufgenommen. Durch
Zuschalten der Kupplung K 3 (Fig. 2) bzw. K 5 (Fig. 1) wird das Sonnenrad 2 ueber entsprechende
Zwischenraeder mit dem Gehaeuse des Antriebsstaenders 1 verbinden und damit festgelegt. Entsprechend
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dem gewaehlten Gesamtuebersetzungsverhaeltnis vom Spulentraeger 4 zum Sonnenrad 2 von 1 : 1 und der
festgelegten Drehrichtung ergibt sich fuer den praktisch erforderlichen Rueckdrehbereich von 80 % - 120 %
folgender Zuammenhang:

Die maximale Drehzahl der Sonnenradwelle ist durch die maximale Drehzahl des Verseilkoerpers 5 und
durch die maximale Differenz der Rueckdrehung abweichend von 100 % festgelegt. Im Bereich von 80 %
bis 120 % Rueckdrehung ist

n2imax = £ 0,2 . ngy

Auf Grund der fliehkraftabhaengigen, in ihrer Wirkungsrichtung wechselnd auftretenden Belastungsmomente
(M3") tritt die maximale Leistung am Sonnenrad 2 bei maximaler Drehzahl des Verseilkoerpers 5 (ns; ) bei
80 % bzw. 120 % Ruechkdrehung der Spulen auf. Die maximale Leistung am Sonnenrad 2 ist damit die
erforderliche Antriebsleistung am separaten Rueckdrehantrieb 6.

P21 = 4+ Mz,(2n21)= '-"‘M2.0,2.n51

Dieser Leistungsanteil stellt das ueber die Kinematik des nichtrueckkehrenden Umlaufraedergetriebes
absolute erreichbare Minimum dar und bildet damit die Voraussetzung zur Verwendung eines separaten
Gleichstrom-Getriebemotors zur Rueckdrehung der Spulentraeger 4.

Fig. 1 zeigt darueber hinaus die Ausfuehrung zum wahlweisen Betrieb des separaten Gleichstrom-
Getriebemotors zur Rueckdrehung der Spulentraeger 4 bzw. zur Positionierung des Verseilkorbes mit
grosser Unwucht beim Beschickvorgang. Der Antrieb erfolgt im zuletzt genannten Fall ebenfalls vom
separaten Gleichstrom-Getriebemotor ueber diverse Zahnradstufen zum Rotor. Die Rueckdrehung wird in
diesem Fali je nach Bedarf auf 0 % (K 1) oder 100 % (K 5) eingestellt. Die Kupplungen K 6 und K 4 sind
getrennt und die Kupplungen K 3 und K 2 sind zugeschaltet.

Patentanspriiche

1. Antrieb fiir die verdnderliche Riickdrehung der Spulentrdger und die Genaupositionierung des Verseil-
korbes von Korbverseilmaschinen, bestehend aus einem Getriebe, das einen fest am Antriebsstinder
angeordneten Riickdrehantrieb mit einem Sonnenrad verbindet, wobei das Sonnenrad Uber Planetenge-
triebe mit dem zugehdrigen Spulentriger verbunden ist, dadurch gekennzeichnet, daB das Sonnen-
rad (2) eines nicht riickkehrenden Umlaufridergetriebes mit einem separaten Riickdrehantrieb (6) in
Form eines Gleichstrom-Getriebemotors verbunden ist und das Sonnenrad (2) zum Spulentriger (4)
unter Beachtung der Drehrichtung eine Getriebeliber-setzung von 1:1 aufweist.
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