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本发明涉及地质钻探勘察技术领域，公开了

一种地质调查用勘查装置，包括电动推杆，电动

推杆通过支撑模块吊装设置在推车上方，支撑模

块上固定设置有转换模块，转换模块与钻进模块

及磁测模块配合设置，驱使钻进模块及磁测模块

交替与电动推杆的输出端紧固，磁测模块跟随推

车移动于地面磁测找到数据异常点，在数据异常

点处通过钻进模块开出钻孔，而后切换磁测模块

进入钻孔于竖直向磁测，磁测模块上配合设置有

防护件，本发明实现的水平向与竖直向有机结合

的勘探方式，利用转换模块的作用，可以有效地

结合钻探工作与磁测工作，形成先初步再精准定

位的磁测方式，有效避免盲目钻探，降低勘探成

本，显著提升了磁测工作的整体效率。
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1.一种地质调查用勘查装置，其特征在于，包括推车（1）、支撑模块（2）、电动推杆（3）、

转换模块（4）、钻进模块（5）、磁测模块（6）、防护件（7）及磁测主机（8），所述电动推杆（3）通

过支撑模块（2）吊装设置在推车（1）上方，所述支撑模块（2）上固定设置有转换模块（4），所

述转换模块（4）与钻进模块（5）及磁测模块（6）配合设置，驱使钻进模块（5）及磁测模块（6）

交替与电动推杆（3）的输出端紧固，所述磁测模块（6）跟随推车（1）移动于地面磁测找到数

据异常点，在数据异常点处通过钻进模块（5）开出钻孔，而后切换磁测模块（6）进入钻孔于

竖直向磁测，所述磁测模块（6）上配合设置有防护件（7），在磁测模块（6）下移时同步抽吸钻

孔中的泥浆，所述推车（1）上固定设置有与磁测模块（6）电性连接的磁测主机（8）。

2.根据权利要求1所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述支撑模块（2）包

括底座（201）、支架（202）、顶板（203）、通孔（204）、滑块（205）、斜撑腿（206）、螺纹套（207）及

第二螺柱（208），所述推车（1）一侧固定设置有底座（201），所述底座（201）的四角处均竖立

固定有支架（202），四组所述支架（202）的顶部围合中心处固定设置有顶板（203），所述顶板

（203）上穿插固定有电动推杆（3），所述底座（201）中心处开设有与电动推杆（3）推进配合的

通孔（204），所述支架（202）上设置有滑块（205），所述滑块（205）上固定设置有斜撑腿

（206），所述斜撑腿（206）的端部设置有中空的螺纹套（207），所述螺纹套（207）螺纹连接有

第二螺柱（208）。

3.根据权利要求2所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述支架（202）中开

设有滑槽（2021），所述滑块（205）与滑槽（2021）滑动配合，所述滑块（205）上固定设置有夹

板（2051），所述夹板（2051）对支架（202）侧边呈半包围状，所述夹板（2051）中螺纹连接有第

一螺柱（2052），所述第一螺柱（2052）旋进后与支架（202）抵接。

4.根据权利要求2所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述支撑模块（2）还

包括托板（209），所述托板（209）交替地与钻进模块（5）及磁测模块（6）贴合。

5.根据权利要求2所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述转换模块（4）包

括转换电机（401）、连接板（402）、端块（403）、卡柱（404）、接头（405）、开孔卡板（406）、夹头

（407）及紧固螺杆（408），所述底座（201）上固定设置有转换电机（401），所述转换电机（401）

的输出端上对称地固定设置有端块（403），所述端块（403）上固定安装有卡柱（404），所述钻

进模块（5）及磁测模块（6）上均固定设置有与卡柱（404）配合的开孔卡板（406），所述电动推

杆（3）的输出端上固定设置有夹头（407），所述夹头（407）中螺纹连接有紧固螺杆（408），所

述钻进模块（5）及磁测模块（6）顶部均固定设置有与紧固螺杆（408）配合的接头（405）。

6.根据权利要求5所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述转换模块（4）还

包括指针（409）及码盘（410），所述端块（403）顶部固定设置有指针（409），所述码盘（410）固

定设置在底座（201）上，所述码盘（410）呈圆形，间隔90度处标示有读数。

7.根据权利要求1所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述钻进模块（5）包

括钻进电机（501）、钻杆（502）及钻头（503），所述钻进电机（501）的输出端上固定安装有钻

杆（502），所述钻杆（502）的底端固定连接有钻头（503），所述钻头（503）上设置有螺旋状凸

起。

8.根据权利要求1所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述磁测模块（6）包

括转接块（601）、探杆（602）及探头（603），所述转接块（601）顶部与磁测主机（8）通过导线电

性连接，底部固定设置有探杆（602），所述探杆（602）的端部固定设置有探头（603）。
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9.根据权利要求8所述的一种地质调查用勘查装置，其特征在于，所述防护件（7）包括

套筒（701）、空腔（702）、壳体（703）、轴杆（704）、叶片（705）、齿轮（706）、齿条（707）、出水口

（708）、进水口（709）及吸管（710），所述探杆（602）外固定套设有套筒（701），所述套筒（701）

中设置有对探头（603）围合的空腔（702），所述探杆（602）一侧固定安装有壳体（703），所述

壳体（703）中转动安装有轴杆（704），所述轴杆（704）上固定安装叶片（705），所述轴杆（704）

伸出壳体（703）一端上固定安装有齿轮（706），所述支撑模块（2）上固定设置有与齿轮（706）

配合的齿条（707），所述壳体（703）顶部设置有出水口（708），底部设置有进水口（709），所述

进水口（709）上连接有吸管（710），所述吸管（710）的端部延伸至探头（603）处。
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一种地质调查用勘查装置

技术领域

[0001] 本发明涉及地质钻探勘察技术领域，更具体地说，它涉及一种地质调查用勘查装

置。

背景技术

[0002] 矿产勘察是地质调查中重要的组成部分，目前磁力探测在其中已经大范围应用，

根据矿石中有用矿物质具有磁性或有磁性矿物与之共生的特点，进行直接找矿，或根据矿

体在成因或空间上与某些磁性地质体构造有关的特点，进行间接找矿，这些矿包括铁矿、铅

锌矿、铜矿等，配合矿区勘探，研究矿体的埋深、产状和连续性，研究矿体的形状、大小，估计

矿床规模、工程勘察、环境勘探、水文、石油、天然气勘察，研究与油气有关的地质构造及大

地构造等问题。

[0003] 应用质子磁力仪在对矿产进行探测的过程中，由于矿物多位于深部，需要结合钻

探，即将质子磁力仪探头下放到钻孔中，测量孔壁周围岩层的磁场，然而现有的探测方式，

难以将钻探工作与磁测工作有效结合，需要分开独立采用设备进行，比较麻烦，另外钻孔中

会留有周围土层渗出的泥浆液，一来泥浆的存在会产生很大的粘滞阻力，影响探头的推进，

二来钻探泥浆中混入磁铁矿、赤铁矿等矿物（来自地层或添加剂），这些颗粒会产生附加磁

场，干扰探头对真实地磁场的测量，目前上述问题在磁力探测地质的应用上尚未得到有效

解决。

发明内容

[0004] 本发明提供一种地质调查用勘查装置，解决相关技术中钻探工作与磁测工作难以

有效结合以及泥浆液的干扰难以避免的技术问题。

[0005] 本发明提供了一种地质调查用勘查装置，包括推车、支撑模块、电动推杆、转换模

块、钻进模块、磁测模块、防护件及磁测主机，所述电动推杆通过支撑模块吊装设置在推车

上方，所述支撑模块上固定设置有转换模块，所述转换模块与钻进模块及磁测模块配合设

置，驱使钻进模块及磁测模块交替与电动推杆的输出端紧固，所述磁测模块跟随推车移动

于地面磁测找到数据异常点，在数据异常点处通过钻进模块开出钻孔，而后切换磁测模块

进入钻孔于竖直向磁测，所述磁测模块上配合设置有防护件，在磁测模块下移时同步抽吸

钻孔中的泥浆，所述推车上固定设置有与磁测模块电性连接的磁测主机。

[0006] 作为本发明进一步的方案：支撑模块包括底座、支架、顶板、通孔、滑块、斜撑腿、螺

纹套及第二螺柱，所述推车一侧固定设置有底座，所述底座的四角处均竖立固定有支架，四

组所述支架的顶部围合中心处固定设置有顶板，所述顶板上穿插固定有电动推杆，所述底

座中心处开设有与电动推杆推进配合的通孔，所述支架上设置有滑块，所述滑块上固定设

置有斜撑腿，所述斜撑腿的端部设置有中空的螺纹套，所述螺纹套螺纹连接有第二螺柱。

[0007] 作为本发明进一步的方案：支架中开设有滑槽，所述滑块与滑槽滑动配合，所述滑

块上固定设置有夹板，所述夹板对支架侧边呈半包围状，所述夹板中螺纹连接有第一螺柱，

说　明　书 1/6 页

4

CN 120251189 A

4



所述第一螺柱旋进后与支架抵接。

[0008] 作为本发明进一步的方案：支撑模块还包括托板，所述托板交替地与钻进模块及

磁测模块贴合。

[0009] 作为本发明进一步的方案：转换模块包括转换电机、连接板、端块、卡柱、接头、开

孔卡板、夹头及紧固螺杆，所述底座上固定设置有转换电机，所述转换电机的输出端上对称

地固定设置有端块，所述端块上固定安装有卡柱，所述钻进模块及磁测模块上均固定设置

有与卡柱配合的开孔卡板，所述电动推杆的输出端上固定设置有夹头，所述夹头中螺纹连

接有紧固螺杆，所述钻进模块及磁测模块顶部均固定设置有与紧固螺杆配合的接头。

[0010] 作为本发明进一步的方案：转换模块还包括指针及码盘，所述端块顶部固定设置

有指针，所述码盘固定设置在底座上，所述码盘呈圆形，间隔90度处标示有读数。

[0011] 作为本发明进一步的方案：钻进模块包括钻进电机、钻杆及钻头，所述钻进电机的

输出端上固定安装有钻杆，所述钻杆的底端固定连接有钻头，所述钻头上设置有螺旋状凸

起。

[0012] 作为本发明进一步的方案：磁测模块包括转接块、探杆及探头，所述转接块顶部与

磁测主机通过导线电性连接，底部固定设置有探杆，所述探杆的端部固定设置有探头。

[0013] 作为本发明进一步的方案：防护件包括套筒、空腔、壳体、轴杆、叶片、齿轮、齿条、

出水口、进水口及吸管，所述探杆外固定套设有套筒，所述套筒中设置有对探头围合的空

腔，所述探杆一侧固定安装有壳体，所述壳体中转动安装有轴杆，所述轴杆上固定安装叶

片，所述轴杆伸出壳体一端上固定安装有齿轮，所述支撑模块上固定设置有与齿轮配合的

齿条，所述壳体顶部设置有出水口，底部设置有进水口，所述进水口上连接有吸管，所述吸

管的端部延伸至探头处。

[0014] 本发明的有益效果在于：

本发明构建一套“地面磁测定位异常”——“钻孔验证”——“孔中磁测精细探测”

的操作方式，这种水平向与竖直向有机结合的勘探方式，利用转换模块的作用，可以有效地

结合钻探工作与磁测工作，形成先初步再精准定位的磁测方式，有效避免盲目钻探，降低勘

探成本，显著提升了磁测工作的整体效率。

[0015] 本发明中防护件的作用伴随着磁测模块的推进作用同步进行，磁测模块深入钻孔

中的过程中，泥浆自套筒底部进入，与此同时，齿轮向下移动，在齿条的配合下产生转动，从

而使得轴杆带动叶片转动，于叶片周侧短暂形成真空，从而在吸管处产生了吸力，将进入套

筒的泥浆不断地向外吸出，减小探头推进时受到泥浆的阻力，直至套筒与孔底抵住时，套筒

中的泥浆由于大部分被吸出，不会在探头周围形成包覆，探头可以在免受泥浆的干扰状态

下工作，获得真实有效的探测数据。

[0016] 本发明所使用的质子磁力仪与其他类别的磁力仪原理不同，它属于众多磁力仪中

的一个精度较高的分支，它即使对较弱磁性物的测量，如地球的磁场，仍能取得较高的分辨

率和精度，所以即使对地球磁场的微弱的变化，也能够测知，它的工作原理是利用氢质子在

磁场中的旋进现象进行测量的，在传感器中，充满了含氢的液体，这些氢质子在被仪器强制

极化之前，处于无规律的排列状态，当人为对其加上一个极化信号后，质子将做旋进运动，

极化信号消失后，质子的旋进将主要受到外界磁场的影响会逐渐消失，通过对受旋进影响

的传感器中频率的测量，来测知外界磁场的大小，不断对这个动作进行循环，即可持续测
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量。

附图说明

[0017] 图1是本发明提出的一种地质调查用勘查装置整体结构示意图；

图2是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中支撑模块整体结构示意图；

图3是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中支撑模块展开结构示意图；

图4是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中支撑模块细节结构示意图；

图5是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中转换模块整体结构示意图；

图6是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中电动推杆与钻进模块对接状态示

意图；

图7是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中电动推杆与磁测模块对接状态示

意图；

图8是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中转换模块细节结构示意图；

图9是本发明提出的一种地质调查用勘查装置中磁测模块与防护件配合结构示意

图；

图10是本发明提出的一种地质调查用勘查中防护件细节结构示意图。

[0018] 图中：

1、推车；

2、支撑模块；201、底座；202、支架；2021、滑槽；203、顶板；204、通孔；205、滑块；

2051、夹板；2052、第一螺柱；206、斜撑腿；207、螺纹套；208、第二螺柱；209、托板；

3、电动推杆；

4、转换模块；401、转换电机；402、连接板；403、端块；404、卡柱；405、接头；406、开

孔卡板；407、夹头；408、紧固螺杆；409、指针；410、码盘；

5、钻进模块；501、钻进电机；502、钻杆；503、钻头；

6、磁测模块；601、转接块；602、探杆；603、探头；

7、防护件；701、套筒；702、空腔；703、壳体；704、轴杆；705、叶片；706、齿轮；707、齿

条；708、出水口；709、进水口；710、吸管；

8、磁测主机。

具体实施方式

[0019] 现在将参考示例实施方式讨论本文描述的主题。应该理解，讨论这些实施方式只

是为了使得本领域技术人员能够更好地理解从而实现本文描述的主题，可以在不脱离本说

明书内容的保护范围的情况下，对所讨论的元素的功能和排列进行改变。各个示例可以根

据需要，省略、替代或者添加各种过程或组件。另外，对一些示例所描述的特征在其他例子

中也可以进行组合。

[0020] 本发明公开了一种地质调查用勘查装置，如图1－图10所示，包括推车1、支撑模块

2、电动推杆3、转换模块4、钻进模块5、磁测模块6、防护件7及磁测主机8，所述电动推杆3通

过支撑模块2吊装设置在推车1上方，推进方向竖直，一方面在钻进模块5钻动的时候提供配

合的顶升作用，一方面用来牵引磁测模块6进入或脱离钻孔，所述支撑模块2上固定设置有
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转换模块4，所述转换模块4与钻进模块5及磁测模块6配合设置，驱使钻进模块5及磁测模块

6交替与电动推杆3的输出端紧固，参考图2中设置的形式，即电动推杆3的位置固定，钻进模

块5及磁测模块6处于一个可以切换位置的圆形转动平面中；

进行矿产勘察时，所述磁测模块6跟随推车1移动于地面磁测找到数据异常点，在

数据异常点处通过钻进模块5开出钻孔，而后切换磁测模块6进入钻孔于竖直向磁测，所述

磁测模块6上配合设置有防护件7，在磁测模块6下移时同步抽吸钻孔中的泥浆，所述推车1

上固定设置有与磁测模块6电性连接的磁测主机8，与前述对应，磁测主机8写入参数预警程

序，即预设一定的参数范围，超过该范围时自动触发预警，并配套闪光灯或蜂鸣器使用，在

地面磁测过程找数据异常点时，参数预警程序触发，闪光灯或蜂鸣器工作，可以有效提醒操

作人员来进行对应点位的标记。

[0021] 在具体实施时，通过本发明的上述设置，操作人员可以构建一套“地面磁测定位异

常”——“钻孔验证”——“孔中磁测精细探测”的操作方式，即先将待勘察领域按照均等的

间距划分为若干个点位，而后先不启用钻进模块5，只通过推车1带着磁测模块6于水平向在

各个点位处初步勘察，当定位到数据异常的点位时，使用钻进模块5于该处开出钻孔，而后

通过转换模块4将磁测模块6切换到与电动推杆3对接，利用电动推杆3推进磁测模块6进入

钻孔于竖直向精细磁测。

[0022] 这种水平向与竖直向有机结合的勘探方式，利用转换模块4的作用，可以有效地结

合钻探工作与磁测工作，形成先初步再精准定位的磁测方式，有效避免盲目钻探，降低勘探

成本，显著提升了磁测工作的整体效率。

[0023] 所述支撑模块2包括底座201、支架202、顶板203、通孔204、滑块205、斜撑腿206、螺

纹套207及第二螺柱208，所述推车1一侧固定设置有底座201，底座201略高于推车1车轮所

在平面，所述底座201的四角处均竖立固定有支架202，支架202呈L形，包括一水平部分和一

竖直部分，其水平部分沿着底座201的对角线布置，四组所述支架202的顶部围合中心处固

定设置有顶板203，所述顶板203上穿插固定有电动推杆3，所述底座201中心处开设有与电

动推杆3推进配合的通孔204，通孔204的大小设置以大于磁测模块6与防护件7组合后的整

体尺寸为准，确保其可顺利通过，所述支架202上设置有滑块205，所述滑块205上固定设置

有斜撑腿206，所述斜撑腿206的端部设置有中空的螺纹套207，所述螺纹套207螺纹连接有

第二螺柱208，斜撑腿206相较于支架202呈锐角状倾斜，第二螺柱208相较于斜撑腿206也呈

锐角状倾斜，且在斜撑腿206与地面的接触端做了平直处理，这样相较于普通的支撑结构，

获得额外的支撑点，更加稳定。

[0024] 支撑模块2为电动推杆3在钻探工作以及精确磁测时提供稳定的支撑作用，在需要

进行钻孔时，将斜撑腿206如图3所示向底座201四角展开，而后旋进第二螺柱208，使其压入

土中，形成稳定的四角支撑结构。

[0025] 所述支架202中开设有滑槽2021，所述滑块205与滑槽2021滑动配合，滑块205的厚

度略大于滑槽2021，所述滑块205上固定设置有夹板2051，所述夹板2051对支架202侧边呈

半包围状，不影响滑块205相对滑槽2021的滑动，所述夹板2051中螺纹连接有第一螺柱

2052，所述第一螺柱2052旋紧后与支架202抵接。

[0026] 斜撑腿206利用滑块205与滑槽2021的滑动配合，获得了可调节的特性，在地表出

现落差的情况时，可以先滑动滑块205，调整斜撑腿206的方位角度，而后利用第一螺柱2052

说　明　书 4/6 页

7

CN 120251189 A

7



的旋进锁定斜撑腿206，再如上述对斜撑腿206底部紧固。

[0027] 所述支撑模块2还包括托板209，如图2所示，托板209呈扇形状，该扇形的弧度与钻

进模块5及磁测模块6在转动时形成的圆形轨迹相匹配，从而在提供托板209足够的承载面

同时，尽量做到减少材料，通过几根柱子悬空固定在底座201上方，所述托板209交替地与钻

进模块5及磁测模块6贴合。

[0028] 在钻进模块5及磁测模块6交替与电动推杆3对接时，托板209向未与电动推杆3对

接的模块提供不影响转动切换的临时支撑作用，与电动推杆3在推进前需要转换模块4略微

偏转使卡柱404脱出开孔卡板406的作用相配合。

[0029] 所述转换模块4包括转换电机401、连接板402、端块403、卡柱404、接头405、开孔卡

板406、夹头407及紧固螺杆408，所述底座201上固定设置有转换电机401，所述转换电机401

的输出端上对称地固定设置有端块403，所述端块403上固定安装有卡柱404，两个端块403

上的卡柱404朝向是相反的，所述钻进模块5及磁测模块6上均固定设置有与卡柱404配合的

开孔卡板406，所述电动推杆3的输出端上固定设置有夹头407，所述夹头407中螺纹连接有

紧固螺杆408，所述钻进模块5及磁测模块6顶部均固定设置有与紧固螺杆408配合的接头

405。

[0030] 转换模块4在具体实施时，通过转换电机401带动连接板402转动，利用卡柱404与

开孔卡板406的配合来实现对钻进模块5及磁测模块6的推移，使其交替与电动推杆3的作用

端对齐，在对齐后，将紧固螺杆408旋进，旋进过程先穿过接头405形成连接，而后抵住夹头

407内壁进行固定，需要拆开时同理。

[0031] 所述转换模块4还包括指针409及码盘410，指针409浮于码盘410上方，所述端块

403顶部固定设置有指针409，所述码盘410固定设置在底座201上，所述码盘410呈圆形，间

隔90度处标示有读数，分别是0度、90度、180度及270度。

[0032] 指针409与码盘410的配合设置为上述切换钻进模块5及磁测模块6与电动推杆3对

接的作用，提供转动角度的参照，确保对齐的效果。

[0033] 所述钻进模块5包括钻进电机501、钻杆502及钻头503，所述钻进电机501的输出端

上固定安装有钻杆502，所述钻杆502的底端固定连接有钻头503，钻杆502与钻头503的直径

相当，且钻头503的端部呈倒锥形收缩过渡，所述钻头503上设置有螺旋状凸起。

[0034] 钻进模块5在作用时，钻进电机501带动钻杆502及钻头503转动，利用钻头503上设

置的螺旋状凸起来将泥土排出，电动推杆3同步提供推顶作用，配合钻进模块5的深入。

[0035] 所述磁测模块6包括转接块601、探杆602及探头603，所述转接块601顶部与磁测主

机8通过导线电性连接，转接块601主要起到向探头603提供电力以及作为探头603与磁测主

机8之间数据传输的中转，确保数据传输的稳定，底部固定设置有探杆602，所述探杆602的

端部固定设置有探头603。

[0036] 磁测模块6作用时，探头603所探得的数据通过转接块601向磁测主机8传递，而后

磁测主机8再进行分析处理。

[0037] 所述防护件7包括套筒701、空腔702、壳体703、轴杆704、叶片705、齿轮706、齿条

707、出水口708、进水口709及吸管710，所述探杆602外固定套设有套筒701，所述套筒701中

设置有对探头603围合的空腔702，所述探杆602一侧固定安装有壳体703，所述壳体703中转

动安装有轴杆704，所述轴杆704上固定安装叶片705，壳体703呈圆柱状，安装在其中的叶片
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705可以覆盖大部分壳体703内部空间，所述轴杆704伸出壳体703一端上固定安装有齿轮

706，所述支撑模块2上固定设置有与齿轮706配合的齿条707，所述壳体703顶部设置有出水

口708，底部设置有进水口709，出水口708与进水口709均呈直立的管状，但相互错开设置，

确保叶片705转动时产生的抽吸效果更加全面，所述进水口709上连接有吸管710，所述吸管

710的端部延伸至探头603处。

[0038] 防护件7的作用伴随着磁测模块6的推进作用同步进行，磁测模块6深入钻孔中的

过程中，泥浆自套筒701底部进入，与此同时，齿轮706向下移动，在齿条707的配合下产生转

动，从而使得轴杆704带动叶片705转动，于叶片705周侧短暂形成真空，从而在吸管710处产

生了吸力，将进入套筒701的泥浆不断地向外吸出，减小探头603推进时受到泥浆的阻力，直

至套筒701与孔底抵住时，套筒701中的泥浆由于大部分被吸出，不会在探头603周围形成包

覆，探头603可以在免受泥浆的干扰状态下工作，获得真实有效的探测数据。

[0039] 本发明所使用的质子磁力仪与其他类别的磁力仪原理不同，它属于众多磁力仪中

的一个精度较高的分支，它即使对较弱磁性物的测量，如地球的磁场，仍能取得较高的分辨

率和精度，所以即使对地球磁场的微弱的变化，也能够测知，它的工作原理是利用氢质子在

磁场中的旋进现象进行测量的，在传感器中，充满了含氢的液体，这些氢质子在被仪器强制

极化之前，处于无规律的排列状态，当人为对其加上一个极化信号后，质子将做旋进运动，

极化信号消失后，质子的旋进将主要受到外界磁场的影响会逐渐消失，通过对受旋进影响

的传感器中频率的测量，来测知外界磁场的大小，不断对这个动作进行循环，即可持续测

量。

[0040] 主要特点：可进行梯度测量（水平或垂直）具有RS‑232C计算机接口硬质铝合金外

壳，专用防水接头，可适用于恶劣环境，防震、防雨高分辨率，分辨率为0.1nT，符合原地矿部

发布的《地面高精度磁测工作规程》要求专用软件可输出通用格式数据给专业地质软件，用

于绘制等值线图、剖面图等相关资料内存大，可存1万个测点可用于野外作业，也可用作基

站测量轻便便携，整套系统使用背包背带，一人即可完成全部测量任务，背光2x16位LCD液

晶显示，LCD屏幕反应速度快、能耗低，背光灯可开关，无辐射、无闪烁，长期使用有利于健康

信号质量适时监控，信号质量下降可及时发现以便采取措施补救既可全量程自动调谐，也

可人工调谐，除主电池作为供电电源外，副电池用于保存设置和测量结果，数据可保存10

年。

[0041] 上面对本发明的实施例进行了描述，但是本实施例并不局限于上述的具体实施方

式，上述的具体实施方式仅仅是示意性的，而不是限制性的，本领域的普通技术人员在本实

施例的启示下，还可做出更多形式的等同的实施例，均属于本实施例的保护之内。
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图 3
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图 4
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图 5
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图 6
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图 7
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图 8
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图 9
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图 10
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