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Vynélez se tyka zplisobu vyhodnocovéﬁi
s1gna1u Z ne]mene ]BanhO vysuace a nej-
méné dvou pFijimadd, které se vzdjemné po-

jen tehdy, ]esthze celek signdllt obsahuje |
signdly pfijimact, odpovidajici nejméne |
viem navazujicim fazim moZnych vzéjem- LK Lt | by e

hybuji, nap¥iklad signélt o smé&ru pohybu r—'ﬁ"" !
a poloze dfilniho stroje. ' 4
Vyndlez FeSi problém zvySeni pPesnosti a o o le .
provozni spolehlivosti snimdni smé&ru pohy- v 20
bu a polohy pohybujiciho se zafizeni. o

Podstatou vyndlezu je, Ze se signdly vy- e l

sﬂace prl]ate alespoii jednim z pFijimacd © ‘

zpracuji ve vyhodnocovacnn obvodu jako }

celek signdlt tak, Ze se na vystupu vyhod- |

nocovaciho o»bvodu objevi signdl tehdy a m__[ I

|

l

1

Obr.

ny\ch poloh vysilae a pFijimaCd v jednom-
sméru jejich vzdjemného pohybu.

Zapojeni k provad#&ni zpisobu podle vycné~ il
lezu je zndzornéno na obr. 2. I




Vynaélez se tykd zapojeni pro vyhodnococ-
vani signdlll z nejméné jednoho vysilade a
nejménd dvou piijimadf, vzdjemnd se po-
hybujicich, napfiklad k indikaci sméru po-
hybu a polohy diilniho dobyvactho stroje v
porubu hlubinného uhelného dolu.

U dosud znamych zafizeni pro indikaci
sméru pohybu a polohy dobyvacich strojit v
porubu je na pohyblivé ¢4sti stroje umist&n
jeden vysila¢ nebo né&kolik vysilafd, které
piltsobi obvykle na dva piijimade. Signaly
zpracované piijimafi se vyhodnoti ve vy-
hodnocovacim obvodu tak, Ze na vystupu
vyhodnocovaciho obvodu jsou k dispozici
oddéleng& signdly polohy pro kaZdy z obou
smé&rlt pohybu stroje. P¥i pohybu stroje jsou
v pohybu i vysilale, které postupn& plisobi
na prijimafe mechanicky, magneticky nebo
jinak. KaZdy priachod vysilafe nebo soused-
nich vysilacl v dosahu pfijimadd odpovida

posuvu dobyvaciho stroje o uréitou vzddle-

nest, napfiklad 0,1 m. Posloupnost, v niZ
jsou signdly vysilach pFijaty piijima&i ob-
sahuje zakodovanou informaci o smé&ru po-
hybu. Tak naptiklad p¥i prichodu vysilade
v jednom sméru v dosahu dvou pFijimacét se
objevi nejdrive pFijaty signdl na vystupu
prvniho pfijimace, nésledn& na vystupu o-
bou piijima&t, poté jen na vystupu druhé-
ho pfijimaCe a nakonec budou vystupy obou
pFijimacd bez signdlu. P¥i priichodu vysila-
Ce v opatném sméru se objevi nejd¥ive p¥Fi-
jaty signdl na vystupu druhého p¥ijimadce,
ndsledné na vystupu obou p¥ijimadli, poté
jen na vystupu prvniho pfijimae a nakonec
budou vystupy obou p¥ijimacli bez signélu.
Dosud zndmé vyhodnocovaci obvody jsou fe-
Seny tak, Ze informace o sméru pohybu stro-
je, obsaZenou v €asové posloupnosti signdld
na vystupech pfijimadfi, ziskdvaji ze dvou
po 30b& nasledujicich stavi.

Néasleduje-1i nap¥iklad po stavu, kdy je
signal na vystupech obou pfijimadi stav,
kdy je signal jen na vystupu druhé&ho p¥i-
jimade, vyhodnoti vyhodnocovaci zafizeni
pchyb vysilafe tak, Ze se pohybuje ve smé-
ru od prvniho pFijimade ke druhému p¥iji-
maci a Ze odpovidajicim sm¥rem se pohybu-
je i dobyvaci stroj a na jednom z obou v§-
stupli vyhodnocovaciho zafizeni se objevi
impuls polohy pro dany smér. pohybu stroje.
Podstatnou nevyhodou popsanjch zafizeni
pro indikaci sméru pohybu a polohy doby-
vacich strojit je to, Ze dojde-li k zakmit4ni
pohonu, taZného prvku nebo t&lesa dobyva-
ciho stroje, s nimZ jsou mechanicky pimo
nebo nepiimo spojeny vysilade nebo piiji-
madfe pro sniméni polohy, dojde k takovym
pohyblm vysilae (vysilatl) v dosahu pfi-
jimagd, které vyhodnocovaci obvod vyhod-
noti jako impulsy polohy daného smé&ru,
alkoliv dobyvaci stroj nezm&nil polohu. Za-
kmitd-li ve vySe uvedeném piikladu vysi-
la€ nad prijimaci tak, Ze po signdlu na vy-
stupech obou pfijimaét bude vystupni sig-
nél na vystupu druhého ptijimade, poté opdt
na vystupech obou pFijimali a nésledns na

215513

4

vystupu drubého pfijimace, vyhodnoti vy-
hodnocovaci obvod dva impulsy polohy da-
ného sméru pohybu, atkoliv dobyvaci stroj
svou polohu nezménil. Indikace polohy do-
byvaciho stroje p¥i popsaném zplsobu sni-
méni a vyhodnoceni sméru a polohy je tedy
nepresnd a indikace polohy je zatiZena né-
hodnou chybou, jejiZ velikost nelze odhad-
nout a kterd zejména znemoZiiuje vyuZiti
informace o poloze dobyvaciho stroje k o-
vladacim d&ellim, napfiklad k automatické-
mu zastaveni pohond uhelného pluhu p¥i
dojezdu pluhového télesa do koncovych po-
loh.
+ Uvedené nevyhody zndmych zafizeni pro
vyhodnocovéni signdld od znadné miry od-
strafiuje zapojeni pro vyhodnocovédni signé-
14 ze vzdjemné& se pohybujicich alespoil jed-
noho vysilace a nejmén& dvou pfijimaci po-
dle vyndlezu. Podstatou vynélezu je, e vy-
stupy prvniho a druhého p¥ijimate jsou pFes
prvni, popfipad& druhy tvarovaci chvod pfi-
pojeny k prvnimu, pop#ipads k druhému ad-
resovacimu vstupu paméti vyhodnocovaciho
obvodu, na jejiZ daldi adresovaci vstupy je
pfes oddélovaci obvod, spojeny se zdrojem
hodinovych impulst pfipojena prvni J&ést
vystupli paméti, jejiZ druhd &édst vystupd je
pfipojena na vstup obousmé&rného d&itade.
Prednosti zapojeni pro vyhodnocovéni sig-

‘néld podle vynédlezu je v prvé Fad¥ podstat-

né zvySeni presnosti nidajfi, coZ v aplikaci
napfiklad u polohomé&ru pro diilni dobyvaci
stroje umoZni vyuZit tidajii polohom&ru ne-
jen k indikaci polohy stroje, ale i k ovldda-
cim Gfelfim — k zastaveni stroje v dangch
polohdch a podobn#. NemfZe pFitom dojit
ke vzniku faleSnych signdld polohy napii-

“klad pfi zakmiténi t&lesa stroje. Dal$im pFi-

nosem je sniZeni prostojll za¥{zeni v porubu
a zvySenl bezpefnosti prdce. Zvy3eni pres-
nosti indikace polohy umoZnf i zkraceni vy-
klenkd, dosud pot¥ebnych u dobyvani uhel-
nym pluhem pro dojezd pluhového télesa.

Zapojeni pro vyhodnocovani signdld po-
dle vyndlezu je déle popsdno s pouZitim vy-
kresfi, v aplikaci na vyhodnocovdni signa-
It o poloze t8lesa uhelného pluhu.

Na obr. 1 je zndzorn&n graficky stav sig-
néld prijimact v z4vislosti na fézich pohy-
bu vysilace.

Obr. 2 pfedstavuje v blokovém schématu
zapojeni k. provdd&n{ zplsobu podle vynéa-
lezu.
~ Zapojen! pro vyhodnocovani signél@ podle
vynédlezu sestdvd z vysilate 1, prvnfho p¥Fi-
jimace 2, druhého pfijimade 3 a vyhodnoco-
vaciho obvodu 4, ktery tvori pamé&t 5, od-
d8lovaci obvod 6 a zdroj hodinovych impul-
sl 7. SouCésti zapojeni jsou déle prvni tva-
rovaci obvod 8, druhy tvarovaci obvod 8 a
obousmérny dita¢ 9, k n&muZ je p¥ipadnd
pfipojena zobrazovaci jednotka 10. Vysila&
1, nap¥iklad permanentni magnet je umistén
na primocaFe vratn& se pohybujicim t&lese
uhelného pluhu nebo na jeho taZném prv-
ku — €lankovém Fetdzu.
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Prvni pFijima¢ 2 a druhy pFijimac 3 pro-
vedené napiiklad jako jazyCkové kontakty,
jsou nehybn& umistény v blizkosti pohonu
télesa uhelného pluhu vedle sebe a presaze-
nd viact sobd ve sméru drihy tslesa uhelné-
ho pluhu.

Vyhodnocovaci obvod 4, tvarovaci obvo-
dy 8 a 8, obousmdrny &itad 9, zobrazovact
jednotka 10 a nezndzornénd ovladaci tla-
&itka jsou umist&na v nevybuSném zavéru o-
vlddactho stanovisté.

Vystup prvniho pfijimate 2 je vodiCem
pres prvni tvarovaci obvod 8 pfipojen k prv-
nimu adresovacimu vstupu 91, vystup dru-
hého prijimace 3 je vodiCem pfes druhy tva-
rovaci obvod 8° pFipojen k druhému adre-
sovacimu vstupu 52 pamé&ti 5. Na dalsi adre-
sovaci vstupy 53 paméti 5 je pfes oddélova-
ci obvod B Fizeny zdrojem 7 hodinovych im-
pulst pFipojena prvni &ast 54 vystupdi pa-
méti 5.

Druhd &4st 55 vystupt paméti 5 je pFipo-
jena na vstup obousmé&rného &itace 9, k né-
muZ je pFipojena zobrazovaci jednotka 16,
napiiklad nékolikamistny displej se svétel-
nymi diodami.

Polovoditova pamét 5 je pevné naprogra-
movana tak, Ze na jeji adresovaci vstupy
51, 52 se privad&ji informace o pFedchozich
f4zich pohybu vysilate 1, to je o pfedcho-
zich vystupnich signélech pfijimacd 2, 3 a

Tabulka 1
F4ze pohybu vysilace

na jeji druhé &asti 55 vystupll se objevi sig-
nél polohy tehdy a jen tehdy, odpovidaji-li
vystupni signéaly pFijimacd 2, 3 stanovenym
podminkdm, to je poZadované posloupnosti
piisobeni vysilade 1 na p¥ijimace 2 a 3.

Zapojeni pracuje tak, Ze signdly vysilale
1, pFijaté prijimaci 2, 3 se privad&ji do vy-
hodnocovaciho obvodu 4, v némZ se vyhod-
nocuji jako celek signdlll tak, Ze na vystupu
vyhodnocovacihc obvodu 4, piipadné dru-
hé ¢asti 55 vystupl jeho paméti 5 se obje-
vi vystupni signél tehdy a jen tehdy, jest-
lize celek signalll obsahuje signély pfijima-
&0 2 a 3, odpovidajici nejméné vSem nava-
zujicim fézim moZnych vzdjemnych poloh
vysilate 1 a pfijimacd 2 a 3, jak je zndzor-
ndno na obr. 1 a uvedeno déle v tabulkach
1 a 2. Stav vystupu pfijimace 2 nebo 3 v
dob®, kdy nepfijimaji signdl vysilate 1 je
oznaden L. PFiblizi-li se vysilat¢ 1 na dosta-
tefnou vzdéalenost mapiiklad k pfijimaci 2,
zachytl pFijima& 2 signdl vysilate 1 a na
vystupu pfijimate 2 se zméni stav na stav
H. Bude-li se pohybovat dale vysila¢ 1 ko-
lem prijimadd 2 a 3 tak, Ze signdl vysilaCe
1 zachyti soufasng prvni p¥jimac 2 a druhy
pfijimat 3 a poté jen druhy pfFijimac 3, lze
pfi jednotlivfch fazich tohoto pohybu po-
psat stavy na vystupech prijimacé 2 a 3 ta-
bulkou 1:

Stav vystupu pfijimace

2 3
0 L L
1 H L
2 H H
3 L H
4 L L

P¥i pohybu vysilafe 1 v opatném sméru

1ze popsat stavy na vystupech pfijimale 2,

3 tabulkou 2:
Tabulka 2
Féze pohybu vysilade Stav vystupu pfijimace

2 3
0 L L
1 L H
2 'H H
3 H L
4 L L

Signaly na vystupech pfijimact 2, 3 jsou
upraveny tvarovacimi obvody 8, 8 a pfFive-
deny k pfislusnym adresovacim vstupiim 51,
52 pamséti 5 vyhodnocovaciho obvodu 4. Na
dalsi adresovaci vstupy 53 paméti 5 se pfi-
vadi z jeji prvni Gasti 54 vystupl pres od-
délovaci obvod 6 informace ¢ tom, jakd byla
predchozi fdze pohybu vysilafe 1 vci pfiji-
madtm 2, 3. Na zdkladd signdld, privede-
nych na adresovaci vstupy 51, 52, 53 se zmé-
ni stav na prvni ¢é&sti 54 vystupll tak, Ze

obsahuje informaci o okamZité f4zi pohybu
vysilade 1, kterd se pies odd&lovaci obvod
6 prFivede na dalsi adresovaci vstupy S53.
Priichod signédltt z prvni €asti 54 vystupi
oddslovacim obvodem 6 je Fizen zdrojem 7
hodinovych impulsi.

Popsand ¢innost se opakuje tak dlouho,
dokud vysilat 1 nevyvold na vystupech pfFi-
jimatd 2, 3 stavy, odpovidajici minimaing
jednou vSem fézim pohybu vysilate 1 dle
tabulky 1 nebo 2. Je-li tato podminka splng-
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na, zméni se stav na jednom z druhé &asti
55 vystupdl paméti 5, co¥ indikuje vykondni
viech fazi jednoho cyklu pohybu vysilace 1
v jednom sméru. Tato informace se pfivede
na pfislusny vstup obousm&rného c&itade 9,
pripadné& déale na zobrazovaci jednotku 10.
Pii pohybu vysilae 1 v opatném sméru se
odpovidajici informace z druhé &4sti 55 vy-

stupdl pfivede na jiny piisludny vstup obou-
smérného fitace 9.

{Zapojeni podle vyndlezu lze pouZit i uni-
verzilné jako prevodnik polcha — &islo v&u-
de tam, kde je nutno vyhodnocovat smér po-
hybu a vykonanou drdhu, napfikiad u dil-
nich dobyvacich a té%nich stroji, u obri-
b&cich strojl a zdvihadel.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro vyhodnocovéani signdldl, se-
stdvajici z alespoii jednocho vysilafe a nej-
méné dvou pFijimact, které se vzdjemné po-
hybuji, vyznatené tim, Ze vystupy prvniho
piijimace (2) a druhého pfijimace (3) jsou
pfes prvni tvarovaci chvod (8), popfipadé
pies druhy tvarcvaci obvod (8‘) pfFipojeny
k prvnimu adresovacimu vstupu (51), po-

pFipadé k druhému adresovacimu vstupu
(52) pamséti (5) vyhodnocovaciho obvodu
(4), na jejiZ dalsi adresovaci vstupy (53) je
pres oddélovaci obvod (6), spojeny se zdro-
jem (7) hodinovych impulsti pFipojena
prvni ¢ast (54) vystupi paméti (5), jejiZ
druh4d &4st (55) vystupli je pFipojena na
vstup obousmé&rného &itate (9).
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