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一种电子门锁及其电子驱动装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种电子门锁及其电子

驱动装置，该电子驱动装置包括驱动架、驱动电

机以及用于连接电子门锁的门内执手的执手驱

动座；所述执手驱动座可转动的安装于驱动架，

所述驱动电机安装于驱动架，驱动电机的输出轴

通过齿轮减速机构与执手驱动座传动连接。本实

用新型能使得电子门锁的电子开锁速度开且噪

音小，有效提高用户体验。
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1.一种电子门锁的电子驱动装置，其特征在于：包括驱动架、驱动电机以及用于连接电

子门锁的门内执手的执手驱动座；

所述执手驱动座可转动的安装于驱动架，所述驱动电机安装于驱动架，驱动电机的输

出轴通过齿轮减速机构与执手驱动座传动连接。

2.如权利要求1所述的电子驱动装置，其特征在于：所述齿轮减速机构包括主动齿轮、

从动齿轮以及输出齿轮；

所述主动齿轮与驱动电机的输出轴相连，从动齿轮与主动齿轮啮合，输出齿轮与执手

驱动座连接且输出齿轮与从动齿轮传动配合。

3.如权利要求2所述的电子驱动装置，其特征在于：所述从动齿轮为塑料材质和/或所

述输出齿轮通过至少一个传动齿轮与从动齿轮传动配合，齿轮减速机构的主动齿轮、从动

齿轮、输出齿轮以及传动齿轮均为直齿轮。

4.如权利要求2所述的电子驱动装置，其特征在于：所述输出齿轮套置执手驱动座，输

出齿轮的端面设有至少一个限位槽，执手驱动座设有插入限位槽中的限位块。

5.如权利要求4所述的电子驱动装置，其特征在于：所述执手驱动座插入限位槽中的限

位块可在限位槽中活动。

6.如权利要求5所述的电子驱动装置，其特征在于：所述执手驱动座包括驱动盘以及与

驱动盘连接的驱动柱；

所述执手驱动座通过支撑轴承与输出齿轮相配合，支撑轴承的内圈套置驱动柱且支撑

轴承的内圈抵靠驱动盘，支撑轴承的外圈抵靠输出齿轮，该支撑轴承使得执手驱动座和输

出齿轮在轴向上分离。

7.如权利要求4或5所述的电子驱动装置，其特征在于：所述输出齿轮的限位槽中配合

有两个缓冲块，限位槽中配合的两个缓冲块分别用于抵靠插入该限位槽中的限位块的两

侧。

8.如权利要求1所述的电子驱动装置，其特征在于：所述驱动架为盒状结构，所述执手

驱动座和齿轮减速机构配合于驱动架内；

所述执手驱动座具有驱动柱，驱动架的两侧对应于驱动柱分别设有第一让位孔和第二

让位孔；所述驱动柱分别通过第一轴承和第二轴承与第一让位孔和第二让位孔分别配合。

9.一种电子门锁，其特征在于：包括具有机械锁芯和门内执手的门锁主体以及如权利

要求1至8任意一项所述的电子驱动装置；

所述电子驱动装置安于门锁主体内，电子驱动装置与门内执手相配合。

10.如权利要求9所述的电子门锁，其特征在于：所述门锁主体的门内执手连接有一个

执手连接轴，所述执手驱动座套置执手连接轴且执手驱动座与执手连接轴周向限位配合。
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一种电子门锁及其电子驱动装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及门锁领域，特别是指一种电子门锁及其电子驱动装置。

背景技术

[0002] 如今现代化社会，技术层出不穷，越来越多的产品和设备走向高端、简化便捷的道

路，电动化产品随处可见，电子门锁也随之出现了。电子门锁是一种为人们提供很大便捷的

锁具，电子门锁安装于门，具有较好的防盗性能。

[0003] 在现有技术，电子门锁一般具有钥匙开锁、电子开锁以及执手开锁等开锁方式；其

中，现有的电子门锁的钥匙开锁和执手开锁方式与机械门锁一样，钥匙开锁是通过钥匙带

动机械锁芯转动而实现开锁，执手开锁是通过转动门内执手来实现开锁；而现有的电子门

锁的电子开锁是通过电子驱动装置来驱动机械锁芯转动而实现开锁。而由于机械锁芯一般

至少要转动一圈半才能实现开锁，因此现有的电子门锁的电子开锁方式的开锁速度较慢，

影响使用体验。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种电子门锁及其电子驱动装置，以克服现有技术中

的不足。

[0005] 为了达成上述目的，本实用新型的解决方案是：

[0006] 一种电子门锁的电子驱动装置，其包括驱动架、驱动电机以及用于连接电子门锁

的门内执手的执手驱动座；所述执手驱动座可转动的安装于驱动架，所述驱动电机安装于

驱动架，驱动电机的输出轴通过齿轮减速机构与执手驱动座传动连接。

[0007] 所述齿轮减速机构包括主动齿轮、从动齿轮以及输出齿轮；所述主动齿轮与驱动

电机的输出轴相连，从动齿轮与主动齿轮啮合，输出齿轮与执手驱动座连接且输出齿轮与

从动齿轮传动配合。

[0008] 所述从动齿轮为塑料材质和/或所述输出齿轮通过至少一个传动齿轮与从动齿轮

传动配合，齿轮减速机构的主动齿轮、从动齿轮、输出齿轮以及传动齿轮均为直齿轮。

[0009] 所述输出齿轮套置执手驱动座，输出齿轮的端面设有至少一个限位槽，执手驱动

座设有插入限位槽中的限位块。

[0010] 所述执手驱动座插入限位槽中的限位块可在限位槽中活动。

[0011] 所述执手驱动座包括驱动盘以及与驱动盘连接的驱动柱；

[0012] 所述执手驱动座通过支撑轴承与输出齿轮相配合，支撑轴承的内圈套置驱动柱且

支撑轴承的内圈抵靠驱动盘，支撑轴承的外圈抵靠输出齿轮，该支撑轴承使得执手驱动座

和输出齿轮在轴向上分离。

[0013] 所述输出齿轮的限位槽中配合有两个缓冲块，限位槽中配合的两个缓冲块分别用

于抵靠插入该限位槽中的限位块的两侧。

[0014] 所述驱动架为盒状结构，所述执手驱动座和齿轮减速机构配合于驱动架内；所述
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执手驱动座具有驱动柱，驱动架的两侧对应于驱动柱分别设有第一让位孔和第二让位孔；

所述驱动柱分别通过第一轴承和第二轴承与第一让位孔和第二让位孔分别配合。

[0015] 一种电子门锁，其包括具有机械锁芯和门内执手的门锁主体以及如上所述的电子

驱动装置；所述电子驱动装置安于门锁主体内，电子驱动装置与门内执手相配合。

[0016] 所述门锁主体的门内执手连接有一个执手连接轴，所述执手驱动座套置执手连接

轴且执手驱动座与执手连接轴周向限位配合。

[0017] 采用上述方案后，本实用新型具有以下优点：

[0018] 1、本实用新型是通过电子驱动装置驱动门内执手转动来实现电子开锁，而门内执

手只需转动30°至60°就能开锁，因此相比较现有电子驱动装置驱动机械锁芯至少转动一圈

半而实现电子开锁的电子门锁，本实用新型的电子门锁的电子开锁的速度可以更快，能有

效提高用户体验；

[0019] 2、本实用新型的电子驱动装置的齿轮减速机构不会自锁，这样在驱动系统（如驱

动电机）出现故障或断电时，用户在门外可以通过机械钥匙带动机械锁芯转动而进行应急

开锁，用户在门内则可以通过转动门内执手而进行应急开锁；

[0020] 3、本实用新型的电子驱动装置的噪音小，使用体验好。

附图说明

[0021] 图1为本实用新型的电子门锁的结构示意图；

[0022] 图2为本实用新型的电子门锁的局部结构示意图；

[0023] 图3为本实用新型的电子门锁的使用示意图；

[0024] 图4为本实用新型的电子驱动装置的结构示意图；

[0025] 图5为本实用新型的电子驱动装置的结构分解图；

[0026] 图6为本实用新型的电子驱动装置的剖视图1；

[0027] 图7为本实用新型的电子驱动装置的剖视图2；

[0028] 标号说明：

[0029] 门锁主体A，机械锁芯A1，门内执手A2，执手连接轴A3，

[0030] 电子驱动装置B，

[0031] 驱动架1，驱动盖11，第一让位孔111，驱动座12，第二让位孔121，

[0032] 驱动电机2，

[0033] 执手驱动座3，驱动盘31，限位块311，驱动柱32，

[0034] 齿轮减速机构4，主动齿轮41，从动齿轮42，输出齿轮43，限位槽431，传动齿轮44，

[0035] 第一轴承5，第二轴承6，缓冲块7，支撑轴承8。

具体实施方式

[0036] 为了进一步解释本实用新型的技术方案，下面通过具体实施例来对本实用新型进

行详细阐述。

[0037] 如图1至图7所示，本实用新型揭示了一种电子门锁，其包括具有机械锁芯A1和门

内执手A2的门锁主体A、以及电子驱动装置B；其中，所述电子驱动装置B安于门锁主体A内，

电子驱动装置B与门内执手A2相配合，电子驱动装置B用于驱动门内执手A2转动而实现开
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锁。

[0038] 在本实用新型中，所述门锁主体A的机械锁芯A1和门内执手A2的配合方式与现有

的机械门锁相同，用户可以通过钥匙带动机械锁芯A1转动而实现开锁，用户也可以通过转

动门内执手A2来实现开锁，门内执手A2一般转动30°至60°即可实现开锁；而本实用新型是

通过电子驱动装置B驱动门内执手A2转动来实现电子开锁，而门内执手A2只需转动30°至

60°就能开锁，因此相比较现有电子驱动装置驱动机械锁芯至少转动一圈半而实现电子开

锁的电子门锁，本实用新型的电子门锁的电子开锁的速度可以更快，能有效提高用户体验。

[0039] 在本实用新型中，所述门锁主体A的门内执手A2连接有一个执手连接轴A3，所述电

子驱动装置B与执手连接轴A3连接，该执手连接轴A3可为方钢。

[0040] 在本实用新型中，所述电子驱动装置B包括驱动架1、驱动电机2以及用于连接电子

门锁的门内执手A3的执手驱动座3；其中，所述执手驱动座3可转动的安装于驱动架1，所述

驱动电机2安装于驱动架1，驱动电机2的输出轴通过齿轮减速机构4与执手驱动座3传动连

接；所述驱动电机2通过齿轮减速机构4驱动执手驱动座3转动，执手驱动座3继而驱动门内

执手A2转动而进行开锁。

[0041] 在本实用新型中，所述驱动架1为盒状结构，驱动架1具体可包括相互连接的驱动

盖11和驱动座12；所述执手驱动座3和齿轮减速机构4则配合于驱动架1内，驱动架1为盒装

结构能而对齿轮减速机构4进行保护。

[0042] 在本实用新型中，所述齿轮减速机构4能有效提高电子驱动装置B的扭矩，这样电

子驱动装置B就能通过小功率的驱动电机2来驱动门内执手A2转动，有助于降低成本和减小

电子驱动装置B的体积；而且齿轮减速机构4的承载力强，保证驱动电机2能带动执手驱动座

3转动。所述齿轮减速机构4包括主动齿轮41、从动齿轮42以及输出齿轮43，主动齿轮41与驱

动电机2的输出轴相连，从动齿轮42与主动齿轮41啮合，输出齿轮43与执手驱动座3连接且

输出齿轮43与从动齿轮41传动配合，输出齿轮43可通过至少一个传动齿轮44与从动齿轮43

传动配合；所述齿轮减速机构4的主动齿轮41、从动齿轮42、输出齿轮43以及传动齿轮44均

为直齿轮，使得齿轮减速机构4不会自锁，这样在驱动系统（如驱动电机2）出现故障或断电

时，用户在门外可以通过机械钥匙带动机械锁芯A1转动而进行应急开锁，用户在门内则可

以通过转动门内执手S2而进行应急开锁。所述从动齿轮42可为塑料材质，由于从动齿轮42

直接与主动齿轮41啮合而使得从动齿轮42的转速较高，而从动齿轮42采用塑料材质则能有

效降低从动齿轮42转动时产生的噪音，进而降低齿轮减速机构4的噪音。

[0043] 在本实用新型中，所述执手驱动座3可包括驱动盘31以及与驱动盘31连接的驱动

柱32；所述驱动架1的两侧对应于驱动柱32分别设有第一让位孔111和第二让位孔121，以使

得驱动柱32能与执手连接轴A3连接；所述执手驱动座3的驱动柱32可为空心结构，执手驱动

座3的驱动柱32套置执手连接轴A3且执手驱动座3的驱动柱32与执手连接轴A3周向限位配

合，这样执手驱动座3便能带动执手连接轴A3转动，驱动柱32的内孔可为方孔而与为方钢的

执手连接轴A3适配。所述驱动柱32可分别通过第一轴承5和第二轴承6与第一让位孔111和

第二让位孔112分别配合，第一轴承5和第二轴承6可使得执手驱动座3转动顺畅，进而减小

执手驱动座3转动时产生的噪音。

[0044] 在本实用新型中，所述输出齿轮43可套置执手驱动座3的驱动柱32，输出齿轮43的

端面设有至少一个限位槽431，执手驱动座3设有插入限位槽431中的限位块311，限位块311
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设置于驱动盘31。本实用新型通过限位块311与限位槽431的配合而使得输出齿轮43可带动

执手驱动座3转动；所述执手驱动座3插入限位槽431中的限位块311可在限位槽431中活动，

这样使得执手驱动座3可相对于输出齿轮43转动一定角度，从而使得电子驱动装置B就有空

行程，这样用户就能较为顺畅的转动门内执手A2而进行开锁。所述输出齿轮43的限位槽431

中配合有两个缓冲块7，限位槽431中配合的两个缓冲块7分别用于抵靠插入该限位槽431中

的限位块311的两侧，缓冲块7具有缓冲作用而能避免限位块311碰撞限位槽431侧壁而造成

噪音；所述缓冲块7可采用塑料材质，优先为TPU材质。

[0045] 在本实用新型中，所述执手驱动座3可通过支撑轴承8与输出齿轮43相配合，支撑

轴承8的内圈套置驱动柱32且支撑轴承3的内圈抵靠驱动盘31，支撑轴承8的外圈抵靠输出

齿轮43，该支撑轴承8使得执手驱动座3和输出齿轮43在轴向上分离，进而减小执手驱动座3

相对于输出齿轮43转动时产生的摩擦而降低执手驱动座3相对于输出齿轮43转动时产生的

噪音。

[0046] 上述实施例和图式并非限定本实用新型的产品形态和式样，任何所属技术领域的

普通技术人员对其所做的适当变化或修饰，皆应视为不脱离本实用新型的专利范畴。
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