EESKOSLOVENSKA 4 ‘
oenniod [POPIS VYNALEZU| 239573
REPUBLIKA A , : ‘
™K AUTORSKEMU OSVEDCEMW|
, i {51) Int. C14
D 06 F 71/12
(22) Prihlasené 24 10 83 :
(21) (PV 7794-83)
| (40) Zverejnene 13 06 85
URAD PRO VYNALEZY 4
" A OBJEVY (45) Vydané 15 06 87
{¥8) - : o o
Autor yynélozu . MASNIK FRANTISEK ing.; ZISKA JOZEF ing.; HLAVAC ANTON ing., ~ -

TRENCIN

{54} Ovladaci mechanizmus Zehliaceho stroja
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Zehliace stroje s kyvnym pohybom horné-
ho Zehliaceho telesa voli dolnému st obvyk-
le rieSené tak, Ze horné Zehliace teleso sa
najprv pribliZi k dolnému na vzdialenost
pracovnej medzery, nastavenej pomocou pre-
stavovacej skrutky umiestnenej na ramene
nesticom horné Zehliace teleso, naco sa vy-
kond pritlak. Nevyhoda takéheto rieSenia je
hlavne v tom, Ze prestavovaci mechanizmus
sa nachddza v prostredi pary, obsluha mé
k nemu staZeny pristup a zvySuje sa hmot-
nost ramena. Podla rieSeni pritlatny pra-
covny valec je kyvne zaveseny na strmeni
prestavitelného zdvesu na stojine pod pra-
covnym stolom, a vymedzovaci &len privie-
racieho systému je pruZinou prepojeny s
dlh8im ramenom dvojramennej paky.
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Vyndlez sa tyka ovlddacicho mechanizmu
Zehliaceho stroja s kyvnym pohybom horné-
ho Zehliaceho telesa voCi dolnému Zehlia-
cemu telesu, a je vyuZitelny najmé v odev-
nom priemysle.

Zname Zehliace stroje obvykle pracuji .

tak, Ze horné Zehliace teleso uchytené na
kyvnom ramene, sa najprv pribliZi k doiné-
mu Zehliacemu telesu na vzdialenost nasta-
venej pracovnej medzery, na¢o sa silou po-
Zadovanou v zdvislosti od povahy Zehleného
materidlu vykond pritlak. Prestavenie a re-
gulédcia pracovnej medzery u znamych stro-
jov sa niekedy dosahuji pomocou prestavo-
vacej skrutky a matice na excentricke]’ pé-
ke kyvne uchytenej na ramene nesticom
horné Zehliace teleso. Tato excentrickd péa-
ka a rameno st ovladané pomocou privie-
racieho pracovného valca, ktory vysunu-
tim piestnice spdsobi vzopretie vymedzova-

cieho ¢lena a- hlavnej -vzpery spojenej s-

krat$im ramenom dvojramennej paky. V dal-
Sej etape pritlak je ovlddany pomocou pri-
tlatného pracovného valca cez dvojicu
vzpier, z ktorych jedna je kyvne uchytena
v pevnom bode a druhéd je kyvne spojend
s dlh8im ramenom dvojramennej paky.

Umiestnenie prestavovacej skrutky v prie-
store, nad hornym Zehliacim telesom mé tu
nevyhodu, Ze ‘sa nachddza v prostredi po-
sobenia pary, a obsluha méd k prestavovacej
skrutke staZeny pristup. Okrem toho in3ta-
lovanie prestavovacej skrutky a s fiou spo-
jeného mechanizmu na kyvnom ramene mé
za ndsledok zvySenie hmotnosti ramena a
teda aj tomu tmerné zvySenie zotrva&nych
hmot, o mé zas negativny vplyv na rych-
lost pohybu ramena a jeho utlmenie v kon-
covych polohdch i v energii. DalSia nevyho-
da je v tom, Ze pdkovy mechanizmus si vy-
Zaduje viacero taZnych i tlaénych pruZin.
No ¢im viac pruZin sa pouZije, tym viac e-
nergie musi mechanizmus spotrebovat na
prekonanie odporov. TieZ sa kladd vicsie
nédroky na tlmenie celého zariadenia. Z to-
ho vyplyva vitsia spotreba energie a teda
vééSie dimenzovanie pracovnych valcov.

Uvedené nevyhody zamedzuje navrhova-
né rieSenie ovladacieho mechanizmu Zehlia-
ceho stroja podla vynédlezu a jeho podstata
spoiva v tom, Ze pritla&ny pracovny valec
je kyvne zaveseny na strmeni prestavitelné-
ho zdvesu a vymedzovaci ¢len privieracie-
ho systému je pruZinou prepojeny s dlhiim
ramenom dvojramennej paky.

Vyhody takto rie$eného ovlddacieho me-
chanizmu Zehliaceho stroja si hlavne v tom,
Ze sa zniZi polet &lenov mechanizmu, v dé-
sledku ¢oho sa zniZi jeho hmotnost, zlepsia
sa jeho kinematické a dynamické vlastnosti.
Zvlast sa zniZi pofet pruZin a tym aj spo-
treba energie. Prestavovaci zdves je umiest-
neny ugdelne mimo Zehliaceho priestoru, zo
strany obsluhy je lahko pristupny a umoi-
iluje operativhu zmenu nastavenia pracov-
nej medzery.
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podla vyndlezu je schematicky znédzorneny
v. boénom pohlade na pripojenych vykre-
soch, kde obr. 1 predstavuje Zehliaci stroj
vo vychodiskovej polohe, a obr. 2 v zatvo-
renej polohe pri plnom tlaku.

Na zakladove] doske 8 je upevnend stoji-
na 7 a stip 6, prepojené priednikom 9. Na
stojine 7 a prieCniku 9 spodiva pracovny
stdl 1. Nad nim na stojine 7 je inStalované
dolné Zehliace teleso 2. Na stipe 6 je na &a-
pe 5 kyvne uloZené rameno 4, na volnom
konci, ktorého je inStalované horné Zehliace
teleso 3. Rameno 4 je v kratse] cast1 vyva-
Zované zdvazim 36.

Na stojine 7 je pripevnend konzola 11,
kde na &ape 12 je kyvne uchyteny priviera-
ci pracovny valec 10, ktorého koniec piest-
nice je kyvne uloZeny na Cape 14 v drieku
hlavnej vzpery 13. Pomocou dalSieho €apu
21 je hlavnd vzpera 13 kyvne spojend s krat-
Sim ramenom dvojramennej paky 20, ktora
je pomocou €apu 19 kyvne uloZena v kon-
zole 18 pripevnenej k zdkladovej doske 8.
Hlavnéa vzpera 13 je druhym koncom pomo-

.cou ¢apu 18 kyvne spojend s vymedzovacim

¢lenom 15, ktory je druhym koncom pomo-
cou dalSieho Capu 17 kyvne uloZeny na ra-
mene 4, nesticom horné Zehliace teleso 3.
Na c¢ape 17 vymedzovacieho ¢lena 15 a na

‘Cape 37 dlhSieho ramena dvojramennej pé-

ky 20 je zavesend taZnd pruZina 38. Na ¢a-
pe 14 v drieku hlavnej vzpery 13 je kyvne
uloZeny koniec ustavovacieho &lena 34, kto-
ry je druhym koncom pomocou dalSieho ¢a-
pu 35 kyvne spojeny s pakou 33 hydraulic-
kého tlmica 32.

Pod pracovnym stolom 1 v stojine 7 je in-
Stalovany prestavitelny zdves 26 s ruénym
kolieskom 27 pevne spO]enym so skrutkou,
ktord je zdvitmi spojend so strmefiom 39
tvoriacim maticu. Strmeii 39 je opatreny
tapom 25, na ktorom je kyvne uloZeny pri-
tlatny pracovny valec 24. Piestnica tohto
pritlatného pracovného valca 24 je pomo-
cou &apu 28 a dutého &apu 29 kyvne spo-
jend s dvojicou rdamovych vzpier 22, 30, z
ktorych jedna 30 je kyvne uloZend na pev-
nom ¢ape 31 na prie¢niku 9, zatial &o dru-
ha 22 je pomocou ¢apu 23 kyvne spojend
s dlh8im ramenom dvojramennej paky 20.

Privedenim tlakového média do priviera-
cieho pracovného valca 10 )eho piestnica -
pooto¢i hlavnd vzperu 13 na ¢ape 21 do po-
lohy, v ktorej os hlavnej vzpery 13 a vy-
medzovacieho &lena 15 st v jednej priam-
ke (obr. 2). V tejto polohe dochddza k .me-
chanickému wuzamknutiu vymedzovacieho
Clena 15 a hlavnej vzpery 13. Uzamknutie
trvd dovtedy, kym sa jednoinny privieraci
pracovny valec 10 napliia tlakovym médiom.
Medzi hornym a dolnym Zehliacim telesom
vznikne Zehliaca medzera. ~Velkost tejto
medzery sa nastavi pomocou prestavitelné-
ho zdvesu 26. Otdfanim ruéného kolieska

27 prestavitelného zévesu 26 sa strmeii 39

presunie do poZadovanej polohy a spdsobi,
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Ze pritlatny pracovny valec 24 a ramové
vzpery 30, 22 spojené Capom 28 s jeho piest-
nicou, zmenia svoju polohu

Tato zmena sa prendSa aj na dvojramen-
ni paku 20 tak, Ze spOsobi jej pootoenie
na Cape 19. KedZe hlavna vzpera 13 a vy-
medzovaci ¢len 1% si pri praci zachovavaja
kondtantnt diZku, novozaujatd poloha dvoj-
ramennej pdky 28 spdsobi zmenu velkosti
7Zehliacej medzery..

Ked sa tlakové médium privedie do prx—
tladného pracovného valca 24, jeho piestni-
ca pbsobi na dvojicu rdmovych vzpier 22,
30, s ktorymi je spojend na spolofnom Ca-
pe 28 a dutom &ape 28. V dobsledku toho po-
hyb z dolnej rdmovej vzpery 22 sa prene-
sie na dvojramennu pdku 20, dojde k jej po-
otofeniu na tape 19 a dalSom sa prenesie
cez hlavnd vzperu 13 uzamknutd s vymed-

B

zovacim &lenom 15 na rameno 14. Tym sa
dosiahne dosadnutie horného Zehliaceho te-
lesa 3 na dolné Zehliace teleso 2 a vytvore-
nie dostatofného Zehliaceho tlaku medzi ni-
mi.

Vyprazdnenim. privieracieho pracovneho
valca 10 a pritlacného pracovného valca 24
sa mechanizmus pomocou taznej pruZiny 38
vrati do vychodiskovej polohy (obr. 1).

Spojenie hydraulického tlmit¢a 32 s hlav-
nou vzperou 13 pomocou paky 33 ustavova-
cieho &lena 34 a Capov 35, 14 umoZiiuje tl-
mit razy zariadenia v jeho kra]nych polo-
héch.

Ak si technolégia Zehlenia vyZaduje po-
klep hornym Zehliacim telesom 3, tento sa
dosiahne opakovanym plnenim a vypréazd-
flovanim privieracieho pracovného valca 10.

@

PREDMET VYNALEZU

Ovladaci mechanizmus Zehliaceho stroja
s kyvnym pohybom horného Zehliaceho te-
lesa voti dolnému Zehliacemu telesu, pozo-
stdvajici z pracovnych valcov, pdk a taz-
nych pruZin, kde pribliZenie horného Zehlia-
ceho telesa k dolnému na vzdialenost pra-
covnej medzery je ovlddané pomocou pri-
vieracieho pracovného valca cez kyvne ulo-
Yeny vymedzovaci ¢len a hlavat vzperu,
kyvne spojend s krat$im ramenom dvojra-
mennej pédky a pritlak je ovladany pomo-

cou pritlaéného pracovného valca cez dvo-
jicu vzpier, z ktorych jedna je kyvne uchy-
tend v pevnom bode a-druhd je kyvne spo-
jend s dlh3im ramenom dvojramennej paky,
vyznadujici sa tym, Ze pritlainy pracovny
valec (24) je kyvne zaveseny na strmeni
(39) prestavitelného zdvesu (26) a vyme-
dzovaci- ¢len (15) privieracieho systému je
pruZinou (38) prepojeny s dlh8im ramenom

dvojramenne]j paky (20).
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