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Przedmiotermn wymalazku jest zespot urzadzen
do mechanicznego wykony'wama modeli prze-
strzennych ‘terenu na podlstavwe mapy topo-
graﬁcznej, na ktorej rzezba terenu jest przed-
stawiona za pomoca warstwic (poziomic).

- Dotychczas modele przestrzenne terenu sa
wykonywane najczeSciej recanie, przez wyci-
nanie z tektury warstw, ktore sklejone two-
rza model schodkowy. Prioces ten jest nie-
zwykle pracochlonny i zmudny skutkiem cze-
go wykonanie modelu zajmuje duzo czasu,
sam model zas§ jest drogi. .

. "Znane mechanicznme urzadzenia w postaci
c1ezkmh obrabiarek e]ummuaa Jedylme prace

*) Wiasciciel pa'tenmu oémadczyl -ze wspél-
twoércami wynalazku s3: prof. mgr inz. Michat
Odlanicki-Poczobutt, mgr inz. Jacek Walczew-
ski, -mgr inz. StamslawLaﬁoéimgrmz Jeuy
omek. w1 L 1 N .

reczng, dajac w efekcie réwniez model schod-
kowy, ktéry wymaga precyzyjnego wykon-
czenia recznego prezez wypelnienie schnodkow
odpowiednia masg.

Dotychmsowe medogodnosca przy 'qu’k;ony-
waniu modeli usuwa zespél urzadzen do wy-
lnonywama modeli przestrzennych terenu na
podstawie mapy wpograﬁ@nea wedlug wy:na
lazku. Zesp6l teri pozwala wykonaé modele
teren6w o mnachylonych stokach czyli nie-
schodkiowych,. przez co wydatnie ulegajg skré-
ceniu wszystkie operacje wykonawcze: . Zesp6t
urzadzen wedbug wynalazku skiada sie z dwoéch
zasadniczych elementéw a mianowicie .z urza-
dzenia do wycinania rowkéw w bloku tworzy-
wa, ktére . odpowiadaja poszczegblnym warst-
wicom na mapie oraz. z -urzadzenia do wy-
rownywania materialu miedzy wycietymi row-
kami-'w cell uksztatbowania w modelu wy-
maganych powierzchni stokéw.:



Na rysunky fig. 1 preedstawia, schematycz-
nie umdmeme do wycinania rowkéw warst-
wicowych w widoku z boku, fig. 2 — w wi-
doku z goéry, fig. 3 — glowice narzedziowa
w przekroju pionowym wadtuz osi, a fig. 4 —
urzadzenie do wyréwnywania materialu w wi-
doku z boku.

Urzadzenie do wycainania rowkéw sklada sie
z glowicy 6 z frezem stozkowym, napedza-
nym silnikiem elekfrycznym 7, za pomoca
gietkiego walka 8 lub bezposrednio, Glowica 6
jest podparta przesuwnie listwa podporows 9
co powieksza sztywno$¢ ukladu, Z glowica 6
jest polaczony wskaznik 4 (rysik) za pomoca
pantografu 5 lub innego znanego mechanizmu
wodzikowego w ten sposdb, ze wszelkie prze-
sunigcia poziome wskaznika 4 s3 powtarzane
w skali 1:1 przez glowice 6. Glowica 6 skia-
da sie z korpusu 11 (fig. 3), w ktérym jest
osadzona tuleja. gwintowana 10. W tulei 10 jest
wlozyskowane wrzeciono z frezem 13. Tuleje
10 moina przesuwaé w kierunku pionowym
% pomoch nakwetki 12, zaopatrzonej w Srube
mikrometryczng. Glowica 6, podparta listwa 9
jest ustawiona nad skrzynia 2 (fig. 2) zawie-
rajaca material, z ktérego wykonuje sie mio-
del np. blok z tworzywa piankowego. Obok
skrzyni 2 jest ustawiony stot 1, z roepieta
na nim mapa warstwicows.

Przed uruchomieniam urzydzenia do wyci-
nania rowkéw nalezy ustawié frez 13 ng wy-
sokoéé, odpowiadajaca wysokoéci wybranej
z mapy warstwicy, w przyjetej sicali i w sho-
sunkn do wybranej plaszczyzny odniesienia.
Po - uruchomieniu ailnika 7, obslugujscy urza-
dzenie prawadzi wakaZnik 4 po mapie wzdlug
wybranych linii waretwicowych, a frez 13 wy-
cina w tworzywie rowek. Powtarzajac te ope-
racje dla wszystkich warstwic uzyskuje sig
w bloku- tworzywa szereg mowkow, biegnacych
podobnie jak poziomice na mapie. Dno kaz-
dego rowka znajduje sie na okreflonej wyso-
leoéci, odpowimdajacej wysokoéci danej warst-
wicy.

Odpowiedniq powierzchnie stokéw uzyskuje
sie przez mechsniczne wycinanie tworzywa
pomiedzy rowkami za pomocy drugiego ele-
mentu wchodzascego w akiad zespolu urzadsen
wedlug - wynalazku, czyli urzadzenia do wy-
réwnywania materialuy zwenego réwnies:- um\-
dzeniem wyrdwnaswczym. .

Urzadzenie wyréwnawcae (fig. 4) skieda sie
z silnika 14 zaopafrzonego w rolke napedza-

jaca 15 i umieszczonego na podstawie 16, zig-
czonej sztywno z prowadmica 17, na ktrej jest
umiesaczony ruchomy suwak 18. Do suwaka 18
i do podstawy 16 sy zamontowane wsporniki
19, zaopatrzone ma koncach w rolki prowa-
dzace 20. Na suwaku 18 i na podstawie 16 s3
umieszczone molki napinajgce 21. Na rvolkacn
15, 20 i 21 jest napieta tasma tngca 22
napedzana silnikiem 14. Do suwaka 13

i podstawy 16 s3 zamocowane uchwyty
23. Daieki takiej konstrukcji urza-
dzenia wyréwnawczego wedlug wynalazku,

mozna azmienia¢ odleglo$é miedzy wspornika-
mi 19 podczas ruchu taémy 22 z zachowaniem
réwnolegloéci wspornikéw 19. Urzadzenie wy-
réwnawcze trzyma sie za uchwyty 19 i pro-
wadzi wsporniki w dwéch sgsiednich pow-
kach, odpowiadajgcych sasiednim poziomicom
to znaczy tak, aby rolki prowadzace 20 tas-
my 22 dotykaly dna rowkéw. Tasma 22 pra-
ouje amalogicznie jak pila tas$mowa i wycina
material (tworzywo) zawarty miedzy rowkami,:
formujac w ten sposéb . powierzchnie stoku
miedzy poziomicami. Przez kolejne powtérze-
nie tej czynno$ci dla wszystkich rowkéw uzy-
skuje sie pelny model przestrzenny terenu, -

. odwzorowanego na mapie,

Zespo6l urzgdzen wedlug wynalazku pozwala
na odwzorowanie mapy i wykonanie modelu
przestrzannego z nachylonymi stokami’ czego
do tej pory nie mozna bylo wykonaé za po-
moca znanych wurzadzen mechanicznych, przy
czym uraadzenie cechuje sie prosta kon-
strukcejg.

Zastrzezenia patentowe

1. Zespél urzadzedi do wykonywania modeli
przestrzennych terenu ma podstawie mapy
topograficenej eznamienny tym, ze sklada
sie z urzqdzenia do wycinania rowkow wy-
‘posabonego w glowice (6) z frezem (13)
{tig. 1 i fig. 3) z Wnéma jest polaczony
wskamik (4) za pomoca zmanego pamto-
grafu oraz z urzadzenia wyréwnawczego
(fig. 4) zaopatrzonego w tasme tnacy (22),
napieta na rolkach, (15, 20 i 21) shuzacq do
wycinania materialu migdzy rowkami, oba
za$ urzadzenia sa uruchamiane za pomocq
nilnikéw elektrycznych (7 i 14). .

2. Zespot urzadzen wediug mstrz. 1, mamien-
oy tym, ie w korpusie glowicy (6 — fig. 3)
jest osadzona tuleja gwintowana (10) z ulo-
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zZyskowanym w niej wrzecionem z frezem
(13), ktéra przesuwa sie w kierunku piono-
wym za pomocg nakretki (12) wyposazonej
w érube mikrometryczng, ktéra stuzy do
mierzenia wielko§ci posuwu tulei (10).

. Zesp6t urzgdzen wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, Ze na prowadnicy (17) zig-
czonej jednym koncem z podstawa (16)
jest umieszczony ruchomy suwek (18), przy
czym do podstawy (16) i suwaka (18), za-
opatrzonych w rolki mnapinajace (21) - 53
wmontowane wsporniki (19) =zaopatrzone

na koricach w' rolki prowadzace . (20), na
ktorych jest napieta tasma tngca (22), odle-
glos¢ za§ wspomikéw (19) podczas ruchu
tasmy (22) ulega zmianie stosownie do od-
leglosci warstwic z zachowamiem jednak
rownoleglo$ci wspornikéw (19).
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