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(54) Mechanische Insektenfalle, zum unbeschadeten Fangen von Insekten

(97)

Die Erfindung betrifft eine Insektenfalle, bestehend
aus einem halbkugelformigen Gehause (1) aufgesetzt
auf einen Behalter (2). Das halbkugelformige
Gehause ist mittels drehbar gelagerter Klappe (3), In
zwel Halften unterteilt ist.

Auf der vorerst offenen Vorderseite befindet sich
mittig ein runder Verbindungskanal (5), welcher
verschlossen ist. Der Verschluss ist mit Duftstoft
prapariert, beziehungsweise farblich so gestaltet,
damit er auf Insekten anziehend wirkt.

Ein  Sensorsystem (6 und /) uberwacht die
Verschlussflache und lost nach vorgegebenen
Kriterien aus.

Bel Auslosung wird der Deckel (10) freigegeben und
verschlieldt blitzartig die Vorderseite mit dem darin
pefindlichen Insekt. Die Klappe (3) bewegt sich In
einer Drehbewegung vor und reduziert den Raum mit
dem gefangenen Insekt auf eine Scheibenform. Die
beiden Schieber (11+13) bewegen sich In eilner
Drehbewegung vor und reduzieren wiederum den
Raum.

Das gefangene Insekt befindet sich schlussendlich In
dem kleinen zylinderformigen Raum zwischen
Verbindungskanal (5) und Kolben (14). Der
Verschluss offnet den Verbindungskanal, gleichzeitig
senkt sich der Kolben ab und zwingt dadurch das
Insekt, sich In den Behalter (2) zu begeben. Der
Verschluss schlieldst anschlielsend bewegen sich alle
Telle wieder In Ilhre Ausgangsposition zuruck.

Alle Bewegungen sind darauf ausgelegt Insekten
unbeschadet einzufangen und dadurch die
Moglichkelt zu haben, diese spater an anderer Stelle
wieder freizulassen.

Die Insektenfalle ist dekorativ und Interessant zu
beobachten. Sie funktioniert automatisch kann aber
auch manuell (z.B. per App) ausgelost werden.
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ZUSAMMENFASSUNG

Bezugnehmend auf Fig 1

Die Erfindung betrifft eine Insektenfalle, bestehend aus einem halbkugelférmigen Gehause (1)
aufgesetzt auf einen Behalter (2). Das halbkugelférmige Gehause ist mittels drehbar gelagerter
Klappe (3), in zwei Halften unterteilt ist.

Auf der vorerst offenen Vorderseite befindet sich mittig ein runder Verbindungskanal (5), welcher
verschlossen ist. Der Verschluss ist mit Duftstoff prapariert, beziehungsweise farblich so gestaltet,
damit er auf Insekten anziehend wirkt.

Ein Sensorsystem (6 und 7) uberwacht die Verschlussflache und 16st nach vorgegebenen Kriterien
aus.

Bei Auslosung wird der Deckel (10) freigegeben und verschliesst blitzartig die Vorderseite mit dem
darin befindlichen Insekt. Die Klappe (3) bewegt sich in einer Drehbewegung vor und reduziert den
Raum mit dem gefangenen Insekt auf eine Scheibenform. Die beiden Schieber (11+13) bewegen
sich in einer Drehbewegung vor und reduzieren wiederum den Raum.

Das gefangene Insekt befindet sich schlussendlich in dem kleinen zylinderférmigen Raum zwischen
Verbindungskanal (5) und Kolben (14). Der Verschluss 6ffnet den Verbindungskanal, gleichzeitig
senkt sich der Kolben ab und zwingt dadurch das Insekt, sich in den Behditer (2) zu begeben. Der
Verschluss schliesst anschliessend bewegen sich alle Teile wieder in lhre Ausgangsposition zuriick.

Alle Bewegungen sind darauf ausgelegt Insekten unbeschadet einzufangen und dadurch die
Moglichkeit zu haben, diese spater an anderer Stelle wieder freizulassen.

Die Insektenfalle ist dekorativ und interessant zu beobachten. Sie funktioniert automatisch kann
aber auch manuell (z.B. per App) ausgelost werden.
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Mechanische Insektenfalle, zum unbeschadeten Fangen von Insekten

Beschreibungseinleitung

Die meisten Insektenfallen funktionieren auf eine brutale und eklige Art und Weise.

Entweder verenden die insekten an einem Streifen kiebend, in einer Fliissigkeit ertrinkend, mittels
Chemikalien vergiftet, oder werden mittels Stromschlag verbrannt.

Auch die manuelle Version, die Insekten mittels einer Fliegenklatsche zu erschlagen, steht dem in nichts
nach.

Nur weil wir Insekten an einem Ort nicht haben méchten, so muss man sie deswegen nicht gleich téten.
insekten sind ja nitzliche Lebewesen.

Es war daher der Ausgangsgedanke dieser Erfindung, Insekten unbeschadet und auf eine hygienische Art
einzufangen, und damit die Méglichkeit zu haben sie spater woanders wieder freizulassen.

Auch solite diese Aufgabe auf eine moglichst interessante und originelle Art und Weise erfolgen.

Die Moglichkeit, die Falle auch manuell ( zum Beispiel per App ) auszulésen, machen das “Insekten
Fangen” zudem zu einem kurzweiligen Zeitvertreib.

Ein Gadget das jeder brauchen kann.

Es ist daher die Aufgabe dieser Erfindung die Insekten unbeschadet zu fangen und in einen Behilter zu
verfrachten.

Die Falle besteht aus einem halbkugelférmigen Gehause, dessen vordere Hilfte offen steht. Die Falle ist
auf einem Behdliter aufgesetzt.

Die Insekten werden mittels Duftstoff auf einen von Sensoren iberwachten Bereich der offenen Seite
gelockt.

Das Sensorsystem ermoglicht eine Auslosung je nach GroRe des Insekts Anspruch 1, zudem wird eine
Auslosung verhindert, falls das Insekt fiir die Falle zu groR ist Anspruch 2.

Bei Auslosung  Anspruch8  wird der vordere Bereich mit dem darin befindlichem Insekt, blitzartig
durch den mittels Federkraft in einer Drehbewegung hervorschieRenden Deckel, verschossen.

Ein Springersystem Anspruch 3, soll verhindern dass das Insekt beim SchieRvorgang entfliehen kann.
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Sobald der Fallenraum geschlossen ist, dreht sich eine Klappe Anspruch4 nach vor und reduziert den
Fallenraum.

In weiterer Folge bewegen sich die Schieber Anspruch 5 - nach vor und reduzieren weiter den
Fallenraum.

Schlussendiich befindet sich das Insekt in einem kieinen zylinderformigen Raum, genau iber der
Verbindungséffnung zum Behalter.

Durch Absenkung eines Kolbens Anspruch 5 wird das Insekt gezwungen, sich in den Behdlter zu
begeben. Dieser wird verschlossen und das Insekt ist gefangen.

Alle Teile bewegen sich zurtlick auf Ausgangsposition und die Falle ist bereit fiir die nichste Auslosung.

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in den Zeichnungen dargestellt und wird nachstehend
beschrieben.

Es zeigen:

Fig.1 eine Gesamtansicht der Fliegenfalle, aufgesetzt auf einen runden Behilter.
Fig.2 eine Detailansicht der Antriebsebene 1 , in Ausgangsposition

Fig.3 eine Detailansicht der Antriebsebene 1, in Position , Verschluss offen ,,
Fig.4 eine Detailansicht der Antriebsebene 2

Fig.5 eine Detailansicht der Koppelung Klappe — Reflektor in Ausgangsposition

Fig. 6 eine Detailansicht der Koppelung Klappe — Reflektor in Position , Klappe geschlossen und
Reflektor abgesenkt”

Fig.7 eine Detailansicht von Unten Darstellung der Koppelung Reflektor — Springer
Fig.8 eine Detailansicht des Gehduses von Hinten, Darstellung " Fithrungsprofil des Koppelsystems "
Fig.9 eine Ansicht der Antriebseinheit von Oben

Fig. 10 eine Ansicht der Antriebseinheit der Seite
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Fig.11 Ansicht von Oben, Drehrichtung der Antriebskomponenten zu Erlauterung des Ausloseprinzip
durch Verdrehung der Motorplatte

Fig. 12 eine Detailansicht der Verriegelungen eingerastet

Fig.13 eine Detailansicht der Verriegelung gelost

Fig.14 eine schematische Darstellung zur Erlauterung der Funktion Sensorsystem
Fig.15 eine Ansicht Sensorhalter von Vorne

Fig.16 eine Darstellung des Springers

Fig. 17 eine Detailansicht "Springer abgesenkt"”

Fig.18 eine Darstellung von Oben, beziglich Position der Springer

Fig.19 eine Detailansicht von Springer ausgelodst

Fig.20 eine Detailansicht von der Seite " Klappe in Ausgangsposition”

Fig.21 eine Detailansicht von Oben "Klappenantrieb in Ausgangsposition

Fig.22 eine Detailansicht von der Seite " Klappe vorgedreht, Kolben oben*

Fig.23 eine Detailansicht von Oben "Klappenantrieb in Position Klappe vorgedreht, Kolben oben"
Fig.24 eine Detailansicht von der Seite " Klappe vorgedreht, Kolben unten”
Fig.25 eine Detailansicht von Oben "Klappenantrieb in Position Klappe vorgedreht, Kolben unten”
Fig.26 eine Detailansicht von Oben " Schiebersystem in Ausgangsposition” .
Fig.27 eine Detailansicht von Oben "Schieber links in Ausgangsposition”

Fig.28 eine Detailansicht von Oben "Schieber rechts in Ausgangsposition”

Fig.29 eine schematische Darstellung des scheibenférmigen Raumes

Fig.30 eine Detailansicht von Oben "Schiebersystem vorne, Finger vorne”

Fig.31 eine Detailansicht von Oben "Schieber links vorne, Finger vorne “

Fig.32 eine Detailansicht von Oben "Schieber rechts vorne”

Fig.33 eine schematische Darstellung des reduzierten Raumes

Fig.34 eine Detailansicht von Oben " Schiebersystem vorne, Finger hinten“

Fig.35 eine Detailansicht von Oben " Schieber links vorne, Finger hinten”
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Fig.36 eine Detailansicht von Oben "Schieber rechts vorne”

Fig.37 eine schematische Darstellung des reduzierten zylinderformigen Raumes

Fig.38 eine Darstellung "Ubersicht der Komponenten von Klappe und Klappenantrieb”
Fig.39 eine Darstellung der GroRBe des Raumes "nach Auslosung ”

Fig.40 eine Darstellung der GroRe des Raumes "nach vordrehen der Klappe”

Fig.41 eine Darstellung der GroRe des Raumes "nach vordrehen der Schieber, und den Bewegungen von
Finger und Sensorhalter”

Fig.42 eine Detailansicht von Oben " Verriegelung von Springer und Deckel”

Fig.43 eine Detailansicht von der Seite " Verriegelung von Springer und Deckel"

Fig.44 eine Detailansicht der Komponenten der Verriegelung

Fig.45 eine Darstellung und Erlauterung von Auslose und Verriegelungsprinzip "Ausgangssituation”
Fig.46 eine Darstellung und Erlduterung von Auslése und Verriegelungsprinzip "Entriegelung”
Fig.47 eine Darstellung von Deckel mit Verriegelungsnocke und Klappenanschlag

Fig.48 eine Darstellung und Erlduterung von Auslose und Verriegelungsprinzip "Verriegelung"
Fig.49 eine Detailansicht Gehause von Unten, bezuglich ,Verschiuss”

Fig.50 eine Detailansicht Gehause von Unten, bezuglich ,,Reflektor”

Fig.51 eine Detailansicht Gehause von Unten, bezuglich , Springer”

Fig.52 eine Darstellung des Fuhrungselements

Fig.53 eine schematische Darstellung des Zeitlichen Ablaufs
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Beschreibung

Fig.1 zeigt eine Gesamtansicht der Insektenfalle, aufgesetzt auf einen runden Behalter.

Die Insektenfalle besteht aus einem halbkugelformigen Gehause 1, welches mittels Koppelsystem auf
einen Behalter 2 aufgesetzt und damit verbunden wird. Die Form des Behalters unterliegt dabei
keinen Einschrankungen.

Mittig auf der horizontalen Flache 4 angebracht ist das Fuhrungselement 19. Dieses dient den
darunter und dartiber befindlichen beweglichen Elementen als Fihrung, sowie auch als Abdeckung.

Uber dem Fuhrungselement befindet sich die aufrecht stehende, drehbare Klappe 3. Diese schliefft am
Umfang mit dem Gehause ab und unterteilt somit das halbkugelférmige Gehause in zwei Halften.

Die vordere Halfte ist die eigentliche Falle, in der hinteren Halfte befinden sich die Antriebe.

In der Ausgansposition ist die vordere Halfte offen. Der fehlende Deckel 10 befindet sich vorerst
nach hinten gedreht und verriegelt tber der hinteren Hilfte. Somit besteht die vordere Halfte vorab
praktisch nur aus der aufrecht stehenden Klappe 3 und der horizontalen Flache 4.

Auf der horizontalen Flache befindet sich mittig ein runder Verbindungskanal 5, der zu dem darunter
befindlichen Behalter 2 fiihrt.

Der Verbindungskanal ist mittels eines, knapp unterhalb der horizontalen Flache 4 angeordneten
Verschlusses Fig.2, 3 verschlossen.

Der Verschluss ist vorzugsweise mit Duftstoff benetzt, um Insekten anzulocken. Denkbar ist auch, dass
dieser derart farblich gestaltet ist, dass er auf Insekten anziehend wirkt.

Der verschlossene Verbindungskanal hat somit die Form einer runden Vertiefung.

Der Bereich dieser runden Vertiefung ist durch ein Sensorsystem tiberwacht.

Das Sensorsystem besteht aus dem Sensorhalter 6 und dem gegentiberliegenden Reflektor 7.

Es ist ausgelegt um Insekten verschiedener Grole zu unterscheiden. Dies mit dem Ziel, eine Selektion
der zu fangenden Insekten nach GroRe zu ermaoglichen und auch eine Auslésung der Falle, durch zu
kleine bzw. zu grol3e Insekten, zu verhindern.

Durch die Position vom untersten Sensor lasst sich die minimale GroRe definieren, die ein Insekt
darstellen muss um die Sensoren auszulosen.
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Durch die Anordnung der weiteren Sensoren lasst sich eine Auslosung nach GroRe der Insekten treffen
Anspruchl.

Durch die Position des obersten Sensors und dessen Signal lasst sich eine Auslosung, auf Grund von
Uberschreiten der maximalen GréRe ,, verhindern. Anspruch 2

Befindet sich ein entsprechendes Insekt auf der Flache, so reagieren die Sensoren und die Falle wird
ausgelost.

Bei Auslosung wird eine Abfolge verschiedener Ablaufe durchgefiihrt.

Als erstes schnappt die Falle zu. Dazu werden die Springer 8+9  und der Deckel 10, zeitgleich
freigegeben.  Anspruch 8

Die Springer befinden am Umfang der horizontalen Flache und springen nun durch Federkraft
angetrieben, blitzartig hervor. Anspruch 3

Der Deckel befindet sich iiber der hintern Halfte der Halbkugel und schiel8t nun durch Federkraft
angetrieben, in einer Drehbewegung nach vorne und schlief8t dadurch den Raum, mit dem darin
befindlichen Insekt, ab. Fig 39 zeigt eine Darstellung des Fallenraumes von der Seite.

Erlduterung zur Funktion der Springer. Durch die halbkugelformige Bauform der Fallie und dem sich von
hinten nach vorne schlieRenden Deckel, steht der vordere Bereich der Falle beim SchlieRvorgang noch
relativ lange offen. iIn diesem Bereich sind die Springer positioniert.

Der Deckel und die Springer werden zwar zeitgleich ausgeldst, aber auf Grund der geringeren Masse und
kurzen Bewegung der Springer, findet diese Bewegung tatsachlich etwas zuvor statt.

Die Funktion der Springer besteht darin das Insekt zu erschrecken, damit es die Flucht in abgewandter
Richtung, daher entgegen dem sich gerade schlieBenden Deckel, beginnt.

Dadurch reduzieren sich die Chancen fir eine erfolgreiche Flucht, auch soll verhindert werden dass das
Insekt zwischen Deckel und Gehause eingeklemmt werden kann.

Nun beginnen die langsamen Bewegungen.

Die Klappe 3 bewegt sich in einer Drehbewegung nach vorne und reduziert den Raum mit den
gefangenen Insekt Anspruch 4. Zeitgleich wird der Sensorhalter 6 zuriuckgezogen, um zu
verhindern dass das Insekt zwischen dem Sensorhalter und der sich absenkenden Klappe eingeklemmt
werden kann.

Mit der Klappe 3 gekoppelt, ist der Reflektor 7. Dadurch wird am Ende der Drehbewegung der
Klappe, auch der Reflektor auf das Niveau der horizontalen Flache 4 abgesenkt.
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Der Reflektor wiederum ist mit den Springern 8+9 gekoppelt. Somit werden beim Absenken des
Reflektors, auch die Springer wieder auf das Niveau der horizontalen Flache 4 abgesenkt und dabei in
dieser, ihrer Ausgangsposition wieder verriegelt.

Das Absenken von Reflektor und den Springern, verhindert dass das Insekt zwischen diesen Teilen und
der sich absenkenden Klappe eingeklemmt werden kann.

Die Klappe 3 dreht vor, bis sie beim Anschlag Fig. 6, 6 im Deckel ansteht. Klappe und Deckel werden
dabei wieder verriegelt  Anspruch 7.

Die Klappe befindet sie sich nun in einer horizontalen Position, parallel und in einem Abstand zur
horizontalen Flache, dadurch bildet sich ein scheibenformigen Raum.

Somit hat die Bewegung der Klappe den Raum mit dem gefangenen insekt deutlich reduziert. Fig.40
zeigt eine Ansicht dieses scheibenformigen Raumes von der Seite, Fig.29 eine Ansicht von Oben.

Die hintere Begrenzung dieses scheibenférmigen Raumes, bilden die beiden Schieber 11 +12
Die beiden Schieber bewegen sich nun in einer Kreisbewegung nach vorne, in ihre vordere Position.

Dadurch reduzieren sie weiter den Raum mit dem gefangenen Insekt  Anspruch 5, ohne dass das
Insekt dabei eingeklemmt werden kann.

Durch lhre spezielle Form bilden die beiden Schieber nun einen Teil der Umrandung eines
zylinderférmigen Raumes

Fig.33 zeigt eine Ansicht dieses Raumes von Oben.

Nun bewegen sich zeitgleich der Sensorschieber 6 nach vorne, und der auf dem Schieber 12
befindliche Finger 13, nach hinten.

In ihrer Position angekommen, komplettieren der Sensorhalter und der Finger die Umrandung des
zylinderformigen Raumes. Dieser entspricht im Durchmesser dem des Verbindungskanals 5 und
befindet sich in Position genau oberhalb von diesem. Fig. 34 zeigt diese Situation.

Fig.41 zeigt eine Ansicht dieses Raumes von der Seite, Fig.37 eine Ansicht von Oben.

Nun beginnt der Kolben 14 sich nach unten zu bewegen, zeitgleich 6ffnet sich der Verschluss Fig.2, 3.

Die Bewegung des Kolbens zwingt das Insekt, sich durch den nun gedffneten Verbindungskanal in den
Behdlter 2 zu begeben. Anspruch6
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Sobald der Kolben das Niveau des Verschlusses erreicht hat, schlieRt sich der Verschluss.

Sobald der Verschluss geschlossen ist, bewegt sich der Kolben wieder nach oben, anschlieRend bewegt
sich die Klappe in einer Drehbewegung zuruck in thre aufrechte Ausgangsposition und nimmt dabei auch
den verriegelten Deckel mit, zuriick in dessen Ausgangsposition.

Die Schieber 11+12 bewegen sich zuriick in lhre Ausgangsposition.

Alle Teile sind nun wieder in ihren Ausgangspositionen und die Insektenfaile ist bereit fiir die nachste
Auslosung.

Fig.53 zeigt den zeitlichen Ablauf der mechanischen Bewegungen

Auf der Hinterseite der Halbkugel, befinden sich die Antriebe, fir die verschiedenen Bewegungen.
Die Bewegungen werden mittels Kurvenscheiben erzeugt.

Die Kurvenscheiben sind horizontal (ibereinander angeordnet und miteinander verbunden.

Durch die horizontale Anordnung ergeben sich einzelne Antriebsebenen.

In der folgenden Erlauterung wird auf die einzelnen Ebenen Bezug genommen.

Fig.2 zeigt die Antriebsebene eins

Die Kurvenscheibe 1 hat eine v-formige Vertiefung. Am Umfang der Kurvenscheibe ist der
Nullpositionsschalter 2 derart positioniert, dass sich in der Ausgangsposition, dessen
Betatigungselement 5 in der Vertiefung befindet.

Um die Falle auszulosen gibt die Steuerung einen kurzen Moment elektrische Spannung zum Motor.
Genug um den Antrieb zu starten und die Kurvenscheiben in Gang zu setzten. Dadurch wird das
Betatigungselement angehoben und somit der Kontakt 6 + 7 des Nullpositionsschalters geschlossen.
Der geschlossene Kontakt versorgt nun weiterhin den Antriebsmotor mit elektrischer Spannung. Der
Kontakt bleibt geschlossen, bis die Kurvenscheibe eine komplette Umdrehung gemacht hat und sich das
Betatigungselement wieder in die Vertiefung absenkt. Dabei wird der Kontakt geoffnet, der
Antriebsmotor bleibt stehen. Der Antrieb befindet sich somit wieder in der Ausgangsstellung.
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Am Umfang der Kurvenscheibe 1, auf der gegenuberliegenden Seite, befindet sich der Verschiuss 3.
Der Verschluss selbst befindet sich unterhalb der horizontalen Flache, lediglich der Zapfen 9 ragt durch
eine Ausnehmung 10 tiber die horizontale Flache, bis zu der Kurvenscheibe hervor.

Der Verschluss beziehungsweise dessen Zapfen ist derart positioniert, sodass beim Anliegen des Zapfens
am Umfang der Kurvenscheibe der Verschluss geschlossen ist, bzw. beim Absenken des Zapfens in die
Vertiefung der Kurvenscheibe, der Verschluss geoffnet wird. '

Somit betatigt die Kurvenscheibe zum einen den Nullpositionsschalter, sowie auch zeitlich versetzt das
Offnen und SchlieBen des Verschlusses.

Eine am Verschluss angebrachte Feder 11 erzeugt die nétige Spannung, um den Verschluss zu 6ffnen.

Fig3 zeigt die Antriebsebene eins in Position "Verschluss offen”

Fig.4 zeigt die Antriebsebene zwei

Die Kurvenscheibe 1 bewerkstelligt das Vor und Riickbewegen des Sensorhalters 2, wobei die
Feder 5 die notige Spannung fur das Ruckziehen des Sensorhalters erzeugt.

Mit Hilfe des Hebels 3 und der Verbindung 4 werden die Bewegung der Kurvenscheibe auf den
Sensorhalter 2 ubertragen.

Fig.27 zeigt die Antriebsebene drei in Ausgangsposition

Die Kurvenscheibe 5 bewerkstelligt die Bewegung des Schiebers links 1 und des Fingers 3. Um
dies zu bewerkstelligen macht die Kurvenscheibe eine zweistufige Bewegung. Die Bewegungen der
Kurvenscheibe werden mittels Hebel 6 und Verbindungsstange A 7 auf den Zwischenhebel 8
ubertragen. Der Zwischenhebel ist am Schieber links angebracht und drehbar gelagert. Vom
Zwischenhebel geht die Verbindungsstange B 9 nach vorne zum Finger 3.

In Ausgangsposition, befindet sich die Verbindungsstange A in einem Winkel grosser als 180 Grad zum
Zwischenhebel. Somit druckt der erste Hub der Kurvenschiebe von Oben auf den Zwischenhebel und
bewirkt ausschliefllich ein Vordrehen des Schiebers links auf seine vordere Position.

Fig.31 zeigt den Schieber links in der vorderen Position, Finger in vorderer Position

Der zweite Hub der Kurvenscheibe findet zeitlich versetzt statt und bewirkt eine weitere
Vorwartsbewegung der Verbindungsstange A. Die Verbindungsstange A driickt nun seitlich auf den
Zwischenhebel 8 . Da sich der Schieber schon in seiner vorderen Position befindet, bewirkt diese weitere
Bewegung, ein Vordrehen des Zwischenhebels. Diese Bewegung wird von der Verbindungsstange B
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[10]
auf den Finger ubertragen. Somit bewerkstelligt der zweite Hub der Kurvenscheibe die Kippbewegung
des Fingers in seine hintere Position.
Fig. 35 zeigt den Schieber links in vorderer Position, Finger in hinterer Position.

Die Zugkraft der Feder 10 bewirkt dass ein gewisser Kraftaufwand bendétigt wird um den Finger zu
bewegen. Damit ist sichergestellt dass sich der Finger erst bewegt, wenn der Schieber links in seiner
vorderen Position ansteht.

Die Kraft zum Ruckstellen des Schiebers wird mittels Federkraft bewerkstelligt.

Fig. 28 zeigt die Antriebsebene vier in der Ausgangsposition.

Die Kurvenscheibe 11 bewerkstelligt die Bewegungen des Schiebers rechts 2. Die Bewegungen
werden mittels Hebel 12 und Verbindungsstange C 13, direkt auf den Schieber rechts 2 tibertragen.

Fig. 32 zeigt den Schieber in vorderer Position.

Die Kraft zum Ruckstellen des Schiebers wird mittels Zugfeder erzeugt.

Fig. 38 zeigen die Antriebsebenen fiinf und sechs

Die Kurvenscheibe StoR 4 und Kurvenscheibe Zieh 5, bewegen zusammen den Kniehebel 3.
Dessen Bewegung wird uber die Verbindung kurz 6 auf den Teleskophebel 7, und in weiterer Folge
uber die Verbindungsstange 8 auf den auf der Klappe 1 befindlichen Kipphebel 9 tbertragen.

Der Kipphebel ist drehbar in den Halterungen 12 auf der Kiappe angebracht.  Der Kipphebel
wiederum ist vorne, drehbar mit dem Kolben 10 verbunden. Eine am Kipphebel angebrachte
Drehfeder erzeugt die notige Spannung, um den Kolben in der oberen Position zu halten.

Die Kurvenscheiben machen eine zweistufige Bewegung.
Fig. 20 zeigt die Klappe In Ausgangsstellung.
Fig. 21 zeigt den Klappenantrieb in Ausgangsstellung

Das Vordrehen der Kurvenscheiben auf Stufe eins, bewirkt eine Vorwartsbewegung am Kipphebel und
somit eine Drehbewegung der Klappe nach vor in die horizontale Position. Die Klappe steht nun beim
Anschlag im Deckel an.

Fig. 22 zeigt die Klappe vorgedreht auf Anschlag, Kolben oben

Fig. 23 zeigt den Klappenantrieb in dieser Position
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Das weitere Vordrehen auf Stufe zwei bewirkt eine weitere Vorwartsbewegung am Kipphebel. Da die
Klappe schon beim Anschlag im Deckel ansteht, bewirkt diese weitere Vorwartsbewegung eine
Drehbewegung des Kipphebels und somit die Absenkbewegung des mit dem Kipphebel verbundenen
Kolben.

Fig. 24 zeigt die Klappe vorgedreht auf Anschlag, Kolben unten
Fig. 25 zeigt den Klappenantrieb in dieser Position

Die Kraft der am Kipphebel angebrachten Drehfeder bewirkt dass ein gewisser Kraftaufwand benotigt
wird um den Kolben zu bewegen. Damit ist sichergestelit dass sich der Kolben erst bewegt, wenn die
Klappe vorgedreht au Anschiag ansteht.

Weitere Funktionen die mit der Bewegung der Klappe zusammenhangen.

Neben der eigentlichen Klappenfunktion, befinden sich weitere Elemente auf der Klappe, mit deren Hilfe
die Klappe zusatzliche Aufgaben steuert, beziehungsweise Funktionen ausfiihrt.

Die Funktionen sind die Verriegelung des Deckels und das Absenkung des Reflektors. Diese Funktionen
sind an anderer Stelle im Detail beschrieben.

Antrieb und Ausloseprinzip

Fur den Antrieb der Falle wird ein Miniaturmotor mit entsprechendem Untersetzungsgetriebe
verwendet. Durch die hohe Untersetzung erreicht der Antrieb ein relativ groBes Drehmoment, welches
bei eventuellen Fehlfunktionen, bzw. Unausfuhrbarkeit einer Bewegung, unweigerlich zu Beschadigung
der filigranen Teile fuhren wirde.

Um dies zu verhindern ist die Antriebseinheit mit einem Uberlastschutz ausgestattet.
Fig.9 zeigt die Antriebseinheit Ansicht von Oben
Fig.10 zeigt die Antriebseinheit von der Seite.

Der Motor 1 ist auf einer drehbaren Motorplatte 2 montiert. Auf dieser drehbaren Motorplatte
befinden sich auch der Auslosefinger 3 und der Federarm 6. Die drehbare Motorplatte ist im
Antriebsgehause 5 gelagert.

Wird der Antriebsmotor 1 eingeschaltet, dann wirkt die gleiche Kraft, die das Zahnrad 4 benotigt um
die Kurvenscheiben anzutreiben, in entgegengesetzter Richtung auch auf die Motorplatte und mochte
diese im Uhrzeigersinn verdrehen. Zwischen Antriebsgehduse 5 und Federarm 6 ist die Feder 9
gespannt, die dieser Verdrehung entgegenwirkt.

Die Feder 9ist derart dimensioniert, dass bei normaler Kraftaufwendung, die bendétigt wird um die
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Kurvenscheiben anzutreiben, keine Verdrehung der Motorplatte stattfindet.

Wir aus irgendeinem Grund jedoch mehr Antriebskraft benétigt, dann kommt es zu einer Verdrehung
der Motorplatte im Uhrzeigersinn. Je hoher die benétige Antriebskraft, desto grisser die Verdrehung.

Das Prinzip der Verdrehung wird fur zwei Funktionen verwendet.
Uberlastschutz
Am Gehause befindet sich ein Kontakt 7, ein weiterer Kontakt 8 befindet sich am Federarm 6

Wird die Motorplatte durch Uberlast derart weit verdreht sodass sich die beiden Kontakte beriihren,
dann wird dadurch ein Signal ausgelost.

Die Steuerung lost daraufhin eine entsprechende Reaktion aus. Zum Beispiel : Stoppen des Antriebs,
oder Umkehr der Drehrichtung, etc.)

Ausloseprinzip Entriegelung von Deckel und Springer

Wir machen uns die Verdrehung der Motorlatte bei Belastung, auch fur die mechanische Auslésung von
Springer und Deckel zu nutze.

Fig.11 zeigt die Ausgansposition.

Dargestellt sind die einzelnen Zahnrader und deren Drehrichtung. Das Betitigungselement 13 des
Nullpositionsschalters 14, befindet sich in der v-formigen Vertiefung der Kurvenscheibe 12. Die
relativ starke Druckfeder 15 des Nullpositionsschalters bewirkt, dass der Antrieb zu Beginn ein hohes
Drehmoment aufbauen muss, um das Betadtigungselement aus der V-férmigen Vertiefung zu heben.

Diese kurzzeitige Drehmomentspitze bewirkt ein Verdrehen der Motorplatte, direkt beim Einschalten des
Antriebs und fuihrt dadurch zur Entriegelung von Deckel und Springer  Anspruch 8

Fig. 12 zeigt sie Situation ,, Motorplatte in Grundposition, Verrieglungen eingerastet”

Fig.13 zeigt die Situation ,, Motorplatte verdreht, Verriegelungen gelost”
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Patentanspriiche

Anspruch 1

Sensorsystem zum Erkennen von Insekten verschiedener GroRe, bestehend aus einen Sensorhalter
(Fig.14, 1) in dem stirnseitig mindestens drei Sensoren tibereinander angeordnet sind und einem
gegeniiberliegenden Reflektor (Fig.14, 4), dadurch gekennzeichnet dass die unterschiedliche vertikale
Position der Sensoren, Insekten unterschiedlicher GroRe erkannt werden konnen.

Anspruch 2

Positionierung einer Vorrichtung nach Anspruch 1, sodass ausschlie8lich ein zu groRes Insekt zur

Auslosung des obersten Sensors (Fig.14, 3) fuhren kann, dadurch gekennzeichnet dass das Signal des
obersten Sensors eine Auslosung der Falle verhindert.

Anspruch 3

Vorrichtung zum Erschrecken des Insekts, bestehend aus einem halbkreisformigen Halter (Fig.16, 1) mit
zwei aufgesetzten Balken (Fig.16,2) , die sich in daflir vorhergesehenen Aussparungen (Fig.18,5)
befinden, dadurch gekennzeichnet dass sie bei Auslosung eine plotzliche Bewegung ausfiihren, somit
das Insekt erschrecken und veraniassen in abgewandter Richtung zu flichten.

Anspruch 4

Reduktion des Raumes mit dem gefangenen Insekt, durch eine in einem halbkugelformigen Gehause
aufrecht stehende Klappe (Fig.39, 1) eine seitliche Begrenzung des Fallenraumes bildend, dadurch
gekennzeichnet dass durch Drehbewegung der Klappe in die horizontale Position, den Raum mit dem
gefangenen insekt auf eine Scheibenform (Fig.40, 3) reduziert.

Anspruch 5

Reduktion des Raumes mit dem gefangenen Insekt, durch zwei auf der runden Grundflache der
Insektenfalle gegenuberliegend angeordnete Schieber (Fig.26, 1+ 2 ) und in deren Mittelpunt drehbar
gelagert, die seitliche Begrenzung eines scheibenférmigen Raumes (Fig.29, 4) bildend, dadurch
gekennzeichnet dass durch die Drehbewegung der Schieber in die vordere Position der Raum mit dem
gefangenen Insekt reduziert wird. (Fig.33, 4)
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Anspruch 6

Vorrichtung zur Verfrachtung eines gefangenen Insekts aus der Falle in einen Behilter, durch einen in
der Klappe (Fig.1, 3) befindlichen Kolben (Fig.1, 14) , die obere Begrenzung eines zylindrischen
Fallenraumes (Fig.41, 4) bildend, dadurch gekennzeichnet dass durch die Absenkung des Kolbens, das im
Fallenraum befindliche insekt gezwungen wird, sich in den darunterliegenden Behilter zu begeben.

Anspruch 7

Verfahren zum Verriegeln der Klappe mit dem Deckel, durch eine seitlich an der Klappe (Fig 44, 3)
befindliche Klinke (Fig.44, 5), die zusammen mit einer innen am Deckel befindlichen Verriegelungsnocke
(Fig.44, 4) bzw. ( Fig.47, 4), eine mechanisch Iosbare Verbindung darstelit, dadurch gekennzeichnet dass
eine zuvor geloste Verbindung , durch Vordrehen der Klappe in die horizontale Position (Fig.48) wieder
verriegelt wird.

Anspruch 8

Vertahren zum Losen der Verrieglungen von Deckel und der Springer, durch eine drehbare Lagerung der
Motorplatte (Fig.9, 2) im Antriebsgehause (Fig.9, 5) und einem auf der drehbaren Motorplatte
befindlichen Auslosefinger (Fig.9, 3), dadurch gekennzeichnet dass das drehmomentbedingte
Verdrehung der Motorplatte im Einschaltmoment und die dadurch hervorgerufenen Bewegung des
Auslosefingers den Auslésehebel (Fig.44, 11) betdtigt und somit Verrieglung von Springer und Deckel
gelost wird (Fig. 13)
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" Fig 1 ]

1. Fallengehause

2. Behalter

3. Klappe .

4. horizontale Flache
5. Verbindungskanal
6. Sensorhalter

/. Reflektor

8. Springer

9. Springer

10. Deckel
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11. Schieber rechts

12. Schieber links

13. Finger

14. Kolben

15. Deckelverriegelung
16. Anschiag

17. Anzeige

18. Bedienelemente
19. FUhrungselement
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Antriebsebene 1 Nullpositionsschalter und Verschluss
"Fig2 " IN Ausgangsposition
10
1

1. Kurvenscheibe

2. Nullpositionsschalter
3. Verschluss

4. Position Verbindungskanal
5. Betatigungselement
6. Kontakt

/. Kontakt

8. Druckfeder

9. Zapfen
10.Ausnehmung
11.Zugfeder

Position "Verschiuss offen”
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Antriebsebene 2. Sensorverschiebung

" Fig 4 "

1. Kurvenscheibe
2. Sensorschieber
3. Hebel

4. Verbindung




Ausgangssituation

Klappe aufrecht stehend, Deckel offen,
Reflektor ausgefahren

1. Klappe

2. Mitnehmer fur Reflekorabsenkung
3. horizontale Flache

4. Reflektor

5. Deckel
6. Anschlag

Deckel geschlossen, Klappe abgesenkt,
Reflektor abgesenkt

HFig 6"
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Gehause Ansicht von Unten

"Fig.7 "

1. Reflekorhebel

2. Zugfeder Reflektorhebel
3. Springer

4. Nocke von Reflektorhebel
5. Verschluss

6. FUhrung flr Verschluss

7. Zugfeder fir Verschluss

Gehauseunterteil 8. FUhrung von Koppelsystem
Ansicht von Hinten

"Fig.8 "
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Antriebseinheit und Entriegelungsprinzip

Antriebseinheit

Ansicht von Oben

Drehrichtungen, bzw
Verdrehrichtung der Motorplatte
bei Belastung

Detailansicht
Motorpatte in Grundposition,
Verriegelungen eingerastet

IlFig 9 ]

"Fig11"”
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Ansicht von der
Seite
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1. DC Miniaturmotor

2. drehbare Motorplatte

3. Auslésefinger

4. Zahnrad

5. Antriebsgehéuse

6. Federarm Motorplatte

7 .Kontakt auf Antriebsgehéuse

8. Kontakt auf Federarm

9. Zugfeder

10.Anschlag

11.Zwischenrad

12.Kurvenscheibe Antriebsebene 1
13.Betéatigungselement von
Nuilpositionsschalter

14 .Nullpositionssschalter
15.Druckfeder Nullpositionsschalter

Detailansicht
Motorplatte verdreht,
Verriegelungen geldst
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Sensorsystem
Ansicht von der
Seite
"Fig.14"
3
4 , 1

1. Sensorhalter

2. unterster Sensor
3. oberster Sensor
4. Reflektor
S.Horizontale Fléche
6. Verschluss

Ansicht auf den Sensorhalter
von vorne

"Fig.15"
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Spinger
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Springer in
Ausgangsstellung
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Spinger
ausgelost

"Fig 19"
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1. Springer

2. Balken

3. Verriegelungsklinke fiir
Springer

4. Zugfeder

5. Aussparung in horizontaler
horizontaler Fldche

Ansicht von Oben _
"Fig 18 "
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Klappenfunktion

Ansichten von der Seite

Ansichten von Oben

Ausgansposition, Klappe steht aufrecht

Klappe vorgedreht auf Anschlag, Kolben oben

— 1] "
" i Flg 22
/ ,'
// f
/ I
/ I
/{' ______ 1 1
,/ | @ 0‘54. |
/ ' °’is- T e
} [ X Ill 11
a0 |
| Ol
—————————— 1) (L=
= N = o

Klappe vorgedreht auf Anschlag, Kolben unten

e
Pt
o~

"Fig 24"




& ®e e LN L N o0
1 ¢ . ¢
®

ged F i
Ablauf Schiebersystem "Ausgangsposition”
"Fig 29"

1. Schieber links

2. Schieber rechts

3. Finger

4. scheibenférmiger Raum
5.Kurvensheibe flr Schieber links
6. Hebel fur Schieber links

7 Verbindungsstange A

8. Zwischenhebel

9. Verbindungsstange B

10. Feder

11.Kurvenscheibe fur Hebel rechts
12. Hebel fur Schieber rechts

13. Verbindungsstange C

"Fig 28"
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Ablauf Schiebersystem " Schieber vorne, Finger hinten "

"Fig 30"

"Fig 33"

"Fig 31"

1. Schieber links

2. Schieber rechts

3. Finger

4. reduzierter Raum
5.Kurvenscheibe fur Schieber links
6. Hebel fur Schieber links
7/.Verbindungsstange A

8. Zwischenhebel

9. Verbindungsstange B

10. Feder

11.Kurvenscheibe fur Hebel rechts
12. Hebel fOr Schieber rechts

13. Verbindungsstange C
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"Fig 34"

"Fig 37"

"Fig 35"

1. Schieber links

2. Schieber rechts

3. Finger

4. zylinderférmiger Raum
5.Kurvenscheibe fiir Schieber links
6. Hebel flir Schieber links

7 Nerbindungsstange A

8. Zwischenhebel

9. Verbindungsstange B

10. Feder

11.Kurvenscheibe fiir Hebel rechts
12. Hebel fur Schieber rechts

13. Verbindungsstange C
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Ubsrsicht der Komponentsn Klappe und Klappenantrieb

Ansicht von Oben, Klappe
offen

1. Klappe
2. Verriegelunklinge fir Deckel

3. Kniehebel

4. Kurvenscheibe Stoss
5. Kurvenschelbe Zieh
4 3 6. Verbindungs kurz

7. Teleskophebel
8. Verbindung

9. Kipphebel
10.Kolben

3 2 11.Mitnehmer fUr Reflektorabsenkung
12.Haiterungen flir Kipphebel
13.Zahnrad
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Detail Stufenweise Reduktion des Raumes mit dem gefangenen Insekt

FFalle ausgel6st, Deckel geschlossen
Klappe in Ausgangsposition

1. Klappe
2. Raum nach Schliessen des Deckels
3. Reduzierter Raum 1

Klappe in horizontale Position vorgedreht 4. Reduzierter Raum 2
T T 5. Kolben
e !
o |
/// 'J, 'Flg 40

A ’
r !
|
l

Schieber vorgedreht, Finger in hinterer
Position und Sensorhalter vorne

g S S— —
o
-

"Fig 41"
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Verriegelung von Springer und Deckel

Ansicht von Oben "Fig 42 " Ansicht von der Seite 1943’

1. Klappenanschiag im Deckel
2. Position der Verriegelungen
3. Klappe

4. Verriegelungsnocke Deckel
5. Klinke fur Deckel

6. Klinke flr Springer

7. Verriegelungsnocke Springer
8. Zugfeder fur Springer
9.Halter fur Springerklinke
10.Ausldsefinger
11.Auslosehebel

Detailansicht
Ausldsefinger, Klinken
und Nocken "Fig 44"
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Detail Auslésung und Verriegelungsprinzip

Ausgangssituation

e  Springer ist abgesenkt und verriegelt
o Deckel ist offen und mit der Klappe verriegelt

1. Klappe

2. Deckel

3. Verriegelung Deckel
4. Verriegelungsnocke
5. Springer

6. Verriegelung Spinger
/. Klappenanschlag

Bel mechanischer Auslésung durch Drehbewegung der Motorplatte

e Springer wird entriegelt und springt hoch
e Deckel wird entriegelt, dreht vor und schliesst

Durch Drehung der Klappe in die horizontale Position
e Springer wird abgesenkt und verriegelt,
e Deckel wird wieder mit der Klappe verriegelt

s ',-' "Fig 48"
|
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GGehaduseansicht von Unten

Einzelansicht der verschiedenen
Funktionen

"Fig 49"

1. Reflekorhebe
2. Zugfeder Reflektorhebel
3. Nocke von Reflektorhebel
4.Springer

5. Verschluss

6. Fuhrung flr Verschluss
7. Zugfeder fir Verschiuss
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FUhrungselement

"Fig 52“
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Patentanspriiche

1. Sensorsystem zum Erkennen von Insekten, dadurch gekennzeichnet, dass das
>ensorsystem aus einem Sensorhalter, in dem zur Erkennung von Insekten
verschiedener Grof3e stirnseitig mindestens drei Sensoren iibereinander angeordnet
sind, und einem gegenlberliegenden Reflektor besteht.

2. Sensorsystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass zur Verhinderung der
Auslosung einer Insektenfalle ein zu groBBes Insekt mittels Auslosung des obersten
Sensors des Sensorsystems erkennbar ist.

3. Insektenfalle mit einem Sensorsystem nach einem der Anspriiche 1 oder 2.

4. Insektentalle nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Insektenfalle einen
halbkreisformigen Halter mit zwei aufgesetzten sich in dafiir vorgesehenen
Aussparungen befindenden Balken aufweist, wobei mit dem Balken zum Erschrecken
eines Insekts und zum Veranlassen einer Fluchtbewegung des Insekts in abgewandter
Richtung bei AuslGsung durch das Sensorsystem eine plétzliche Bewegung ausfihrbar
ist.

5. Insektentalle nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Insektenfalle
ein halbkugelformiges Gehause mit einer darin aufrecht stehenden Klappe zur
seitlichen Begrenzung eines Fallenraumes aufweist, wobei mittels Drehbewegung der
Klappe in eine horizontale Position ein Raum mit einem gefangenen Insekt auf eine
Scheibenform reduzierbar ist.

6. Insektenfalle nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Fallenraum
zylindrisch ist und die Insektenfalle einen Behalter und einen sich in der Klappe
befindenden Kolben aufweist, welcher eine obere Begrenzung des Fallenraumes
bildet, wobei durch Absenkung des Kolbens das sich im Fallenraum befindliche Insekt
in den darunter liegenden Behalter zwingbar ist.

/. Insektenfalle nach Anspruch 5 oder 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Insektenfalle

zur Verriegelung der Klappe mit einem Deckel der Insektenfalle eine seitlich an der

Klappe befindliche Klinke aufweist, welche zusammen mit einer innen am Deckel
befindlichen Verriegelungsnocke der Insektenfalle eine mechanisch 16sbare
Verbindung darstellt, wobei die zuvor geléste Verbindung durch ein Vordrehen der
Klappe in eine horizontale Position wieder verriegelbar ist.
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8. Insektenfalle nach einem der Anspriiche 3 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die
Insektenfalle zwei auf einer runden Grundflache der Insektenfalle einander
gegenuberliegend angeordnete, in ihrem Mittelpunkt drehbar gelagerte Schieber zur
seitlichen Begrenzung eines scheibenfdrmigen Raumes aufweist, wobei durch eine

Drehbewegung der Schieber in eine vordere Position ein Raum mit einem gefangenen

Insekt reduzierbar ist,
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