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(54) Zafizeni k soukéni Gtku do dtkovych civek u tkaciho stroje

1 2

U tkaciho stroje s vlnitym proslupem jsou
civky umist&né v za sebou postupujicich za-
nade&ich obihajieich ddvkovaci drdhu s po-
davacf z6nou pro poddvéni ttku k zanaSe-
tim za td¢elem soukdni do ttkovych civek,
Aby nedochézelo k zaplétdni a trhéni tdtku
b&hem soukédni, je pouZito za¥izeni, které
se vyznatuje tim, Ze v podévaci z6n& je u-
spofdddn nosny sloup s fadou tuhych ra-
men, jejichZ konce jsou umist&ny v ose d4v-
kovaci drdhy. Tyto konce jsou opatiFeny
trubkovymi loZisky, jeZ nesou rotujici rame-
na, pfi€emZ vnitfky tuh¢ch ramen, trubko-
vich loZisek a rotujicich ramen tvo¥{ pri-
chozi p¥ivddséci trubici pro p¥ivdd&ni dtku
od nehybnych predlohovych civek k zana-
Sefim b&hem soukédni. U bodu na polatku
soukdni u dédvkovaci drdhy je uspofddana
odsdvaci hubice, kterd slouZi k usmé@riiové4-
ni ust¥iZeného konce ttku b&hem jeho pie-
mistovdni rotujicim ramenem z bodu st¥ihu
k bodu na potéatku soukédni.
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‘Vynélez se tyka zafizeni k soukdni tdtku
do utkovych civek u tkaciho stroje s vini-
tym pro$lupem, p¥i€emZ jsou ttkové civky
umisténé v za sebou postupujicich zanaSe-
&ich obsahujicich ddvkovaci dréhu s podé-
vaci zénou pro podévani ttku k zanaSedtm.

U dostid zndmych FeSeni soukédni ttku do
iitkovych civek zanaSeth u tkacich strojl s
vinitym pro3lupem zafizeni zahrnuje trvale
obfhajici dopravni 'Fetéz k dopravovani
prdzdnych, mezi vodicimi kolejnicemi ve-
denych zanaSe&(, od vystupniho okraje ke
vstupnimu okraji tkaniny, kde ttkové civky
zanaSedl opatfené ozubenym véncem zabi-
rajici do ozubeného. elementu udévaji t-
kovym civkam otdtky za ucelem navijeni tt-
kové nité. Ozubeny element je tvofen ozu-
benym véncem ozubeného kola usporadané-
ho pfed vstupnim okrajem tkaniny. Pfed
mistem zdb&ru ttkovych civek s ozubenym
vdncem je uspoidddno zafizeni k pFivddéni
ltkd k dtkovym civkdm, u n&hoZ volny ko-
nec Gtku je z mista ustfiZeni do bodu po-
dani dopravovan soustavou vykyvnych tru-
bic jejichZ vykyv p¥i poddvéni ust¥iZeného
konce ttku se déje proti sméru pohybu na-
pjatého tseku soukaného utku. :

Pfi pouZiti tohoto zndmého zaFizeni ]de
o dopravu volného konce titku proti sméru
pohybu tiseku'napjatého ttku, €imZ se dré-
hy navzdjem prolinaji a to s sebou p¥indsi
fadu nevyhod, kterymi jsou zejména zachy-
covani vzdjemnd& volnych a napjatych atki.
Dal3i nevyhodou je znafné sloZitost zafize-
ni, ¢imZ se u mechanismu sniZuje Zivotnost
a spolehlivost za¥Fizeni, vyplyvajici z vratné-
ho pohybu utkfl.

Ukolem vyndlezu je vytvolit jednoduché
zaiizeni, které by zajiStovalo jednosmérny
pohyb volného i napjatého tdtku, soukané-
ho do dtkovych civek umisténych v za se-
bou postupujicich zanaSedich za telem od-
stranéni nevyhod dosavadniho stavu tech-
niky.

Tento tkol je splné&n podle vynédlezu tim,
7e v podévaci zoné& je uspofddén nosny
sloup s fadou tuhych ramen, jejichZ konce
jsou umistdné v ose dévkovaci drdhy a o-
patfeny trubkovymi loZisky navazujicimi v
po6lu na rotujici ramena, pfiemZ vnitiky tu-
hych ramen, trubkovych loZisek a rotuji-
cich ramen tvo¥{ priichozi privddéci tutko-
vou trubici, a u bodu na po&atku soukéni u
ddvkovaci drihy je uspofddédna odsévaci hu-
bice pro usmériiovani - ustfiZzeného konce
Gtku b&hem jeho p¥emistovéni rotujicim ra-
menem z bodu st¥ihu do bodu podatku sou-
kéani u ddvkovaci drdhy k prédvé sem pfi-
chézejicimu zanaSedi.

Vyhoda zafizeni podle vynélezu je v tom,
e pohybem ustiiZeného volného konce po-
ddvaného tutku po vlastni drdze rotujicim
ramenem ve stejném sméru se soukanim at-
ku jiZ na ttkovou civku zanaSee v davko-
vaci drize je odstran&no vzdjemné zachyco-
véni volnych a napjatych tdtké a jsou od-
stran&ny pfetrhy utka, ¢im# se zvySuje spo-
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lehlivost. Navic je zafFizeni podle vynélezu
velice jednoduché.

Prikladné provedeni vynélezu je znézor-
néno na vykresech, kde obr. 1 znaéi pohled
shora na nosny sloup s tuhym ramenem a
rotujicim ramenem, pohybujicim se po

“vlastni drdze v pod4ivaci z6n& od bodu st¥i-

hu dtku k podéatku jeho soukédni, na obr. 2
je bo&ni pohled na tuhd ramena nosného
sloupu, obr. 3 profil mezer mezi sousedici-
mi tuhymi rameny k po#dtku soukéni a obr.
4 znadi osovy fez pFivddéci dtkovou trubi-
ci.

PFi soukdni tutku 3, do tGtkovych civek 1
v zanaSelich 2 ze staciondrni cive&nice s
piedlohovymi civkami 5 v ddvkovaci drdze
9, kde tGtek 3 je st¥ihadem 10 ustfiZen, je
volny ustfiZeny konec 3' tGtku 3 v poddvaci
z6né 9° ddvkovaci drdhy 9 od bodu B jeho
stfihu u nabihajiciho zanaSefe 2 do proslu-
pu, pfendSen do bodu A postupné& najiZdé&ji-
ciho zana$efe 2 do poddvaci zony 9° dévko-
vaci drdhy 9 a to pfi souasném sledovéni
pohybu soukané udtkové civky 1 v zana3eti
2. V podéavaci zond 9° dévkovaci drdhy 9
je ustfiZeny volny konec 3‘ tutku 3 ods4va-
nim pohybové usmériiovdn ve smyslu do-
savadniho pohybu napjatého dseku jiZ sou-
kaného dtku 3 na dtkovou civku 1 v zanaSe-
&i 2. Pohyb ustfiZeného volného konce fitku
3 je navaddn po vlastni drédze odliSné od
dévkovaci dréhy 9. V podavaci z6n& 9° dév-
kovaci dréhy 9 je uspofddén nosny sloup 8,
na ndmZ je uloZena fada tuhych ramen 7,
jejichZ konce jsou v ose dédvkovacf drghy 9
a tam opatfeny trubkovymi loZisky 13.
Trubkové loZiska navazuji v p6lu & na rotu-
jici ramena 12. Vnitfky tuhych ramen 7,
trubkovych loZisek 13 a rotujicich ramen 12
tvoli prichozi pfivdd8ci ttkovou trubici 4.
U bodu A poddtku soukdni u ddvkovaci dré-
hy 9 je uspofddédna odsévaci hubice 11 pro
usmériiovani ustFiZeného konce 3‘ Gtku 3
b&hem jeho pFemistovéni p¥ivddéci dtkovou
trubici 4 od bodu B st¥ihu aZ k bodu A po-
E4tku soukdni u davkovaci drdhy 8 k pré-
vé sem pFichézejicimu zanaSeli 2. Smér D
pohybu ustFiZeného volného konce 3° ﬂtku
3 stfihadem 10 na podétku pod4vaci zény 9'
je odsdvanim usmdriiovdn ve smyslu smé-
ru C pohybu napjatého tdtku 3 v d&vkovaci
dréze 9. Utek 3 je soukdn na Gtkovou civku
1 trvale uloZenou v zanaSeé¢i 2. K soukéni
dochédzi otdtivym pohybem ttkové civky 1
v 'ddvkovaci drdze 9 od bodu A podétku
soukdni aZ k bodu B ustfiZeni dtku 3 st¥i-
hatem 10. Utek 3 je k potatku soukédni pii-
védén od predlohové civky § tdtkovou trubi-
ci 4 v tuhém rameni 7 neprom&nnou cestou
aZ do po6lu 6. Dile néasleduje pFivddéni dtku
3 v poddvaci z6n& 9' mezi bodem A potét-
ku soukdni a bodem B st¥ihu tdtkovou tru-
bici 4 v rotujicim rameni 12 proménlivou
cestou. Na této proménlivé cestd mé dtek
3 tvar napjatého tiseku a smysl jeho pohybu
je ddn mezi bodem A podéatku soukéni a




260626

5

bodem B stfihu. Pohyb titku 3 v napjatém
dseku p¥i svém ot&¢ivém pohybu kolem po-
lu 6, sleduje pohyb své p¥isluSné ttkové civ-
ky 1 v zana3eti 2. Mezi bodem B stfihu a bo-
dem A podéatku soukdni ma ttek 3 tvar vol-
ného konce 3‘. Tento volny konec 3° ttku 3
je tFeba dopravit z bodu B stfihu do bodu A

poddtku soukdni tak, aby mohlo byt zahdje-

no dalsi soukani dtku 3 na dtkovou civku
1 nabihajiciho prazdného zanaSeCe 2. Pro
kaZdy ttek 3 tvo¥i neproménnou cestu pfi-
vadéci dtkovd trubice 4 v tuhém rameni 7.
V8echna tuhd ramena 7 jsou vetknutd do
spole¢ného nosného sloupu 8.

Zafizeni k soukéni ttku 3 do utkovych ci-
vek 1 pracuje tak, Ze titek 3 pfedloZeny w
bod& A podatku soukdni se zafne na utko-
vou civku 1 navijet. KdyZ zanaSec 2 s utko-
vou civkou 1 v dévkovaci draze 9 pienese

Gtek 3 do bodu B st¥ihu a je ukon€eno spu-
kéni, je Gtek 3 ustfiZen stfihatem 10. Od to-
hoto okamZiku vznikd mezi pélem 8 a bo-
dem B stfihu volny konec 3‘ utku 3, ktery
je nutno dopravit do bodu A polatku sou-
kéni. Podle obr. 1, 2 a 3 je tato doprava -
tku 3 provadéna pneumaticky tak, Ze volny
konec 3' profoukne mezerou mezi vlastnim

- a sousednim tuhym ramenem 7 a jejimi p¥i-

vadécimi utkovymi trubkami 4, kde toto
profouknuti volného konce 3‘ dtku 3 zajis-
tuje odsavaci hubice 11. Profil mezer mezi
sousednimi pFivddécimi tdtkovymi trubice-
mi 4 je zndzorn&n na obr. 2. Pneumaticky
pohon pohybu sméru D volného konce 3°
itku 3 od bodu B stfihu k bodu A poédtku
soukdni Ize nahradit mechanickym poho-
nem, napf. pomoci magnetu nebo Femenu,
nebo podobnym znémym za¥izenfm,

PREDMET VYNALEZU

Za¥izeni k soukéani ttku do ttkovych ci-
vek u tkaciho stroje s vinitym proSlupem,
u n&ho% jsou tdtkové civky umisténé v za
sebou postupujicich zanaSe&ich, obsahujici
d4vkovaci drdhu s poddvaci zénou pro po-
d4vani tdtku k zanaSefim, vyznafené tim,
e v poddvaci z6n& (9‘) je uspofdddn nos-
ny sloup (8} s fadou tuhych ramen {7}, je-
jichZ konce jsou umist&né v ose ddvkova-
ci drdhy (9) a opatfeny trubkovymi loZis-
ky (13) navazujicimi v p6lu (8) na rotujici

ramena (12), pfiemZ vnit¥fky tuhgch ramen
{7), trubkovych loZisek (13} a_ rotujicich
ramen (12} tvo¥i préchozi pFivdd&ci dtko-
vou trubici (4), a u bodu (A) potatku sou-
kani u ddvkovaci drdhy (9) je uspofédéna
odsavaci hubice (11} pro usmériiovéni u-
stfiZeného konce (3‘) Gtku (3) b&hem jeho
pfemistovdni z bodu (B) stfihu do bodu
{A) podatku soukdni u davkovaci drghy
(9) k pravé sem piichdzejicimu zanaSedi

(2}.

2 listy vykresid




260626




2666286

08R . 4




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

