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一种自行车车筐自动化安装设备，包括：车

架固定机构、传送带、车筐推动机构、车筐下端安

装机构、车筐侧面安装机构、车筐、移动电缸和支

撑柱；通过设置车架固定机构，将自行车车架固

定住，保证了车筐安装时自行车车架的稳定性，

同时固定自行车车架时采用橡胶垫与自行车车

架接触，防止损坏自行车车架的车漆；通过设置

车筐推动机构、车筐下端安装机构和车筐侧面安

装机构，车筐推动机构将最前侧的车筐推动到安

装位置，然后车筐下端安装机构和车筐侧面安装

机构再对车筐进行安装，节省了人力物力，提高

了工作效率，通过对自行车侧面和下端的共同安

装，提高了车筐的稳定性，可以保证其的承重效

果，进一步提高了车筐的使用寿命。
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1.一种自行车车筐自动化安装设备，其特征在于，包括：车架固定机构（1）、传送带（2）、

车筐推动机构（3）、车筐下端安装机构（4）、车筐侧面安装机构（5）、车筐（6）、移动电缸（7）和

支撑柱（8）；

所述自行车车架固定在车架固定机构（1）上，所述车架固定机构（1）的前方为传送带

（2），所述传送带（2）用来传送车筐（6），所述传送带（2）上一次性可容纳多个车筐（6），在传

送带（2）的前方为支撑柱（8），所述支撑柱（8）固定在地面上，所述支撑柱（8）的中间位置固

定有车筐推动机构（3），所述车筐推动机构（3）设置在传送带（2）的末端，且在自行车车架的

正前方，所述支撑柱（8）的顶部固定有移动电缸（7），所述移动电缸（7）的伸缩端固定有车筐

下端安装机构（4）和车筐侧面安装机构（5）。

2.根据权利要求1所述一种自行车车筐自动化安装设备，其特征在于，所述车架固定机

构（1）包括：操作台（101）、电缸A（102）和橡胶垫（103）；

所述操作台（101）的两个支架上各固定有一个电缸A（102），所述每个电缸A（102）的伸

缩端都固定有一个橡胶垫（103），所述橡胶垫（103）的材质为天然橡胶。

3.根据权利要求1所述一种自行车车筐自动化安装设备，其特征在于，所述车筐推动机

构（3）包括：底座（301）、电缸B（302）、推动连杆（303）和挡板（304）；

所述底座（301）固定在支撑柱（8）的中间位置，所述底座（301）的中间位置固定有电缸B

（302），所述底座（301）与推动连杆（303）一端铰接，所述推动连杆（303）的另一端与挡板

（304）铰接，所述挡板（304）的中间位置与电缸B（302）的伸缩端固定在一起。

4.根据权利要求1所述一种自行车车筐自动化安装设备，其特征在于，所述车筐侧面安

装机构（5）包括：异形支架（501）、螺丝储存筒B（502）、电缸D（503）、H形支架（504）、电机B

（505）、圆盘（506）、控制槽（507）、齿轮（508）、双向丝杠滑块组B（509）、卡槽（510）、夹子B

（511）、安装板（512）和电动螺丝刀B（513）；

所述异形支架（501）固定在移动电缸（7）的伸缩端，所述异形支架（501）的两侧固定有

两个螺丝储存筒B（502），所述异形支架（501）的正面固定有电缸D（503）和H形支架（504），所

述电缸D（503）的伸缩端固定有安装板（512），所述安装板（512）上固定有两个电动螺丝刀B

（513），所述电机B（505）固定在异形支架（501）上，所述电机B（505）通过齿轮与皮带与两侧

的两个圆盘（506）相连接，所述圆盘（506）转动安装在H形支架（504）上，所述圆盘（506）的上

的小圆柱滑动安装在控制槽（507）的槽内，所述控制槽（507）下方的齿与齿轮（508）相啮合，

所述齿轮（508）转动安装在H形支架（504）上，所述齿轮（508）的中间位置与双向丝杠滑块组

B（509）的中间位置固定在一起，所述双向丝杠滑块组B（509）的滑块上固定有夹子B（511），

所述卡槽（510）固定在H形支架（504）上，所述螺丝储存筒B（502）中的第一个螺丝尾部穿过

卡槽（510）的槽，且其头部卡在螺丝储存筒B（502）和卡槽（510）之间的缝隙处。

5.根据权利要求1‑4任意一条权利要求所述一种自行车车筐自动化安装设备，其特征

在于，所述车筐下端安装机构（4）包括：螺丝储存筒A（401）、电缸C（402）、电动螺丝刀A

（403）、固定支架（404）、电机A（405）、转轴（406）、棘轮A（407）、棘轮B（408）、齿条（409）、双向

丝杠滑块组A（410）、夹子A（411）、竖杆（412）、控制杆（413）、控制块（414）和卡杆（415）；

所述螺丝储存筒A（401）固定在异形支架（501）上，所述螺丝储存筒A（401）的外部固定

有固定支架（404），所述电缸C（402）固定在异形支架（501）上，所述电缸C（402）的伸缩端固

定有两个电动螺丝刀A（403），所述固定支架（404）的上方固定有电机A（405），所述电机A
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（405）的电机轴与转轴（406）固定在一起，所述转轴（406）的中间位置固定有棘轮A（407），所

述转轴（406）的末端与双向丝杠滑块组A（410）的中间位置固定，所述双向丝杠滑块组A

（410）的滑块上固定有夹子A（411），所述棘轮A（407）的外齿轮与棘轮B（408）的外齿轮相啮

合，所述棘轮B（408）转动安装在固定支架（404）上，所述棘轮B（408）的外齿轮与齿条（409）

相啮合，所述齿条（409）与固定支架（404）之间通过弹簧相连接，所述齿条（409）的中间位置

固定有竖杆（412），所述固定支架（404）上滑动安装有控制杆（413），所述控制杆（413）与固

定支架（404）之间设置有弹簧，所述控制杆（413）的下方设置有控制块（414），所述控制块

（414）与固定支架（404）之间通过弹簧相连接，所述控制块（414）上固定有卡杆（415），所述

卡杆（415）滑动安装在螺丝储存筒A（401）内。

6.根据权利要求5所述一种自行车车筐自动化安装设备，其特征在于，所述棘轮A（407）

与棘轮B（408）结构相同，当棘轮A（407）与棘轮B（408）的内齿轮顺时针转动时，外齿轮不转，

当内齿轮逆时针转动时，外齿轮转动。
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一种自行车车筐自动化安装设备

技术领域

[0001] 本发明涉及自行车组装技术领域，特别涉及一种自行车车筐自动化安装设备。

背景技术

[0002] 随着健康环保生活理念的普及，越来越多的人选择自行车作为日常出行的交通工

具，学生会骑自行车上学，妇女会骑自行车去买菜，总之骑车者很多情况下需携带一些重或

不方便身体携带的东西，这时往往骑车者会把东西放在自行车车筐里；现在都是生产好自

行车后由人工进行车筐的安装，较为浪费时间浪费人力，一定程度上造成经济损失，这样，

有一个可以自动化安装自行车车筐的机器，就显得尤为重要；

为此，申请号为CN  206067987  U的中国专利公开了一种固定自行车车筐的装置，

包括弯曲的第一支撑杆和第二支撑杆，所述第一支撑杆和第二支撑杆呈X型叠放并于中间

交叉点由螺钉连接且可围绕螺钉转动，第一支撑杆和第二支撑杆的底端设有通孔，而第一

支撑杆和第二支撑杆的顶端弯曲并设有连接孔，所述连接孔通过螺丝连接有支撑平台，所

述支撑平台为一体形矩形边框，支撑平台上固设有用于与自行车车把支撑杆连接的第一固

定杆和第二固定杆，所述第一固定杆在支撑平台所在的平面上，所述第二固定杆包括立杆

和连接杆；

但是，通过对以上发明研究发现，该设备虽然起到固定自行车车筐的作用，但不能

对自行车车筐进行自动化安装；

所以，我们需要发明一种自行车车筐自动化安装设备，可以对自行车车筐进行自

动化安装。

发明内容

[0003] 针对上述问题，本发明提供了一种自行车车筐自动化安装设备；通过设置车架固

定机构，将自行车车架固定住，保证了车筐安装时自行车车架的稳定性，同时固定自行车车

架时采用橡胶垫与自行车车架接触，防止损坏自行车车架的车漆；通过设置车筐推动机构、

车筐下端安装机构和车筐侧面安装机构，车筐推动机构将最前侧的车筐推动到安装位置，

然后车筐下端安装机构和车筐侧面安装机构再对车筐进行安装，节省人力物力，提高工作

效率，通过对自行车侧面和底面的共同安装，提高车筐的稳定性，保证其的承重效果，进一

步提高车筐使用寿命。

[0004] 一种自行车车筐自动化安装设备，包括：车架固定机构、传送带、车筐推动机构、车

筐下端安装机构、车筐侧面安装机构、车筐、移动电缸和支撑柱；

所述自行车车架固定在车架固定机构上，所述车架固定机构的前方为传送带，所

述传送带用来传送车筐，所述传送带上一次性可容纳多个车筐，在传送带的前方为支撑柱，

所述支撑柱固定在地面上，所述支撑柱的中间位置固定有车筐推动机构，所述车筐推动机

构设置在传送带的末端，且在自行车车架的正前方，所述支撑柱的顶部固定有移动电缸，所

述移动电缸的伸缩端固定有车筐下端安装机构和车筐侧面安装机构。
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[0005] 进一步地，所述车架固定机构包括：操作台、电缸A和橡胶垫；

所述操作台的两个支架上各固定有一个电缸A，所述每个电缸A的伸缩端都固定有

一个橡胶垫，所述橡胶垫的材质为天然橡胶。

[0006] 进一步地，所述车筐推动机构包括：底座、电缸B、推动连杆和挡板；

所述底座固定在支撑柱的中间位置，所述底座的中间位置固定有电缸B，所述底座

与推动连杆一端铰接，所述推动连杆的另一端与挡板铰接，所述挡板的中间位置与电缸B的

伸缩端固定在一起。

[0007] 进一步地，所述车筐侧面安装机构包括：异形支架、螺丝储存筒B、电缸D、H形支架、

电机B、圆盘、控制槽、齿轮、双向丝杠滑块组B、卡槽、夹子B、安装板和电动螺丝刀B；

所述异形支架固定在移动电缸的伸缩端，所述异形支架的两侧固定有两个螺丝储

存筒B，所述异形支架的正面固定有电缸D和H形支架，所述电缸D的伸缩端固定有安装板，所

述安装板上固定有两个电动螺丝刀B，所述电机B固定在异形支架上，所述电机B通过齿轮与

皮带与两侧的两个圆盘相连接，所述圆盘转动安装在H形支架上，所述圆盘的上的小圆柱滑

动安装在控制槽的槽内，所述控制槽下方的齿与齿轮相啮合，所述齿轮转动安装在H形支架

上，所述齿轮的中间位置与双向丝杠滑块组B的中间位置固定在一起，所述双向丝杠滑块组

B的滑块上固定有夹子B，所述卡槽固定在H形支架上，所述螺丝储存筒B中的第一个螺丝尾

部穿过卡槽的槽，且其头部卡在螺丝储存筒B和卡槽之间的缝隙处。

[0008] 进一步地，所述车筐下端安装机构包括：螺丝储存筒A、电缸C、电动螺丝刀A、固定

支架、电机A、转轴、棘轮A、棘轮B、齿条、双向丝杠滑块组A、夹子A、竖杆、控制杆、控制块和卡

杆；

所述螺丝储存筒A固定在异形支架上，所述螺丝储存筒A的外部固定有固定支架，

所述电缸C固定在异形支架上，所述电缸C的伸缩端固定有两个电动螺丝刀A，所述固定支架

的上方固定有电机A，所述电机A的电机轴与转轴固定在一起，所述转轴的中间位置固定有

棘轮A，所述转轴的末端与双向丝杠滑块组A的中间位置固定，所述双向丝杠滑块组A的滑块

上固定有夹子A，所述棘轮A的外齿轮与棘轮B的外齿轮相啮合，所述棘轮B转动安装在固定

支架上，所述棘轮B的外齿轮与齿条相啮合，所述齿条与固定支架之间通过弹簧相连接，所

述齿条的中间位置固定有竖杆，所述固定支架上滑动安装有控制杆，所述控制杆与固定支

架之间设置有弹簧，所述控制杆的下方设置有控制块，所述控制块与固定支架之间通过弹

簧相连接，所述控制块上固定有卡杆，所述卡杆滑动安装在螺丝储存筒A内。

[0009] 进一步地，所述棘轮A与棘轮B结构相同，当棘轮A与棘轮B的内齿轮顺时针转动时，

外齿轮不转，当内齿轮逆时针转动时，外齿轮转动。

[0010] 由于本发明采用了上述技术方案，本发明具有以下优点：

（1）通过设置车架固定机构，将自行车车架固定住，保证了车筐安装时自行车车架

的稳定性，同时固定自行车车架时采用橡胶垫与自行车车架接触，防止损坏自行车车架的

车漆；

（2）通过设置车筐推动机构、车筐下端安装机构和车筐侧面安装机构，当传送带将

车筐传送到车筐推动机构的位置时，车筐推动机构将最前侧的车筐推动到安装位置，然后

车筐下端安装机构和车筐侧面安装机构再对车筐进行安装，节省人力物力，提高工作效率，

通过对自行车侧面和底面的共同安装，提高车筐的稳定性，保证其的承重效果，进一步提高
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车筐使用寿命。

附图说明

[0011] 图1为本发明整体的结构示意图。

[0012] 图2为本发明车筐下端安装机构和车筐侧面安装机构的结构示意图。

[0013] 图3为本发明车架固定机构的结构示意图。

[0014] 图4为本发明车筐推动机构的结构示意图。

[0015] 图5‑7为本发明车筐侧面安装机构的结构示意图。

[0016] 图8‑11为本发明车筐下端安装机构的结构示意图。

[0017] 附图标号：1‑车架固定机构；2‑传送带；3‑车筐推动机构；4‑车筐下端安装机构；5‑

车筐侧面安装机构；6‑车筐；7‑移动电缸；8‑支撑柱；101‑操作台；102‑电缸A；103‑橡胶垫；

301‑底座；302‑电缸B；303‑推动连杆；304‑挡板；401‑螺丝储存筒A；402‑电缸C；403‑电动螺

丝刀A；404‑固定支架；405‑电机A；406‑转轴；407‑棘轮A；408‑棘轮B；409‑齿条；410‑双向丝

杠滑块组A；411‑夹子A；412‑竖杆；413‑控制杆；414‑控制块；415‑卡杆；501‑异形支架；502‑

螺丝储存筒B；503‑电缸D；504‑H形支架；505‑电机B；506‑圆盘；507‑控制槽；508‑齿轮；509‑

双向丝杠滑块组B；510‑卡槽；511‑夹子B；512‑安装板；513‑电动螺丝刀B。

具体实施方式

[0018] 下面通过实施例，并结合附图，对本发明的技术方案作进一步具体的说明。在下面

的描述中阐述了很多具体细节以便于充分理解本发明，但是本发明能够以很多不同于在此

描述的其它方式来实施，本领域技术人员能够在不违背本发明内涵的情况下做类似改进，

因此本发明不受下面公开的具体实施例的限制。

[0019] 实施例，如图1‑11所示，一种自行车车筐自动化安装设备，包括：车架固定机构1、

传送带2、车筐推动机构3、车筐下端安装机构4、车筐侧面安装机构5、车筐6、移动电缸7和支

撑柱8；

自行车车架固定在车架固定机构1上，车架固定机构1的前方为传送带2，传送带2

用来传送车筐6，传送带2上一次性可容纳多个车筐6，在传送带2的前方为支撑柱8，支撑柱8

固定在地面上，支撑柱8的中间位置固定有车筐推动机构3，车筐推动机构3设置在传送带2

的末端，且在自行车车架的正前方，支撑柱8的顶部固定有移动电缸7，移动电缸7的伸缩端

固定有车筐下端安装机构4和车筐侧面安装机构5；

当需要使用本装置时，首先将自行车车架固定在车架固定机构1上，当固定完成

后，车筐推动机构3推动第一个车筐6到需要安装的位置，然后移动电缸7伸出到合适位置，

然后车筐下端安装机构4和车筐侧面安装机构5对车筐的下端和侧面进行同时安装，当完成

以上工作后，车筐推动机构3收回，传送带2启动，将后侧的车筐6再传送到指定位置，移动电

缸7带动车筐下端安装机构4和车筐侧面安装机构5上移，为下一辆自行车安装车筐6做准

备。

[0020] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图3所示，车架固定机构1包括：操作台

101、电缸A102和橡胶垫103；

操作台101的两个支架上各固定有一个电缸A102，每个电缸A102的伸缩端都固定
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有一个橡胶垫103，橡胶垫103的材质为天然橡胶；

当把自行车车架放置到操作台101的指定位置后，两个电缸A102分别带动一个橡

胶垫103伸出，将自行车车架固定住，因胶垫103的材质为天然橡胶，所以不会对自行车车架

固定位置的车漆造成损伤。

[0021] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图4所示，车筐推动机构3包括：底座301、

电缸B302、推动连杆303和挡板304；

底座301固定在支撑柱8的中间位置，底座301的中间位置固定有电缸B302，底座

301与推动连杆303一端铰接，推动连杆303的另一端与挡板304铰接，挡板304的中间位置与

电缸B302的伸缩端固定在一起；

当传送带2将车筐6传送到指定位置时，传送带2停止，电缸B302伸出，带动推动连

杆303伸长，然后挡板304带动车筐6移动到自行车车架上的安装处，使该车筐6侧面的安装

孔与自行车车架的支架A的螺纹孔重合，使车筐6下端面的安装孔与自行车车架的支架B的

螺纹孔重合，准备进行安装固定。

[0022] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图5‑7所示，车筐侧面安装机构5包括：异

形支架501、螺丝储存筒B502、电缸D503、H形支架504、电机B505、圆盘506、控制槽507、齿轮

508、双向丝杠滑块组B509、卡槽510、夹子B511、安装板512和电动螺丝刀B513；

异形支架501固定在移动电缸7的伸缩端，异形支架501的两侧固定有两个螺丝储

存筒B502，异形支架501的正面固定有电缸D503和H形支架504，电缸D503的伸缩端固定有安

装板512，安装板512上固定有两个电动螺丝刀B513，电机B505固定在异形支架501上，电机

B505通过齿轮与皮带与两侧的两个圆盘506相连接，圆盘506转动安装在H形支架504上，圆

盘506的上的小圆柱滑动安装在控制槽507的槽内，控制槽507下方的齿与齿轮508相啮合，

齿轮508转动安装在H形支架504上，齿轮508的中间位置与双向丝杠滑块组B509的中间位置

固定在一起，双向丝杠滑块组B509的滑块上固定有夹子B511，卡槽510固定在H形支架504

上，螺丝储存筒B502中的第一个螺丝尾部穿过卡槽510的槽，且其头部卡在螺丝储存筒B502

和卡槽510之间的缝隙处；

将车筐6的侧面与自行车车架上的支架A进行安装时，首先，螺丝储存筒B502上的

推板将一个螺丝推动到卡槽510与螺丝储存筒B502端部之间，然后，双向丝杠滑块组B509工

作，带动夹子B511、将这个螺丝夹住，然后，电机B505启动，电机B505带动圆盘506转动，圆盘

506带动控制槽507转动，控制槽507带动齿轮508转动一个较小的角度，齿轮508带动双向丝

杠滑块组B509按照弧形轨迹转动，并带动夹紧螺丝的夹子B511移动到支架A上的安装位置，

使螺丝与支架A上的螺纹孔对齐，然后，电缸D503推动电动螺丝刀B513将该螺丝拧到支架A

和车筐6上，进而实现车筐6的侧面与自行车车架的固定工作。

[0023] 本发明实施例的一个可选实施方式中，如图8‑11所示，车筐下端安装机构4包括：

螺丝储存筒A401、电缸C402、电动螺丝刀A403、固定支架404、电机A405、转轴406、棘轮A407、

棘轮B408、齿条409、双向丝杠滑块组A410、夹子A411、竖杆412、控制杆413、控制块414和卡

杆415；

螺丝储存筒A401固定在异形支架501上，螺丝储存筒A401的外部固定有固定支架

404，电缸C402固定在异形支架501上，电缸C402的伸缩端固定有两个电动螺丝刀A403，固定

支架404的上方固定有电机A405，电机A405的电机轴与转轴406固定在一起，转轴406的中间
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位置固定有棘轮A407，转轴406的末端与双向丝杠滑块组A410的中间位置固定，双向丝杠滑

块组A410的滑块上固定有夹子A411，棘轮A407的外齿轮与棘轮B408的外齿轮相啮合，棘轮

B408转动安装在固定支架404上，棘轮B408的外齿轮与齿条409相啮合，齿条409与固定支架

404之间通过弹簧相连接，齿条409的中间位置固定有竖杆412，固定支架404上滑动安装有

控制杆413，控制杆413与固定支架404之间设置有弹簧，控制杆413的下方设置有控制块

414，控制块414与固定支架404之间通过弹簧相连接，控制块414上固定有卡杆415，卡杆415

滑动安装在螺丝储存筒A401内；

棘轮A407与棘轮B408结构相同，当棘轮A407与棘轮B408的内齿轮顺时针转动时，

外齿轮不转，当内齿轮逆时针转动时，外齿轮转动；

将车筐6的下端与自行车上的支架B进行安装时，首先，电机A405启动，顺时针转

动，带动转轴406转动，同时带动棘轮A407内齿轮顺时针转动，转轴406转动还会带动双向丝

杠滑块组A410转动，双向丝杠滑块组A410带动夹着螺丝的夹子A411转动到支架B的螺纹孔

处，然后，电缸C402推动电动螺丝刀A403向下移动，电动螺丝刀A403将这个螺丝安装到支架

B上，当棘轮A407顺时针转动时，棘轮A407的外齿轮不转动，当上一个螺丝安装完毕后，电机

A405逆时针转动，带动双向丝杠滑块组A410归位，进而带动夹子A411移动到螺丝储存筒

A401的正下方，等待夹住另一个螺丝，当电机A405反向转动时，同时带动带动棘轮A407的外

齿轮转动，带动棘轮B408外齿轮转动，棘轮B408外齿轮带动齿条409移动，齿条409带动竖杆

412移动，竖杆412推动控制杆413向下移动，控制杆413推动控制块414移动，控制块414带动

卡杆415移出螺丝储存筒A401，这时，螺丝储存筒A401内的最下方的螺丝掉下，由夹子A411

夹住，等待下次安装，当最下面的螺丝掉下去后，电机A405顺时针转动，进行下一个螺丝的

安装，此时棘轮A407和棘轮B408的外齿轮会在齿条409弹簧的作用下转动，使得齿条409恢

复原位，使控制杆413、控制块414和卡杆415恢复原位，然后再重复进行其它步骤安装第二

颗螺丝。

[0024] 需要说明的是，术语“上”、“下”、“前”、“后”、“左”、“右”等指示的方位或位置关系

为基于附图所示的方位或位置关系，或者是该发明产品使用时惯常摆放的方位或位置关

系，仅是为了便于描述本发明和简化描述，而不是指示或暗示所指的装置或元件必须具有

特定的方位、以特定的方位构造和操作，因此不能理解为对本发明的限制。
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图 3

图 4
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图 5

图 6
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图 7

图 8
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图 9

图 10
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图 11
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