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Mezi zésobnik podavade dutinek a
vystup do stroje je zafazeno t¥fdict
za¥fzenf{, které mechanicky vyhodnocuje
stav okrajd dutinky - vylomenf nebo
vyhnut{. Vadné dutinky jsou vysouvény
do zésobniku vyloudenych dutinek.
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Vynidlez se tyka za¥izeni pro kontrolu vdlcov§ch t&les, zejména dutinek u bezv¥etenového
dop¥édaciho stroje vyndSenych po vyndSeci dréze ze zdsobnfku dutinek k rozvéd&cimu ustroji
dutinek po stroji, napffklad prost¥ednictvim vynéSectho ¥et&zového dopravniku s vyndSecimi
lopatkami s cyklicky pferufovanym pohybem, p¥ifem nad z&sobnikem dutinek vedle oblasti
priichodu vynidZecfch lopatek Fet&zového dopravniku je uspofddédno oteviené dstf horniho
zédsobniku vyloudenych dutinek.

Dutinky jsou ur&eny napfiklad k navijeni k¥iZovych civek na bezvietenoyych dopfddacich
strojich.. K automatu, ktery navinutou ¢ivku smekd a nasazuje prdzdnou dutinku je nutno
tuto dopravit. AO 234 198 uv4d{i za¥fzeni pro kontinudlnf doddvku dutinek, kde do zédsobniku
lze volné& nasypat dutinky. U tohoteo za¥fzeni je velmi pravd&podobné, Ze obsluha nezkontroluje
dutinky a nevy¥adf po¥kozené, tudi% do automatu se mohou dostat dutinky s vylomengmi a
deformovanymi okraji a zplsobit poruchu, tim i nef4douci prostoje. Za¥fzenf dle AO 232 219
obsahuje zdsobnfky, do nichZ musf{ obsluha dutinky rovnat, je zde tudfZ moZnost vyfazeni
vadnych dutinek, kvalita t¥{d%nf vZak je subjektivni. Némeck§y spis 3 414 680 popisuje
zafizeni s krokov& pohdn&nym dopravnikem jeZ obsahuje rameno s hmatadlem pro zjisfté&ni
neupot¥ebitelnych dutinek a jejich vyloudenf z procesu. Toto zaffzenf je pro zjidt&ni
fyzického stavu okrajl a vylou¥eni vadngch vdlcovgch dutinek nepoufitelné. Bvycarsky spis
CH 631 414 popisuje t¥fd&n{ kuZelov¢ch dutinek, jeho principy nelze pro valcové dutinky
pouZft.

Okolem vyn&lezu je zajistit objektivni kontrolu a vyfazeni dutinek s vylomenymi a
deformovanymi okraji coZ je zaji¥t&no tim, Ze nap¥i& vynd3ec!f drdze vyndSengch dutinek
v mistd cyklického zastaveni{ lopatek vyndZectho ¥et&zového dopravniku je v ose vynesené
dutinky usporaddno vyst¥edovaci dUstrojf opat¥ené pohonem pro uvedené vyst¥ed&né dutinky
do rota&nfiho pohybu, pfidem¥ k zondm okrajl vystfeddné dutinky jsou radiflné& pEifazeny
dotykade &idel, kterxé jsou spolu se snima¥em koncové polohy vyst¥edovaciho dstroji propojeny
s ovladadem pro vysunut! zji¥t3né vadné dutinky z vyndSec{ drdhy k dstf z&sobniku vylou~
Zengch dutinek.

za¥f{zenf dle vyndlezu je prostorov& nendrofné a konstruk&n& jednoduché. Pro pohon
i m&ticl &4st je vyuZito klasickych principd mechaniky &im# je zarudena zna&nd provozni
spolehlivost. Subjektivni vliv obsluhy na kvalitu t¥f{d&nf{ je vyloufen. Daldf vfhody a
v¢znaky jsou déle patrny z p¥ipojengch vykresld, kde znali:

Obr. 1 Celni pohled na za¥izeni
Obr. 2 Bo&ni pohled na za¥izeni
Obx. 3 Pidorysny pohled na vystfeaoyaci dstroji
Obr. 4 Pohled na dotykad &idla
5

Obr. Bo&ni pohled na mechanismus pchonu s ovladalem pro vysunut{ vadné dutinky.

Jak je patrné z obr. 1 a 2 pozistdvd za¥fzen{ z vyndS3eciho Fet&zového dopravniku
1 uspofddandho vertik4ln&. Na Fetdzu jsou p¥ipevn&ny vynaZeci ‘lopatky 2 p¥izplisobené k neseni
jedné dutinky. K dopravniku je p¥isazen z&sobnik dutinek 3 uzplsobeny tak, %e lopatky
2 Yet&zového dopravniku 1 do zésobniku dutinek 3 zasahuji. V horni &&sti vyndSeciho doprav-
niku 1 je umfstdno vyst¥edovaci tGstroj{ 4. Mechanismus vyst¥fedovaciho dstrojf{ 4 je vid&t
na obr. 3 a je tvofen unaSefem 5 a op&rkou 6, tyto jsou suvn® a to&né& uloZeny na ose 7 a
8. UnaZed 5 je pohdnén od vaky 9 Feminkem 10. VaZka 9 zAroveh ov14d4 rozevirac{ mechanismus,
ktery je tvofen levou pdkou 11 jeji% kladka 12 je v kontaktu s vafkou 9 a kladka 13 je
v dréZce unaSefe 5. P¥itka 14 p¥end¥{i pohyb na'pravou pdku 15 jeji% kladka 16 je v dréice
opérky 6. Sevieni zajisfuje pruZina 17. P¥i hodnocen{ vylomeni okraje se po okraji dutinky
18 odvaluje dotykad 19 ovlddajic{ vahadlem 20 &idlo 21 (obr. 4). Vahadlo 20 je tvofeno
ramenem 22 kyvné uloZenym na epu dr#dku 23. Sev¥eni pdk 11, 15 kontroluje snimad 24 upevnény
na pravé pace 15 ovlddany dotykem 25, ktery je spojen s levou pdkou 11 tdhlem 26.

Pohon dopravniku 1 je zndzornZn na obr. 5, elektromotor s p¥evodovkou 27 pohéni ¥et&zem
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28 kolo 29 ulofené na h¥fdeli 30 spole¥n& s unaSefem maltézského k¥ffe 31 a va&kou 3.
Maltézeky kii% 32 je uloZen na spolefném h¥fdeli 33 s hnacim fet&zovym kolem 34 dopravniku
1. Vylou¥en{ vadnych dutinek zajiZfuje ovlada& 35, kterg vysouvad ramena 36 do dréhy dutinek.

Za¥{zen{ v p¥edloZeném pEfkladném provedenf{ pracuje tak, ¥e dutinky uspofddané v z&sob-
niku dutinek 3 jsou vyndSeny lopatkami 2 vyn&Secfho dopravniku 1 k vystfedovacimu dstroji
4. Pohon vyndSecfho dopravniku 1 je odvozen od maltézského k¥i¥e 32, tudiZ doba podavan{
&in{ 1/4 cyklu a 3/4 cyklu jsou vyufity pro m&¥enf. Dutinka 18, kterid zastavi v ose unadede
S a opérky 6 je uchopena, vyst¥fed¥na a je j{ ud&len rota¥n{ pohyb. Dotyka¥e 19 vahadel
20 se odvalujf po okraji dutinky 18, je-li okraj vylomen dojde k sepnutf &idla 21. Nedojde-1i
k Gplnému sevieni una¥ele 5 a opdrky 6 zpisobené deformac{ okraje dutinky 18 je sepnut
spina® 24. Cidla 21 a spina® 24 jsou pfipojeny s ovladadem 35, ktery pootddf rameny 36 .
do dréhy dutinek 18. Vadné dutinky 18 jsou p¥i dallfm cyklu poddvéni vysunuty z vyndSec{
drédhy 101 k dsti 137 zésobnfku 37 vylou¥engch dutinek 18.

PREDMET VYNALEZU

2afizeni pro kontrolu vdlcovych t&les, zejména dutinek u bezvfetenového dop¥édacfho
stroje vynd¥enych po vyndSeci drdze ze zésobnfku dutinek k rozvd&dcimu dstrojf dutinek
po stroji napfiklad prostEednictvim vyn&Seciho ¥et&zového dopravniku s vynéSecimi lopat-
kami s cyklicky pferuSovanym pohybem, p¥ifem¥ nad z&sobnfkem dutinek vedle oblasti pricho-
‘du vynédecich lopatek Fet&zového dopravniku je uspo¥&déno otevfené Gst{ horntho z&sobnfku
vyloutengch dutinek, vyznalené tim, %e nap¥{i% vynéSec{f dréze (101) vynd¥enfch dutinek
© . (18) v mist® cyklického zastavenillopaﬁek (2) vyn&Seciho ¥fetdzového dopravafku (1) je
‘v ose vynésené dutinky (18) uspofddéno vystfedovact Gstrojf (4) opatfené pohonem pro uve-
iden{ vyst¥ed¥né dutinky (18) do rotaniho pohybu, pfilemf k zéném okrajd vyst¥edsné dutin-
ky (18) jsou radiéln& pfifazeny dotykale (19) Zidel (21), které jsou spolu se spinafem °*
(24) koncové polohy vystfedovacfho dstrojf (4) propojeny s oviadaZem (35) pro vysunut{
z2ji5t&né vadné dutinky (18) z vyndBec{ dréhy (101) k dstf (137) sésobanfku (37) vyloulengch
dutinek (18).
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