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一种平移式道岔装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种平移式道岔装置，包

括支撑架、滑动架、滑块导杆、滑块、电动缸以及

至少两个道岔轨道；滑块导杆固定连接在支撑架

上；至少两个道岔轨道以及滑块固定连接在滑动

架上；电动缸分别与支撑架以及滑动架连接，并

可驱动滑动架带动至少两个道岔轨道沿着滑块

导杆相对于支撑架进行平移运动。本实用新型的

平移式道岔装置可以广泛应用到各种娱乐场所、

主题公园的无人驾驶轨道车以及游览车的轨道

变换上，既可以增加场景的数量，增强项目的可

玩性；还可以一轨变多轨，增加更多的车辆在项

目中运行，从而增加项目的载客量；尤其是如果

车辆需要进入设备维修间，还可以通过变轨装置

将车辆导向至维修间内。
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1.一种平移式道岔装置，其特征在于：包括支撑架（1）、滑动架（2）、滑块导杆（3）、滑块

（4）、电动缸（5）以及至少两个道岔轨道；

所述滑块导杆（3）固定连接在所述支撑架（1）上；

所述至少两个道岔轨道以及所述滑块（4）固定连接在所述滑动架（2）上；

所述电动缸（5）分别与所述支撑架（1）以及所述滑动架（2）连接，并可驱动所述滑动架

（2）带动所述至少两个道岔轨道沿着滑块导杆（3）相对于所述支撑架（1）进行平移运动。

2.根据权利要求1所述的平移式道岔装置，其特征在于：所述滑块导杆（3）至少设有两

根；所述滑块（4）至少设有两组；每根滑块导杆（3）对应一组滑块（4）。
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一种平移式道岔装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种游乐设备，具体涉及一种平移式道岔装置。

背景技术

[0002] 目前，各种娱乐场所、主题公园存在着形形色色的无人驾驶轨道车以及游览车，它

们一般都是沿着一个环形轨道，从上站台上车，运行一圈之后，从下站台下车，而中间就只

有一个环形轨道，体验方式比较单一。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于解决上述问题，提供一种能够为无人驾驶轨道车以及游览

车提供轨道变换功能的平移式道岔装置。

[0004] 实现本实用新型目的的技术方案是：一种平移式道岔装置，包括支撑架、滑动架、

滑块导杆、滑块、电动缸以及至少两个道岔轨道；所述滑块导杆固定连接在所述支撑架上；

所述至少两个道岔轨道以及所述滑块固定连接在所述滑动架上；所述电动缸分别与所述支

撑架以及所述滑动架连接，并可驱动所述滑动架带动所述至少两个道岔轨道沿着滑块导杆

相对于所述支撑架进行平移运动。

[0005] 所述滑块导杆至少设有两根；所述滑块至少设有两组；每根滑块导杆对应一组滑

块。

[0006] 本实用新型具有的积极效果：本实用新型的平移式道岔装置可以广泛应用到各种

娱乐场所、主题公园的无人驾驶轨道车以及游览车的轨道变换上，既可以增加场景的数量，

增强项目的可玩性；还可以一轨变多轨，增加更多的车辆在项目中运行，从而增加项目的载

客量；尤其是如果车辆需要进入设备维修间，还可以通过变轨装置将车辆导向至维修间内。

附图说明

[0007] 图1为本实用新型的平移式道岔装置的结构示意图。

[0008] 图2为道岔装置中的支撑架的结构示意图。

[0009] 图3为道岔装置中的滑动架的结构示意图。

[0010] 图4为道岔装置中的电动缸与支撑架以及滑动架连接的结构示意图。

[0011] 图5为本实用新型的平移式道岔装置应用到轨道变换中的示意图。

[0012] 图6为道岔装置中的第一道岔轨道连通轨道段一与轨道段二的示意图。

[0013] 图7为道岔装置中的第二道岔轨道连通轨道段一与轨道段三的示意图。

具体实施方式

[0014] （实施例1）

[0015] 参见图1～图4，本实施例的平移式道岔装置包括支撑架1、滑动架2、滑块导杆3、滑

块4、电动缸5以及道岔轨道。
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[0016] 支撑架1包括主支撑架体1-1以及可拆固定连接在主支撑架体1-1上的若干支撑座

1-2，支撑座1-2分为导杆支撑座1-2-1和电动缸支撑座1-2-2。主支撑架体1-1与建筑结构相

连接，从而使支撑架1成为固定不动的结构体。

[0017] 滑动架2包括主滑动架体2-1以及可拆固定连接在主滑动架体2-1上的若干连接座

2-2，连接座2-2分为滑块连接座2-2-1和电动缸连接座2-2-2。

[0018] 本实施例的道岔轨道为两个，分别为第一道岔轨道6-1以及第二道岔轨道6-2，它

们均可拆固定连接在滑动架2的下方。

[0019] 本实施例的滑块导杆3设有两根，滑块4设有四个（也即两组），每个滑块4中设有便

于滑块导杆3穿过的通孔，每根滑块导杆3穿过两个滑块4，且两端通过导杆支撑座1-2-1可

拆固定连接在主支撑架体1-1上，滑块4通过滑块连接座2-2-1可拆固定连接在主滑动架体

2-1上，滑块4可以沿着滑块导杆3进行平移，从而实现整个滑动架2沿着滑块导杆3进行平

移。

[0020] 电动缸5的一端通过电动缸支撑座1-2-2连接在支撑架1上，另一端则通过电动缸

连接座2-2-2连接在滑动架2上，通过自动控制程序驱动电动缸5进行伸缩运动，从而可带动

滑动架2沿滑块导杆3进行平移运动，进而带动第一道岔轨道6-2和第二道岔轨道6-2与主轨

道进行对接，控制车辆的运动路径。

[0021] 本实用新型的平移式道岔装置应用到轨道变换中的示意图见图5～图7。

[0022] 图5为轨道示意图，当车辆由轨道段一100向轨道段二200或者轨道段三300前进的

时候，可以通过自动控制程序控制本实用新型的平移式道岔装置10选择轨道段二200或者

轨道段三300进行行走。

[0023] 图6为选择车辆由轨道段一100向轨道段二200方向行进，此时平移式道岔装置10

在自动控制程序的控制下，由电动缸5带动滑动架2向下平移，使第一道岔轨道6-1分别与轨

道段一100和轨道段二200连通，这样车辆向前行进时，被轨道自动导向运行至轨道段二

200。

[0024] 图7为选择车辆由轨道段一100向轨道段三300方向行进，此时平移式道岔装置10

在自动控制程序的控制下，由电动缸5带动滑动架2向上平移，使第二道岔轨道6-2分别与轨

道段一100和轨道段三300连通，这样车辆向前行进时，被轨道自动导向由轨道段一100运行

至轨道段三300。
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图2
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图3

图4
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图5

图6

图7
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