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W maszynach do liczenia i kasach re-
jestrujacych, posiadajacych jako element
zasadniczy suwaki nastawcze, istnieje juz
szereg rozwigzan urzadzenia do przeno-
szenia dziesiatkéw, w ktérym wilasciwym
narzadem, przenoszacym dziesiatki, jest
liczaca szyna zebata, przesuwajgca sie
wzgledem suwaka nastawczego. Wiek-
szo§¢ tych urzadzen pod wzgledem budo-
wy jest bardzo skomplikowana, a w przy-
padkach, gdy osiagnieto uproszczenie bu-
dowy, nastgpilo to kosztem pewnosci dzia-
lania urzadzenia. Wynalazek niniejszy u-
suwa te wade umozliwiajac jednocze$nie
wykonanie proste i dzialajgce przymuso-
wo.

Przyklad wykonania urzadzenia we-
dlug wynalazku w zastosowaniu do kasy

rejestrujacej, zaopatrzonej w dwa mecha-
nizmy liczace, uwidoczniony jest na ry-
sunku. Fig. 1 przedstawia przekrdj po-
przeczny kasy rejestrujacej, fig. 2 — wi-
dok z boku urzadzenia do przenoszenia
dziesiatkéw w polozeniu odmiennym niz
na fig. 1, a fig. 3 — 7 przedstawiaja kil-
ka szczegéléw urzadzenia w widoku z bo-
ku. ' '

Liczba 1 oznaczone sg suwaki nastaw-
cze, ktorych skok jest wyznaczany wysu-
nieciem klawiszy 38, dokonywanym przez
nacis$niecie. Klawisze te sa osadzone w de-
seczkach klawiszowych 2, w ktérych mo-
23 byé ryglowane. Skierowane do géry ru-
chy suwakéw nastawczych odbywajg sie
za pomoca dzwigni dwuramiennych 5, o-
sadzonych wahliwie na o$ce 4. Jedne ra-



miona ? tych dZwigni sa polaczone z su-
wakami nastawczymi, a drugie ramiona 8
— z Srubowymi sprezynami pociggowymi
6, przymocowanymi do stalych czesci ka-
sy i powodujacymi obrét dziwigni 5 w le-
wo i, co za tem idzie, skok suwakéw 1 w
goére. Jeden z zebéw 9 kazdego suwaka 1
wspéldziala wtedy z naci$nietym klawi-
szem 3 i zostaje ustawiony w polozenie
odpowiadajace cyfrze przynaleznej naci-
$nietemu klawiszowi. Najwiekszy skok,
jaki suwak 1 moze wykonaé, odpowiada
cyfrze dziewieé. Qdprowadzanie suwakéw
nastawczych 1 do polozenia wyjSciowego
dokonywane jest za pomocs szyny 12, u-
mocowanej na dwéch dzZwigniach kato-
wych 13, osadzonych na oSce 4 po obu
bocznych stronach kasy. Za poSrednic-
twem tarcz kciukowych 10 i 11, zaklino-
wanych na walku 34, dZwignie 18 wpra-
wiane s3 w ruch wahliwy i przy obrocie
ich w prawa strone (wedlug fig. 1) szy-
na 12 wbrew dzialaniu sprezyny 6 obraca
~ramiona 7 i w ten sposéb doprowadza su-
waki nastawcze I do polozenia wyjscio-
wego, przedstawionego na fig. 1. Z kaz-
dym suwakiem nastawczym 1 polaczona
jest jedna liczaca szyna zebata 17 (fig.
3), mogaca sie wzgledem niego przesuwaé.
W tym celu posiada ona otwory prowa-
dnicze 18, w ktére wchodza czopy 19, osa-
.dzone na stale w suwaku 1.

Z kazdg liczacg szyng zebats zazebia
sie jedno kolo zegbate 21, osadzone na os-
ce 20, a z kazdym kolem zebatym 21 za-
zebia si¢ jedno mniejsze kétko zebate 22.
Te ostatnie kétka zebate sa osadzone na
ruchomej oSce 23, podirzymywanej przez
dwie dzwignie katowe 24, umieszczone
wahliwie na oSce 20 po obu bocznych stro-
nach kasy. Na oSkach 25 i 26 osadzone s3
.dwa zespoly ko6l liczacych, odpowiadajg-
cych dwém mechanizmom liczacym kasy,
przy czym na oSce 25 osadzone s3 kola 27,
.a na ofce 26 — kola 28. Kola te sg prze-
Suniete wzdluz swych osi wzgledem kot

'zebatych 21, tak by nie mogly sie z nimi

zazebiaé. Dlatego tez kola 22, ktére po od-
powiednim przestawieniu dzwigni 24,
przenosza naped z két 21 na jeden z ze-
spotéw kél liczacych, posiadaja szeroki
wieniec zebaty.

Wspomniane wyzej przestawienie dzwi-
gni katowych 2/ dokonywane jest za po-
mocg nastepujacego urzadzenia. Kazda
diwignia katowa 24 polaczona jest prze-
gubowo za poSrednictwem lacznika 57 z
jednym ramieniem dZwigni dwuramien-
nej 59. Diwignia ta jest osadzona wahli-
wie na oSce 58, a jej drugie ramie polg-
czone jest przegubowo za poSrednictwem
lacznika 60 z dZwignia 61, polaczong réw-
niez przegubowo z diwignia katowag 62,
osadzong wahliwie na o$ce 4. Dwie tarcze
keciukowe 63, 64, zaklinowane na wale 34,
sterujac diwignie katowsa 62 wprawiaja
w ruch postepowo-zwrotny dzwignie 61.
Przegub 65, laczacy diwignie 61 z laczni-
kiem 60, wspétdziala wtedy w sposéb zna-
ny z czeSciami prowadniczymi 66, 67, u-
stawianymi za pomoca klawiszy 3, wsku-
tek czego diwignia dwuramienna 59 za
poSrednictwem lgcznika 57 i diwigni kato-
wej 24 ustawia kola 22 we wlasciwym po-
lozeniu. Przekladnia miedzy liczacymi szy-
nami zebatymi 17 a kolami liczacymi 27,
28 jest oczywiscie tak dobrana, ze podczas
ruch6w na dét suwakéw nastawczych 1
kola liczgce 27 lub 28 obracajg sie o licz-
be zebéw odpowiadajaca cyfrze naci$nig-
tego klawisza. Takze i dlugo$é przesunig-
cia liczagcych szyn zebatych 17 wzgledem
suwakéw nastawczych 1 w czasie przeno-
szenia dziesigtkéw umozliwia obrét kot li-
czgcych o kat odpowiadajacy jednostce.

Urzadzenie dokonywujace wyzej wspo-
mnianego przenoszenia dziesiatkéw jest
wykonane nastepujgco. Z wyjatkiem su-
waka nastawczego, odpowiadajacego ko-
hu liczacemu jednostki, na kazdym takim
suwaku osadzona jest przesuwnie cze§é
podluzna 29, stanowiaca wlasciwy narzad



do przenoszenia dziesigtkéw (fig. 5). Z
kazdym takim narzadem polaczona jest
przegubowo dzwignia katowa 33, osadzo-
na na oSce 32 i poruszana wahliwie przez
tarcze kciukowa 31, zaklinowang na wal-
ku 30 (fig. 1). Réwniez na kazdym suwa-
ku nastaweczym 1, z wyjatkiem powyZsze-
go suwaka, odpowiadajacego kolu liczgce-
mu jednostki, osadzona jest wahliwie za-
padka 35 (fig. 7), ktéra za pomoca Sru-
bowej sprezyny pociggowej 36, laczacej
ja z suwakiem nastawczym w polozeniu

uwidocznionym na fig. 1 i 3, zazebia sie
" swym zebem 37 o wystep 38 liczacej szy-
ny zebatej 17 i zapobiega w fen sposéb
przesuwaniu sie tej szyny wzgledem od-
no$nego suwaka nastawczego. Na kazdym
narzadzie 29 zamocowany jest czop 39,
ktéry wspéldziala' ze zderzakiem kierow-
niczym 41 tarczy 40 (fig. 4), osadzonej
wahliwie na o$ce 20. Poza tym tarcza 40
posiada jeszcze dwie powierzchnie keiuko-
kowe 42, 48, z ktérych pierwsza moze
wspétdzialaé z zebem dziesigtkowym 45
kola liczgcego 27, a druga — z zgbem
dziesigtkowym 45 kola liczacego 28. Na-
rzad 29 posiada jeszcze czop 46 oraz kra-
wedz sterujaca 47. Czop 46 przy ruchu
narzadu 29 w gére zahacza o dolny koniec
liczacej szyny zebatej 17, doprowadzajac
ja do polozenia wyjsciowego. Krawedz ste-
rujgca 47, wygieta w ksztalcie luku,
wspéldziala w czasie przenoszenia dzie-
sigtka z gbérng powierzchniag wystepu 38
szyny liczacej 17, przesuwajac jg w dét
wzgledem suwaka nastawczego 1. Sprezy-
na pociggowa 49, laczaca narzad 29 do
przenoszenia dziesigtkéw z czeScig stalg
48 kasy, utrzymuje narzad 29 w styku z
nieruchomym czopem prowadniczym 50.
Kola zebate 21 (fig. 6) posiadaja szyne
zapadkowa 58, umocowang na dwéch
dZzwigniach 52. Kazda z nich jest polaczo-
na przegubowo za poSrednictwem lgczni-
ka 68 z dwuramienng diwignig 71, osa-
dzong wahliwie na o$ce 4 i sterowana

przez tarcze kciukowe 69, 70, zaklinowa-
ne na walku 34. Obrét tych tarcz powodu-
je, ze szyna 58 na przemian wilacza sie i
wylacza z kot zebatych 21.

Urzadzenie do przenoszenia dziesigt-
kéw dziala, jak nastepuje. Po naci$nigciu
zgdanej kwoty na klawiszach 3 diwignie
katowe 33 przesuwaja w gére narzad do
przenoszenia dziesigtkéw 29. BezpoSred-
nio potem suwaki nastawcze 1 przesuwa-
ja sie réwniez w gére i zajmuja poloze-
nia odpowiadajace wartoSei naciénigte]j
kwoty. Podczas tego ruchu szyna 53 zaj-
muje polozenie nieczynne, a kola 21 i 22
zostaja obrécone, nie obracajac zadnego z
zespoléow két liczacych, poniewaz kola 22
zazebiajg sie wtedy tylko z kolami 21.
Gdy suwaki nastawcze 1 oraz narzady 29
osiggnely swoje gbérne polozenia, wéwezas
szyna 53 zazebia sie z kolami 21, a mniej
wigeej réwnoczesnie albo bezposrednio po-
tem, na skutek ruchu wahliwego diwigni
24, kola przelaczajace 22 zazebiaja sie z
kotami liczacymi 27 lub 28. BezpoSrednio
potem szyna 53 wylacza sie z zazgbienia
z kolami 21, a na skutek ruchu szyny 12,
skierowanego ku dolowi, suwaki nastaw-
cze 1 zostaja odprowadzone z powrotem do
polozenia wyjSciowego. Gdy jedno lub kil-
ka koét liczacych 27 lub 28, zazebiajacych
sie¢ z kolami zebatymi 22, przekroczy ze-
ro, wéwczas zeby dziesigtkowe 44 albo 45

-odnoénych két liczaecych uruchomiaja po-

wierzchnie keciukowe 42 wzglednie 43 tarcz
40. Wtedy tarcze te obracaja sie w lewo
(fig. 1, 2) i zostaja w tym polozeniu, u-
widocznionym liniami pelnymi na fig. 1,
zaryglowane za pomoc3 ramienia zaporo-
wego 51, uruchomianego sprezyng. Tar-
cze, ktore nie zostaly obrécone, wspomnia-
ne ramiona zaporowe 51 utrzymujg w ta-
kim polozeniu, ze zderzaki kierownicze 41
tych tarcz zajmuja polozenie zaznaczane
na fig. 1 liniami kreskowanymi. Gdy: su-
waki 1 powréceily do polozenia wyjSciowe-
go i kola zebate 22 przestaly zazebiaé sie



%.kolami liczacymi, wéwczas diwignie 33
rozpoczynajg przesuwaé w dol narzady do
przenoszenia dziesigtkéw 29. Ruch ten nie
odbywa sie réwnoczes$nie dla wszystkich
ramion, lecz jest kolejny i rozpoczyna sie
od ramienia odpowiadajacego kotu liczg-
cemu jednostki. Jedli przedtem zab dzie-
siatkowy kola liczacego np. jednostki ob-
réci tarcze 40 do polozenia uwidocznio-
nego na fig. 1 liniami pelnymi, wéwczas
czop 39 przesuwanego na dét narzadu 29,
odpowiadajacego kolu liczgcemu dziesigt-
ki, uderzy o gérna powierzchnie zderzaka
kierowniczego 41, odchylajac narzad 29
nieco w prawo wbrew dzialaniu sprezyny
49. Tego rodzaju ruch narzadu 29 spowo-
duje, ze krawedZ sterujaca 47 uderzy o
zapadke 35 i odprowadzi ja na bok, utrzy-
mujac ja nadal poza obrebem zaryglowa-
nia sie z wystepem 38 liczace] szyny ze-
batej 17. Nastepnie dolna czesé krawedzi
sterujacej 47 uderzy o gérng powierzchnie
wystepu 38, przesuwajac liczagcg szyne ze-
batg wzgledem suwaka nastawczego 1 do
polozenia uwidocznionego na fig. 2. Pod-
ezas tego ruchu zeby szyny liczacej 17 ob-
r6ca kolo zebate 21 i polaczone z nim ko-
1o liczace dziesigtki o kat odpowiadajacy
jednemu dziesigtkowi. Gdyby w czasie
przenoszénia dziesigtka kolo liczace np.
dziesiagtki przeszlo z dziewiatki do zera,
wtedy dzieki temu, Ze narzad 29, naleza-
¢y do kola liczgcego setki, dopiero zaczy-
na przesuwaé sie na dél, nastapi wyzej
‘opigsane dzialanie narzadéw do przenosze-
nia dziesigtkéw, odpowiadajacych tym ra-
zem koiln liczacemu setki. Po dokonaniu
przeiaczenia czesci kasy przyjmujg polo-
zenie uwidoeznione na fig. 2. A wiec spre-
zyna 49, gdy czop 39 przeszedt poza zde-
-rzak 41, przyciagnela znéw narzad 29 do
zetkniecia sie z czopem prowadniczym 50.
Zapadka 35 jest jednak jeszcze utrzymy-
wana poza obrebem zaryglowania sie z li-
czacy szyna zebata, a kola zebate 22 nie
zazebiaja sie juz z kolami liczacymi. W

ten sposéb pierwszy okres pracy maszy-
ny zostat ukonczony.

W czasie opisanego dzialania urzadze-
nia szyna zaporowa 53 zazebia sie z kola-
mi zebatymi 21 tylko wtedy, gdy dzwignie
24 doprowadzaja kola przelaczajace 22 do
zazebiania sie z jednym z zespoléw két li-
czacych. Poniewaz poza tym kola liczace,
gdy nie zazebiaja sie z kolami przelacza-
jacymi 22, sa roéwniez utrzymywane w
swych polozeniach za pomocg zwyklych
narzadéw zaporowych (na rysunku nie
uwidocznionych), przeto urzadzenie do
przenoszenia dziesigtkOw pracuje przymu-
sowo i bardziej niezawodnie od innych do-
tychczas znanych urzadzen o budowie bar-
dziej skomplikowanej.

Nastepny okres pracy maszyny prze-
biega w sposéb nastepujgcy. Diwignie 33
przesuwaja w sposéb wyzej opisany na-
rzady 29 w goére. Wtedy czopy 39 wspél-
dzialajag z dolnymi powierzchniami zde-
rzakéw kierowniczych 41 tarcz 40 i zaj-
muja polozenia uwidocznione na fig. 2.
Na skutek dzialania czopa prowadniczego
50 czopy 39 narzadbéw 29 przy wspéldzia-
laniu ze zderzakami 41 odprowadzaja tar-
cze 40 z powrotem do polozen, jakie zaj-
mowaly, zanim nastapilo przenoszenie
dziesigtkéw. W tym czasie podczas ruchu
w goére diwigni 33 czopy 46 narzadéw 29
uderzaja o dolne krawedzie liczacych szyn
ze¢batych 17 i odprowadzajg je z powro-
tem do ich polozen wyjsciowych, w kt6-
rych zapadki 35 zaryglowuja szyny 17,
jak przedstawiono na fig. 1, 3.

Zastrzezenia patentowe,.

1. Urzadzenie do przenoszenia dzie-
sigtk6w w maszynach do rachowania i ka-
sach rejestrujgcych, zaopatrzonych w su-
waki nastawcze, w ktérych to maszynach
przenoszenie dziesiatkéw nastepuje na
skutek przesuwania liczace] szyny zeba-
tej wzgledem suwaka nastawczego, zna-



mienne tym, ze kazdy suwak nastawczy
(1), z wyjatkiem suwaka wspélpracuja-
cego z kolem liczagcym jednostki, posiada
dzialajgcy przymusowo narzad (29) do
przenoszenia dziesigtkéw, ktéry wspél-
dziala z tarcza prowadniczg (40), gdy zo-
stala ona wychylona w poloZenie czynne
przez zab dziesigtkowy (44 wzglednie 45)
jednego z két liczacych (27 wzglednie 28),
odpowiadajacych cyfrom nizszego z kolei
rzedu, wskutek czego zderzak prowadni-
czy (41) tarczy prowadniczej (40) powo-
.duje, iz powyzszy narzad (29) w czasie
jego ruchu na dé} przesuwa liczacg szyne
zebatg (17) wzgledem suwaka nastawcze-
go (1), a tym samym przeniesienie dzie-
sigtka.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Ze przymusowo dzialajacy na-
rzad (29) posiada czop (39), ktéry wspél-
pracuje okresowo ze zderzakiem (41) tar-
czy (40), przy czym podczas przenoszenia
dziesigtka przy ruchu narzadu (29) w dét
ten ostatni zostaje odchylony w kierunku
przeciwnym do dzialania sprezyny (49),
powodujgc wylaczenie przyrzadu ryglujg-
cego liczacg czyne zebatg (17) i przesunie-
cie jej w dél. a podeczas ruchu tego narza-
du (29) w gére jego czop (39) odprowa-
dza tarcze (40) do jej polozenia nieczyn-
nego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tym, ze przymusowo dzialajgcy
narzad (29) posiada drugi czop (46), kt6-

ry przy ruchu tego narzadu w gére po do-
konanym przeniesieniu dziesiatka odpro-
wadza liczaca szyne zebata (17) z powro-
tem do jej polozenia nieczynnego.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tym, ze na kazdym suwaku na-
stawczym (1) osadzona jest wahliwie za-
padka (35), zaopatrzona w sprezyne (36),
laczacy ja z suwakiem nastaweczym (1), i
posiadajaca zab (87), ktory zazebia sie z .
wystepem (38) liczacej szyny zebatej (17),
gdy znajduje sie ona w polozeniu nieczyn-
nym.

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4,
znamienne tym, ze osadzona na oSce (20)
tarcza (40) posiada zderzak prowadniczy
(41) z krawedzia pochylong pod ostrym
katem do podstawy osi szyny liczacej (17)
oraz dwie powierzchnie kciukowe (42, 43),
za poSrednictwem ktérych zeby dziesigtko-
we (44, 45) kot liczacych wychylaja tarcze
(40) w polozenie umozliwiajace wspélpra-
ce zderzaka (41) z czopem (39) przymu-
sowo dzialajacego narzadu (29)..

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 5,
znamienne tym, ze kazda tarcza (40) po-
siada zapadke (51), ktéra rygluje ja w po-
lozeniu czynnym lub nieczynnym.

Kooperativa

Forbundet Forening u. p. a.
Zastepea: inz. J. Wyganowski,
rzecznik patentowy..
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