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‘Zatizeni pro automatické podédvéani a u-
kladani soutdsti zejmena prirubového tvaru
pro.automatizované technologické pracovis-
t8 tedi zdsobevani tohoto pracovisté dosta-
tetnym mnoZstvim polotevarl za soufasné
moZnosti :odkldddani opracovanych soucasti. "

Za¥izeni tvoFi otofna pleSina se dvéma za-
sobnikovymi jednotkami, z nichZ kaZda je
twoiiena podavaci ploSinou a uklddaci plo-
Sinpu. Tyto ploSiny maji spoletny pohon a
pohybové $rouby :kazdé pleSiny jsou opatie-
ny ;protismérnymi zévity. Protismérny pohyb
obou plodin je odvozen -od Cidla, ktere, do-
jde-li k odebrdni polotevaru z odebiraciho
mista, -ddva impuls k -pohybu jedné ploSiny
nahoru a druhé :doll. Ve vyFezech ploSin
jsou vodici listy prestavitelné podle velikosti
praméru pfirub.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro automatické
podéavani souldsti zejména prirubového tva-
ru a pro soucasné uklddéni obrobenych sou-
Casti do stohu pro automatizované, manipu-
latorem obsluhované technologické praco-
visté.

Podavéani prirubovych souCésti na auto-
matizovanych pracoviStich se provddi zpra-
vidla pomoci systémovych palet, na jejichZ
obvodu jsou v jedné radé& polotovary a ve
druhé Ffad& obrobené souddsti. Palety jsou
umistény na otofném stole, ktery krokuje
pFi odebirdni kaZdého polotovaru, resp. pri
nasunuti opracované soucgsti. U jiného zné-
mého zaFizeni jsou souddsti stohovdny, pfi-
CemZ se vysouvd spodni soufdst nebo se
odebird vrchni se souCasnym pfizveddvdnim
stohu. Ukladani obrobenych soudésti po pro-
vedené operaci se provadi na skluz nebo na
dopravnik.

Nevyhodou téchto =zafizeni je pomérndg
mala kapacita systémové palety, omezeny
zplisob zaklddani souddsti a v pripadé ode-
birdni ze stohu nutnost pouZit dal3i mecha-
nismus pro ukldddni opracovanych soudasti.

Tyto nevyhody odstrafiuje zafizeni pro
automatické poddvani soufasti zejména pri-
rubového tvaru a pro soudasné ukladani ob-
robenych soucdsti do stohu pro automati-
zované, manipuldtorem obsluhované techno-
logické pracovists.

Podstata vynédlezu je v tom, Ze na oto&né
ploSiné jsou umist&ny dv& dvojice podéva-
cich ploSin a uklddacich plo$in mechanicky
spojenych k vyvozovani vZajemn# protismér-
neho pohybu poddvaci plo3iny a uklédaci
plosiny spolefnym pohonem, ktery se skla-
dd z pievodového elektromotoru, na jeho
hiideli je dvojité ret&zové kolo spojené fFe-
tézovym prevodem s fet&zovymi koly pohy-
bovych Sroubfi, na kterych jsou umistény
prisluSné matice ploSin.

Pokrok dosaZeny vyndlezem spo¢ivé v tom,
Ze se zvySuje kapacita zasobniku pFirubo-
vych souldsti a souCasnd se umoZituje i u-
klddani obrobenych soudsti pro eventudlni
dalsi manipulaci se stohem.

Vynélez je zndzornén na vykresech, kde na
obr. 1 je plGdorysné uspofddédni zasobniku
a na obr. 2 schematické uspofddani pohonu
poddvaci ploSiny (v pootofeni bez vodicich
list].

Zafizeni tvoli oto¢nad plodina 1 (obr. 1},
na které jsou umistény dvé zdsobnikové jed-
notky tvorené poddvaci plofinou 2 a ukla-
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daci ploSinou 3. Tyto ploSiny 2, 3 jedné za-
sobnikové jednotky madji spoletny pohon
reverzatnim prevodovym elektromotorem 4.
KaZdda z ploSin 2, 3 je prostifednictvim dvou
matic 5, 5 (obr. 2) spojena s piislusnymi
pohybovymi Srouby 6, resp. 7, pridemZ po-
hybové Srouby 6 podévaci plo3iny 2 maji pra-
vy zavit a pohybové Srouby 7 uklddaci plo-
Siny 3 maji z4vit levy. Stejné tak maji pravy
a levy zavit matice 5, resp. 5.

Spoletny pohon je proveden Fet&zovym
pfevodem 10. Na hiideli prevodovky 4 je
dvojité Tetdzové kolo 8 a na pohybovych
Sroubech 6, 7 jsou nasazena jednoduchd fe-
tézova kola 9 v odpovidajicich rovindch. Pri
potfeb& mensi velikosti kroku uklddaci plo-
8iny 3 neZ kroku poddvaci plo$iny 2 (pfi
vétsich zmé&ndch délkového rozmé&ru opra-
cované priruby) je moZno piisluinou korek-
ci provést odliSnym Fetézovym prevodem

. obou vétvi, Ve vyFezech 2, 3 jsou umistdny

vodici 1isty 11 [obr. 1) piestavitelné na des-
ce ototné ploSiny 1 podle velikosti priméru
pfirub. Nad poddvaci plosinou 2 je v horni
urovni stohu polotovarit 13 umist&no &idlo
12, od kterého je odvozen automaticky pro-
tismérny pohyb obou ploin 2, 3 po uloZeni
obrobené souddsti a po odebrani dalsiho
polotovaru 13.

Na pocéatku cyklu je podavaci ploSina 2
v dolni poloze a je naplndna polotovary 13
az do vySe odebiraciho mista. Naklddaci plo-
Sina 3 je v horni poloze. KdyZ manipulétor
uloZi opracovanou soucddst 14 na uklddaci
misto 16, premisti se k odebiracimu mistu
15, uchopi horni polotovar 13 a prenese jej
na technologické pracovi§té. Po odebranf
tohoto polotovaru 13 dé ¢&idlo 12 impuls k
pohybu poddvaci ploSiny 2 smérem vzhiiru
a souCasnému pohybu uklddaci plo3iny 3
smeérem dold. Pohyb obou plodin 2, 3 je
ukoncCen, kdyZ polotovar 13 dostoupi opét
do urovné odebiraciho mista 15. Tim se za-
roveii uvolni misto pro uloZeni dal3i opra-
cované soutdsti 14 a cely cyklus se opakuje
aZ do vyprdzdnéni celé podavaci plodiny 2.

Ve vlastni funkci, tj. automaticky obslu-
hované, je vidy jedna dvojice ploSin 2, 3.
Druhé dvojice plosin 2, 3 slouZi k p¥ipravé,
tj. odebirdni obrobenych souddsti 14 a ukla-
dani polotovard 13 do zasobniku. Po skonde-
ni cyklu se otofnd plodina 1 pootodi o 180°
a do funkce se dostane druhéd dvojice plo-
Sin 2, 3.
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PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro automatické podavani sou-
g4sti pro automatizované technologické
pracovi$ts, vyznadujici se tim, Ze se sklada
z oto&né ploginy (1), na které jsou umistény
dvé dvojice podavacich ploSin (2) a ukla-
dacich plo3in (3), mechanicky spojenych
k vyvozovéni vzdjemné& protismé&rného pohy-
bu podavaci plodiny (2} a uklddaci ploSiny
(3) spoleénym pohonem, skladajicim se 2z
pFevodového elektromotoru (4), na jehoz
hiideli je dvojité Fet&zové kolo (8) spojené
fetdzovym prevodem (10) s Fet€zovymi koly

(9) pohybovych Sroubdl (6, 7), na kterych
jsou umist&ny piislu§né matice (5, 5’} plo-
&in (2, 3). '

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze nad podévaci ploSinou (2] je umis-
téno alespoii jedno ¢idlo (12).

3. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, ¥e ve vyfezech podédvacich ploSin (2)
a ukladacich plosin (3) jsou prestavitelné
vodici listy (11) pro vedeni sloupct poda-
vanych a uklddanych soucasti.

FIERT

2 listy vykresi
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Okbr. 2
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