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W patencie Nr 7132 zastosowane sa
dwie magneto-elektryczne maszynki (20 i
23) do wykonywania pomiaréow sklado-
wych poziomych i pionowych szybkosci ka-
towej celu.

Udoskonalenie stanowiace przedmiot
wynalazku niniejszego umozliwia stosowa-
nie, celem wykonania tych pomiaré-v,
szybkosciomierzy (tachymetréw) jakiego-
kolwiek typu. Przyjmuje si¢ jednak w o-
pisie ponizszym, iz stosuje si¢ tachymetry
mechaniczne typu powszechnie uzywanego
w przemysle, a ktére daja zboczenie o tym
samym zawsze kierunku i wskazuje war-
tos¢ przecietna szybkosci katowej w prze-
ciagu okreslonego czasu (w przeciagu dwu

ap, lub trzech sekund).

Udoskonalenie to posiada zalety na-
stepujace:

a) Celowniczy nie potrzebuje sledzi¢
za celem tak SciSle i stale, poniewaz wy-
starcza okresli¢ szybko$é sredmia celu, aby
praktycznie usunaé wszelkie nieregularno-
$ci w celowaniu,

b) Wskazania sa zawsze S$cisle, pra-,
widlowe]niezaleznie'od zmiany temperatury

c) Czulo$é przyrzadéw, wyznaczaja-
cych poprawki kinetyczne, moze byé po-
wiekszona dowolnie,

Schematyczna fig. 1 rysunku przedsta-
wia, tytutem przykladu, w jaki spossb
mozna okre$lié poprawke kinetyczna kata
polozenia o, ktéra wyznacza zgodnie z pa-
tentem gltéwnym wzér



Sin s =#F (di

We wzorze tym f, oznacza czas trwania

przelotu w powietrzu, (% skladowa

pionowa szybkosci katowej cglu. o, kat
polozenia (site) w danej chwili
prawke kinetyczna w kierunku,

~ Schemat na fig. 2 przedstawia, w jaki
sposob narzady, stosowane w ukladzie fig.
1, moga byé rozmieszczone, aby mozna je
bylo umies$ci¢ w schemacie ogélnym, przed-
stawionym na fig. 2 pafentu Nr 7132,

Na fig. 1 aa! oznacza wskazoéwke tachy:
metru  stosowanego do wyznaczania sktado-
wej pionowej szybkosci katowej celu.
Wskazéwka ta obraca sie okolo osi a i li-
zga si¢ koricem a! po oporniku kolistym
b — b'. Przy szybkosci réwnej zeru koniec
a' zpajduje si¢ w punkcie b i otrzymujemy

da
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Kat, o jaki malezalo obroci¢ dzwignie
h k' dla otrzymania. przesuniecia iA!, jest
wigc proporcjonalny do wartosci absolut-
Aej pierwszego wyrazu poprawki s.

Nie wystarczy to jednak, poniewaz kie-
runek obrotu 4 h' powinien byé odwrotny,

gdy (:—:) zmienia swéj znak, W -tm ces
0

lu stosuje sie: przelacznik p uruchomiany
samoczymnie w ten sposéb, aby wlaczal,
stosownie do kierunku obrotu pokretta
npolozenia” badzto opornik i!, badz drugi
opornik j j! identyczay z i i*, i umieszczo-
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~ Sin a, Cos a,

dzwignie, obracajaca sie¢ okolo ¢, i ktorej
koniec ¢! przesuwa si¢ automatycznie po
oporniku d — d' w ten sposéb, aby d ¢! ==
k, f,; e' przedstawia dZwigni¢ obracajaca
si¢ okolo e, ktérej koniec e! jest przesuwa-

ny samoczynnie po oporniku g g' w len
Sin O

sposob, aby: el—= ————; hh

P g e

przedstawia dZwigni¢ obracajaca si¢ okolo
h, ktorej koniec h' mozna przesuwaé od-
recznie po reostacie i i'; litera k jest ozna-
czone ogniwo; [ I' oznacza opor staly; m—
woltomierz polaczony w szereg =z opo-
rem s st :

Cztery oporniki, ogniwo i woltomierz sa
polaczone ze soba, jak to widaé z rysunku
w ten sposob, aby tworzyly mostek Wheat-
stone’a. Wobec tego, obracajac A hA! w ten
sposéb, aby wskazowke woltomierza utrzy-
ma¢é na zerze, otrzymamy:

. bd
g’ ap-

bk (@)
By 2 \dt],

ny, jak to widaé z rysunku, " jako dalszy
ciagg pierwszego; przelacznik odwracajacy,
sktadajacy si¢ z dwu przelacznikow g i r,
uruchomianych samoczynnie w ten sposéb,
ze przestawiaja odwrotnie potaczenia wol-
tomierza m, w chwili gdy A h' przekracza
odstep pomiedzy dwoma opornikami i i!
ijjt

Latwo dowiesé¢, iz gdy wyraz pierwszy
poprawki 5 zmienia znak, zachowujac swa
warto$¢ bezwzgledna, kanonier, ktéremu
zlecono trzymaé wskazéwke woltomierza
m na zerze, musi przesuwaé h hi* w ten

Sin (2y+-o)

Sin o,



sposéb, aby ja doprowadzi¢ do polozenia
hh*, przyczem punkt h* okresla sie z row-
nania j h“ =i k'

W samej rzeczy zmiana kierunku obro-
tu pokretla potozenia (site) pociaga za so-
ba przedewszystkiem to, ze p przerywa po-
taczenie z i i i kieruje je na j j.

Przerwanie polaczenia z i i* wywoluje
raptowne odchylenie si¢ wskazéwki wolto-
mierza m w kierunku, ktéry zmusza obstu-
gujacego do przesuniecia h h' w ten spo-
so6b, aby wywotaé zmniejszenie i h'.

W chwili gdy h h* dojdrie do j, odchy-
lenie wskazéwki woltomierza m zmienito-
by raptownie kierunek, gdyby polaczenia
woltomierza pozostaly te same. Lecz prze-
suniecie przelacznika q r wprawionego w
ruch automatycznie, zanim h‘ przejdzie w
j, utrzymuje odchylenie woltomierza w

|,
ks | 2 \dt/,

Przesunigcia te sa wiec w zupelnosci
proporcjonalne do poprawki o.

Opér | I' stluzy do ograniczenia inten-
sywnoséci pradu dostarczanego przez ba-
terje k.

Opér regulujacy s s! stuzy do zmiany
czulo$ci woltomierza dla ulatwienia pracy
kanoniera, utrzymujacego wskazéwki na
zerze. Zaznacza sig, iz okre$lanie popra-
wek kinetycznych odbywa sie zawsze w
sposob ciagly, gdyz ograniczyliémy sie do
zastapienia szybkosci chwilowej szybkoscia
przecietna w przeciagu czasu, ktéry mozna
dowolnie zmniejszaé.

Na schematycznej fig 2 wszystkie lite-
ry zachowuja te same znaczenia, jakie
mialy na fig. 1 niniejszego patentu, le:z
i cyfry, uzyte na fig. 2 patentu glownego,
zachowuja te same znaczenia, jakie tam
posiadaty.

- Szybkosciomierz mechaniczny, zaste-
pujacy maszyne magneto-elektryczna 23,
oznaczony jest cyfra 23‘, Wprawia go w

Sin (2,4-9) _ a2
Sin o,

tym samym co i przedtem kierunku, w ten
sposéb, iz kanonier zmuszony jest w dal-
szym ciagu przesuwaé h h‘ po jj' az do po-
tozenia h h*; punkt A" okresla sie na pod-
stawie rownania j h“ =i A",

Aby osiaggnaé w sposob samoczynny
52
2
Sin 4,Cosa,oporniki i i* i j j' zostaja u-
mieszczone na wycinku osadzonym na ra-
mieniu n obracajacem si¢ samoczynnie o-
kolo h o kat, rowny

kiky O
~ Tk, 2 Sin 2, Cos a,

Wynika z tego, iz przesunigcia katowe,
jakie nalezy nadaé dzwigni A A* dla u-
trzymania wskazéwki woltomierza m na
zerze, rOwnaja sie

odejmowanie drugiego wyrazu s, t j.

2 Sin o, Cos ao}

ruch pokrgtlo 12, poruszajace réwniez
przelacznik p (np. zapomoca przekladni
ciernej).

Pokretlo 40 wprawia w ruch zapomoca
§limaka 41 i kola 42 nie jak uprzednio
sprezyne spiralna woltomierza 38 (przy-
rzad ten zostal usuni¢ty) lecz dzwignie h h'.

Rami¢ n polaczone jest z drazkiem 65,
ktory si¢ opiera o bgben o krzywej po-
wierzchni 66,

Dziwigni¢ i i* wprawia w ruch (jak {o
bylo ze stykiem 36) beben o krzywej po-
wierzchni 61 o obrysie uksztaltowanym w

%
Sin (2, 4+ o

ten sposéb, ze daje on zamiast

Sin_(%+o) .Opornik g g' zamienia opor-
Sin a,
nik 3¢ — 35.

Dziwignie ¢ ¢! wprawia w ruch (jak to
bylo ze szczotka ruchoma 25) wat 78, sli-
mak 80 i kolo 79.

Przelacznik odwracajacy, skladajacy
si¢ z dwu przelacznikow ¢ i r, mozna wy-



kona¢ w postaci dwu stykéw ruchomych,
przymocowanych do 42 i przesuwajacych
si¢ po dwu pétkolach, umieszczonych na
podstawie opornikéw i i' oraz j jl.

Rozumie sie, iz fig. 2 rysunku przed-
stawia tylko modyfikacje czeéciowe, ja-
kie nalezy wprowadzi¢ do fig. 2 patentu
glownego, aby méc okresli¢ poprawke o
zapomoca tachymetru mechanicznego, Wy-
znaczanie poprawki 6 w ten sam sposdb
pociagneloby zmiany analogiczne w odpo-
wiednich tylko czesciach. Wszystkie za$
inne czesci nadawacza poprawek pozosta-
ja takie same,

Zastrzezenia patentowe,

1. Posta¢ wykonania przyrzadu we-
dlug patentu Nr 7132, majaca gléwnie na
celu ulatwienie czynnosci obslugi, zna-
mienna tem, Ze tachymetry magnetyczne,
podajace szybkosé chwilowa, sa zastapio-
ne przez tachymetry mechaniczne, wska-
zujace szybkosé $rednia w czasokresie o-
znaczonym,

2. Posta¢ wykonania przyrzadu we-
dlug zastrz, 1, znamienna tem, ze w celu
rozwiagzywania réwnan, dajacych wartosci

poprawek kinetycznych, zostat zastosowa-
ny mostek Wheatstone'a typu specjalnego,
mianowicie zawierajacy: ramie¢, opor ktore-
go jest proporcjonalny do jednej ze skla-
dowych szybkosci katowej celu, ramie, c-
por ktérego jest proporcjonalny do czasu
trwania przelotu w powietrzu i ramig, kto-

L . Sin a,
rego opoér jest proporcjonalny do - -

Sin (2-+5)
oraz, dla wymierzenia po-
tg (o + o)

prawki co do wielkosci i kierunku, dwa
ramiona, umieszczone symetrycznie i wpro-
wadzane w ruch kolejno przez przelacznik,
poruszany samoczynnie odpowiednio do
kierunku obrotéw pokretla polozenia, przy-
czem pomieniony mostek jest ponadto za-
opatrzony w przelacznik, potaczony z wol-
tomierzem i wprawiany w ruch samoczyn-
nie skutkiem przesunigcia si¢ ruchomego
suwaka pomigdzy rzeczonemi ramionami
symetrycznemi i posiada wreszcie dajacy
sie regulowaé op6r, umozliwiajacy zmiane
czuloéci woltomierza,

lub _ g

Société Schneider & Cie.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 9737

DBruk L. Begusiawsklege, Warazawa.



	PL9737B3
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


