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(54) 재배열된 블록 기반 부호화 기법을 이용하여 비디오 신호의 물체영역을 부호화하기 위한 장치

요약

본 발명은 물체 영역을 포함하는 영상블록을 효과적으로 부호화 하기 위한 영상 신호 처리장치에 관한 것
이다. 본 발명에 따르면, 행 및 열방향 서브블록 어레이를 행 및 열 방향으로 순차적으로 한 픽셀단위로 
이동시켜 이동된 서브블록 어레이들중에서 최소의 평균활성도를 갖는 각각의 행 및 열방향 서브블록 어레
이를 선택한다. 이렇게 선택된 행 및 열방향 서브블록 어레이에 대하여 또 다시 평균활성도가 작은 서브
블록 어레이를 선택함으로써 재배열된 처리블록을 형성한다. 상기 재배열된 처리블록은 물체영역을 포함
하는 최소개수의 서브블록을 갖게되며, 최소개수의 서브블록을 부호화함으로써 부호화 효율을 향상시킬 
수 있다.

대표도

명세서

[발명의 명칭] 

재배열된 블록 기반 부호화 기법을 이용하여 비디오 신호의 물체 영역을 부호화하기 위한 장치

[도면의 간단한 설명]

제1도는 본 발명에 따른 블록 재배열 회로를 이용하는 비디오 부호화 장치를 나타내는 개략적인 블록도.

제2a도는 본 발명에 따른 물체영역를 둘러싸는 예시적인 처리블록을 도시하는 예시적인 도면.

제2b도는 예시적인 행방향 재배열 처리블록을 도시하는 예시적인 도면.

제2c도는 예시적인 열방향 재배열 처리블록을 도시하는 예시적인 도면.

제3도는 제1도에서 도시된 행방향 이동된 서브블록 발생 회로의 상세 블록도. 

제4도는 제1도에 도시된 열방향 이동된 서브블록 발생 회로의 상세 블록도.

* 도면의 주요부분에 대한 부호의 설명

200 : 처리블록 결정 회로              300 : 서브블록 재배열 회로

310 : 행방향 이동서브블록 발생회로
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316 : 버퍼                                   330 : 비교기

340 : 선택기                                400 : 변환 부호화 회로

[발명의 상세한 설명]

본 발명은 영상신호 처리장치에 관한 것으로, 보다 상세하게는 물체 영역을 포함하는 블록을 치적화하여 
처리하는 영상 신호 처리장치에 관한 것이다.

비디오 전화, 원격 회의(teleconference) 및 고선명 텔레비전 시스템과 같은 디지털 텔레비전 시스템에 
있어서,  비디오  프레임  신호의  비디오  라인  신호는  픽셀값이라  불리는  디지털  데이터의 시이퀀스
(sequence)를 포함하므로, 각 비디오 프레임 신호를 규정하는데 상당한 양의 디지털 데이터가 필요하다. 
그러나, 통상의 전송 채널의 이용 가능한 주파수 대역 폭은 제한되어 있다. 그러므로, 특히 비디오전화와 
같은 저 전송 비디오 신호 부호기(low bit-rate video signal encoder)에서는 다양한 데이터 압축 기법을 
통해 상당한 양의 데이터를 줄여야 한다.

저 전송 부호화 시스템의 비디오 신호를 부호화 하기 위한 부호화 방법 중의 하나는 미셀 호이터(Michael 
Hotter)  등의  ＂Object-Oriented  Analysis  Coding  Based  On  moving  Two-Dimensional  Objects,  Signal 
Processing: Image Communication,2, No.4, pp. 409-428(December, 1990)＂에 개시된 소위 물체 지향 동
영상 부호화 기법(object-oriented analysis coding technique)이다.

물체 지향 동영상 부호화에 있어서, 입릭 비디오 신호는 두 개의 부분, 즉, 하나 이상의 움직임 물체(또
는 객체)영역들과 배경 영역으로 나누어지고; 배경 영역과 물체 영역은 다양한 블록 기반 부호화 기법, 
예를 들면, 이산 코사인 변환(discrete cosine transform: DCT) 및 양자화 기법을 이용하여 각기 독립적
으로 블록 단위로 부호화 된다. 특히, 물체 영역은 임의의 형상을 가지기 때문에 물체 영역을 둘러싸는 
처리블록이 블록 기반의 DCT 부호화 기법을 이용하여, 물체를 부호화하는데 이용된다. 여기서, 처리블록
은 먼저 동일 크기의 다수의 서브블록으로 나뉘어진다. 동일 크기의 서브블록들은 그 다음 DCT 부호화 기
법을  이용하여,  순차적으로  부호화  된다.  이  경우,  전송된  디지털  데이터의  양을  효과적으로  줄이기 
위해, 서브블록 내의 물체 외부 영역은 알려진 삽입 기법, 예를 들면, 확장 내삽(extended 
interpolation: EI) 또는 형상 적응(shape-adaptive: SA) DCT 부호화 기법을 이용하여, 결정되는 어떤 값
으로 대체된다.

비록, El 또는 SA DCT 기법을 이용함으로써, 전송된 디지털 데이터의 량을 줄일 수 있기는 하지만, 전송
될 디지털 데이터를 줄임으로써 예를 들면 64kb/s 의 전송채널폭을 가진 저 비트 전송율의 코덱(codec)시
스템에서의 부호화 기법으로서 성공적으로 구현될 수 있도록 하기 위해서는 물체 영역을 둘러싸는 서브블
록의 수를 줄일 필요가 있었다.

따라서, 본 발명의 목적은 물체 영역을 포함하는 부호화 대상 블록을 최적화하여 영상 신호의 부호화 효
율을 높일 수 있는 영상 신호 부호화 장치를 제공하는데 있다.

상술한 바와 같은 목적을 달성하기 위해 본 발명에 따르면, 제로(＂0＂)로 마스크된 영역, 물체 영역 및 
상기 물체 영역의 형상을 나타내는 형상 정보를 포함하며, 각기 PxQ개(즉, P및 Q는 양의 정수)인 픽셀을 
가진 다수의 동일 크기의 처리블럭으로 분할되는 비디오 신호에서 임의의 형상을 가지는 상기 물체 영역
을 부호화하기 위한 물체 영역 부호화 장치는: 상기 형상 정보를 기반으로, 상기 물체 영역을 둘러싸는 
처리블록을 선택하는 처리블록 결정 수단으로, 상기 처리블록이 MxM 크기의 P개의 행방향 서브블록의 어
레이 및 Q 개의 열방향 서브블록의 어레이를 구비하는 상기 처리블록 결정수단; 상기 처리블록의 상기 행 
및  열방향  서브블록  어레이들을  각기  행  및  열  방향으로  각기  기설정  픽셀단위씩  순차  이동시켜 
배열하여, 최소의 서브블록 개수를 갖는 재배열된 처리블록과 상기 재배열된 서브블록의 위치를 나타내는 
위치 정보 발생하는 서브블록 재배열 수단; 및 상기 최소개수의 서브블록을 갖는 재배열된 처리블록을 서
브블록 단위로 변환 부호화된 비디오 신호로 변환하는 변환 부호화 수단을 포함하는 것을 특징으로 한다. 

이하, 첨부된 도면을 참조로 하여 본 발명의 실시예를 상세히 설명하기로 한다

도면 1은 본 발명에 따른 물체 영역을 포함하는 영상 신호 처리에 이용하기 위한 영상 부호화 장치를 개
략적으로 도시한 도면으로, 본 발명에 따른 영상 부호화장치는 처리블록 결정 회로(200), 서브블록 재배
열 회로(300), 변환 부호화 회로(400)를 포함한다.

비디오원, 예를 들면, 비디오 메모리(도시안됨)로부터 제로(＂0＂)로 마스크된 비디오 프레임 신호는 블
록 단위로 처리블록 결정 회로(200)로 제공된다. 여기서. 0으로 마스크된 프레임 신호는 적어도 하나의 
물체 영역 및 0 으로 마스크된 영역을 포함한다. 프레임 신호는 또한 다수의 처리블록으로 분할되고, 각
각의 처리블록은 PxQ 픽셀블록으로 구성된다. 여기서, P 및 Q는 양의 정수를 나타낸다. 물체 영역의 형상 
정보 또한 처리블록 결정 회로(200)에 제공된다.

처리블록 결정 회로(200)는 0 으로 마스크된 비디오 프레임 신호와 형상 정보를 이용하여 처리블록을 결
정한다. 여기서, 처리블록은 물체 영역을 포함하는 다수의 동일 크기의 서브블록, 예를 들면, MxM 서브블
럭을 포함하며, 여기서, M은 양의 정수이다. 그러므로, 서브블록들은 처리블록내에서 P개의 행방향 및 Q
개의 열방향 서브블록 어레이를 가지는 메트릭스 형태로 배열된다. 예를 들면, 도면 2a에는 예시적인 처
리블록(110)이 도시되는데, 설명의 간략화를 위해, 처리블록은 물체 영역(120)을 포함하는 5x5 블록으로 
구성된다. 따라서, 처리블록(110)은 각기 5개씩의 행방향 서브블록을 가진 5개의 행방향 서브블록 어레이
들(10,21,31,41  및  51)과  각기  5개씩의  열방향  서브블록을  가진  5개의  열방향  서브블록 어레이들
(11,12,13,14 및 l5)을 포함한다.

처리블록 결정 회로(200)에서는 현재 처리하고자 하는 처리블록을 나타내는 처리블록 신호 및 처리블록의 
위치를 나타내는 처리블록 위치 정보가 발생되며, 이들 신호는 서브블록 재배열 회로(300)에 제공된다.

서브블록 재배열 회로(300)에서, 처리블록의 서브블록들은 재배열되어, 재배열된 처리블록 신호 및 재배
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열된 서브블록 어레이 위치 정보가 발생된다. 여기서, 재배열된 처리블록 신호는 물체를 둘러싸는 최소 
수의 서브블록을 포함한다. 이후에 물체를 둘러싸는 최소 수의 서브블록을 가진 재배열된 처리블록을 얻
기 위한 과정이 상세히 설명된다. 도면 1에 예시된 바와 같이, 서브블록 재배열 회로(300)는 행방향 이동 
서브블록 재배열 회로(310), 열방향 이동 서브블록 재배열 회로(320).비교기(330) 및 선택기(340)를 포함
한다.

행방향 이동 서브블록 발생 회로(310)에서, 각각의 행방향 서브블록 어레이가 행방향으로 기설정된 픽셀
단위만큼씩 순차적으로 이동되어 최소의 평균활성도를 나타내는 행방향 재배열된 처리블록이 얻어지며, 
그 다음 이동된 행방향 서브블록 어레이의 위치를 나타내는 재배열된 서브블록 어레이 위치 정보와 행 방
향으로 재배열된 처리블록의 평균활성도를 나타내는 행방향 평균 활성도 신호가 발생된다. 마찬가지로, 
열방향 이동 서브블록 발생 회로(320)에서, 각각의 열방향 서브블록 어레이가 열 방향으로 기설정된 픽셀
단위만큼씩 순차적으로 이동되어 최소의 평균활성도를 나타내는 열방향 재배열된 처리블록이 얻어지며, 
그 다음 이동된 열방향 서브블록어레이의 위치를 나타내는 재배열된 서브블록 어레이 위치 정보와 열 방
향으로 재배열된 처리블록의 평균활성도를 나타내는 열방향 평균 활성도 신호가 발생된다. 이후, 행방향 
이동 및 열방향 이동 서브블록 발생 회로(310) 및 (320)는 도면 3 및 도면 4 를 참조하여 설명될 것이다

행방향 및 열방향 재배열된 처리블록과 행방향 및 열 방향서브블록 어레이위치 정보들은 선택기(340)에 
제공되는 반면, 행방향 및 열방향 서브블록 평균활성도 신호는 비교기(330)에 제공된다. 
비교기(330)에서, 행방향 및 열방향 평균 활성도가 비교되어 보다 작은 평균활성도를 가진 재배열된 처리
블록이 선택되며, 선택된 재배열된 처리블록을 나타내는 선택 신호가 발생된다.

선택기(340)에서, 비교기(330)로부터의 선택 신호에 응답하여, 선택된 재배열된 처리블록이 재배열된 처
리블록으로서 변환 부호화 회로(400)에 제공된다. 한편, 선택된 재 배열된 처리블록의 서브블록 어레이 
위치 정보는 선택기(340)를 통해 본 기술분야에서 잘 알려진 프로세서 예를 들면, 가변 길이 부호기(도시
안됨)로 제공된다.

변환 부호화 회로(400)는 선택기(340)로부터 출력되는 재배열된 처리블록을 처리하여, 상술한 가변길이 
부호기로 한 세트의 변환 계수를 공급한다. 본 기술 분야에서 잘 알려진 바와 같이, 변환 부호화 회로
(400)는 알려진 El 기법 또는 SA DCT 기법을 이용하는 DCT 부호화 회로로 구현될 수 있다. 이러한 변환 
부호화 회로는 또한 알려진 양자화 회로를 포함할 수 있다.

이제, 도면 3 및 도면 4를 참조하면, 도면 1에 도시된 행방향 이동 및 열방향 이동 서브블록 발생 회로
(310) 및 (320)의 상세한 블록도가 도시된다. 도면 3에 도시된 바와 같이, 행방향 이동 서브블록 발생 회
로(310)는  M개의  행방향  이동  회로(311-1),(311-2),‥‥‥,(311-M),  M개의  평균  활성도  계산기 (312-
1),(312-2),‥‥‥,(312-M),  비교기(313),  선택기(314),  행방향 활성도 계산 회로(315)  및 버퍼(316)를 
포함한다.

도면 1의 처리블록 결정 회로(200)로부터 출력되는 각각의 열방향 서브블록 어레이는 순차적으로 행방향 
이동 회로(311-1, 311-2,‥‥‥,311-M)에 제공되며, 처리블록 위치 정보 또한 행방향 이동 회로(311-1, 
311-2‥‥‥ 311-M)에 제공된다. 각각의 행방향 이동 회로(311-1, 311-2,‥‥‥, 311-M)는 행방향 서브블
록 어레이를 기설정된 픽셀단위, 예를 들면, 한 픽셀단위씩 이동시켜 이동된 행방향 서브블록 어레이를 
생성한다. 예로, 도면 2b를 참조하면, 행방향 서브블록 어레이(10)는 동시에 행방향이동 회로(311-1 내지 
311-M)에 제공되며, 제 1 행방향 이동 회로311-1)는 행방향으로 1 픽셀 이동된 제 1 이동 서브블록 어레
이(10-1)를 생성하고, 제 2 행방향 이동 회로(311-2)는 행 방향으로 2 픽셀 이동된 제 2 이동 서브블록 
어레이 제 2 이동서브블록 어레이(10-2)를 생성하는 방식으로 제 M 번째 행방향 이동 회로(311-M)는 행방
향으로 M 픽셀 위치 이동된 제 M 이동 서브블록 어레이(10-M)를 발생한다. 만일, 전술한 바와 같이, 서브
블록이 8×8 픽셀로 형성된 경우, M 은 8 이 될 것이다.

행방향 이동 회로(311-1 내지 311-M)는 한 세트의 행방향 이동된 서브블록 어레이와 한세트의 행방향 이
동된 서브블록 어레이의 위치 정보를 대응하는 평균활성도 계산기(312-1 내지 312-M)와 선택기(314)에 공
급한다. 

각각의 평균 활성도 계산기(312-1 내지 312-M)는 행방향 이동된 서브블록어레이내 각 서브블록의 활성도
(activity)를 계산한다

상술한 활성도(V)는 하기 수학식 1과 같이 분산값(variance)으로 표현될 수 있다.

[수식 1]

여기서, N 은 M×M 서브블록내의 픽셀의 개수를 나타내며, H(i, j)는 (i, j)위 치 에서의 픽셀의 값을 나

타내며, 은 서브블록내 픽셀의 평균값을 나타낸다.

이러한 방법으로 행방향 이동된 서브블록 어레이내 모든 서브블록에 대한 활성도가 계산되며, 계산된 각 
서브블록에 대한 활성도는 모두 가산된 다음, 행방향에 포함된 서브블록의 개수로 나누어짐으로써, 각 행
방향 이동 서브블록 어레이의 평균활성도로서 구해진다.

비교기(313)는 행방향 이동 서브블록 어레이들의 평균 활성도 값들을 서로 비교하여 최소의 평균활성도를 
가진 하나의 행방향 이동 서브블록 어레이를 선택한다. 예를 들어 제 2 이동 서브블록 어레이가 최소의 
평균활성도 값을 가진다면, 제2 행방향 이동 서브블록 어레이가 선택되며, 비교기(313)는 선택된 행방향 
이동 서브블록 어레이로서 제 2 이동 서브블록 어레이를 나타내는 선택 신호를 발생한다. 이러한 선택 신
호는 그 다음 선택기(314)에 제공되며, 선택기(314)는 비교기(313)로부터 제공된 선택 신호에 응답하여, 
선택된 행방향 이동 서브블록 어레이와 그에 대응하는 서브블록 어레이 위치 정보를 선택하여 버퍼(316)
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에 제공한다. 비교기(313)는 또한 선택된 이동 서브블록 어레이의 평균활성도를 행방향 활성도 계산기
(315)에 제공한다. 전술한 과정은 P개 행방향 서브블록 어레이(예를 들면, 도면 2a의 10, 21, 31, 41 및 
51) 모두가 처리될 때까지 계속된다. 행방향 활성도 계산기(315)는 각기 선택된 이동 서브블록 어레이에 
대한 평균 활성도 값을 누산하며, 누산된 평균활성도 값을 선택된 이동 서브블록 어레이의 총수로 나눔으
로써 행방향 평균 활성도 값을 발생한다. 이러한 행방향 평균 활성도 값은 도면 1의 비교기(330)에 제공
된다. 한편, 버퍼(316)는 모든 선택된 이동 서브블록 어레이가 저장될 때까지 선택기(314)에 의해 선택된 
서브블록 어레이들을 일시적으로 저장한다. 상술한 모든 선택된 이동 서브블록 어레이가 처리되면, 최종
적으로 행방향 이동 서브블록 어레이들에 의해 행방향 재배열된 처리블록(도면 2b의 130)이 형성된다 버
퍼(316)는 재배열된 처리블록(130)의 행방향 이동 서브블록들을 순차적으로 도면 1의 선택기(340)에 제공
한다.

상술한 행방향 이동 서브블록 발생 회로(310)과 마찬가지로, 도면 4에 도시된 열방향 이동 서브블록 발생 
회로(320)는 M개의 열방향 이동 회로(411-1), (411-2),‥‥‥ ,(411-M), M 개의 평균 활성도 계산기(412-
1),(412-2),‥‥‥,(412-M), 비교기(413),선택기(414), 열방향 활성도 계산 회로(415) 및 버퍼(416)를 포
함한다. 

도면 1 의 처리블록 결정 회로(200)로부터 출력되는 각각의 열방향 서브블록어레이는 순차적으로 열방향 
이동 회로(411-1, 411-2,‥‥‥ ,411-M)에 제공되며, 처리블록 위치 정보 또한 열방향 이동 회로(411-1, 
411-2,‥‥‥ ,411-M)에 제공된다. 각각의 열방향 이동 회로 (411-1, 411-2,‥‥‥, 411-M)는 열방향 서
브블록 어레이를 기설정 픽셀단위, 예를 들면, 한 픽셀단위씩 이동시켜 이동된 열방향 서브블록 어레이를 
생성한다. 예를 들면, 도면 2c를 참조하면, 열방향 서브블록 어레이(11)는 동시에 열방향 이동 회로(411-
1 내지 411-M)에 제공되며, 제 1 열방향 이동 회로(411-1)는 열 방향으로 1 픽셀 이동된 제 1 이동 서브
블록 어레이(11-1)를 생성하고, 제 2 열방향 이동 회로(411-2)는 열 방향으로 2 픽셀 이동된 제 2 이동 
서브블록 어레이(11-2)를 생성하는 방식으로 제 M 번째 열방향 이동 회로(411-M)는 열 방향으로 M픽셀 위
치 이동된 제 M 이동 서브블록 어레이(11-M)를 발생한다 만일, 전술한 바와 같이, 서브블록이 8×8 픽셀
로 형성된 경우, M은 8이 될 것이다.

열 방향 이동 회로(411-1 내지 411-M)는 한 세트의 열방향 이동된 서브블록어레이와 한 세트의 열방향 이
동된 서브블록 어레이의 위치 정보를 대응하는 평균활성도 계산기(412-1 내지 412-M)와 선택기(413)에 제
공한다. 

각각의 평균 활성도 계산기(412-1 내지 412-M)는 열방향 이동된 서브블록어레이내 각 서브블록의 활성도
를 계산한다.

상술한 활성도(V)는 하기 수학식 1과 같이 분산값(variance)으로 표현될 수 있다.

[수식 2]

여기서, N 은 MxM 서브블록내의 픽셀의 개수를 나타내며, H (i, j)는 (i, j)위치에서의 픽셀의 값을 나타

내며, 은 서브블록내 픽셀의 평균값을 나타낸다. 

이러한 방법으로 열방향 이동된 서브블록 어레이내 모든 서브블록에 대한 활성도가 계산되며, 계산된 각 
서브블록에 대한 활성도는 모두 가산된 다음, 열방향에 포함된 서브블록의 개수로 나누어짐으로써, 각 열
방향 이동 서브블록 어레이의 평균활성도로서 구해진다.

비교기(413)는 열방향 이동 서브블록 어레이들의 평균 활성도 값들은 서로 비교하여 가장 최소의 평균활
성도를 가진 하나의 열방향 이동 서브블록 어레이를 선택한다. 예를 들어 제 2 열방향 이동 서브블록 어
레이가 최소의 평균 활성도 값을 가진다면, 제 2 열방향 이동 서브블록 어레이가 선택되며, 비교기(413)
는 선택된 열방향 이동 서브블록 어레이로서 제 2 이동 서브블록 어레이를 나타내는 선택 신호를 발생한
다. 이러한 선택 신호는 선택기(414)에 제공되며, 선택기(414)는 비교기(413)로부터 제공된 선택 신호에 
응답하여, 선택된 열방향 이동 서브블록 어레이와 그에 대응하는 서브블록 어레이 위치 정보를 버퍼(41
6)에 제공한다. 비교기(413)는 또한 선택된 이동 서브블록 어레이의 평균활성도를 열방향 활성도 계산기
(415)에 제공한다. 전술한 과정은 Q개 열방향 서브블록 어레이(예를 들면, 도면 2a의 11, 12,13, 14 및 
l5)가 모두 처리될 때까지 계속된다. 열방향 활성도 계산기(415)는 각기 선택된 이동 서브블록 어레이에 
대한 평균활성도 값을 누산하며, 누산된 평균 활성도 값을 선택된 이동 서브블록 어레이의 총수로 나눔으
로써 열방향 평균 활성도 값올 발생한다. 이러한 열방향 평균 활성도 값은 도면 1의 비교기(330)에 제공
된다. 한편, 버퍼(416)는 모든 선택된 이동 서브블록 어레이가 저장될 때까지 선택기(414)에 의해 선택된 
서브블록 어레이들을 일시적으로 저장한다. 상술한 모든 선택된 이동 서브블록 어레이가 처리되면, 최종
적으로 열방향 이동 서브블록 어레이들에 의해 열방향 재배열된 처리블록(도면 2c도의 140)이 형성된다. 
버퍼(416)는 재배열된 선처리블록(140)의 열방향 이동 서브블록들을 순차적으로 도면 1의 선택기(340)에 
제공된다.

따라서, 본 발명에 따른 서브블록 재배열 회로를 사용함으로써, 부호화된 물체 영역을 둘러싸는 서브블록
의 수가 효과적으로 최소화 될 수 있으며, 그 결과로서, 블록 기반 부호화 기법, 예를 들면, DCT 부호화 
기법을 이용하여 부호화될 데이터가 크게 줄어들 수 있기 때문에 비디오 부호화기의 부호화 효율을 개선
할 수 있다. 또한, 물체 영역을 둘러싸는 서브블록을 최소화하기 위해 활성도 계산 기법이 효과적으로 이
용될 수 등의 커다란 효과가 있다.

(57) 청구의 범위
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청구항 1 

제로(＂0＂)로 마스크된 영역, 물체 영역 및 상기 물체 영역의 형상을 나타내는 형상 정보를 포함하며, 
각기 PxQ개(즉, p 및 Q는 양의 정수)인 픽셀을 가진 다수의 동일 크기의 처리블럭으로 분할되는 비디오 
신호에서 임의의 형상을 가지는 상기물체 영역을 부호화하기 위한 물체 영역 부호화 장치에 있어서, 상기 
형상 정보를 기반으로, 상기 물체 영역을 둘러싸는 처리블록을 선택하는 처리 블록 결정수단으로, 상기 
처리블록이 MxM 크기의 P개의 행방향 서브블록의 어레이 및 Q 개의 열방향 서브블록의 어레이를 구비하는 
상기 처리블록 결정수단; 상기 처리블록의 상기 행 및 열방향 서브블록 어레이들을 각기 행 및 열방향으
로 각기 기설정 픽셀단위씩 순차 이동시켜 배열하여, 최소의 서브블록 개수를 갖는 재배열된 처리블록과 
재배열된 상기 서브 블록의 위치를 나타내는 위치 정보 발생하는 서브블록 재배열 수단; 및 상기 최소개
수의 서브블록을 갖는 재배열된 처리블록을 서브블록 단위로 변환 부호화된 비디오 신호로 변환하는 변환 
부호화 수단을 포함하는 것을 특징으로 하는 물체 영역 부호화 장치.

청구항 2 

제 1 항에 있어서, 상기 서브블록 재배열 수단이: 상기 각 행방향 서브블록 어레이를 행방향으로 기설정 
픽셀단위씩 이동시켜 재배열함으로써, 최소의 평균활성도를 나타내는 행방향 재배열된 처리블록, 행방향 
재배열된 서브블록 어레이의 위치를 나타내는 행방향 서브블록 어레이 위치 데이터 및 상기 행방향 재배
열된 처리블록의 평균활성도를 나타내는 행방향 활성도 신호를 발생하는 행방향 이동 서브블록 발생수단; 
상기 각 열방향 서브블록 어레이를 열 방향으로 기설정 픽셀단위씩 이동시켜 재배열함으로써, 최소의 평
균활성도를 나타내는 열방향 재배열된 처리블록, 열방향 재배열된 서브블록 어레이의 위치를 나타내는 열
방향 서브블록 어레이 위치 데이터 및 상기 열 재배열된 처리블록의 평균활성도를 나타내는 열방향 활성
도 신호를 발생하는 열방향 이동 서브블록 발생 수단; 및 상기 행방향 활성도 신호를 열방향 활성도 신호
와 비교하여, 보다 작은 활성도 값을 가진 재배열된 처리블록을 상기 재배열된 처리블록으로 선택하며, 
선택된 재배열된 처리블록에 대응하는 서브블록 어레이 위치 데이터를 위치 정보로 선택하는 비교 수단을 
포함하는 것을 특징으로 하는 물체 영역 부호화 장치.

청구항 3 

제 2 항에 있어서, 상기 행방향 이동 서브블록 발생수단이 하나의 행방향 서브블록 어레이 및 상기 처리
블록 위치 데이타를 입력하여, 각각의 기설정된 픽셀위치만큼 상기 행방향 서브블록을 이동시켜, M개의 
행방향이동 서브블록 어레이와 그에 대응하는 M개의 이동 서브블록 어레이 위치 데이터를 발생하는 M개의 
행방향 이동 수단; 각각이 대응하는 행방향 이동 서브블록에 대한 평균활성도를 계산하여 평균활성도 신
호를 발생하는 M 개의 평균 계산 수단; 상기 평균 활성도 신호를 서로 비교하여 최소의 평균활성도를 가
진 행방향이동 서브블록 어레이 및 그에 대응하는 이동 서브블록 어레이 위치 데이터를 선택하고, 선택된 
행방향 이동 서브블록 어레이 및 그에 대응하는 서브블록 어레이 위치데이터를 발생하는 비교 수단; 상기 
P 개의 행방향 서브블록 어레이가 처리될 때까지 상기 선택된 행방향이동 서브블록 어레이의 평균활성도 
신호를 누산하여, 누산된 활성도 신호를 발생하고, 누산된 활성도 신호를 선택된 행방향 이동 서브블록의 
총 개수로 나누어 행방향 평균활성도 신호를 발생하는 행방향 활성도 계산 수단; 및 상기 선택된 행방향 
이동 서브블록 어레이와 그에 대응하는 이동 서브블록어레이 위치 데이터를 일시적으로 저장하고, 상기 P
개의 행방향 서브블록 어레이가 모두 처리되는 경우, 상기 선택된 행방향 서브블록 어레이들과 그에 대응
하는 이동서브블록 위치 데이터를 각기 행방향 재배열된 처리블록 및 행방향 서브블록 어레이 위치 데이
터로서 발생하는 버퍼 수단을 포함하는 것을 특징으로 하는 물체 영역부호화 장치.

청구항 4 

제 2 항에 있어서, 상기 열방향 이동 서브블록 발생 수단이: 하나의 열방향 서브블록 어레이 및 상기 처
리블록 위치 데이타를 입력하여,각각의 기설정된 위치만큼 상기 열방향 서브블록을 이동시켜, M개의 열방
향 이동 서브블록 어레이와 그에 대응하는 M개의 이동 서브블록 어레이 위치데이타를 발생하는 M개의 열
방향 이동 수단; 각각이 대응하는 열방향 이동 서브블록에 대한 평균활성도를 계산하여 평균활성도 신호
를 발생하는 M개의 평균 계산 수단; 상기 평균활성도 신호를 서로 비교하여 최소의 평균활성도를 가진 열
방향 이동 서브블록 어레이 및 그에 대응하는 이동 서브블록 어레이 위치 데이터를 선택하고, 선택된 열
방향 이동 서브블록 어레이 및 그에 대응하는 서브블록 어레이 위치데이터를 발생하는 비교 수단; 상기 P 
개의 열방향 서브블록 어레이가 처리될 때까지 상기 선택된 열방향 이동 서브블록 어레이의 평균활성도 
신호를 누산하여, 누산된 활성도 신호를 발생하고, 누산된 활성도 신호를 선택된 열방향 이동 서브블록의 
총 개수로 나누어 열방향 평균 활성도 신호를 발생하는 열방향 활성도 계산 수단; 및 상기 선택된 열방향 
이동 서브블록 어레이와 그에 대응하는 이동 서브블록어레이 위치 데이터를 일시적으로 저장하고, 상기 P
개의 열방향 서브블록 어레이가 모두 처리되는 경우, 상기 선택된 열방향 서브블록 어레이들과 그에 대응
하는 이동서브블록 위치 데이터를 각기 열방향 재배열된 처리블록 및 열방향 서브블록 어레이 위치 데이
터로서 발생하는 버퍼 수단을 포함하는 것을 특징으로 하는 물체 영역부호화 장치.

청구항 5 

제 1 항 또는 제 2 항 또는 제 3 항 또는 제 4 항중의 어느 한항에 있어서 ,상기변환 부호화 수단이 이산 
코사인 변환 회로 또는 형상 적응 이산 코사인 변환 부호화 회로를 포함하는 것을 특징으로 하는 물체 영
역 부호화 장치.

도면

7-5

1019960017810



    도면1

    도면2a

    도면2b

    도면2c

7-6

1019960017810



    도면3

    도면4

7-7

1019960017810


