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Zaifizeni podle vynéalezu slouZi
k rychlému a pfesnému méfeni polohy stie-
du poloméru tvoficiho oblouku plasté ro-
tadnich obrobki. Obrobek je uloZen otoé-
né, axiélné neposuvné na dvou prizmatic-
kych podloikach soumérné umisténych
vzhledem ke stfedu poloméru tvoficiho
oblouku plasté obrobku., Proti jedné prig-
matické podloZice priléhad k plasti ob-
robku dotyk pfipojeny k planZetovému
paralelogramu a spojeny s méficim ¢idlem
ramenem. Dotyk méficiho €idla priléha
k plasti obrobku proti druhé prizmatic-
ké podloZce. Méfidlo podle vynédlezu lze
ze jména uplatnit pro laboratorni i di-
‘lenské méfeni soudeékl valivych loZisek.
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Vyrdlez se tyké zarfizeni k méFeni polohy stfedu polomé&ru tvo-
¥iciho oblouku plasté& rota&nich obrobk, zejména soudelkl pro va~'
liva loZiska. ‘ . |

Mezi rdznd doposud pouZivand zatizeni & m&Feni polohy stfe=-
du poloméru tvoficiho oblouku pat¥i zafizeni s vykyvnymi snimaci,
posuvnymi &elistmi, Sablonami a podobné. Spoleénou nevyhodou vsech
téchto zafizeni je nedokonalé nastaveni spravné polohy méieného
obrobku a dale to, Ze se obrobek b&hem m&feni neprotaii. Pro tyto
nedostatky vznikaji p#i mé&feni n&kdy i znaéné chyby. |

Uvedené nevyhody odstranuje ve znalné mife zatfizeni k mé&feni
polohy stiedu poloméru tvoficiho oblouku plastd& rotadnich obrobkd
pod.e vynalezu, jehoZ podstata je v tom, Ze obrobek je uloZen otolné
a axialn& neposuvné na dvou prizmatickych podloZkach umisténych
soum&rné vzhledem ke stiedu boloméru\tVOFiciho oblouku plasté& ob-
robku. Proti bo&ni sté&nd prvni prizmatické podlozky priléha k
plasti obrobiku dotyk pfipojeny k planZetovému praralelogramu, kte-
r? je spojen ptestavitelnym ramenem s m&ficim-Cidlem. Dotyk toho=-
to &idla p¥iléhd k plasti obrobku proti bo&ni sté&né& druhé priz-
matické podlozky. Dalsi podstata vynélezu spofivéd v tom, Ze k mé-
ficimu &idlu je ptipojena elXtronicka jednotka analogova nebo
‘digitdlni vybavend pam&fovou jednotkou.

Zatizeni podle vyndlezu zarucuje rychly prabé&h méfeni s vy-
sokou presnosti a spolehlivosti, jiZ je dosaZeno p¥i provafuni
obrobku. Méfeni je mozné provadét jak v laboratornich, tak i v
dilensk ,ch podmi.ikéch. Ve spojeni s elektronickou jednotkou ana-
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logovou nebo digitdlni vybavenbu pam&tovou jednotkou umoinuje za-
Fizeni p¥imé m&¥eni bez ukldddni zmiFenych hodnot do pem&ti, ukl4-~
déni do pam&ti nejvit3{ a nejmen3i nam&Fené hodnoty v&etnd zmdire-
ni rozdild téchto hodnot a stiedni hodnoty.

Zarizeni podle vyndlezu je zndzorndno na vykresd, na némZ je
schematicky pohled na celkové uspoi*dddni.

Obrobek 1, v tomto pripad® soudedek valivého loZiska je ulo-~-
Zen otolné na dvou prizmatickych podloZkéch 2, 3, které jsou umi-
stény soum&rn¥& o vzddlenosti A vzhledem k st¥edu S polom&ru R
tvoificiho oblouku pléd3t¥ 4 obrobku 1. Ob& prizmatické podloZky
2, 3 slou%f k vedeni obrobku ! p¥i jeho otédeni, pridem¥ proti
bo¥ni st¥n prvni prizmatické podloZky 2 p#iléhd k plasti 4 obrob-
ku 1 dotyk 5 pripojeny k plénZetovému paralelogramu 6. Prestavi-
telnym ramenem 7 je tento dotyk 5 pfipojen k mé¥fcimu ¥idlu 8,.
JenoZ dotyk 9 pFiléhd k pléZti 4 obrobku 1 proti druhé prizmatické
podloZce 3. Mé¥ici &idlo 8 je pifipojeno k elektronické analogové
nebo digitédlni jednotce 10 vybavené jednotkou pamé&iovou. Dotyk 5
piipojeny k planZ¥etovému paralelogramu 6 i(Lﬁyk 9 mé¥iciho &idla 8
pF¥iléhaji b&hem otdleni obrobku 1 nepietr¥it® k jeho pldsti 4 bud
pisobenim vn&jsi sily vyvozované pruZinou 1] nebo vlastni védhou
pohyblivé &désti planZetového paralelogramu 6 v&etn& upinacich ele-
mentd vEetn& m&¥iciho &idla 8. Otddeni obrobku ]| obstardvs nezakres-
lené ndhonové iustroji, pFi ZemZ axidlni neposuvnost obrobku 1 je
zajisténa dorazy 12 dosedajicimi k funk¥nimu &elu 13 obrobku 1.

Vy¥sledkem m&¥eni je stiedni hodnota vychyleni spojnice bodd,
v nich% se dotykaji plé3t& 4 obrobku ]| dotyk 5 a hrot 9.

Stiedni hodnota vychyleni spojnice bodd se prepoditd v zd-
vislosti na hodnot& vzddlenosti A a polomé&ru R na odchylku polohy
st¥edu S tvoriciho oblouku plé3t& 4 vi¥i op¥rnému &elu 13. Ustave-
ni m&ficiho zaiffzeni se provddi pomoci ndstavného kusu, u kterého
7je s dostateénou pfesnosti a spolehlivosti zjisté&na absolutni
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hodnota vzddlenosti polohy stiedu S tvoriciho oblouku plé3té 4 {j:
t poloha maximélniho priméru pld3t& 4 -~ od opérného &ela 13.

Nejvyhodngj81 méreni spolu s vyhodnocenim se jevi pri pou-
Ziti elektronické analogové nebo digitdlni jednotky vybavené
pam&iovou jednotkou s voli&em funkce.
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l. zatizeni k miteni polohy stfedu poloméru tvoficiho ob-
louku plasté rota&nich obrobkd, zejména soudeckld valivych lo-
zisek, vyinaéené tim, Ze obrobek (1) je uioZen ototn& a axial-
né neposuvné na dvou prizmatickych podloZkach (2,3), umisté-
nych soum&rnd vzhledem ke stiedu (8) poloméru (R) tvoficiho
oblouku pléstd (4) obrobku (1), pii_&SemZ proti bo&ni sténd
prvni prizmatické podloZky (2) piiléha k pladti (4) obrobku
(1) dotyk (5) ptipojeny k planZetovému paralelogramu (6) a
spojeny p¥.stavitelnym ramenem (7) s m&*icim &idlem (8), jehoZ
dotyk (9) pFfiléhd k plasdti (4) obrobku (1) proti bolni sténé
druhé prizmatické podlozky (3).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze k méificimu

¢idlu (8) je pFipojena elektronicka jednotkasanalogova nebo
digitdlni vybavend pamé&fovou jednotkou((iESZf

1 vykres
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