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(54) Zafizeni pro opracovini stojani védlcovaci atolj.ce, zejména kvarto stolice

Vyndlez se tykd zaffzeni pro opracovdni stojand védlcovac{ stolice, zejména kvarto
stolice a Fe3f opravy opracovinim opérnych ploch, dutin a otvord stojand bez nutnosti
jejich demontéZe. "

Doposud jsou opravy otlafenych op&rnygch plqch, otvord a dutin stojanl provédény na-
vafovanim, a poté rudnim obrudovénim, nebo na tyto otlafené op&rné plochy jesou priklédéd-
ny podloZky rdznych tloust&k. Piesnost opérnfch ploch mé vliv na Zivotnost ulofenf vdlecd
vélcovacy stolice a hydraulického vyvaZovacfho systému, na tvar vyfalkﬂ, hluZnost pro-
fozu, a také na prostoje vdlcovac{ tratd, Nevyhodou je to, Ze nﬁvafovéni a obrufovéani{ je
pom¥rné pracné, nepfesné a fasov¥ nérofné. Rovn&% poufitim podloZek jsou opravy neptlesné,
proto%e tvar podloZek nenf nikdy totoinf s tvarem mfstnych otlakd a deformovangch ploch,

Uvedené nevyhody odstranuje zaf{zen{ pro opracovéni stojand vélcovacf stolice, zej-
ména kvarto stolice podle vyndlezu, jehof podstatou je to, Ze zaffzenf .j_e tvofeno rdmem
upevninym ne pf{rub& pripevniné k loiiskovému t&lesu vybudovaného opirného vélce vélco-
vac{ stolice, kde rém je opatfen svislymi vedenimi, v nich% je svymi vodicfmi plochami
ulo%ena konzola opat¥end matic{ s pohybovym éroubem, spojenym se svou pohonnou jednot-
kou upevnZnou k rdmu. Na konzole je upevnZno loZe se suportem, ktery je opatien vieteni-

kem ru&n§'na§tavitelnym do Fezu, a ve kterém je pFipevnina matice s pohybovim Zroubem,
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spojenym se svou pohonnou jednotkou pFipevndnou k lo%i,

Vyhodou zat{zeni podle vyndlezu je to, ¥e je mo¥no pom&rn¥ plesnd hatavit, a tim i
pPesnd obrdb&t. Jinou vyhodou je vysokd produktivita préce pfi minimélnt fyzické néro¥-
nosti obeluhy zaffzenf, takZe doby oprav jsou podstatn& zkrdceny a prostoje vélcovacl
tratd jsou snfZeny. Také je vyhodou to, ¥e zakfzen{ vytvé¥{ podminky pro bezpenou préci.

Na prfilofenych vykresech je znézornéno pifikladné provedeni zal{zenf{ podle vynélesu,
kde obr. 1 sndzornuje nérys zal{zen{ v Z4dsteiném Fezu., Obr. 2 sndzornuje pohled sm¥rem

~

«P=- z obr. 1 a obr. 3 pohled =-Q- £ obr. 1.

Zarfzen{ podle vynsilezu je tvofeno svislym rymem 2, upevnénym na pi{rub® 14, pPipev
néné k loizkovému t&lesu vybudovaného opirného vélce _:L vélcovact stolice. PF{ruba 14 Jje
opatfena Sroubem 15 pro ustaven{ rému 2 do svislé polohy. Rém '_2_ Jje opatfen svislymi ve-
denimi, v nich¥ je svymi vodicimi plochami suvn¥ uloZena vodoruvnd konzola 3. V konzole
3 je upevnéna matice se avialym pohybovym Sroubem 13, jehoZ horn{ konec je spojen s po-
honnou jednotkou 1)l upevninou k horn{ Zdsti rému 2. Pohonnd jednotka 1l pohybového 8rou=-
bu 13 konzoly } je sestavena z hydromotoru a prevodové sk¥ind, K horn{ plode konzoly J
Je svorniky _2_0_ ptipevnino loZe 4 s vodorovnym vedenim, v nEm¥ je suvnd uloZen suport 5
opatPeny vietenfkem 6, ktery je klikou 8 ru¥né nastavitelny do Fezu. VFetenik 6 tvoit
kompaktn{ jednotku, kterd se sklddd ze zdkladniho nosného t&less, ve kterém je jednak
uloZeno vieteno s pracovnim néstrojem 7, jednak vym¥nnd ozubenéd kola tvortef %¥4dany
pFfevod, a jednak elektromotor s mazacim pFistrojem. V suportu 2 Je upevn¥na matice s po-
hybovym Sroubem 12, spojenym se svou pohonnou jednotkou 10 pfipevndnou k lo¥i 4. Pohonnd
jednotka 10 pohybového #roubu 12 suportu 3 je sestavena z hydromotoru a prevodové skiiné,
Hydromotor pohonné jednotky 1l pohybo\_vého #roubu 13 konzoly 3 a hydromotor pohonné jed-
notky 10 pohybového 3roubu 12 suportu 3 je apojén pryfovou hadic{ 17 s hydraulickym
agregétem 16, upevninym na obsluiné plo¥iné 18 a opatrenym ovl4dacim panelem 19.

" PFi nutnosti opravy otlafenych op¥rnfch ploch dutin nebo otvord stojanu 9 vélcova-
cf stolice, je opdrny vélec 1 spoleZn¥ s pracovnim vélcem vyb{xdovdn. Poté je na loZisko-
vé t¥leso vybudovaného opérného vélce ) srouby p¥ipevnéna p¥{ruba 14, na kterou je usta-
ven rém 2 zaffzenf{., Posunovénim vybudovaného opdrného vélce 1 Je sar{zenf ustaveno do
pracovn{ polchy. Presné ustaven{ rému 2 zaift{zeni do aviel‘ polohy je provéddé&no 3roubem
15 pfiruby 14. Ustaveni loZe 4 do polohy, Ve které je podélné osa loke 4 rovnobéiné e
osou opémﬁho vélce 1 se provdd{ posouvénim lo¥e 4 na konsole ) a zaji¥tdnim 3rouby 20.
P¥i obrébént opa¥né (pFfivrécené) opdrné plochy stojanu 9 vélcovaci stolice je nutno ce-
1é loZe 4 vletnd suportu 5, vieteniku 6 a pohonné jednotky 10 pohybového ¥roudbu 12 su-
portu 5 otolit o thel 180°, Po op¥tném ustaveni loZe 4 do vodorovné roviny a po zaji¥té-
nt Srouby 20 je zaffzen{ pripraveno k obrab¥nf. |



197 017

"PREDME?T VYNALEZU

Za¥{zeni pro opracovédni stojand vélcovaci stolice, zejména kvarto stolice, vyzna-
tené tim, Ze je tvolreno rémem (2), upevndnym na pf{rub® (14), pfipevniné k loZiskovému
t&lesu vybudovaného op&rného vélce (1) vdlcovac stolice, kde rém (2) je opat¥en svi-
slymi vedenimi, v nichZ je svymi vodicifmi plochami uloZena konzola (3) opat¥end matict
8 pohybovym Zroubem (13), spojenym se svou pohonnou jednotkou (11), upevn¥nou k rdmu
(2), priZem% na konzole (3) je upevn€no loZe (4) se suportem (5), ktery je opatifen
vFetenikem (6) ru¥n¥ nastavitelnym do Fezu, a ve kterém je pripevnZna matice s pohybo~
vym Broubem (12), spojenym se svou pohonnou jednotkou (10) pFipevnénou k loZi (4).
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