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(57) Abstract

Device, called a three-dimensionally mobile wheel,
comprises at least one ring (10, 10') with fastening means
for positioning a person with stretched out limbs. Said ring
(10, 10’) is mobile in three spatial dimensions by means of
motors (8) and may be excentrically driven so that the body
can be subjected to an oscillatory movement, whether or
not it simultaneaously turns with the ring. Said invention al-
lows extension of specific parts of the body.

(57) Zusammenfassung

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Raumrad ge-
nannte Vorrichtung, bestehend aus mindestens einem Ring
(10, 10") mit Befestigungsmitteln fiir die gestreckte Anbrin-
gung des menschlichen Korpers. Der Ring (10, 10) ist iiber
Motore (8) in drei Raumachsen bewegbar und gegebenen-

falls exzentrisch antreibbar, um auf den Korper eine

Schwingung in dessen Ruhe oder auch bei kreisf6rmiger
Bewegung zu iberlagern. Mit der vorliegenden Erfindung
ist eine gezielt Extension von K&rperpartien moglich.
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Raumrad

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Raumrad, mit dessen Hilfe
ein an diesem l0sbar in Extension an den vier Extremit&ten
beféstigter menschlicher Korper in unterschiedlichen Lagen inner-
halb der drei Koordinaten des Raumes gebracht werden und gegebe-
nenfalls um die Korperlangsachse torquiert werden kann.

Das Gerit eignet sich daher besonders zur Behandlungen von Sto-
rungen des menschlichen Bewegungsapparates, z.B. in Form von
Wirbelsdulen- und Gelenkblockaden, muskulotendindsen Ver-
spannungen, Haltungsschédden, zur Rehabilitation nach orthopid-
dischen Erkrankungen jeglicher Art, zur Anregung des Organstoff-
wechsels und Herz-Kreislauftrainings oder aber auch fiir eine posi-
tive psychosomatische und vegetative Beeinflussung von Patienten,

aber auch als Sportgerit.

Bekannt sind sog. Extender zur therapeutischen Vertikalextension,
die im wesentlichen aus einer in der Neigung verstellbaren Auflage
pestehen, an der der Patient mit den FiiBen nach oben eingehingt

der Schwerkrafteinwirkung ausgesetzt wird.

So ist z.B. in der EP 01 06 304 A2 ein orthop&ddisches Gerddt
beschrieben, das zwei senkrecht stehende, auf Rollen gelagerte
Rider aufweist, die liber waagerechte Querstege starr miteinander
verbunden sind. Zwischen den Ri#dern sind Befestigungsmittel fur
FiiBe und Griffe fiir die Hénde vorgesehen. Um die Raumlage zu ver-
gndern, verzndert der Benutzer die Grifflage und damit den Schwer-
punkt, wodurch das Gerdt um die Radachsen zusammen mit dem

~ Benutzer gedreht wird. Ahnliche Ger#dte sind in der GB 883 964 und

der US 42 05 665 beschrieben.
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Die Therapiemdglichkeit ist dabei jedoch auf eine Drehachse, d.h.
einen Rotationsfreiheitsgrad eingeschrankt, dynamische, insbe-
sondere wiederkehrende kurzzeitige Behandlungszyklen sind mit
derartigen Ger#dten nicht durchfiihrbar.

Die vorliegende Erfindung hat sich daher die Aufgabe gestellt,
einen um weitere Drehachsen wirkenden Extender zu schaffen, mit
dessen Hilfe der Extension auch eine (niederfrequente) Schwingung
iberlagert werden kann. Dié Extension soll insbesondere frei, d.h.
ohne Unterlage vorgenommen werden konnen und sowohl Lzangstorsion,
Anteflexion als auch Retroflexion des Korpers sein.

Die LOsung dieser Aufgabe besteht in einem Raumrad genannten Gerit
zur Verlagerung des menschlichen KOrpers sowie zur Dehnung von
Korperpartien, bestehend aus an einem Gestell gelagerten Ringen
oder Ringpaaren mit Befestigungsmittel flir die Korperextremititen,
das erfindungsgemiB die folgénden Merkmale besitzt:

a) der Ring oder das Ringpaar weist zweli Rotationsfreiheits-
grade auf, wozu die Ringe entweder kardanisch gelagert
oder’ﬁber eine antreibbare Welle mit einer drehbaren
Traverse verbunden sind;

‘b) die Befestigungsmittel sind derart an den Ringen angeord-
net, daB der Korper im wesentlichen parallel zur Ringebene
ausgerichtet ist,

c) die Ringe sind durch Antriebsmittel in statische oder

dynamische, frequenz- und/oder amplitudenverznderbare
Lagegdnderung bringbar,

Der Ring ist dabei derart an einem Gestell befestigt, daB er in
horizontale, vertikale und schrége Positionen gebracht werden
kann. Der Korper des Patienten ist iiber dessen ExtremitZten mit

dem Ring unter deren leichter Spreizung verbunden. Bei Raumlage-
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inderung verstdrkt sich die Einwirkung der Schwerkraft iiber den
Korperschwerpunkt auf die einzelnen aber auch gezielt auf Gruppen
von Extremititen, so daB Kdrperpartien auch bogenfdrmig in Ante-
flexion oder Retroflexion extendiert werden kdnnen und so eine

prizise und gezielte mechanische Einwirkung ermdglichen.

Zusdtzlich kann dieser Extension eine Schwingung aufgegeben
werden, die iber die Halterungen des Ringes am Gestell erzeugt

wird.

Dabei wird als wesentlich erachtet, daB8 der Ring zusé&dtzlich zur
Erzeugung einer Vibration auch in der Lage ist, diverse wiederhol-
bare Kreis- und Taumelbwegungen zu vermitteln, durch die die Ge-

schwindigkeit des spezifischen Belastungsanstiegs variiert werden

kann.

Im einfachsten Falle besteht die Erfindung aus einem Ring, der an
zwei gegeniiberliegenden Stellen drehbar gelagert ist, wobel die
Lager selbst gleiéh oder auch gegensinnig linear oder auf einer
Kreisbahn auf und ab bewegt werden kdnnen. Es versteht sich hier-
bei, daB der Begriff Ring nicht auf kreisrunde Form beschrankt
ist, beispielsweise kommen auch polygene Anordnungen oder

Ellipsoide in Betracht.

Der Kdrper kann dabei, je nach AufhZngung, in Rotation oder
Schwingung um L#ngs- oder Querachse und lber die auf- und abbe-
wegten oder rotierten Lager in Schrédgstellungen gebracht werden.

Um die aufzubringenden Kr#fte zu minimieren, wird vorgeschlagen,
auf dem Rad Ausgleichsgewichte verschieblich anzuordnen, so daB
durch den Korper keine oder nur geringe Momente zum Mittelpunkt

auftreten.
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Vorzugsweise ist der Ring zusammen mit dem daran befestigten
Korper durch Motore antreibbar, so dafl dieser in die gewlinschte
Lage ohne Kraftaufwand gebracht werden kann. Die gewlinschte Posi-
tion kann dann beibehhalten oder stindig verindert werden, bei-
spielsweise in Form einer Rotation oder einer Schwing- oder
Schaukelbewegung. Diésen Bewegungen wird gegebenenfalls eine vom
Therapeuten vorgegebene Frequenz lberlagert, die durch zuschalt-
bare Exzenter erzeugt wird. Das'bedeutet, daB die den Ring an-
treibenden Weilen in sich und gleichzeitig um einer auBermittigen
Bahn rotieren, wobei auf den Kdrper zusZtzlich eine relativ hohere
Frequenz einwirkt,.

Diese Frequenzen fihren zu periodischen Be- und Entiastungen und
werden fir die Therapie als besonders wertvoll angesehen.

Eine vorteilhafte Konstruktion der Aufhingung des'Ringes am Ge-
stell besteht darin, daB dieser von einem zweiten umgriffen ist,
der ebenfalls verschiebliche Ausgleichsgewichte tragen kann, wobei
beide nach Art eines Kreuz- oder Kardangelenks untereinander ge-
kuppelt sind und der duBere mit dem Gestell verbunden ist.

Durch Kombination dieser Merkmale mit einer Exzentrizitdt der
jeweiligen Antriebe lassen sich beliebige Kreisel- und Taumelbe-
wegungen herstellen und epizykloidal iiberlagern.

Tine weitere Mdglickeit der besonderen Ausgestaltung der vorlie-
genden Erfindung besteht darin, daB das Rad iiber Querstibe mit
einem zus#dtzlichen Rad parallel verbunden ist.

Dabei entsteht ein Doppelrad nach Art eines Rhonrades, an dem der
Patient auch sowohl innen als auch auBen, etwa an den Querstiben
befestigt werden kann.
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Der Antrieb eines derartigen Doppelrades kann vorteilhaft iber
eine mittig mit dem zus&dtzlichen Rad verbundene Welle geschehen,
die wiederum an einer sich quer dazu erstreckenden Traverse ver-
bunden ist, die um ihre Lingsachse drehbar am Gestell angeordnet
ist. Die das Doppelrad antreibende Welle wird dabei auBen von
einer Hohlwelle umfaBt und in ihr gelagert, die mit der Traverse
verbunden ist, um fiir erstere das durch den antreibenden Motor
entstehende Gegenmoment i{iber die Traverse in das Gestell abzu-
leiten. Auch die Traverse ist vorzugsweise motorisch getrieben,
wobei die Motore am Gestell ausgeflanscht sind.

Auch hier rotieren Wellen und gegebenenfalls Traverse sowohl um
ihre Lingsachse als auch um einen exzentrischen Mittelpunkt, wobei

die Distanz zum Mittelpunkt insbesondere veridnderbar ist.

Der Gewichtsausgleich erfolgt hier Uber Schiebegeﬁichte am Rad und
auf der Welle bzw. Hohlwelle. Eine Moglichkeit der Uberlagerung
der exzentrischen Frequenz wird in einfacher Weise in einer
rotierend angetriebenen Scheibe gesehen, an der auBermittig in
sich drehend und z.B. iiber ein entsprechendes Zahnradgetriebe in
‘Bewegung versetzt die das Rad treibende Welle angeordnet ist.

Selbstverstandlich konnen im Sinne der vorliegenden Erfindung
getrennte Motore fiir Welle und Exzenterscheibe vorgesehen werden.

In gleicher Weise kann auch ein insbesondere l&ngenverznderlicher
Kurbeltrieb verwendet werden, bei der das abtreibende Kurbelteil

rotiert.

Es wird weiterhin vorgeschlagen, die Motore iber Rechner zu
steuern, so daB die erfindungsgem&dR mdglichen komplizierten und an
den Bedarfsfallianpaﬁbaren Bewegungen im Raum vorgeb- und wieder-
holbar sind, so daB die Therapie ein spezifisches Programm etwa
mit steigenden Belastungen am gewlinschten Korperteil zu durch-

laufen in der Lage ist.
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Zur Unterstiitzung des Kopfes kann es vorteilhaft sein, am Ring
zwischen den Befestigungsmitteln fir die Hznde eine Kopfstiitze
anzubringen. Diese kann aus einer Schlaufe bestehen oder auch
helmartig den Kopf umfassen. Die Stiitze ist drehbar, so daB der
Kopf zwar zur Seite gelegt, nicht aber nach vorn oder hinten
fallen kann. Somit ist es auch mdglich, behinderte Personen, deren
Kontrolle iiber die Halsmuskulatur eingeschr#nkt ist, zu exten-

dieren,

Mit der vorliegenden Erfindung ist auch eine Torsion des mensch-
lichen Korpers um seine Liangsachse mdglich. Dazu ist lediglich
erforderlich, die FuB- oder Handbefestigungsmittel gegeneinander
verdrehbar zu gestalten. Es wird daher vorgeschlagen, entweder die
Hand- oder die FuBbefestigungsmittel auf einem Biligel anzuordnen,
der auf einer Verlingerung der Welle 17 befestigt ist. Verzndert
sich der Winkel zwischen Biigel und Ring aus der Parallellage, so
wird der Korper tordiert. Dabei weist der Bligel eine l&sbare Ver-

riegelung mit dem Ring auf.

Um die Torsion motorisch vornehmen zu ktnnen, muB auf der Welle
entweder kopfseitig oder fuBseitig ein separater Stellmotor ange-
crdnet werden, wobei die gegeniiberliegende Position bei Betrieb

' des Stellmotors beibehalten bleibt.

Vorgezogen wird eine Ldsung, bei der die Handbefestigungsmittel an
dem Biligel angeordnet sind und der Ring unter Beibehalt der Posi-
tion des Biligels um das MaB der auszuiibenden Torsion verdreht wird.

Zur Anpassung’dér Vorrichtung an unterschiedliche KorpergrdBen
kann der Bligel oder die Handgriffe dabei hdhenverstellbar ausge-
bildet sein.

Die vorliegende Erfindung wird anhand der beiliegenden Figuren
beispielhaft niher erliutert.
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Fig. 1 zeigt eine Ausfiihrungsform mit Kardangelenk.
Fig. 2 bis 7 zeigen die Doppelradausfiihrung in mehreren Ansichten.

In Fig. 1 ist der Ring 4 dargestellt, an dem die Person 7 an den
seitlich und in der Linge verstellbaren Befestigungsmitteln 2,2'
mit Halteschlaufen 19 gehalten und mit Hilfe eines Glirtels 20
gesichert ist. Auf dem Ring 4 sind zusdtzlich Gewichte 6 ange-
ordnet, mit deren Hilfe ein Gewichtsausgleich derart vorgenommen
werden kann, daB Ringmittelpunkt und Schwerpunkt zusammenfallen
und damit eine nahezu kraftaufwandlose Verlagerung mdglich ist.

Im vorliegendem Beispiel ist die AufhiZngung des Ringes 4 karda-
nisch iiber den #HuBeren Ring 3 vorgenommen, der ebenfalls Aus-

gleichsgewichte 5 trigt.

Der #ZuBere Ring 3 ist auf einem Gestell 1 mit Rahmen 13 und
FiiRen 14 befestigt und {iber Wellen 18 von Motoren 8 und recht-
winklig dazu von am Zufleren Ring 4' angeordneten Motoren 9 mit

Wellen 17 angetrieben.

Die jeweils gegeniiberliegenden Drehkreuze 21,22 deuten die Mdg-

lichkeit eines Handbetriebes an.

Die Wellen 17 und 18 sind fir exzentrischen, z.B. epizykloidalen
Antrieb ausgelegt, der synchron oder zur Verstidrkung einer

Schiittelwirkung auch asynchron laufen kann.

Die Verlagerung des menschlichen Korpers 7 kann damit derart er-
folgen, daB der durch dessen Gewicht bewirkte Zug gezielt auf
einzelne oder auf Gruppen von ExtremitZten und Wirbelsdule bewirkt
wird und damit entsprechende Korperpartien extendiert. Durch die
Exzentrizitit des Antriebes und z.B. iiber entsprechende Getriebe
kann auf den Korper in der gewiinschten Lage bei Stillstand der
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Welle und gleichzeitiger Rotation des Exzenters eine Schwingung
auf den Kdrper gebracht werden, wobei Amplitude und Frequenz ver-
dnderbar und von der Drehzahl wie der Exzentrizitdt abhingig sind.

Es ist ebenfalls im Sinne der vorliegenden Erfindung; den K&rper
um beliebige Raumachsen gleichzeitig zu drehen und mit einer
Schwingung zu beaufschlagen.

Zur Torsion des K&rpers konnen die Befestigungsmittel 2 auf einem
Bligel 24 angeordnet sein, dessen Drehachse 'in Verlingerung der
Welle 17 liegt bzw. mit dieser zusammenfzllt. Auf der gegeniiber-
liegenden Welle 17 wird fir motorischen Antrieb ein Motor ange-
flanscht, der sich auf dem AuBenrad 3 abstiitzt und den Innenring 4
dreht. Der Bligel 24 bleibt dabei ortsfest, wodurch der Korper 7
tordiert wird. Fir die nicht tordierende Verlagerung kann der
Biigel 24 mit dem Ring 4 verriegelt werden. ‘

Der Bigel oder die Handgriffe sind dabei vorzugsweise hdhenver-
stellbar, d.h. mit ver#dnderlichem Abstand zum Ring 4 ausgebildet.

Fig. 2 bis 7 zeigen die Ausfihrung als Doppelrad 10,10', wobei die
R&der 10 und 10' Uber Querstreben 11 miteinander verbunden sind.
Das Rad 10 ist dabei iiber Speichen 23 mit einer Welle 18 mit der
Moglichkeit eines exzentrischen, z.B. epizykloidalen oder dhnlicen
Antriebs iber ein Rohr 16 mit dem Motor 8 wverbunden, gleichzeitig
trédgt das Rohr 8 ein verschiebliches Ausgleichsgewicht 2.

Das Rohr 16 ruht auf einer drehbar (gegebenenfalls exzentrisch
getriebenen) Traverse 12, die wiederum mit dem am Gestell 1 ange-
ordneten Motor 8' verbunden ist. Grunds#Ztzlich kann das Gestell
zusdtzlich auf einem Drehteller stehend um seine Hochachse rotier-
bar ausgefﬁhrt éein.
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Auch die Rider 10 und 10' konnen mit Ausgleichsgewichten versehen
sein. In Fig. 2, 4 und 6 ist dargestellt, wie der Korper um die
Traverse 12 gedreht wérden kann, wohingegen die Fig., 3, 5 und 7
jeweils eine entsprechende um die Hochachse um 90° gedrehte Posi-
tion zeigen.

In den Fig. 6 und 7 ist gezeigt, daBR der Patient innerhalb
(Fig, 6) oder insbesondere auBerhalb an den Querstreben 11 des
Doppelrades gehalten sein kann.
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Bezugszeichenliste

Gestell
Befestigung
gulleres Rad
inneres Rad
Ausgleichsgewicht
Ausgleichsgewicht
Kdrper

Motor

Motor
Doppelrad
Querstreben
Traverse
Rahmen

FiiBRe
Schiebegewicht
Rohr

Welle

Welle
Halteschlaufen
Glirtel
Drehkreuz
Drehkreuz
Speichen

Biigel
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14

Patentanspriiche

Raumrad zur Verlagerung des menschlichen Korpers um dessen
Achsen sowie zur Dehnung von Korperpartien, bestehend aus an
einem Gestell gelagerten Ringen oder Ringpaaren mit Befesti-
gungsmitteln fiir die Korperextremitdten, gekennzeichnet durch

die folgenden Merkmale:

a) der Ring (4) oder das Ringpaar (10,10') weist zwel Rota-
tionsfreiheitsgrade auf, wozu die Ringe (4, 10, 10') ent-
weder kardanisch gelagert oder iiber eine antreibbare Welle

(18), mit einer drehbaren Traverse (12) verbunden sind;

b) die Befestigungsmittel (2,2') sind derart an den
Ringen (4, 10, 10') angeordnet, daBf der Korper im wesent-

lichen parallel zur Ringebene ausgerichtet ist,

c) die Ringe (4, 10, 10') sind durch Antriebsmittel (8, 8',
g9, 21, 22) in statische oder dynamische, frequenz-
und/oder amplitudenverinderbare Lagednderung bringbar.

Raumrad nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR der
Ring (4,10,10') verschiebliche Ausgleichsgewichte (5,6) auf-

weist,

Raumrad nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daf3
die Ringe (4,10,10') durch Motore (8,9) angetrieben sind, die

zuschaltbare Exzenter aufweisen.

Raumrad nach mindestens einem der Anspriiche 1-3, dadurch
gekennzeichnet, daB der Ring (4) kardanisch mit einem dieses
auBen umgreifenden zweiten Ring (3) verbunden ist.
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10.

11

Raumrad nach einem der Anspriiche 1-3, dadurch gekennzeichnet,
daB das Rad (10) iiber Querstibe (11) mit einem weiteren

Rad (10') zu einem Doppelrad verbunden ist.

Raumrad nach mindestens einem der Anspriiche 1-5, dadurch
gekennzeichnet, dafl die Motore (8,8') zur Einstellung vorgeb-
barer und wiederholbarer statischer oder dynamischer Raum-

lagen oder dynamischer Raumlageznderungen rechnergesteuert
sind. '

Raumrad nach mindestens einem der Anspriiche 1-6, dadurch
gekennzeichnet, daB am Ring (4) eine drehbare Kopfstiitze
angehsdngt- ist.

Raumrad nach mindestens einem der Anspriiche 1-7, dadurch
gekennzeichnet, daB die Befestigungsmittel (2) oder (2!') iber
einem Biigel (24) an der Welle (17) des Antriebs (9) oder (22)
angeordnet und zur Torsion des Kdrpers (7) drehbar gelagert

ist, wobeil der Biigel (24) auch starr mit dem Ring (4) ver-
bindbar ist.

Raumrad nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB auf der
Welle (17) zwischen den Ringen (3) und (4) ein Hilfsantrieb
angeordnet ist, der entweder den Biigel (24) oder den Ring (4)

dreht, wobei die gegeniiberliegende Position beibehalten
bleibt.

Raumrad nach Anspruch 8-9, dadurch gekennzeichnet, daB der
Bligel(24) hdhenverstellbar ist.
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“0" document referring to an oral disciosure, use, exhibition or document is combined with one or more other such docu-
other means ments, such combination being obvious to a person skilled
up* document published prior to the international filing date but in the art.
|ater than the priority date claimed wg" document member of the same patent family
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INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

internationales Aktenzeichen PCT/ EP 89 / 00320

l. KLASSIFIKATION DES ANMELDUNGSGEGENSTANDS (bei menreren Kliassifikationssymbolen sind alle anzugeben)6

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPC) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPC

mc« A 61 H 1/00, A 63 B 19/04, A 63 G 29/00

It. RECHERCHIERTE SACHGEBIETE

Recherchierter Mindestpriifstoff?

Klassifikationssystem

Kiassifikationssymbole

Int. Cl.4

A6l H, A63 B, A63G

Recherchierte nicht zum Mindestpriifstoff gehdrende Verdffenttichungen, soweit diese
unter die recherchierten Sachgebiete failen

11 EINSCHLAGIGE VEROFFENTLICHUNGEN®

Art* Kennzeichnung der Veréffentlichung!1,soweit erforderiich unter Angabe der mageblichen Teile12 Betr. Anspruch Nr,13

X US, A, 3936047 (W. BRANDT et al.) 3. Februar 1976, 1,4
siehe Figur 1; Spalte 3, Zeilen 4-42

A 3

X UsS, A, 3141669 (Y. CHUL) 21. Juli 1964, siehe 1,4,5
Figur 1; Spalte 2, Zeilen 22-35,43-55

A 2

X DE, C, 538968 (J. FRIED) 19. November 1931, 1,4
siehe Figur 1; Seite 2, Zeilen 5-40

A US, A, 3286707 (F. SHAFER) 22. November 1966

A Us, A, 3886334 (T. CUMMINGS et al.) 27. Mai 6
1975

* Besondere Kategorien von angegebenen Ver'o"ffentlic:hungen1 0:
“A" Verdffentiichung, die den aligemeinen Stand der Technik
definiert, aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist

"E" 3iteres Dokument, das jedoch erst am oder nach dem interna-
tionalen Anmeldedatum veroffentlicht worden ist

"L Verdffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritdtsanspruch
2zweifethaft erscheinen zu lassen, oder durch die das Verof-
fentlichungsdatum einer anderen im Recherchenbericht ge-
nannten \eroffentlichung belegt werden soll oder die aus einem
anderen besonderen Grund angegeben ist (wie ausgefiihrt)

Q" Verdffentlichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung,
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere Mafnahmen
bezieht

“p” Verdffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldeda-
tum, aber nach dem beanspruchten Prioritdtsdatum verdffent-
licht worden ist

“T" Spatere Verdffentlichung, die nach dem internationalen An-
meldedatum oder dem Prioritatsdatum verdffentlicht worden
ist und mit der Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum
Verstindnis des der Erfindung zugrundeliegenden Prinzips
oder der ihr zugrundeliegenden Theorie angegeben ist

X" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruch-
te Erfindung kann nicht als neu oder auf erfinderischer Tétig-
keit beruhend betrachtet werden

“#¥* Verdffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruch-
te Erfindung kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit be-
ruhend betrachtet werden, wenn die Verdffentlichung mit
einer oder mehreren anderen Veroffentlichungen dieser Kate-
gorie in Verbindung gebracht wird und diese Verbindung fiir
einen Fachmann naheliegend ist

"&" Verdtfentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist
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28. Juni 1989

Absendedatum des internationalen Recherchenberichts
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Internationale Recherchenbehdrde

Europdisches Patentamt

Unterschrift des bevollmaghyigten Bediensteten

M. YAN MCL

Formblatt PCT/ISA/210 (Blatt 2) {Januar 1985)
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Patentdokumente angegeben.

Die Angaben iiber die Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des Européischen Patentamts am 31/07/89

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen ohne Gewihr.

Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angefiihrtes Patentdokument Veriffentlichung Patentfamilie Verdffentlichung
US-A- 3936047 03-02-76 DE-A- 2113021 28-09-72

FR-A- 2129238 27-10-72
GB-A- 1338831 28-11-73
Us-A- 3581739 01-06-71

US-A- 3141669 Keine
- DE-C- 538968 Keine
Us~A- 3286707 Keine N
mn-US—A— 388&554 : 27-05=75 ' CA-A- ——_;89068 11-05-76

GB-A- 1366358 11-09-74

Fiir nahere Finzelheiten zu diesem Anhang : siche Amtshlatt des Européischen Patentamts, Nr.12/82
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