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Przedmiotem wynalazku jest elektryczny silnik
wibracyjny zasilany impulsami napiecia, ktorego
cze$¢ ruchoma wykonana jest jako cze$é skladowa
maszyny wykonawczej i pod wplywem impulséw
strumienia magnetycznego wykonuje ruch prosto-
liniowy.

Znane sa zespoly zlozone z maszyny napedzane]j
i silnika napedowego, przy czym maszyna napedza-
na np. kompresor ttokowy lub pompa tlokowa po-
taczona jest z silnikiem za pomocsy sprzegla. W u-
kladzie tym nastepuje zamiana ruchu obrotowego
na prostoliniowy, w zamianie tej bierze udzial pew-
na liczba cze$ci posredniczgcych, a mianowicie waty
obu maszyn, sprzeglo i korbowdd. CzeSci te powo-
duja pogorszenie sprawnosci zespotu.

Istniejg réwniez maszyny, w ktérych tak samo
potrzebny jest tylko ruch prostoliniowy jak na
przyklad mloty elektryczne stosowane do kucia
bruzd w murach itp. Wadg tych maszyn jest to, ze
przy zasilaniu pragdem przemiennym o czestotli-
wosci 50 Hz nie wytwarzajg dostatecznie duzego
skoku potrzebnego do nalezytego dzialania mtlota.
Ponadto obie wymienione maszyny wydzielajg sil-
ne hatasy.

Znane dotychczas silniki wibracyjne odznaczajg
sie skomplikowang budowg, malym skokiem cze-
$ci ruchomej i matg sprawnoS$cia.

Silnik wedlug wynalazku nie posiada wymienio-
nych wyzej wad. Dzieki polgczeniu w jednej i tej
samej czesci drgajacego silnika i czlonu ruchomego
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maszyny wykonawczej np. tloka sprezarki oraz wy-
korzystaniu zjawiska rezonansu mechanicznego
ukladu drgajgcego uzyskano wysoko sprawng ma-
szyne o niskim poziomie hatasu. Elektroniczny
uklad zasilajgcy uzwojenie silnika impulsami na-
piecia umozliwia uzyskanie duzego skoku.

Istota wynalazku polega na wykonaniu w elek-
trycznym silniku wibracyjnym drgajgcej zwory sil-
nika i czlona wykonawczego maszyny wykonawcze]j
w postaci jednej nierozdzielnej czesci. Czes§é drga-
jgca silnika wykonana np. w postaci tloka spre-
zarki jest obliczona w taki sposéb, ze czestotliwos$é
drgan krytycznych tej czeSci drgajgcej wraz ze
sprezyng powrotng jest bardzo bliska lub réwna
czestotliwosci impulséw napiecia zasilajgcego sil-
nik. Inng istotng cechg calo$ci urzgdzenia wedlug
wynalazku jest zasilanie silnika impulsami napiecia
z ukladu elektronicznego.

Silnik wibracyjny z maszyng wykonawczg we-
diug wynalazku sklada sie z rdzenia ferromagnetycz-
nego, zaopatrzonego w dwa nabiegunniki. Jeden
z nabiegunnikéw wykonany jest w postaci komory
sprezania, w ktorej porusza sie tlok bedacy cze-
Scig drgajgca silnika. Komora sprezania utworzona
jest z tulei diamagnetycznej umocowanej na na-
biegunniku. )

Drugi nabiegunnik wykonany jest w postaci tu-
lei wchodzgcej tloka, za$ szczeliny miedzy nabie-
gunnikami i tlokiem sg dobrane w taki sposéb, ze
mniejsza szczelina znajduje sie w nabiegunniku ko-
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mory sprezania. Ttok osadzony jest na trzonku sta-
nowiacym o§ wodzgcg i zaopatrzonym w spreziyne
powrotng, ktéra cofa ttok do potozenia wyjSciowego
po zaniku strumienia magnetycznego w rdzeniu.

Miot zbudowany jest podobnie, z tym, Ze o przy-
~ cigganiu cze$ci drgajacej decyduje tuleja wodzaca.
Rezultatem tego trzonek stanowigcy o$§ wodzacg
jest narzedziem uderzajacym. Zakladajgc na jego
zewnetrzng cze$é odpowiednie narzedzie mozemy
wykonywaé odpowiedniag prace.

Na rysunku przedstawione zostato przykladowe
‘wykonanie silnika, przy czym fig. 1 przedstawia
schematyczny uklad silnika — sprezarki, fig. 2 —
schematyczny uklad silnika mlota, a fig. 3 — przy-
klad praktycznego wykonania silnika sprezarki.

Przedstawiony na fig. 1 uklad wibracyjnego sil-
nika elektrycznego w postaci sprezarki zawiera na-
biegunnik a wykonany w ksztalcie komory spre-
zania zawierajacej zawodr zwrotny e. Cze§¢ drgajaca
silnika b wykonana jest w postaci tloka maszyny
sprezajgcej z osia wodzaca, za§ nabiegunnik ¢ wy-
konany jest w postaci tulei wodzacej tloka i jego
osi. Ponadto w sktad silnika wchodzi rdzen ferro-
magnetyczny d, pierScien diamagnetyczny f, spre-
zyna ruchu powrotnego g, zwojnica h, pierScien fer-
romagnetyczny i, stuzgcy do wydtuzenia skoku tto-
ka oraz uklad formowania impulséw j.

Fig. 2 przedstawia schematyczny uklad silnika
wibracyjnego mlota zawierajgcego nabiegunnik a
spelniajgcy role tulei wodzacej, zwore ruchoma b
z osig przenoszgacg ruch na zewnagtrz silnika, na-
biegunnik e, zwore b, rdzen ferromagnetyczny d,
zwojnice h, tuleje ferromagnetyczng, stuzaca do
wydtuzania skoku oraz uklad j formowania impul-
sow. . .

Dzialanie silnika wibracyjnego sprezarki wedlug
wynalazku polega na tym, ze otrzymujac impuls
napiecia elektrycznego zwojnica h wywoluje stru-
mienn magnetyczny w rdzeniu d. Strumien magne-
tyczny zamyka sie w obwodzie magnetycznym a b
¢ d. Ruchoma zwora sprzezona z tlokiem zostaje
weciggnieta pod dzialaniem strumienia magnetycz-
nego w komore sprezania umieszczong w nabiegun-
niku a. Ruchoma zwora wchodzgc do komory spre-
zania wypycha zawarte w niej powietrze. W tym
momencie konczy sie impuls napiecia elektrycz-
nego i tlok nie jest dalej wciggany. W wyniku tego
sprezyna g powoduje powrdt ftoka do pozycji pier-
wotnej, ktéry powracajgc rowniez do polozenia pier-
wotnego odstania otwér wlotowy i do komory spre-
zania zostaje zassane powietrze. Pod dzialaniem
powtarzajgeych sig pé Sobie impulséw sprezarka
pompuje powietrze. ¢
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Dziatanie silnika wibracyjnego wedlug fig. 2 po-
lega na tym, Ze podajac impuls napieciowy do zwoj-
ni¢y h, wywoluje sie powstanje strumienia w ob-
wodzie magnetycznym a b ¢ d. Nabiegunnik ¢ wtedy
przyciaga cze§é drgajacg b, natomiast o§ k wodzaca,
zaopatrzona na korficu w odpowiednie narzedzie ude-
rza w przedmiot podstawiony pod to narzedzie,
przy czym realizujagc nabiegunnik ¢ o regulowanej
odleglodci od czeSci drgajgcej, mozna regulowaé
dlugoé¢ skoku maszyny wykonaweczej.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektryczny silnik wibracyjny sprzezony z ma-
szyng wykonawecza, skladajgcy sie z nierucho-
mego rdzenia o ksztalcie zamknietym, miedzy
nabiegunnikami ktérego umieszczona jest cze$é
ruchoma wykonujgca drgania pod wplywem
impulséw strumienia magnetycznego, znamien-
ny tym, ze nabiegunnik (a) rdzenia ma wgte-
bienie do ktérego podczas pracy jest wciggana
okresowo cze$é drgajaca (b).

2. Silnik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze za-
silany jest z ukladu elektronicznego impulsami
napiecia o czestotliwo$ci statej lub regulowa-
nej.

3. Silnik wedlug zastrz. 1—2, znamienny tym, ze
czestotliwo$é drgan krytyeznych ukladu drga-
jacego to znaczy cze$ci drgajgcej i sprezyny
powrotnej jest ro6wna lub bliska czestotliwos$ei
impuls6w napiecia zasilania.

4. Silnik wedlug zastrz. 1—3 znamienny tym, Ze
nabiegunnik (a) wykonany jest w postaci ko-
mory sprezania, cze§é drgajagca (b) w postaci
tloka, a nabiegunnik (¢) w postaci tulei wo-
dzacej tlok (b) i jego oS, przy czym czefci te
tworza 1gcznie sprezarke, a ruch powrotny tlo-
ka (b) zapewnia sprezyna (g).

5. Silnik wedlug zastrz. 1—4 znamienny tym, ze
tuleja komory sprezania wykonana jest z ma-
terialu diamagnetycznego.

6. Silnik wedlug zastrz. 1—5 znamienny tym, ze
diamagnetyczna tuleja komory sprezania oto-
czona jest ferromagnetycznym pier§cieniem.

7. Silnik wedlug zastrz. 1—3, zmamienny tym, ze
ezef§é drgajgca (b) wykonana jest w postaci gto-
wicy zaopatrzonej w trzonek (k) i odpychanej
przez sprezyne (g) do nabiegunnika (a), a na-
biegunnik (e) wykonany jest w postaci tulei,
przy ezym tzeSei te tworza lacznie miot elek-
tryezny.
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