CESKOSLOVENSKA P 0 P l s v v N A I_ E Z u

SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

. K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

219 563

(11) (B1)

(21) PV 6967-79

URAD PRO VYNALEZY (45) Vydané 30 09 85
A OBJEVY

(22) Prihlasené 15 1079

(40) Zverejnené 27 08 82

(51) Int. C1.}

G 01 K 11/00

(75)

Autor vyndlezu ZLATOVSKY Igor, Ing., Bratislava

(54) Posiivaci mechanizmus reagujici na teplotu

Vyndlez sa tyka posuvacieho mechaniz-
mu reagujiuceho na teplotu, ktory vykonava
obojsmerny skokovy posuv a nevyZaduje pre
svoju c¢innost privod pomocnej energie.

Jednu d&ast magnetického obvodu mecha-
nizmu tvori tvarovéd stdiastka zhotovend z
magnetického mé&ikkého materidlu, ktorého
Curieho teplota urcuje rozsah pracovnej
teploty mechanizmu, kym druhd ¢ast mag-
netického obvodu predstavuje permanentny
magnet s vhodne tvarovanym hornym a dol-
nym poélovym ndéstavcom, pridom Curieho
teplota materidlu, z- ktorého je zhotoveny
permanentny magnet je podstatne vysSia
ako rozsah pracovnych tepldt mechanizmu,

Mechanizmus mo?no pouZit v regulaénej
technike napr. pre dvojpolohové ovladanie
ventilov a elektrickych spinadov tam, kde
nie je na prekaZku teplotnd hysterézia a
tepelna kapacita mechanizmu, priom zme-
nu nastavenia pracovného rozsahu tepldt
moZno vykonat len zmenou materidlu tva-
rovej sudiastky. '

219 563

“AZ/\: o)\cn#w- N |

I
IG/S



219 563

(54) Pasiivaci mechanizmus reagujiici na teplotu

1

Vynélez sa tyka postuvacieho mechanizmu
reagujiceho na teplotu, ktory pri zvySova-
‘ni teploty prostredia, ktoré ho obklopuje,
vykona pri dosiahnuti urcitej vopred danej
teploty skokovy posuv a pri zniZovani tep-
loty prostredia na pévodnii hodnotu vykona
skokovy posuv v opafnom smere.

Doteraz zname mechanizmy pouZivall pre
dosiahnutie skokového posuvu elektromag-
nety ovladané ¢idlami teploty, alebo vyuZi-
vali teplotnu dilatdciu pevnych, resp. kva-
palnych alebo plynnych latok. Mechanizmy
vyuZivajice elektromagnety vyZaduja privod
energie pre budenie elektromagnetu, kym
dilatacné mechanizmy moZu vykonat sko-
kovy posuv len s pridavnym mechanickym
zariadenim.

Uvedené nedostatky odstraiiuja predmet-
ny wyndlez, ktorého ucelom je vytvorenie
mechanizmu, ktory v urcitom rozsahu pra-
covnej teploty vykondva obojsmerny sko-
kovy posuv, nevyZaduje pre svoju cCinnost
privod pomocnej energie a je jednoduchy.

Podstata vynédlezu spociva v tom, Ze jedna
¢ast magnetického obvodu je tvorend tva-
rovou suddiastkou, ktord je pevne spojend
s tiahlom, druhéd ¢ast magnetického obvodu
je tvorend permanentnym magnetom s hor-
nym poélovym nastavcom a doinym pdélovym
nastavcom, pricom vzdjomna poloha oboch
¢asti magnetického obvoedu je uréend 3pi-
ralovou pruZinou, vnuternou podloZkou a
tvarovou maticou. )

Mechanizmus je jednoduchy, pre svoju
¢innost nevyZaduje privod energie z von-
kajSich zariadeni, skokovd zmena vzajom-
nej polohy oboch Casti je priamou vlastnos-
tou mechanizmu, pricom teplota, pri ktorej
gasti mechanizmu menia svoju vzajomna po-
lohu je vlastnostou materidlu Casti zhotove-
nej z magneticky mékkého ferromagnetika
a moZno ju zmenit len zmenou pouZitého
materidlu.

Na pripojenom vykrese, je znédzorneny
priklad moZného usporiadania predmetné-
ho mechanizmu. Mechanizmus pcdla obr. 1
pozostdva z vodidla a tiahla 1, zhotovené-

2

ho z nemagnetického materidlu, na ktoré
je pomocou matice 2, hornej pruZinovej pod-
loZky 3 a podloZky 4 uchytena tvarova st-
Ciastka 5, zhotovena z magneticky mékkého
materidlu. Jej polohu voci hornému pélové-
mu néastavcu 8 vymedzuje Spirdlova pruZi-
na 6 a dosadaciun vdlu magnetického obvo-
du mechanizmu vymedzuje vnitornd pod-
loZka 7. Magneticky obvod obsahuje dalej
permanentny magnet 9 a dolny poélovy na-
stavec 10, o ktorého vonkajsi povrch sa
opiera tvarova matica 11, ktorej poloha je
Zaistend pomocou dolnej pruZinovej podloZ-
ky 12 a dolnej poistnej matice 13.

Cinnost mechanizmu zabrazeného na vy-
krese spo€iva v tom, Ze pri dostatofne niz-
kej teplote prostredia, v ktorom sa mecha-
nizmus nachadza, permanentny magnet 3

" s hornym polovym nastavcom 8 a dolnym

polovym nastavcom 10 pritiahne tvarovit sa-
Ciastku 5 aZ do polohy vymedzenej vnitor-
nou podloZkou 7, pricom prekondva odpor
8piralovej pruZiny 6. Tym sa vodidlo a tiah-
lo 1 vystva z mechanizmu smerom nadol.
Pri zvySeni teploty prostredia na hodnotu
odpovedajiacu Curieho teplote materidlu, z
ktorého je zhotovenéd tvarovéd saciastka 5,
tdto strédca svoje magnetické wvlastnosti a
S§pirdlova pruZina 6 ju spolu s vodidlom a
tiahlom 1 skokom vystva smerom nahor.
Velkost tohto zdvihu vymedzuje tvarova ma-
tica 11, Pri zniZeni teploty prostredia pod
hodnotu odpovedajicu Curieho teplote ma-
teridlu tvarovej st&iastky 5 sa obnovuja jej
magnetické vlastnosti a permanentny mag-
net 9 spOsobi navrat mechanizmu do vycho-
dzej pclohy skokom.

Mechanizmus moZno pouZit v regulacnej
technike napr. pre dvojpolohové ovladanie
ventilov a elektrickych spinaCov tam, kde
nie je na prekdZku teplotnd hysterézia a
teplotnd kapacita mechanizmu, pri¢om zme-
nu nastavenig pracovného rozsahu teplot
moZno vykonat len zmenou materialu tvaro-
vej sucllastky..

PREDMET VYNALEZU

Posavaci mechanizmus reagujici na tep-
lotu, pracujici na principe zmeny magnetic-
kych vlastnostli materidlov pri prekrofeni
Curieho teploty, vyznacujuci sa tym,
Ze jedna cast magnetického obvodu je tvo-
rend tvarovou suciastkou (5), ktorad je pev-
ne spojena s tiahlom (1), druha c¢ast mag-

netického obvodu je tvorend permanentnym
magnetom (9] s hornym podlovym nastav-
com (8) a dolnym polovym nédstavcom (10],
pricom vzdjomnd poloha oboch dasti mag-
netického obwvodu je uréend Spirdlovou pru-
Zinou (6}, vnutornou podioZkou (7] a tva-
rovou maticou {11).
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