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Radovy spinag vicepélovy ma4 sk¥ii a kontaktni
vyvody pfizpisobeny pouzdriim integrovanych ob-
vodi, pFitem? jejich oviddani se d&je jezdci — pac-
kami vyénivajicimi z horni strany skfin€. Je vhodny
pro spindni malych proudu a napéti.

Skifi fadového spinace je rozdélena pfickami na
‘jednotlivé Gzké komiirky.

Ve dné kazdé komirky je zabudovana dvojice
pevnych kontaktd, jejichZ vnéjsi konce jsou uzpii-
sobeny pro zabudovani do desek s plo$nymi spoji.
Vnitini konice pevnych kontaktl jsou spojovany
pohyblivym pasovym kontaktem, ktery je dotlado-
van k pevnym kontaktim pruZinou z pruZného
plechového pésku zvonovité tvarovaného, jehoz
stfedni vypukla édst zapadd do vybrani v jezdci,
jehoZ horni ¢ast prochazi vikem jako ovladaci Cep
spinace. Pritom vloZenim kostky do bo¢niho vybra-
ni v té€chto jezdcich je moZno pohyb dvou soused-
nich kontaktnich dvojic spfahnout, takZe souéasné
spinaji a soudasné vypinaji. M4-li v§ak jedna
z dvojic opa¢né situovany pevné kontakty, miiZze se
pfi sepnuti jedné z kontaktnich dvojic druhd
i soucasné rozepnout. Vkldddnim dalfich kostek
miZe byt spfaZzen pohyb libovolného poé&tu kon-
' taktnich dvojic.
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Vynalez se tyké radoveho spmaée vmepolového
jehoZ skfiii a kontaktni vyvody jsou pfizpisobeny
pouzdriim integrovanych obvodé. Ovladéni jed-
notlivych péld se d&je paékami vyénivajicimi z hor-
ni strany sk¥iné spinace.

K programovéni elektronickych zafizeni s integ-
rovanymi obvody jsou nutné vicepélové spinace,
které jsou vn&j§imi rozméry pfizplisobeny pouz-~
drim integrovanych obvodi a které maji kontaktni
vyvody ptizpiisobeny pro ploiné spoje. I kdyzZ tyto
spinade spinaji jen mald napéti a malé proudy,
vyzaduje se od nich vysoka provozni spolehlivost
a jejich malé rozméry kladou vysoké poZadavky na
pfesnost vyroby. !

Dosud znimé kontaktni systémy tohoto druhu
spinadt pouzivaji bud kluzného pohyblivého kon-
taktu tladeného pruZinou na konce pevnych kon-
taktli zabudovanych ve skfini spinace nebo pohyb—
livého véletku & kulicky rovnéZ tladenych pruZi-
nou na pevné kontakty. Tak hapﬁkiad americky
patent &. 3 974 346 firmy Siemens pouzivé kluzné-.
ho pohyblivého kontaktu. Nevyhodou tohoto chra-.
néného uspofadani je pfedevdim skutednost, Ze
pohyblivy kontakt ‘ptéjizdi v mezipoloze pres
izolaéni desku, &mZ snadno dochdzi k znedisténi
dotykovych mist pohyblivého kontaktu. Nevyho-
dou podobné konstrukce podle britského patentu
&.11 490 430 firmy ERG je to, Ze spinand zakonce-
ni; pevnych kontaktd leZi velmi blizko u sebe
a vinutd pruZina tla&ici pohyblivy kontakt k vza-
]emnemu dotyku s pevnymi kontakty mad pomérné
neurdité piisobité tlaku. Tim je neur¢ité definova-
no rozdéleni kontaktniho tlaku mezi pevnymi
kontakty. Kolisdnim kontaktntho tlaku kolisa
i pfechodovy odpor kontakti. '

Kuligky nebo viledku jako pohyblivého kontak- -

tu pouZivaji napfiklad americky patent <.
4031345 Grayhill nebo britsky patent &.
1 490 430 firmy SECME. Nevyhodou téchto jinak
dobrych provedeni je - neurélte rozdéleni kontakt-
niho tlaku a rovnéZ i §patne &steéni kontaktnich
mist pfi odvalovéni.

Uvedené nevyhody se odstrani fadovym spina-
&em podle vyndlezu, jehoZ dvojice pevnych kon-
taktd zakotvenych ve dné skfiné€ jsou oddéleny
navzijem pfi¢nymi Zebiy. Jeho podstata spogiva
v tom, Ze stfedni &4st dna sk¥ing je zvy$ena po celé
délce skiing, pritemz $itka zvySené stfedni Cdsti
dna skiiné je mensi neZ vzdilenost dvou Zldbkd
vytvarovanych na rovné &sti pohyblivého kontak-
tu z plechového pasku, takZe pohyblivy kontakt
lezi pifi poloze ,,s¢pn’nto“ na &innych: koncich
prvnich i druhych' pevnych kontaktdi, - pfiemzZ

konce pohyblivého kontaktu jsou zahnuty vzhiiru -

~a do vzniklych zjhybl se opiraji konce pruZiny ;
vytypiené ze zvonov1té tvarovaného. plechového ;
iriého pasku, jehoZ stfedni vypukld ¢4st zapad4 4
do yybrani ve spodni &4sti jezdce, jehoZ stfedni Edst*

je foziifena a vedena mezi vikem spinace a hornimil:

pldchami phéek skiiné. ZvySend stfedni &4st dna
skf;idé je soumémd vzhledem k podélné roviné
sodmérnosti skiiné, zatimco ¢inné konce prvnich

pevnych kontaktd mohou byt bliZe k této roviné.
ne# druhych pevnych kontaktd. Stfedni roziifené
&isti jezdcl mohou mit v boénich straniach pra- 1
voﬁhlé vybréni; pfidem# vidy do vybrini dvou
cI)usedmch jezdc miZe byt vioZena spojovaci
HéInikova destitka. Pfitom prvni pevné kontak-
‘u dvojic, jejichZ ]ezdcl jsou spfaZeni spojovaci
obdélnikovou destlékou, mohou byt umistény na
téZe strané podélné rovmy soumémostl skiine '
nebo na opaénych stranich této roviny.

Vyhodou - uspofédédni fadového spmaée podle
vynalezu je pomérné velka vzdélenost mezi &inny-
mi konci prvnich a druhych pevnych kontaktd,
takZe kontaktni tlak vyvijeny pruZinou je rovno-
mérné rozdélgn, &imzZ je dosaZeno stélosti pfecho-
dovéhoi odporu Dalii v§hodou je kluzny samotin-
ny pohyb kgntaktd. V neposledm fadé velmi
vyznamnou vyhodou je i ]ednoduchy tvar soudés-
tek a tim méné& ndro¢n4 a levnd vyroba i

Vyndlez bude blize popsin na’ prikladovém
provedenti podle pfiloZeného vykresu, kde na Qbr.

‘1 je pFény fez spinatem v poloze ,,zapnutq“,‘ na
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obr. 2 je tentyz fez v polozé spinace ,,rozepnuto

. na obr. 3 je zndzornén podélny fez sttedem spmaée

anaobr. 4 je pohled shora na spina¢ pfi sqmutém
viku. i
Skfiii 3 fadového spmaée podle vyndlezu ma tvar
krabice a je rozdélena pfi¢kami 31 na Jednothvé
\izké komurky. Ve dné& kazdé komrky jsou bhiko
vnéjiich st&n sk¥ing 3 zalisovany svou stfedni & $tl
dva pevné kontakty, prvni pevny kontakt 1a
pevny kontakt 2. Stfedni &ast 32 dna skfiné 3 je po
celé délce skiin€ zvylena. Sitka této zvy§ene
stfedni &dsti 32 dna sk¥in& 3 je viak men3i nezije .
vzdilenost dvou Zlabkil 41; 42 vytvarovanych na
rovné &4sti pohyhlivého kontaktu 4, ktery umoZiiu-
je vzdjemné galvanické spojeni obou pevnych

. kontaktd 1; 2. Tento pohyblivy kontakt 4 je

zhotoven z plechového pasku a jeho konce jsou
zahnuty smérem ode dna skiiné€ 3 a do vzniklych
ohybii dosedaji konce pruZiny 5, kterd vyvozuje
potiebny kontaktni tlak. Je vyrobena z pruzného
plechového pésku zvonovité tvarovaného, jehoZ
sttedni vypukld &ast 51 zapadé do vybrédni ve
spodni &4sti 61 jezdce 6 z izola¢ni hmoty. Z14bky
41; 42 jsou v krajni poloze pohyblivého kontaktu
4, kdy tento spodivd na &nnych koncich prvniho
pevného kontaktu 1 a druhého pevného kontaktu
2, symetricky poloZeny vil&i zvySené stfedni Casti
32 dna skiiné 3. V druhé krajni poloze pohyblivého
kontaktu 4 je Zldbek 41 opi‘en o zv§¥enou stfedni .
&4st 32 dna sk¥ing 3, zatimco druhy Zlibek 42 je na
opa&né stran& &nného konce prvnitho kontaktu
1 a zamezuje samovolnému posuvu pohyblivého
kontaktu 4. Horni &4st 63 jezdce 6 prochézi
okénkem ve viku 7 sk¥in& 3 jako ovlddaci &ep.

Deskovit4 stfedni &dst 62 jezdce 6 je vedena mezi
hornimi plochami p¥idek 31 skfing 3 a vikem 7.
Tato stfedni &4st 62 jezdce 6 ma na svych boénich

_strandch pravothld vybrani, pfiemZ vZdy do vy-
. bréni dvou sousednich jezdci 6 se miiZe vloZit
- spojovaci obdélnikova destitka 8, &mz je spfaZen



pohyb t&chto dvou sousednich jezdch 6. Spiazeni
jezdcti 6 miiZe byt vyuZito k sestaveni spinace se
soudasnou funkci sousednich kontaktnich dvojic.
Tato funkce miiZe byt bud souhlasna, kdy sousedni
dvojice pevnych kontaktd 1; 2 se souCasné€ sepnou
a soucasné rozepnou, nebo nesouhlasnd, kdy se-
pnuti jedné dvojice znamena soucasné rozepnuti
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sousedni dvojice. Dosahne se toho jednoduse tim,
Ze prvni pevné kontakty 1, jejichZ ¢inné konce jsou
umistény blize k podélné roviné soumérnosti skii-
né 3 neZ ¢inné konce druhych pevnych kontakth 2,
leZi bud na stejné strané podélné roviny soumeér-
nosti skiiné 3 nebo na opacnych stranach této
roviny.

PREDMET VYNALEZU

1. Radovy spinat elektrickych proudi a napéti,
jehoZ dvojice pevnych kontaktl zakotvenych ve
dné skiiné jsou oddéleny navzajem pfi¢nymi Zebry,
vyznadeny tim, Ze stfedni &ast (32) dna skiin€ (3) je
zvysena po celé délce skiin¢ (3), pficemz Sitka
zvysené stfedni Casti (32) dna skiiné (3) je mensi
ne¥ vzdélenost dvou Zldbkid (41; 42) vytvarova-
nych na rovné &isti pohyblivého kontaktu (4)
z plechového pésku, takZe pohyblivy kontakt (4)
le#i p¥i poloze ,sepnuto®, na innych koncich
prvnich pevnych kontakti (1) i druhych pevnych
kontakti (2), pfi¢emZ konce pohyblivého kontaktu
(4) jsou zahnuty vzhiiru a do vzniklych zdhybil se
opiraji konce pruZiny (5), vytvofené ze zvonovité
tvarovaného plechového pruzného pasku, jehoZz
stfedni vypukla &ast (51) zapadd do vybrani ve
spodni &4sti (61) jezdce (6), jehoZ stfedni ¢ast (62)

(VoA

je rozsifena a uloZena mezi vikem (7) spinace

a, hornimi plochami sousednich p¥i¢ek (31) skiiné

3)
2. Radovy spina¢ podle bodu 1, vyznaleny tim,

Py

7e podélné zvyseni stfedni &asti (32) dna skiiné (3)
je soumérné vzhledem k podélné rovin¢ soumér-
nosti skiing (3), zatimco ¢inné konce prvnich
pevnych kontaktd (1) jsou umistény blize k této
podélné roviné soumémosti skiin€ (3) nez ¢inné
konce druhych pevnych kontakti (2).

3. Radovy spina¢ podle bodi 1 a 2, vyzna&eny
tim, Ze stfedni &asti (62) jezdcd (6) maji v boénich
strandch pravoithla vybréani, pficemZ vzdy do vy-
brani dvou sousednich jezdcfi (6) je vloZena
obdélnikova desticka (8). :

4. Radovy spina¢ podle bodu 3, vyznageny tim,
¥e prvni pevné kontakty (1) u dvojic, jejichZ jezdci
(6) jsou spfaZeni spojovaci obdélnikovou destic-
kou (8), jsou umistény na téZe strané¢ podélné
roviny soumérnosti skiiné (3).

5. Radovy spina¢ podle bodu 3, vyznaceny tim,
Ze prvni pevné kontakty (1) u dvojic, jejichZ jezdci
(6) jsou spfaZeni spojovaci obdélnikovou destic-
kou (8), jsou umistény na opacnych stranich
podélné roviny soumérnosti skéiné (3).

4 vykresy
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