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(54) Tukijalka liikkuvia laitteita varten -
Stédben fOr mobila anldggningar

(57) Tilvistelms o
Tukijalka liikkuvia laitteita, kuten tySlavalla va-
rustettuja henkilSnostureita tai liikkuvia nostureita
varten, jossa jalassa on tukiantura (1), joka on nos-
tettavissa ja laskettavissa alustaan nihden laitteen
(2) seki tukijalan vElissld toimivan liikuntamekanis-
min (3) avulla.

Sen ansiosta, ettd liikuntamekanismissa (3) on tuki-
anturaa (1) nostavan asennon ja tukianturaa (1) laske-
van asennon vililll vilys (4), ja ettX jousi (8) painaa
mekanismia (3) kohti anturaa (1) nostavaa asentoa, jos-
sa hllytyskosketin (9) aktivoituu, aikaansaadaan auto-
maattinen osoitus siit¥, jos laitteen vakavuus pie-
nenee. Se miten suuri tukijalan kuormituksen pienenemi-
nen sallitaan ennen aktivoitumista, asetetaan jousi-
voiman avulla.

(57) Sammandrag
Btt st3dben f3r mobila anli¥ggningar, s8som personlyf-

tare med arbetsplatform eller mobilkranar, omfattande
en stddfot (1) som kan lyftas och sdnkas mot underla-
get med hj¥lp av en mellan anlidggningen (2) och st3dbe-
net verkande rdrelsemekanisam (3).

Genom att rSrelsemekanismen (3) har en friging (4)
mellan en foten (1) hSjande stillning och foten (1)
sinkande stXllning, och att en fjider (8) trycker me-
kanismen (3) mot den foten (1) hBjande st¥llningen,

i vilken en alarmkontakt (9) aktiveras, uppnds en au-
tomatisk indikering ifall anli¥ggningens stabilitet
minskas. Hur stor belastningsminskning pd st&dbenet
man skall tilldta f3re aktiveringen, instilles med
hj¥lp av fjdderkraften.
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Tukijalka liikkuvia laitteita varten

Esilld oleva keksintd kohdistuu patenttivaatimuksen joh-
dannon mukaiseen tukijalkaan liikkuvia laitteita varten.

On tunnettua lisdtd liikkuvien laitteiden ty®skentelyva-
kavuutta tukijalkojen avulla, joiden anturat saatetaan
alustaa vasten kauemmaksi painopisteen akselista kuin
laitteen tavanomaiset tukielimet, kuten esimerkiksi

sen pySrdt. T&dllaisten tukijalkojen avulla on my&s
mahdollista asettaa liikkuva laite ep&dtasaiselle tai
kaltevalle alustalle.

Esill&d olevan keksinndn tarkoituksena on aikaansaada t&l-
laisille tukijaloille sellainen rakenne, ettd saadaan
automaattinen osoitus silloin kun laitteen vakavuus on
pienentynyt mddrdttyyn asteeseen.

Tdmdn saavuttamiseksi on keksinndlle tunnusomaista, ett3
liikuntamekanismissa on tukianturaa nostavan asennon ja
tukianturaa laskevan asennon vdlilli vdlys, ja ettd
jousi painaa mekanismia kohti anturaa nostavaa asentoa,

jossa hdlytyskosketin aktivoituu.

Td11d jdrjestelylld aikaansaadaan se, ettd tukijalan
pienentynyt kuormitus, mikd tarkoittaa sit3d, ettei liik-
kuva laite endd nojaa halutulla tavalla tukijalkaan,
johtaa hdlytyskoskettimen aktivoitumiseen. Se, miten
suuri kuormituksen pienentyminen sallitaan ennen aktivoi-

tumista, asetetaan jousivoiman avulla.

Keksint8d selostetaan seuraavassa ldhemmin viitaten
piirustukseen, joka esittdd liikkuvaa laitetta varustet-
tuna keksinndn mukaisella tukijalalla, joka on osittain
leikattuna.
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Piirustuksessa esitetty tukijalka on nivelletty tuet-
tavaan laitteeseen siten, ettd tukijalan vapaassa pdis-
sd oleva tukiantura 1 voidaan nostaa ja laskea alustaan
ndhden. Tukiantura 1 on laakeroitu k&#intyvidsti jalkaan
siten, ettd anturan kosketuspinta voi olla alustaa

vasten riippumatta alustan ja/tai tukijalan asennosta.

Tukijalka on nivelletty liikkuvan laitteen osaan 2 niin,
ettd se voidaan laitteen ja jalan vidlissi toimivan lii-
kuntamekanismin 3 avulla k#intd4 ylds sekd painaa alas

kunnes antura 1 painuu alustaa vasten.

Liikuntamekanismi 3, joka on t#ssi esitetty sylinteri-
mdnt&d-mekanismina, omaa toisessa kiinnityskohdassaan -
esitetyssd suoritusmuodossa tukijalassa olevassa kiinni-
tyspisteessd - vdlyksen, niin ettd mdnn&ntangon pdi 5
voi siirtyd aksiaalisesti tukijalan ulokkeeseen muodoste-
tussa raossa 4. Mdnndntangon pd3 5 nojaa jousikuormi-
tettuun kosketusvarteen 6. Jousi 8 - tdssd joukko lau-
tasjousia - on puristettuna kosketusvarren kauluksen se-
kd tukijalan ulokkeessa olevan vasteen 7 vidliin siten,
ettd varsi 6 painuu mdnndntankoa vastaan. Jousi 8 pyr-
kii sen vuoksi pitdm&ddn midnndntangon pditd 5 piirustuk-

sessa esitetyssd raon 4 piddssi.

Kun liikuntamekanismi 3 painaa tukianturaa 1 alustaa
vasten, siirtyy mdnndntangon pdd 5 raon 4 vastakkaiseen
pddhdn jousen 8 puristuessa kokoon. T&118in kosketus-

varsi 6 painuu sdhkokosketinta 9 vasten.

Jos liikkuva laite on vakaa, on tukijalan alustaan aikaan-
saama paine mddrdtynsuuruinen laitteen kaikilla tuki-
jaloilla. Jos tdmd paine pienenee yhdessd tai useammas-
sa tukijalassa, on tdmd osoituksena siiti, ettd liikkuva
laite ei ole endd stabiili.
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Jos esitetyn tukijalan anturan kosketuspaine pienenee
mddrdttyyn, jousen 8 md&r&dmddn arvoon, pyrkii jousi

8 painamaan jalkaa edelleen alustaa vasten. T&118in
liikkuu tukijalan uloke rakoineen 4 minnintangon paa-
hdn 5 ndhden niin, ettei kosketusvartsi 6 enii paina
sdhkdkosketinta 9. Kosketin 9 voi t#118in laukaista
hdlytyksen, joka varoittaa liikkuvan laitteen kdyt-
tdjda ja/tai mahdollisesti pysdyttdd laitteen edelleen-
liikkumisen.

Se, milloin koskettimen 9 tulee laukaista mainittu sig-
naali - siis milld tukianturan paineella hdlytyksen
tulee tapahtua - md&ritddn tarpeen mukaan jousen 8

mitoituksella.

Esitettyd kosketinjdrjestelyd voidaan luonnollisesti
muunnella. Esimerkiksi voi kosketusvarsi olla vipuvar-
si esitetyn aksiaalisesti siirtyvin tangon asemesta.
Keksinndssd olennaista on se, ettd liikuntamekanismissa
3 on sopivaa jousivoimaa vastaan vélys tukianturaa 1
alaspdin liikuttavaan suuntaan, ja ettd mekanismin

liikkeet tdssd vdlyksessi valvotaan sopivalla tavalla.
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Patenttivaatimus

Tukijalka liikkuvia laitteita, kuten ty®&lavalla varus-
tettuja henkildnostureita tai liikkuvia nostureita
varten, jossa jalassa on tukiantura (1), joka on nos-
tettavissa ja laskettavissa alustaan ndhden laitteen

(2) sekd tukijalan vdlissd toimivan liikuntamekanismin
(3) avulla, tunnet tu siitd, ettd liikuntameka-
nismissa (3) on tukianturaa (1) nostavan asennon ja tuki-
anturaa (1) laskevan asennon vdlilld vdlys (4), ja ettd
jousi (8) painaa mekanismia (3) kohti anturaa (1)

nostavaa asentoa, jossa hdlytyskosketin (9) aktivoituu.

Patentkrav

Stddben f8r mobila anlidggningar, sasom personlyftare

med arbetsplattform eller mobilkranar, omfattande en stdd-
fot (1) som kan lyftas och sidnkas mot underlaget med hjédlp
av en mellan anliggningen (2) och stddbenet verkande
rdrelsemekanism (3), k @&nnetecknat av att
rérelsemekanismen (3) uppvisar ett mellanrum (4) mellan
ett stddfoten (1) upplyftande l&ge och ett sttdfoten (1)
nedsidnkande lige, och att ett fjdderorgan (8) trycker
mekanismen (3) mot det foten (1) upplyftande ldget, i

vilket en alarmkontakt (9) aktiveras.
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