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(57) Sammendrag Et to-punkts livbatoppheng omfatter to krokmekanismer
(2, 2") som hver er innrettet til & utlgses, enten automa-~
tisk ved avlasting av krokbelastningen, eller ved pavirk-
ning av et organ (10) for omstilling av krokmekanismen til
en tilstand der dens krokorgan (6) kan utlgses under be-
lastning, idet krokorganet (6} i begge tilfeller ved ut-
lgsning beveges til en fristilling (C). En overfgring
(23, 23') virker til & utnytte utlgsningsbevegelsen mot
fristillingen (C) av krokorganet (6) i den krokmekanisme
(2, 2') som fgrst utlgser, til & pavirke den andre krok-
mekanismes‘(z',z) omstillingsorgan, slik at sistnevnte

krokmekanisme utlpses tilnarmet synkront med den fgrste.
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Oppfinnelsen angar en anordning ved to-punkts livbatoppheng,
som narmere angitt i ingressen til det etterfglgende krav 1.

Mcderne livbatkroker for to-punkts oppheng er idag av to
typer: "Off load release" som vil si at krokene utle¢ses indivi-
duelt ndr trekket i kroken blir avlastet og "On load release"
som vil si at begge krokene kan lgses ut manuelt under full be-
lastning. _

"Off load release" systemet har fg¢rt til ulykker under sjg-
setting i h¢y si® ("Alexander L. Kielland") fordi en krok har
kommet i "off load" og lgser ut, mens den andre fremdeles er
under belastning. Denne belastningen gker ndr den ene kroken
har sluppet og livbdten har lett for & bli hengende.

"On load release" systemet har fgrt til ulykker pad grunn
av feilvurdering og for tidlig utlgsning med det resultat at
livbaten har falt ned.

Sjgfartsdirektoratet krever nu en forrigling av "On load
release" systemet som ikke gjgr det mulig & i¢se ut fgr baten
er i vannet (hydrostatisk fgler e.l.). I disse systemene har
det ogsd oppstadtt feil slik at normalutlgsning har vert umulig.

Forméalet méd foreliggende oppfinnelse er & komme frem til
en to-punkts opphengskonstruksjon av den innledningsvis nevnte
art som sikrer tilnermet samtidig utlgsning av begge de to krok-
mekanismer i opphenget, og dette oppnds ved de nye og saregne
trekk som er angitt i karakteristikken til krav 1.

Oppfinnelsen skal i det fglgende beskrives narmere under
henvisning til tegningen som i fig. 1 og 2 rent skjematisk viser
en livbat som er utlgsbart opphengt i et to-punkts oppheng av
prinsippielt kjent type, utstyrt med respektive utfg¢ringsformer
av anordningen ifglge foreliggende oppfinnelse.

P& tegningen angir tallet 1 livbdten (vist med strek-
punkt-linje), 2, 2' betegner generelt den til livbaten festede
henholdsvis fremre og bakre krokmekanisme i to-punkts opphenget,
og 3 betegner opphengstroppene med enderinger 4.

De to utlgsbare krokmekanismer 2, 2', som fortrinnsvis er
identiske, kan vere av kjent type og utgjg¢r ingen del av oppfin-
nelsen. Kromekanismene 2, 2' kan f.eks. i prinsippet vere av en
konstruksjon som antydet pd tegningen, idet henvisningstallene
for mekanismenes 2, 2' identiske deler stort sett bare er angitt

for den fremre mekanismen 2 i fig. 1. Krokmekanismene 2, 2' kan
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sdledes i hovedsaken bestd av et krokorgan 6 med et oppadvendt,
fremmad buet krokparti 7 innrettet for inngrep med stroppringen
4, og et skratt nedadragende stammeparti 8 som er svingbart opp-
lagret 1 et ledd 9. Leddet 9 er i sin tur forbundet med den ene
ende 12 av en toarmet omstillingsarm 10 som er dreibart opplag-
ret pd en fast aksel 11. En forspent strekkfjer 15 har sin ene
ende festet til krokstammen 8 et sted over leddet 9 og sin

andre ende fiksert i forhold til livbétskroget. Den normale
virkemdte for denne kjente opphengkonstruksjon'er i korthet som
felger.

Med livbédten 1 fritt opphengt i stroppene 3 er krokene 6
i begge krokmekanismene 2, 2' i en sékalt "off-load"-tilstand,
dvs. en tilstand hvor kroken 6 utlgses straks trekket i kroken
avlastes. I denne "off-load"-tilstand inntar krokmekanismenes
2, 2' omtalte deler de med heltrukne linjer viste stillinger,
der akselen 11 som via armen 10 og leddet 9 overfg¢rer tyngebe-
lastningen til kroken 6 ligger vertikalt under tyngdeoverfgrings-
punktet P mellom kroken 6 og stroppringen 4, mens leddet 9 som
forbinder kroken 6 med omstillingsarmen 10 pd& grunn av forspen-
net i fj®eren 15 inntar en stilling A pd "utsiden” av (i retnifg
ut av krokdpningen) den vertikale forbindelseslinje L mellom
punktet P‘og akselen 11, slik at det kraftpar som gjennom hen-
holdsvis stroppringen 4 og leddet 9 virker pa krokorganet 6 dan-
ner et dreiemoment i retning mot urviseren, som bidrar til &
holde kroken 6 i stabilt inngrep med stroppringen 4. NAar bdten
ved laring tar vannet p& normal mdte avlastes strekket i strop-
pene 3, og krokene 6 i den fremre og bakre krokmekanisme 2, 2'
vil da pad grunn av strekkraften i fjeren 15 svinge bakover fri
av stroppringene 4 og innta en bakutsvingt fristilling C som
antydet med brutte linjer ved den fremre (venstre) krokmekanismen
2.

Krokmekanismen 2, 2' lar seg imidlertid ogsd utlgse manuelt
under full tyngdebelastning, f¢r baten tar vannet ved pavirkning
av omstillingsarmens 10 frie ende 14 i retning mot venstre pa
figuren, idet omstillingsarmen 10 da som antydet med brutte lin-
jer i den bakre krokmekanisme 2', vil svinge om den faste aksel
11 i1 retning med urviseren og derved via leddet 9 omstille krok-
organet 6 fra dets "off-load"-tilstand der leddet 9 er i stil-

ling A, til en "on-load"-tilstand der leddet 9 befinner seg i en
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stilling B p& "innsiden" av vertikallinjen L. Dreiemomentet som
gjennom ringen 4 og leddet 9 virker p& kroken 6 vil da skifte
retning, og sammen med strekkraften i fjaren 15 virke til at
krokpartiet 7 svinges ut av inngrep med stroppringen 4 og inntar
den tidligere omtalte fristilling C.

Ved bruk av krokmekanismer av den ovenfor omtalte type,
eller tilsvarende typer, pd konvensjonell mdte i et to-punkts
oppheng for livbat, er det som tidligere nevnt alltid en mulig-
het for at &n av mekanismene i to-punkts opphenget utlgses ve-
sentlig tidligere enn den andre, med de faremomenter dette inne-
barer. Dette gjelder enten utl¢sningen skjer automatisk ved
tyngdeavlasting eller manuelt under full belastning.

For & unnga dette faremomentet blir ifplge oppfinnelsen
krokmekanismene i kjente, to-punkts livbatoppheng av den ovenfor
i prinsippet beskrevne type, dvs. av en type som utlgses enten
automatisk ved avlasting av tyngden i opphenggtroppen
("off-load"), eller manuelt ved omstilling av krokorganet under
full belastning i opphengstroppen ("on-load"), utstyrt med en
anordning som utnytter utlgsningsbevegelsen mot fristillingen C
til den av de to kroker 6 som ved laring av baten fg¢rst utlgses,
enten "off-load" eller "on-load", til & besgrge omstilling og
deravifplgende tilnarmet synkron "on-load"-utlgsning av den andre
krokmekanismen.

Det vil vare klart at en slik anordning vil kunne anta
mange forskijellige former, alt etter de aktuelle krokmekanismers
praktiske utforming, idet disse kan ha et rent mekanisk arbeids-
prinsipp slik som de ovenfor omtalte mekanismer 2, 2', eller de
kan vere helt eller delvis hydraulisk eller mekanisk arbeidende
slik en fagmann pd omrddet vil kjenne til. Anordningen ifglge
oppfinnelsen kan p& tilsvarende mdte i stgrre eller mindre grad
vare basert pd mekaniske, hydrauliske eller elektriske komponen-
ter.

Bare som eksempler skal i det fglgende beskrives prinsippet
for to mulige utfgringsformer av en rent mekanisk virkende an-
ordning ifglge oppfinnelsen, anvendt i forbindelse med de oven-
for omtalte krokmekanismer 2, 2' av i prinsippet kjent type.

I eksemplet vist pd fig. 1 er sdledes krokorganets 6 stamme-
parti 8 nedenfor leddet 9 utformet med en forlengelse 20 hvis

frie ende 21 er forbundet med den ene ende av en overfgring 23,



154658

23', f.eks. en line, kjetting e.l., hvis andre ende er forbundet
med omstillingsarmens 10 frie ende 14 for omstilling av den
andre krokmekanismes 2', 2 krokorgan 6 fra "off-load"-tilstand
til "on-load"-tilstand som tidligere forklart, idet overfg¢rings-
linene 23, 23' lgper over hensiktsmessig plasserte fgrings- og
vendeskiver 24.

Anordningens virkemdte vil fremgd klart av figuren. Der-
som f.eks. bare den fremre krokmekanismen 2 ved laring av liv-
bdten 1 utlgses, f.eks. ved at en hgy bglge slar opp under liv-
badtens stevn og derved avlaster strekket i den fremre stroppen
3, vil krokorganets 6 forlengelse 20 under krokpartiets 7 bak-
overbevegelse mot fristillingen C svinge fremover og herunder
medtrekke overferingslinen 23 som i sin tur medtrekker pavirk-
ningsenden 14 av omstillingsarmen 10 i den bakre krokmekanisme
2'. Derved vil sistnevnte omstillingsarm svinge om sin akse 11
og herunder fgre krokleddet 9 fra dets "off-load"-stilling A
til dets "on-load"-stilling B hvorfra krokorganet 6 utlgses som
tidligere forklart. Dersom den bakre krokmekanisme 2' utlgses
forst, vil utlgsningsbevegelsen til krokorganet 6 i denne krok-
mekanisme overfgres via overfgringslinen 23' til -den fremre
krokmekanisme 2 som derved utlgser. I begge tilfeller vil utlgs-
ningen av de to krokmekanismer 2, 2' skje tilnarmet synkront, og
derved ikke péfére livb&ten 1 noe vesentlig dreiemoment i utlgs-
ningsfasen. Derved elimineres det faremoment som hittil har
vart knyttet til bruk av to-punkts livbatoppheng med kombinert
"off-load"/"on-load"-funksjon.

Fig. 2 viser en mulig alternativ utfgringsform av anordnin-
gen ifglge oppfinnelsen. Utlgsningsmekanismene 2, 2' er her
identiske med mekanismene 2, 2' i eksemplet ifglge fig. 1, bort-
sett fra at krokorganets 6 forlengelse 20 er slgyfet. Istedet
er der for hver krokmekanisme anordnet en momentarm, i dette til-
felle en to-armet type, henholdsvis 30, 30' som er dreibart opp-
lagret pa en fast aksel 31 og hvis ene arm-endeparti ligger an
mot en tapp, knast eller lignende 32 pad det tilhgrende krokorga-
nets 6 krokparti 7. Momentarmens 30, 30' andre armende er for-
bundet med den ene ende av overfgringslinen 23 henholdsvis 23!
hvis andre ende, pa samme mdte som i den tidligere utfgringsform
ifglge fig. 1, er forbundet med omstillingsarmens 10 frie ende.

Ved utl¢sning av en av krokmekanismene vil krokorganets 6
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bakoverbevegelse mot fristillingen C avfgles av momentarmen 30
henholdsvis 30' som under pavirkning av tappen 32 dreier om ak-
selen 31 til den inntar den med brutt linje viste stilling.
Under momentarmens dreiebevegelse vil dens nedre ende via linen
23, 23' som i det tidligere eksempel utlgse den andre krokmeka-

nisme tilnarmet synkront med den fegrste.
PATENTIXKRAYV

1. Anordning ved to-punkts livbdtoppheng omfattende to med
innbyrdes avstand til livbaten festede, stort sett like krok-
mekanismer (2, 2') som hver innbefatter et svingbart opplagret
krokorgan (6) som er innrettet til i en "off-lcad"-tilstand &
danne inngrep med en opphengningsstropp (3), og til & utlgses
fra stroppen, enten automatisk ved avlasting av livbatens
tyngde, eller under belastning ved pavirkning av et organ (10)
for omstilling av krokorganet (6) fra "off-load”-tilstanden til
en "on-load"-tilstand der krokorganet kan utlgses under belast-
ning, idet krokorganet ved utlgsning svinger ut av inngrep med
stroppen (3) og inntar en fristilliing (C), karakteri-
s er t ved at den omfatter en overfgring (23, 23') som virker
til & utnytte utlgsningsbevegelsen til fristillingen (C) av
krokorganet (6) i den ene krokmekanisme (2, 2') til pévirkning
av omstillingsorganet (10) i den andre krokmekanisme (2', 2),
slik at sistnevnte omstillingsorgan omstiller og derved tilner-
met synkront utlgser krokorganet (6) i den andre krokmekanisme
(2', 2).

2. Anordning ifglge krav 1, karakterisert ved

at overfgringen (23, 23') er i form av en line, kjetting e.l.

hvis ene ende er tilknyttet krokorganet (6) og hvis andre ende
er tilknyttet omstillingsorganet (10).

3. Anordning ifglge krav 2, karak terisertt ved
at overfgringens (23. 23') ene ende er direkte forbundet med

krokorganet (6).

4. Anordning ifglge krav 2, karakterisert ved
at overfgringens (23, 23') ene ende er direkte forbundet med
den ene ende av en momentarm (30) hvis andre armende er i

glidekontakt med krokorganet (6).
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