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Urzadzenie do automatycznego wyréwnowazania wirnikéw

1
Przedmioterm wynalazku jest urzadzenie do
automatycznego wyréwnowazania wirnikéw,

w ktérych niewyrébwnowazenie pojawia sie w cza-
sie eksploatacji, w spos6b stochastyczny, w wy-
niku zugycia wirnika lub na skutek sgecyficznego
sposobu prowadzenia procesu technologicznego
przez wirnik. Dotyczy to duzej grupy maszyn
wirnikewych, takich jak wiréwki, pompy, wenty-
" latory, szlifierki itp.

Dla unikniecia drgan maszyn, wywolanych nie-
wyréwnowazeniem eksploatacyjnym, stosuje sie
obecnie wyréwnowazenie konstrukcyjne i techno-
logiczne oraz odpowiedni dobér parametréw me._
chanicznych ukladu, tzm. mas, sztywnosci, tlumie-
nia. Mniej rozpowszechnione sa uklady z samo-
czynnym ustawianiem mas korekcyjnych.

Dla wirnikéw o szybko zmieniajagcym sie niewy-
réwnowazeniu eksploatacyjnym opisane rozwigza-
nia nie moga byé stosowane, zawodzg réwniez
uklady samoczynnego ustawiania mas korekcyj-
nych jako ukilady automatycznej regulacji o dzia-
taniu bezposrednim.

Dla wspomnianych ukladoéw mozliwo$é skutecz-
nego wyréwnowazenia zapewnié moga
uklady automatycznego nastawiania mas korekcyj-
nych o dzialamiu poér_edmim, czyli zawierajace spe-
cjalnie zaprojektowane serwomechanizmy.

Jeden z takich ukladéw automatycznego wyrow-
nowazania o dzialaniu posSrednim opisany zostal
w artykule Susanina W.J. ,Ustrojstwo dla auto-
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maticzieskogo urawnowiesziewania rotorow”, za-
wartego w zbiorze artykulow ,Kolebamia i ura-
wnowiesziewanie rotorow”, Wyd. Nauka, -wa
1973 r.

Elementemn pomiarowym wyZej wymienionego '
ukiadu jest pierSciei osadzony osiowo na wale
wirnika i wypelniony czeSciowo elektrolitem. Na
obwodzie tego pier§cienia zainstalowane sg elektro-
dy. Gdy wirnik jest wyréwnowaZony, woéwczas
W obwodzie brak jest sygnatu, poniewaz wszystkie

elektrody wynurzaja sie z elektrolitu. W wymiku

niewyréwnowazenia o§ wirowania nie pokrywa sig
z osia wirnika i elektrolit zalewa jedng pare
elektrod. Otrzymany sygnal, po wzmocnieniu we
wzmacniaczu, podawany jest na elementy wyko-
nawcze, ktorymi sa silniczki elekiryczne. Jeden
silnik obraca tak mase korekcyjna, aby znalazia
si¢ na linii dzialamia wektora niewyréwnowazenia,
drugi natomiast przemieszcza mase po tej limii
az do mementu wyréwnowazenia wirnika.

Opisany uklad jest rozwigzaniem skomplikowa-
nym technicznie, wymagajgcym precyzyjnego wy-
konania i montazu. Dotyczy to szczegblnie wisp6l-
osiowodci wielu elementéw z walem silnika. Po-
nadto uklad ten ogramicza wyb6r plaszczyzn ko-
rekcji do plaszczyzn lezgcych na koficach walu
wirnika. Wadag tego ukdadu jest réwmiez diugi
czas ustawiania mas korekcyjnych w polozeniu,
w ktérym wirnik jest wyréwnowazony.
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Urzadzenie wedlug wynalazku posiada w kazdej
plaszezy’inie korekcji dwie masy korekcyjne. Masy
korekcyjne stanowig dwie ramy zbudowane z ele-
menté4w prowadzacych oraz zwoér. Masy korekcyjne
umieszczone s przesuwnie w kierunkach wza-
jemnie prostopadiych i prostopadiych do osi wir-
nika. Prostoliniowy ruch mas korekcyjnych wy-
muszany jest przez elektromagnesy polgczone
sztywno z wirnikiem. Elektromagnesy sterowane
sq sygnalem pomiarowym, uzyskiwamym z czujni-
kéw pomiarowych, ktére zamocowane s3 sztywno
do stojama.

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przykla-
dzie wykonania, na rysunku przedstawiajacym urzg-
d.z;me do” wyréwnowazania wirnikéw z niewyrow-
nowazeniem statyezhym w widoku z géry. Na wale
wirnika 1 osaudzony jest korpus 2 urzadzenia wy.
Townowazmjacego. W korpusie 1 umieszczone s3
przesuwrie w kierunkach wzajemnie prostopadiych
1 prostopadtyttro+osi silnika 1 prety prowadzace
3 i 4. Prety prowadzace 3 i 4 wraz ze zworami
5 i 6 tworzg dwie ramy stanowiace masy korek-
cyjne. Ruch mas korekcyjnych wymuszany jest
przez elektromagnesy 7, 8, zamocowane sztywmno
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Na obudowie 11 wirnika umieszczone s3 rezona-
tory 12, 13. Natomiast czujniki indukcyjne rézmi-
cowe 14, 15 s3 polgczone sztywno ze stojamem.
Z wirnikiem 1 wiruje jego obudowa 11 wraz
z rezonatorem 12, 13. Drgania tych rezonatoréw
_Imierzone 1sa przez czujniki réznicowe indukcyjne

. 14, 15. Sygnaly pomiarowe, otrzymywane z wyjscia

czujnikéw 14, 15, uzyskiwane s3 w. sposéb dy-
skretny. W zwigzku z tym poddaje si¢ je ekstra-
polacji w ekstrapolatorach zerowego rzedu 16, 17,
a mastepnie 'wzmacnia sie we wzmacniaczych 18,
19 i doprowadza do ellelgtmmagnes&w' 7, 8.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie do automatycznego wyréwmowaza-
nia wirnikéw, skladajace sie z czujnikébw pomiaru
amplitudy drgan wirnika, ukladéw ksztattujgcych
sygnal pomiarowy oraz elementéw wykonawczych,
znamienne tym, ze w kazdej z plasaczyzn korekcji
umieszczone s przesuwnie w kierunkach wzajem-
nie prostopadlych i prostopadiych do osi wimika
(1) dwie ramy stanowiace masy korekcyjne, przy
czym kazda z tych ram posiada elementy prowa-

do wirnika 1. Na pretach prowadescych 8 i 4 25 dzgce (3, 4) zwory (5, 6) 1 uruchamiana jest za po-
umieszczone sa sprezyny 9, 10, ktére w przypadku mocy elektromagneséw (7, 8) polaczonych sztywno
braku zasilania elektmmagneséw 7 i 8 ustalajg z wirnikiem (1), zasilanych sygnalem pomiarowym
polozenie mas korekcyjnych tak, ze ich érodek podawanym z wyjécia czujnikéw pomiarowych (14,
ciezlkkosci pokrywa sie z osig obrotu wirnika 1. 15) sztywno polaczonych ze stojanem.
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