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【手続補正書】
【提出日】平成29年3月23日(2017.3.23)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１０
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００１０】
　上記の目的を達成するために本発明の情報処理装置は、現実空間を撮像した現実空間画
像に、三次元モデルが配置される仮想空間の画像である仮想空間画像を重畳した複合現実
画像を、ユーザに対して提示するための情報処理装置であって、現実空間画像に撮像され
た対象物の位置を特定する位置特定手段と、前記位置特定手段で特定した対象物の位置に
基づいて、前記対象物に対応する三次元モデルを前記仮想空間に配置する三次元モデル配
置手段と、前記三次元モデル配置手段により前記仮想空間に配置された三次元モデルの位
置及び姿勢であって、前記対象物との相対的な位置及び姿勢を、ユーザによる指示に応じ
て変更する位置姿勢変更手段と、を有することを特徴とする。
【手続補正２】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　現実空間を撮像した現実空間画像に、三次元モデルが配置される仮想空間の画像である
仮想空間画像を重畳した複合現実画像を、ユーザに対して提示するための情報処理装置で
あって、
　現実空間画像に撮像された対象物の位置を特定する位置特定手段と、
　前記位置特定手段で特定した対象物の位置に基づいて、前記対象物に対応する三次元モ
デルを前記仮想空間に配置する三次元モデル配置手段と、
　前記三次元モデル配置手段により前記仮想空間に配置された三次元モデルの位置及び姿
勢であって、前記対象物との相対的な位置及び姿勢を、ユーザによる指示に応じて変更す
る位置姿勢変更手段と、
　を有することを特徴とする情報処理装置。
【請求項２】
　前記位置姿勢変更手段により前記三次元モデルの位置及び姿勢が変更された場合に、前
記対象物と該三次元モデルとの対応関係を削除する対応関係削除手段を更に有することを
特徴とする請求項１に記載の情報処理装置。
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【請求項３】
　前記位置姿勢変更手段で位置及び姿勢を変更された三次元モデルの位置と、前記位置特
定手段で特定された対象物の位置とを用いて、当該三次元モデルと当該対象物とが現実空
間または仮想空間において重畳する位置であるか否かを判定する判定手段と、
　前記判定手段で前記三次元モデルと前記対象物とが重畳する位置であると判定した場合
に、当該三次元モデルと当該対象物とを対応付ける対応付け手段とを更に有することを特
徴とする請求項１または２に記載の情報処理装置。
【請求項４】
　前記位置姿勢変更手段は、前記仮想空間に配置された三次元モデルのうち、ユーザによ
って操作される操作デバイスの位置及び姿勢によって指示される三次元モデルの位置及び
姿勢を変更することを特徴とする請求項１乃至３のいずれか１項に記載の情報処理装置。
【請求項５】
　前記位置姿勢変更手段で位置及び姿勢を変更された三次元モデルを含む仮想空間に基づ
いて、前記仮想空間画像を生成する仮想空間画像生成手段と、
　前記現実空間画像取得手段で取得した現実空間画像に、前記仮想空間画像生成手段で生
成された仮想空間画像を重畳し、前記複合現実画像を生成する複合現実画像生成手段と、
　を有することを特徴とする請求項１乃至４のいずれか１項に記載の情報処理装置。
【請求項６】
　前記複合現実画像を提示するユーザの位置及び姿勢と、現実空間に配置される前記対象
物に対応する三次元モデルとを記憶する記憶手段を更に有することを特徴とする請求項１
乃至５に記載の情報処理装置。
【請求項７】
　前記対象物は、二次元マーカを含むことを特徴とする請求項１乃至６のいずれか１項に
記載の情報処理装置。
【請求項８】
　現実空間を撮像した現実空間画像に、三次元モデルが配置される仮想空間の画像である
仮想空間画像を重畳した複合現実画像を、ユーザに対して提示するための情報処理装置で
あって、
　現実空間画像に撮像された対象物の位置を特定する位置特定手段と、
　前記位置特定手段で特定した対象物の位置に基づいて、前記対象物に対応する三次元モ
デルを前記仮想空間に配置する三次元モデル配置手段と、
　ユーザによる指示に応じて、前記三次元モデル配置手段により前記仮想空間に配置され
た三次元モデルを、前記対象物とは異なる他の対象物に対応づける対応付け手段と、
　を有することを特徴とする情報処理装置。
【請求項９】
　現実空間を撮像した現実空間画像に、三次元モデルが配置される仮想空間の画像である
仮想空間画像を重畳した複合現実画像を、ユーザに対して提示するための情報処理システ
ムであって、
　現実空間画像に撮像された対象物の位置を特定する位置特定手段と、
　前記位置特定手段で特定した対象物の位置に基づいて、前記対象物に対応する三次元モ
デルを前記仮想空間に配置する三次元モデル配置手段と、
　前記三次元モデル配置手段により前記仮想空間に配置された三次元モデルの位置及び姿
勢であって、前記対象物との相対的な位置及び姿勢を、ユーザによる指示に応じて変更す
る位置姿勢変更手段と、
　を有することを特徴とする情報処理システム。
【請求項１０】
　現実空間を撮像した現実空間画像に、三次元モデルが配置される仮想空間の画像である
仮想空間画像を重畳した複合現実画像を、ユーザに対して提示するための情報処理装置の
制御方法であって、
　現実空間画像に撮像された対象物の位置を特定する位置特定工程と、



(3) JP 2015-191541 A5 2017.4.27

　前記位置特定工程で特定した対象物の位置に基づいて、前記対象物に対応する三次元モ
デルを前記仮想空間に配置する三次元モデル配置工程と、
　前記三次元モデル配置工程により前記仮想空間に配置された三次元モデルの位置及び姿
勢であって、前記対象物との相対的な位置及び姿勢を、ユーザによる指示に応じて変更す
る位置姿勢変更工程と、
　を有することを特徴とする情報処理装置の制御方法。
【請求項１１】
　コンピュータを、請求項１乃至８のいずれか１項に記載された情報処理装置の各手段と
して機能させるためのプログラム。
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