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ROBINET COMPORTANT UN DISPOSITIF DIMMOBILISATION D'UN TOURILLON, INSTALLATION DE
CONVERSION D'ENERGIE / RESEAU DE DISTRIBUTION DE FLUIDE COMPRENANT UN TEL ROBINET ET

METHODE DE DEMONTAGE D'UN TEL ROBINET.

Ce robinet (2) est intégré dans un réseau de distribu-
tion de fluide et permet, de maniére sélective d'interrompre
ou d'autoriser la circulation d'un fluide, il comprend un or-
gane de blocage du fluide, entrainé en rotation par un dis-
positif de commande du robinet, ainsi qu'au moins un
tourillon (20), un corps creux (24), a l'intérieur duquel I'or-
gane de blocage (22) est mobile et qui définit au moins un
alésage (A26) de réception du tourillon (20) et un palier (31),
disposé autour de chaque tourillon (20) et a l'intérieur de
l'alésage (A26) du corps (24), permettant de supporter et de
guider le tourillon (20) en rotation par rapport a l'alésage
(A26), assurant ainsi le centrage du tourillon (20). Le robinet
(2) comprend en outre un dispositif d'immobilisation et
d'étanchéité de maintenance (30) du tourillon par rapport au
corps (22) du robinet (2), ce dispositif d'immobilisation (30)
étant situe, par rapport au palier (31), du c6té du volume in-
terne (V24) du corps creux (24) et étant manoeuvrable a tra-
vers le palier (31) pour passer d'une premiere configuration
non serrée a une deuxieme configuration serrée, ou il immo-
bilise le tourillon (20) dans l'alésage (A26), et réciproque-
ment.
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ROBINET COMPORTANT UN DISPOSITIF D’IMMOBILISATION D’UN TOURILLON,
INSTALLATION DE CONVERSION D’ENERGIE / RESEAU DE DISTRIBUTION DE
FLUIDE COMPRENANT UN TEL ROBINET ET METHODE DE DEMONTAGE D’UN TEL
ROBINET

La présente invention conceme un robinet intégré, en configuration d’utilisation,
dans un réseau de distribution de fluide, notamment en amont d’'une machine
hydraulique, et permettant, de maniére commandée, d’interrompre ou d’autoriser la
circulation d’un fluide dans une conduite Par machine hydraulique, on entend une
turbine, une pompe ou une turbine-pompe. Un tel robinet comprend un organe de blocage
du fluide ou obturateur qui est entrainé en rotation par un dispositif de commande du
robinet pour, alternativement, bloquer ou autoriser le passage du fluide. Les robinets
peuvent étre de type sphérique, ou l'organe de blocage, appelé obturateur, a la forme
d'une sphére, ou encore de type papillon, ou [l'obturateur est un simple disque.
L’obturateur est relié au dispositif de commande du robinet par des tourillons, permettant
de transmettre le mouvement de rotation. Les tourillons sont donc situés a I'intérieur d’'un
alésage de réception, localisé dans le corps du robinet. De plus, un palier lisse est utilisé
pour supporter, guider et centrer chaque tourillon en rotation par rapport a l'alésage dans
le corps du robinet.

Par ailleurs, il est connu qu’une installation hydraulique peut comprendre plusieurs
machines hydrauliques toutes alimentées en paralléle par une conduite en amont. Ainsi,
lors des opérations de maintenance sur un robinet, il est nécessaire de travailler sur le
robinet a sec, c’est-a-dire sans fluide a I'intérieur. Ceci a pour inconvénient que I'on doit
stopper l'arrivée de fluide en amont du robinet, dans la conduite, et donc cesser
d’alimenter les autres machines hydrauliques de linstallation. Cet inconvénient est
d’ailleurs identique pour des robinets installés sur d’autres réseaux de distribution de
fluide. Ceci est économiquement désavantageux car la production ou la distribution de
fluide est arrétée durant les opérations de maintenance sur les robinets. Le palier lisse,
disposé autour du tourillon est soumis aux efforts de frottements du tourillon qui sont
engendrés par 'effort de I'eau sur I'obturateur et par les poids. Il est donc nécessaire de le
réparer ou de le remplacer plusieurs fois sur la durée de vie de l'installation hydraulique.
Le méme probléme se pose pour des robinets utilisés dans d’autres réseaux de
distribution de fluide.

EP-A-0 834 032 divulgue un robinet congu pour que, lors des opérations de

maintenance, il soit possible d’accéder a certaines piéces de support du tourillon telles
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que le palier lisse. Ce document divulgue un robinet sur lequel il est possible de
remplacer les pieces de palier sans pour autant évacuer toute I'eau en amont. Pour cela,
le robinet décrit utilise des anneaux d’étanchéité amont et aval, ces anneaux assurant
'étanchéité entre I'obturateur et le corps du robinet. Ces anneaux d’étanchéité sont
déplacables axialement selon la direction d’écoulement du fluide a I'intérieur du robinet,
au moyen d’une mise en pression de I'espace entre le corps du robinet et 'organe de
blocage, ce qui repousse les anneaux d’étanchéité au contact a la fois de I'organe de
blocage et du corps du robinet. Cette technologie n’est applicable que si 'organe de
blocage est une boule, c’est-a-dire uniquement pour un robinet de type sphérique. Par
ailleurs, dans la méthode décrite dans ce document, il est obligatoire, afin de retirer les
piéces de support du tourillon et le tourillon lui-méme, de démonter 'anneau d’étanchéité
aval afin d’installer un couvercle en aval du robinet, car cela permet d’équilibrer la
pression du fluide en amont et en aval du robinet et ainsi d’éviter que le tourillon ou les
piéces supportant le tourillon n‘aient a subir I'effort de poussée sur I'obturateur di a la
pression du fluide. Le probléme avec ce dispositif est que, dans le cas ou l'anneau
d’étanchéité amont ne serait pas assez serré, c'est-a-dire si la mise en pression de cet
anneau ne serait pas suffisante, du fluide serait amené a envahir l'intérieur du corps et
toute opération de maintenance serait impossible. De plus, le démantélement des piéces
de support du tourillon et/ou du tourillon nécessite la décompression de I'espace entre le
corps du robinet et I'obturateur, ce qui peut conduire 'anneau d’étanchéité amont a se
déplacer et donner lieu a une fuite. En outre, ce robinet ne comporte pas de dispositif
mécanique permettant de maintenir le tourillon parfaitement centré dans I'alésage. Ceci
peut entrainer un désaxage du tourillon et donc a fortiori un désaxage de I'obturateur et
ainsi donner lieu a des fuites mettant en danger le personnel lors de l'opération de
maintenance.

C’est a ces inconvénients qu’entend plus particulierement remédier I'invention en
proposant un systéme intégré au robinet dont les opérations de maintenance sur le palier
sont facilitées, plus fiables et applicables a n’importe quel type d’obturateur.

A cet effet l'invention concerne un robinet, intégré dans un réseau de distribution
de fluide et permettant, de maniére sélective d’interrompre ou d’autoriser la circulation
d’un fluide dans une conduite d’alimentation de la machine hydraulique, ce robinet
comprenant :

- un organe de blocage du fluide, entrainé en rotation par un dispositif de

commande du robinet, pour alternativement bloquer ou autoriser le passage du

fluide, et qui comprend au moins un tourillon,
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- un corps creux, a lintérieur duquel I'organe de blocage est mobile et qui définit

au moins un alésage de réception du tourillon,

- un palier, disposé autour du tourillon et a lintérieur de l'alésage du corps,

permettant de supporter et de guider le tourillon en rotation par rapport a l'alésage,

assurant ainsi le centrage du tourillon.

Ce robinet est caractérisé en ce quil comprend en outre un dispositif
d'immobilisation du tourillon par rapport au corps du robinet. Ce dispositif d'immobilisation
étant situé, par rapport au palier, du c6té du volume interne du corps creux et étant
manceuvrable a travers une garniture appartenant au palier, pour passer d’'une premiére
configuration non serrée, ou il ne s’oppose pas a la rotation du tourillon dans l'alésage, a
une deuxiéme configuration serrée, ou il immobilise le tourillon dans I'alésage, et pour
passer de la deuxiéme configuration a la premiére configuration.

Grace a l'invention, il est possible de retirer le palier disposé entre le tourillon et le
corps du robinet pour tout type de robinet, sans avoir a démonter des piéces de support
en aval du robinet et sans avoir a recentrer le tourillon aprés avoir remplacé le palier.

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de linvention, un robinet
peur incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivantes prises dans toute
combinaison techniquement admissible :

- Le dispositif d’immobilisation comprend au moins un manchon élastiquement
déformable et un anneau de commande de la déformation élastique du manchon, le
manchon et 'anneau étant disposés autour du tourillon et a I'intérieur de 'alésage, alors
que l'anneau est pourvu d’une surface de came apte a exercer sur le manchon un effort
de déformation qui bloque le manchon contre un élément définissant I'alésage ou contre
le tourillon dans la deuxiéme configuration du dispositif d'immobilisation.

- La surface de came de l'anneau est tronconique et la surface du manchon en
regard radial de l'anneau est tronconique et inclinée de maniére complémentaire a la
surface tronconique de 'anneau.

- Le dispositif dimmobilisation comprend deux manchons élastiquement
déformables respectivement disposés radialement a I'intérieur et a I'extérieur de 'anneau
de commande.

- L’anneau de commande est déplagable axialement, selon un axe paralléle a 'axe
de rotation du tourillon, et pousse radialement chaque manchon respectivement contre
I'élément définissant l'alésage et contre le tourillon lors du passage du dispositif

d'immobilisation de sa premiére configuration a sa deuxiéme configuration.
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- Le déplacement de 'anneau de commande est réalisé, au moyen de plusieurs
systéme vis-écrou, 'anneau étant pourvu de taraudages de réception d’organes filetés
dont la rotation est commandée a travers la garniture, les taraudages et les organes
filetés étant repartis autour de I'axe de rotation du tourillon.

- Le robinet comprend en outre un mécanisme d’étanchéité comprenant un porte-
joint disposé, par rapport a 'anneau de commande et aux manchons, du cété du volume
interne du corps creux et qui porte un joint d’étanchéité et en ce que le porte-joint est
déplagable axialement, selon un axe paralléle a I'axe de rotation du tourillon, d’une
premiére position, ouverte, ou le fluide peut circuler a l'intérieur du dispositif
d'immobilisation, & une deuxiéme position , fermée, ou le joint d’étanchéité est en butée
contre un épaulement du tourillon, assurant I'étanchéité du dispositif d'immobilisation et
en ce que, a l'inverse, le porte-joint est déplacable de la deuxiéme a la premiére position.

- Le déplacement du porte-joint est réalisé au moyen de plusieurs vis de serrage,
qui sont solidaires axialement du porte-joint.

- Le robinet comprend au moins un témoin, disposé a l'extérieur du robinet
permettant d’indiquer si le dispositif d’immobilisation est dans sa premiére configuration.

- Le corps du robinet est équipé de canaux et d’au moins un pointeau permettant
d’équilibrer la pression du fluide de part et d’autre du dispositif d'immobilisation.

- Dans la premiére configuration du dispositif d'immobilisation, un jeu radial entre
le ou chaque manchon extensible et, respectivement, le tourillon ou I'élément définissant
l'alésage est strictement supérieur au jeu radial du palier et est inférieur a un millimétre.

- Le dispositif d’'immobilisation est manceuvrable, pour passer de sa premiére
configuration a sa deuxiéme configuration et réciproquement, par au moins un organe de
manceuvre qui traverse axialement une garniture appartenant au palier. Cet organe de
manceuvre peut étre monté a demeure sur le robinet. En variante, 'organe de manceuvre
est une tige qui est insérée, lorsque nécessaire, dans un pergage axial d’'une garniture du
palier solidaire de I'alésage.

L’invention concerne également un réseau de distribution de fluide, comprenant au
moins un robinet tel que décrit précédemment, installé sur une conduite.

L’invention concerne en outre une installation de conversion d’énergie hydraulique
en énergie électrique ou mécanique, ou réciproquement, caractérisée en ce quelle
comprend un réseau de distribution de fluide tel que décrit ci-dessus, dans lequel la
conduite est une conduite d’alimentation d’'une machine hydraulique appartenant a

'installation.
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L’invention concerne enfin une méthode de démontage d’un palier de robinet tel
que décrit précédemment, cette méthode comprenant des étapes consistant a :

a) - mettre en place un organe d’obturation sur une partie aval du corps creux,

b) - équilibrer la pression d'eau de part et d'autre de l'organe de blocage
caractérisé en ce que cette méthode comprend en outre des étapes consistant a :

¢) — manceuvrer le dispositif d’immobilisation pour le faire passer de sa premiére a

sa deuxiéme configuration,

d) — retirer le palier.

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de linvention, une telle
méthode de démontage partiel d’'un robinet peut incorporer une ou plusieurs des étapes
suivantes :

- Le robinet comprend un dispositif d’étanchéité comme envisagé ci-dessus et la
méthode comprend en outre une étape e) postérieure a I'étape b) et antérieure a I'étape
c) consistant a laisser écouler le fluide a l'intérieur du dispositif d'immobilisation afin de le
nettoyer puis a arréter cet écoulement.

- Le robinet comprend un dispositif d’étanchéité comme envisagé ci-dessus et la
méthode comprend en outre une étape f) postérieure a I'étape c) et antérieure a I'étape d)
consistant 8 manceuvrer le mécanisme d’étanchéité pour la faire passer de sa premiére a
sa deuxiéme position.

L’invention sera mieux comprise et d’autres avantages de celle-ci apparaitront plus
clairement a la lumiére de la description qui va suivre de deux modes de réalisation d’un
robinet conforme a son principe, donnée uniquement a titre d’exemple et faite en
référence aux dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue schématique d’une installation hydraulique comportant
des robinets conformes a l'invention.

- la figure 2 est une coupe transversale d'un robinet conforme a linvention,
appartenant a l'installation de la figure 1,

- la figure 3 est une vue a plus grande échelle du détail lll de la figure 2,

- la figure 4 est une vue a plus grande échelle du détail IV de la figure 3, lorsque le
robinet est dans une premiére configuration,

- les figures 5 et 6 sont des vues de détail analogues a la figure 4 mais a plus
petite échelle lorsque le robinet est dans d’autres configurations, en cours de démontage,

- la figure 7 est une vue analogue a la figure 3 pour un robinet conforme a un

deuxieme mode de réalisation.
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Sur la figure 1 est représenté un exemple d’'une installation 1 de conversion
d’énergie hydraulique en énergie électrique conforme a linvention, cette installation
hydraulique 1 comprend un barrage B, une retenue d’eau amont R1, plusieurs machines
hydrauliques M1 et M2 et une retenue d’eau aval R2. Ce type d’installation hydraulique
permet, entre autres, de conserver de maniére simple I'énergie électrique : on peut
imaginer que chague machine hydraulique fonctionne en tant que turbine le jour, c’est-a-
dire utilise I'énergie hydraulique due a la différence d'altitude h entre la retenue amont R1
et la machine hydraulique M1 ou M2 pour faire, par exemple, tourner un alternateur et
donc produire de I'électricité et, fonctionner en tant que pompe, la nuit, acheminant ainsi
de I'eau contenue dans la retenue en aval R2 jusque dans la retenue amont R1. Pour ce
faire, linstallation hydrauligue comprend, en outre, une conduite C d’alimentation
raccordée a la retenue amont R1 et qui permet d’alimenter toutes les machines
hydrauliques, en paralléle, au moyen d'une bifurcation D située en amont de toutes les
machines hydrauliques. Deux types de robinets sont alors couramment utilisés. Un
premier robinet 4 appelé robinet de téte de conduite permet de stopper ou alternativement
d’autoriser I'écoulement dans la conduite C. Un deuxiéme robinet 2, appelé robinet de
garde, est situé en aval de la bifurcation et en amont de chaque machine hydraulique. Il
permet de stopper ou alternativement d’alimenter la machine hydraulique respectivement
située en aval de ce robinet.

On note une canalisation d’alimentation C1 de la machine hydraulique M1 et une
canalisation d’alimentation C2 de la machine hydraulique M2. La conduite C et les
canalisations C1 et C2 forment ensemble un réseau de distribution de fluide.

La description qui va suivre concerne donc plus particuliérement un robinet de
garde 2 destiné a autoriser ou stopper l'alimentation de la machine hydraulique M1. Elle
est toutefois, transposable a un robinet de téte de conduite auquel s’applique également
linvention. Tout ceci est également transposable a un réseau de distribution de fluide
sans machine hydraulique

Le robinet de garde 2 est situé au niveau d’une canalisation C1 d’alimentation
directe de la machine hydraulique M1 et est donc traversé par de I'eau selon une direction
définie par un axe Y-Y. On définit par ailleurs un axe Z-Z comme l'axe perpendiculaire a
l'axe Y-Y dans le plan de la figure 1, l'axe Z-Z étant vertical, et un axe X-X perpendiculaire
aux axes Y-Y et Z-Z et au plan de la figure 1. Les axes X-X, Y-Y et Z-Z sont concourants
au centre du robinet 2.

Comme il en ressort de la figure 2, qui est une représentation plus détaillée du

robinet 2 vu depuis I'aval, celui-ci comprend un corps cylindrique ou sphérique et creux 24
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centré sur 'axe Y-Y et un organe de blocage ou obturateur 22, apte a tourner autour de
'axe X-X d’'un angle de 90° pour alternativement, autoriser ou interrompre la circulation du
fluide vers la machine hydraulique M1. A la figure 2, seule une moitié de la partie fixe du
robinet 2 est représentée, sur la droite de cette figure. Un tourillon 20, de forme
cylindrique et également centré sur 'axe X-X, est solidarisé par des vis 21 a un dispositif
de commande qui, dans I'exemple considéré, est un levier 23 permettant d’exercer un
couple par rapport a 'axe X-X pour entrainer le tourillon 20 et 'organe de blocage 22 en
rotation autour de I'axe X-X et donc entre les positions passante et bloquante du robinet.

Le robinet 2 comprend un corps fixe 24 qui définit un volume interne V24 dans
lequel est recu 'organe de blocage 22.

Le tourillon 20 est logé dans un alésage A26 défini a lintérieur d’'un élément
cylindrique 26 a base circulaire qui appartient au corps 24 du robinet 2. L’alésage A26 et
I'élément 26 sont également centrés sur 'axe X-X et radialement disposés autour du
tourillon 20.

L’alésage A26 présente un épaulement situé a I'extrémité avant du palier 31, c’est-
a-dire du c6té du volume interne V24 du corps 24.Le robinet 2 comporte en outre un
palier lisse 31, intercalé radialement entre le tourillon 20 et 'élément 26. Le palier 31 est
formé d’une premiére garniture 32 immobilisée en rotation autour du tourillon 20 et d’'une
deuxiéme garniture 33 immobilisée en rotation dans l'alésage A26, c’est-a-dire contre
I'élément 26. La premiére garniture 32 est une frette de palier alors que la deuxiéme
garniture 33 est une douille de palier. La garniture 33 entoure la garniture 32 et le
glissement a lieu a l'interface entre les surfaces en contact de ces garnitures.

Ce palier 31 permet, d’'une part, de maintenir le tourillon 20 centré sur I'axe X-X et
d’autre part, de guider le tourillon 20 en rotation autour de 'axe X-X. On comprend donc
que les piéces constitutives 32 et 33 du palier 31 ont un coefficient de frottement mutuel
faible, ce qui permet de manceuvrer facilement 'organe de blocage 22 et d’éviter les
dommages liés aux frottements. Le fait de maintenir le tourillon 20 précisément centré sur
l'axe X-X est important car, dans le cas ou I'organe de blocage 22, solidaire du tourillon
20, serait désaxé, des fuites pourraient apparaitre car 'organe de blocage 22 n’obturerait
plus totalement la conduite. On comprend donc que la fonction du palier 31 est
primordiale, c’est pourquoi il est important plusieurs fois pendant le cycle de
fonctionnement de la machine hydraulique, de vérifier que les garnitures 32 et 33 du

palier 31 n’'ont pas été endommagées, et le cas échéant, de les remplacer.
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Or, si I'on retirerait une des garnitures du palier 31 sans précaution, le tourillon 20
ne serait alors plus immobilisé et il serait par la suite impossible de le recentrer autour de
'axe X-X.

Ainsi, le robinet 2 comporte un dispositif d’'immobilisation 30 de forme globalement
annulaire, centré sur 'axe X-X, mieux illustré a la figure 3, et qui est disposé radialement
entre le tourillon 20 et l'alésage 26. Le dispositif d'immobilisation 30 est constitué de
plusieurs piéces mécaniques et disposé, par rapport au palier 31, du c6té du volume
interne V24 du corps 24, c’est-a-dire sur l'intérieur ou I'avant de 'alésage A26.

Extérieurement au dispositif d’'immobilisation 30 et a l'arriére de celui-ci, C’est-a-
dire du cété opposé au volume interne V24, sont disposés des organes de manceuvre 34
et 36. A linverse, le dispositif d'immobilisation 30 est situé a 'avant, c’est-a-dire du cbté
du volume V24, par rapport aux organes de manceuvre 34 et 36. Ces organes de
manceuvre 34 et 36 sont, des tiges qui, dans ce mode de réalisation, sont montées a
demeure sur le robinet 2. Ainsi, on considére, dans la suite de la description, qu’une piéce
est située a l'avant par rapport a une autre, si elle se trouve du cété du volume interne
V24 du corps 24.

A l'arriére des tiges 34 et 36 est disposé un témoin 38, prévu pour indiquer si le
tourillon est immobilisé ou non. En effet, dans le cas ou les tiges de manceuvre 34 et 36
ne sont pas totalement reculées, il est interdit d’essayer d’ouvrir I'obturateur car cela
risquerait dendommager le dispositif d’'immobilisation.

La premiere garniture lisse 32 ou frette, comprend plusieurs pergages traversant
35, chacun centré sur un axe X30, parallele a 'axe X-X. La deuxiéme garniture 33 ou
douille, est donc intercalée entre la garniture 32 et 'alésage A26.

Afin de centrer de la maniére la plus précise possible le tourillon 20 sur 'axe X-X,
les efforts de pression du dispositif d’immobilisation 30 sur le tourillon 20 sont répartis
uniformément autour de l'axe X-X en utilisant plusieurs per¢cages 35. Dans le cas
d’espéce, seize percages 35 sont répartis autour de 'axe X-X dans la garniture 32, afin
d’uniformiser 'immobilisation.

Afin de bien comprendre le fonctionnement du dispositif d’immobilisation 30 celui-
ci est représenté dans trois configurations différentes sur les figures 4, 5 et 6.

Sur la figure 4 est représenté le dispositif d'immobilisation 30 dans une premiére
configuration, dite relachée, car celui-ci n’exerce pas de pression radiale sur le tourillon 20
ni sur l'alésage du corps 26. Le dispositif d'immobilisation 30 comporte un anneau de

commande 304 radialement disposée autour du tourillon 20 et a l'intérieur de l'alésage
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A26, centrée sur 'axe X-X et qui comporte seize taraudages 305 alignés axialement avec
les percages 35 de la garniture 32, c'est-a-dire chacun centré sur 'axe X30.

L’anneau de commande 304 comporte une surface radiale extérieure 316 et une
surface radiale intérieure 312. En référence a laxe X-X, la surface extérieure 316
converge vers 'avant alors que la surface intérieure 312 diverge vers l'avant, ce qui leur
donne chacune une forme tronconique. Cet anneau de commande 304 prend radialement
appui sur des manchons élastiquement déformables 314 et 322. Les manchons
élastiquement déformables 314 et 322 ont chacun globalement la forme d’'une bague
fendue, centrée sur 'axe X-X, et sont respectivement, radialement disposés, a l'intérieur
et a I'extérieur de 'anneau de commande 304, dans l'alésage A26. Par ailleurs, le fait
d’utiliser des manchons 314 et 322 fendus permet de les rendre plus élastiques. Ces
manchons 314 et 322 appartiennent au dispositif 30 et ont une surface radiale intérieure,
respectivement notée 313 et 321, de forme complémentaire des surfaces 312 et 316 de
l'anneau de commande 304.

Le manchon 314 comprend en outre une collerette dindexage 315, située
extérieurement et a 'avant, c'est-a-dire du c6té du volume interne V24. Le manchon 322
comporte lui aussi une collerette d’indexage 323, située a lintérieur et également a
lavant. Les collerettes 315 et 323 peuvent étre continues ou interrompues sur la
circonférence des manchons 314 et 322.

Ces collerettes d’indexage sont engagées radialement dans des rainures de forme
correspondante prévues dans une couronne 318 appartenant également au dispositif 30,
qui est disposée a 'avant par rapport a 'anneau de commande 304 et qui est également
de forme globalement annulaire et centrée sur I'axe X-X. On en conclut que les collerettes
d’indexage permettent de solidariser axialement la couronne 318 et les manchons 314 et
322.

Les manchons 314 et 322 sont donc également immobilisés axialement, grace aux
collerettes 315 et 323. La couronne 318 est immobilisée axialement dans l'alésage A26
dans un sens par l'appui a la collerette 323 et dans 'autre par un appui avec la douille de
palier 33.

Lors d’un mouvement de 'anneau de commande 304 vers la gauche des figures 4
a 6, les surfaces 312 et 316 glissent respectivement contre les surfaces 313 et 321, alors
que les manchons 314 et 322 sont arrétées axialement par les collerettes 315 et 323 dans
la couronne 318. Ainsi, un mouvement de translation de 'anneau 304, vers la gauche sur
les figures 4 a 6, c’est-a-dire vers le volume V24, est transformé en un mouvement radial

des extrémités des manchons 314 et 322 opposées aux collerettes 315 et 323. Les
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surfaces 312, 313, 316 et 321 sont donc des surfaces de came et de glissement pour le
dispositif d'immobilisation 30.

Le dispositif d’'immobilisation 30 utilise deux manchons élastiquement déformables
314 et 322. En variante non représentée, le dispositif d'immobilisation 30 peut fonctionner
€galement avec un seul manchon 314 ou 322, ce manchon prenant appui, extérieurement
sur 'alésage A26 ou sur le tourillon 20.

Au sein de chaque taraudage 305 de 'anneau de commande 304 sont disposés
un écrou 302, une vis de serrage 310 et un boulon 330 tous centrés sur 'axe X30 et
appartenant au dispositif 30. La vis 310 est recue dans le boulon 330 qui est lui-méme
recu dans un taraudage central du I'écrou 302. L’écrou 302 comprend une partie avant,
filetée extérieurement avec un pas de vis complémentaire de celui du taraudage 305 de
l'anneau de commande 304, et une partie arriére, de surface externe polygonale 334
fonctionnant comme les surfaces fonctionnelles d’un écrou. L’écrou 302 est disposé, au
sein du dispositif d’'immobilisation 30 en arriére, axialement en regard de chaque clé de
serrage 34. A l'intérieur de cet écrou 302 et du boulon 330, est positionnée la vis 310 qui
s’étend longitudinalement selon I'axe X30 et qui comporte un filetage externe, une téte de
vis 311, située a larriere de la vis 310, c’est-a-dire orientée axialement en regard de
chaque tige 36 et un épaulement 309, situé a 'avant de la vis 310. La vis de serrage 310
prend appui, au niveau de son extrémité avant, et selon I'axe X30, sur un porte-joint 324,
qui est centré sur 'axe X-X, agencé dans un logement annulaire 319 de la couronne 318
et qui porte un joint d’étanchéité 326. Ce porte-joint 324 définit en outre un volume V324
de réception de I'extrémité ou épaulement avant 309 de la vis 310. Le boulon 330, est
axialement intercalé entre la vis 310 et I'écrou 302, et comporte un taraudage interne,
complémentaire du filetage de la vis 310. Par ailleurs, un joint d’étanchéité 328 est
radialement disposé entre la couronne 318 et 'alésage A26.

Dans cette configuration, le jeu radial J entre le manchon élastique 314 le tourillon
20 est de moins de 1 mm pour un tourillon 20 de diamétre D20 égal a 1000 mm. De
méme, le jeu radial J' entre le manchon 322 et 'alésage A26 est de moins de 1 mm pour
une méme valeur de diamétre. Les jeux J et J” sont supérieurs au jeu radial du palier 31,
c'est-a-dire au jeu existant entre 0.2 et 1mm. Les jeux J et J’ doivent étre identiques pour
permettre une avancée uniforme de 'anneau 304. En pratique, les jeux radiaux J et J’
dépendent des dimensions du robinet. lls sont définis de maniére a ce que les manchons
314 et 322 ne génent pas la rotation du tourillon lorsque le dispositif d’'immobilisation 30

est relaché.
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Toutes les piéces décrites précédemment, hormis les joints d’étanchéité, sont en
acier inoxydable, de maniére a éviter le phénoméne de corrosion. Les joints d’étanchéité
utilisés sont des joints toriques ou des joints Iévres et sont en matériau élastomeére type
nitrile ou polyuréthane. Par ailleurs, bien que dans cet exemple de réalisation, on utilise
seize vis de serrage 310, seize boulons 330 et seize écrous 302, le nombre de vis, de
boulons et d’écrous utilisés pour 'immobilisation est adapté en fonction du diamétre des
canalisations et de la pression du fluide a I'intérieur. De la méme maniére, le nombre de
percages 35 et de taraudages 305 est aussi a adapter et peut étre différent de seize.

La manipulation de la tige de serrage 34 permet d’amener le dispositif
d'immobilisation dans une deuxiéme configuration représentée a la figure 5.

L’immobilisation du tourillon 20 par rapport a 'alésage A26 est assurée par la tige
de serrage 34, qui, est amenée autour des surfaces fonctionnelles 334 de I'écrou 302
grace au serrage des trois écrous 40 et qui est tournée autour de 'axe X30 entrainant
ainsi la rotation de I'écrou 302 autour de 'axe X30. Le filetage extérieur de I'écrou 302,
coopére avec le taraudage 305 de 'anneau de commande 304, afin d’entrainer 'anneau
de commande 304 en translation selon une direction F1, parallele a 'axe X30. Les
surfaces de came 312 et 316 de 'anneau de commande 304 qui sont déja au contact des
surfaces 313 et 321 des manchons 314 et 322 poussent radialement ces manchons,
selon deux directions F2 et F3 radiales par rapport a 'axe X30, respectivement contre
I'élément 26 et contre le tourillon 20. Dans cette configuration, le jeu radial J et J’ entre les
manchons 314 et 322 et respectivement le tourillon 20 et I'élément 26 est nul. C’est
'adhérence due aux pressions de contact entre le manchon 314 et le tourillon 20 et entre
le manchon 322 et l'élément 26 qui assure la solidarisation entre le dispositif
d’immobilisation 30, I'élément 26 et le tourillon 20.

En résumé, le dispositif d’'immobilisation 30 est manceuvrable pour passer d’'une
premiére configuration non serrée ou il ne s’oppose pas a la rotation du tourillon 20 dans
l'alésage A26, a une deuxiéme configuration serrée, ou il immobilise le tourillon 20 dans
lalésage A26 et a I'inverse, pour passer de la deuxiéme a la premiére configuration.
Comme les manchons 322 et 314 sont solidaires, au moyen des collerettes d’'indexage
315 et 323 de la couronne 318, le déplacement axial des manchons 314 et 322 est
bloqué. Ainsi, I'effort axial exercé par 'anneau de commande 304 est totalement converti
en un effort radial exercé sur les manchons 314 et 322. De cette maniére, lorsque tous les
écrous 302, répartis autour de l'axe X-X sont serrés, le tourillon 20 est maintenu

immobilisé et centré sur 'axe X-X.
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Dans le cas ou l'opération s’effectue sur un robinet ou du fluide serait encore
présent a l'intérieur du robinet 2, il est alors nécessaire d’assurer I'étanchéité du palier 31
pour procéder a son retrait pour son remplacement. Ainsi, le dispositif d'immobilisation 30
comprend en outre un mécanisme d’étanchéité qui, une fois actionné, améne le dispositif
d'immobilisation 30 dans la configuration représentée a la figure 6.

Afin de passer de la configuration représentée a la figure 5 a la configuration de la
figure 6, il convient simplement d’exercer un mouvement de rotation de la deuxiéme tige
36 autour de 'axe X30. En effet, la premiére tige 34 ayant été avancée précédemment, la
deuxiéme tige 36 s’est déplacée axialement de maniére solidaire de la premiére tige 34.
Celle-ci est donc en position autour des surfaces fonctionnelles de la téte 311 de la vis
310. Ce mouvement de rotation résulte en un mouvement de translation de la vis 310
selon une direction F4, paralléle a 'axe X30, du fait de la complémentarité entre le filetage
externe de la vis de serrage 310 et le taraudage interne du boulon 330. La vis de serrage
310, entraine, dans son mouvement de translation axiale, le porte-joint 324, contre un
épaulement 202 du tourillon 20. Le joint 326, porté a 'avant du porte-joint 324, est donc
comprimé contre I'épaulement 202 du tourillon 20, assurant ainsi I'étanchéité du dispositif
de commande 30.

A linverse, pour relacher le systéme, c'est-a-dire passer de la configuration de la
figure 6 a celle de la figure 4, il convient de tourner la tige 36 dans le sens inverse a celui
décrit précédemment, afin de translater la vis de serrage 310 axialement vers l'arriére. En
pratique, ce mouvement est accompagné par la pression de I'eau exercée a l'avant, qui
tend a faire reculer la tige 36. Dans son mouvement de translation, la vis de serrage 310
entraine le déplacement axial du porte-joint 324 vers l'arriére au moyen d’un contact entre
le volume de réception V324 prévu dans le porte-joint 324 et 'épaulement 309 de la vis
310. Ainsi, le joint d’étanchéité 326, n’est plus en contact de I'épaulement 202 du tourillon
20. Puis, il est nécessaire de toumner la tige de serrage 34 dans le sens inverse, afin de
translater axialement, I'anneau de commande 304 vers l'arriére. Cela permet de relacher
la pression exercée radialement par I'anneau de commande 304 sur les manchons 314 et
322. Par leur élasticité, les manchons fendus 314 et 322 retrouvent les jeux radiaux
initiaux J et J'.

On explique ci-aprés une méthode permettant de retirer le palier 31 du robinet 2.
Premiérement, il est impératif, avant toute opération, de désolidariser la conduite aval du
robinet 2 et d’installer un couvercle ou, dans ce cas précis, un fond bombé a l'aval du
robinet 2 puis d’équilibrer la pression amont et la pression aval en injectant du fluide dans

'espace entre 'organe de blocage et le couvercle. Cette opération n’est pas détaillée sur
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les figures car elle est connue. Ceci a pour avantage que I'organe de blocage 22, et donc
a fortiori le tourillon 20, n’ont pas a subir I'effort de la pression du fluide. Ainsi, le palier 31
ne supporte que le poids de l'organe de blocage 22. Dans le cas ou le fluide traversant le
robinet 2 est impur, c'est-a-dire contient de la vase ou du sable, il est alors intéressant de
pouvoir purger les impuretés a l'intérieur du dispositif d’'immobilisation 30. On évite ainsi
'endommagement a long terme du dispositif d’'immobilisation 30. Plus précisément, le
fluide s’écoule a partir du volume interne V24 du robinet 2 a travers un premier canal 264,
puis un deuxiéme canal 266 au sein du dispositif d’'immobilisation 30. Les canaux 264 et
266 sont formés dans I'élément 26. On utilise un premier pointeau 262 qui permet d’ouvrir
ou de fermer la communication entre les canaux 264 et 266, c’est-a-dire de mettre
sélectivement en communication le volume interne V24 et le dispositif 30. L’eau injectée
dans le dispositif d'immobilisation 30 lorsque le pointeau 268 est ouvert est ensuite
évacuée au moyen d’'un canal drainant 268 situé également dans le corps de I'élément
26. L’évacuation se fait en ouvrant un second pointeau ou petit robinet manuel 270. En
pratique, la durée de nettoyage pour évacuer les résidus restés a lintérieur du dispositif
d'immobilisation 30 est évaluée lors de I'opération de maintenance. Il faut finalement
refermer le robinet 270.

Une fois cette opération effectuée, il s’en suit lactivation du dispositif
d'immobilisation 30. Comme décrit précédemment, la manceuvre de la tige de serrage 34
permet, au moyen du systéme vis/écrou 302/304, de plaguer les deux manchons
déformables 314 et 322 contre, respectivement le tourillon 20 et I'élément 26. Ceci est
obtenu grace a une déformation élastique des manchons 314 et 322. Dans le cas ou |l
nécessaire d’actionner le mécanisme d’étanchéité, par exemple dans le cas d’un robinet
de type papillon ou du fluide serait en contact avec le palier lisse 31, il convient de
manceuvrer la tige 36, afin de plaquer, au moyen du systéme vis/écrou 310/330, le joint
d’étanchéité 326 contre I'épaulement du tourillon 202 et assurer ainsi I'étanchéité du
palier 31. Ceci étant réalisé, on peut dés lors stopper l'injection du fluide a l'intérieur du
dispositif d'immobilisation 30 par le pointeau 262 et purger le fluide restant a travers le
canal drainant 268. Dans le cas dun robinet de type sphérique, le mécanisme
d’étanchéité n’a pas besoin d’étre activé dans la mesure ou I'on draine le fluide resté a
lintérieur de l'organe de blocage 22. Aprés que le tourillon 20 ait été immobilisé, il est
nécessaire, afin d’accéder au palier 31, de retirer les tiges 34 et 36 en étant au préalable
les écrous 40 et le témoin de verrouillage 38, puis de démanteler le levier 23 en
desserrant les vis 21. Finalement, si aucune fuite n’est constatée, on peut librement retirer

le palier 31 du robinet 2. On reléve que toutes les étapes conduisant au retrait du palier
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31 ne nécessitent pas I'apport d’'une énergie extérieure telle que par exemple de lair
comprimé ou encore un systéme de puissance hydraulique et sont réalisables au moyens
d’outils simples telle gu'une clé a pipe et dynamomeétrique.

A linverse, lors de la mise en place d’'un nouveau palier 31 a l'intérieur du robinet
2, il est nécessaire d’abord de positionner ce palier 31 a l'intérieur de 'alésage A26, puis
de repositionner le levier 23 en serrant les vis 21, et enfin d'insérer a nouveau les tiges 34
et 36 dans le percage 35. Il s’en suit la fixation des tiges 34 et 36 par l'intermédiaire de
des écrous 40 et la remise en place du témoin de verrouillage 38. Seulement dans un
deuxiéme temps, on peut désactiver le dispositif d’'immobilisation 30, ceci afin d’éviter un
décentrage du tourillon 20 par rapport a 'axe X-X.

Sur la figure 7 est représenté un autre mode de réalisation du robinet, dans lequel
le palier lisse 31 comporte une premiére garniture 33’ radialement disposée
extérieurement au tourillon 20 et une deuxiéme garniture 32’ qui est radialement disposée
extérieurement a la premiére garniture lisse 33’. Plus précisément, on parle pour la
premiére garniture 33’, d’'une bague fine autolubrifiante et, pour la deuxiéme garniture 32",
d’'une douille épaisse. La particularité de cette configuration est que les clés de serrage 34
et 36 ne sont plus montées a demeure sur le robinet 2 mais sont apportées par
I'opérateur lorsque nécessaire. Etant donné que cette caractéristique structurelle n’influe
pas le fonctionnement du dispositif d’immobilisation 30, spécifique a linvention, la
description qui précéde concerne donc I'un ou l'autre des deux modes de réalisation.

A titre de variante non représentée, il est possible d’insérer une clavette dans la
zone fendue des manchons 314 et 322 pour empécher une rotation de ceux-ci autour de
l'axe X-X. De la méme maniére, il est envisageable d'utiliser un seul manchon 314 ou 322
repoussé lors de 'avancée de 'anneau de commande 304. Cette solution est cependant

moins efficace que celle utilisant deux manchons.
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REVENDICATIONS

1.- Robinet (2, 4) intégré dans un réseau (C, C1, C2) de distribution de fluide et
permettant, de maniére sélective d’interrompre ou d’autoriser la circulation d’'un fluide
dans une conduite d’alimentation, ce robinet (2) comprenant :

- un organe de blocage (22) du fluide, entrainé en rotation par un dispositif de

commande du robinet, pour alternativement bloquer ou autoriser le passage du

fluide, et qui comprend au moins un tourillon (20),

- un corps creux (24), a 'intérieur duquel I'organe de blocage (22) est mobile et qui

définit au moins un alésage (A26) de réception du tourillon (20),

- un palier (31 ; 371’), disposé autour du tourillon (20) et a l'intérieur de I'alésage

(A26) du corps (24), permettant de supporter et de guider le tourillon (20) en

rotation par rapport a I'alésage (A26), assurant ainsi le centrage du tourillon (20),
caractérisé en ce que le robinet (2) comprend en outre un dispositif d’'immobilisation (30)
du tourillon (20) par rapport au corps (24) du robinet (2), ce dispositif d’immobilisation (30)
étant situé, par rapport au palier (31 ; 31°), du c6té du volume interne (V24) du corps
creux (24) et étant manceuvrable a travers une garniture (32, 32’), appartenant au palier
(31), pour passer d’une premiére configuration non serrée, ou il ne s’oppose pas a la
rotation du tourillon (20) dans l'alésage (A26), a une deuxiéme configuration serrée, ou il
immobilise le tourillon (20) dans lalésage (A26), et pour passer de la deuxiéme
configuration a la premiére configuration.

2.- Robinet (2, 4) selon la revendication 1, caractérisé en ce que le dispositif
d'immobilisation (30) comprend au moins un manchon élastiquement déformable (314,
322) et un anneau de commande (304) de la déformation élastique du manchon, le
manchon et 'anneau étant disposés autour du tourillon (20) et a l'intérieur de l'alésage
(A26), alors que l'anneau (304) est pourvue d’'une surface de came (312) apte a exercer
sur le manchon (314 ou 322) un effort de déformation (F2) qui bloque le manchon (314,
322) contre un élément (26) définissant 'alésage (A26) ou contre le tourillon (20), dans la
deuxiéme configuration du dispositif d'immobilisation (30).

3.- Robinet (2, 4) selon la revendication 2, caractérisé en ce que la surface de
came (312, 316) de 'anneau (304) est tronconique et la surface (308, 313) du manchon
(314, 322) en regard radial de l'anneau, est tronconique et inclinée de maniére

complémentaire a la surface tronconique de I'anneau.
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4.- Robinet (2, 4) selon 'une des revendications 2 ou 3, caractérisé en ce que le
dispositif d’immobilisation comprend deux manchons élastiquement (314, 322)
déformables respectivement disposés radialement a l'intérieur et a I'extérieur de 'anneau
de commande (304).

5.- Robinet (2, 4) selon la revendication 4 caractérisé en ce que l'anneau de
commande (304) est déplacable axialement (F1), selon un axe paralléle (X30) a 'axe (X-
X) de rotation du tourillon (20), et pousse radialement chaque manchon (314, 322)
respectivement contre 'élément (26) définissant 'alésage (A26) et contre le tourillon (20)
lors du passage du dispositif d’'immobilisation (30) de sa premiére configuration a sa
deuxiéme configuration.

6.- Robinet (2, 4) selon 'une des revendications 2 a 5, caractérisé en ce que le
déplacement de 'anneau de commande (304) est réalisé, au moyen d’'un systéme vis-
écrou (302, 304), lanneau (304) étant pourvue de taraudages (305) de réception
d’organes filetés (302) dont la rotation est commandée a travers la garniture (32 ; 32°), les
taraudages (305) et les organes filetés (302) étant repartis autour de l'axe (X-X) de
rotation du tourillon (20).

7.- Robinet (2, 4) selon 'une quelconque des revendications 2 a 6, caractérisé en
ce que le robinet (2) comprend en outre un mécanisme d’étanchéité comprenant un porte-
joint (324) disposé, par rapport a 'anneau de commande (304) et aux manchons (314,
322), du co6té du volume interne (V24) du corps creux (24) et qui porte un joint
d’étanchéité (326) et en ce que le porte-joint (324) est déplacable axialement, selon un
axe paralléle (X30) a 'axe (X-X) de rotation du tourillon, d’'une premiére position, ouverte,
ou le fluide peut circuler a lintérieur du dispositif d'immobilisation (30), a une deuxiéme
position , fermée, ou le joint d’étanchéité (326) est en butée contre un épaulement (202)
du tourillon (20), assurant I'étanchéité du dispositif d'immobilisation (30) et en ce que, a
linverse, le porte-joint (324) est déplagable de la deuxiéme a la premiere position.

8.- Robinet (2, 4) selon la revendication 7, caractérisé en ce que le déplacement
du porte-joint (324) est réalisé au moyen de plusieurs vis de serrage (310) qui sont
solidaires axialement du porte-joint (324).

9.- Robinet (2, 4) selon l'une quelconque des revendications précédentes,
caractérisé en ce que le robinet (2) comprend un témoin (38), disposé a I'extérieur du
robinet (2) et permettant d’indiquer si le dispositif d'immobilisation (30) est dans sa
premiére configuration.

10.- Robinet (2, 4) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce

que le corps du robinet (2, 4) est équipé de canaux (264, 266, 268) et d’au moins un
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pointeau (262, 270) permettant d’équilibrer la pression du fluide de part et d’autre du
dispositif d'immobilisation (30).

11.- Robinet (2, 4) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que dans la premiere configuration du dispositif d'immobilisation (30), un jeu radial (J, J°)
entre le ou chaque manchon extensible (314, 322) et, respectivement, le tourillon (20) ou
I'élément (26) définissant 'alésage (A26) est strictement supérieur au jeu radial du palier
(31) et est inférieur a un millimétre.

12.- Robinet (2, 4) selon l'une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le dispositif d'immobilisation (30) est manceuvrable, pour passer de sa premiére
configuration a sa deuxiéme configuration et réciproquement, par au moins un organe de
manceuvre (34, 36) qui traverse axialement une garniture (32 ; 32’) appartenant au palier
(31;31).

13.- Robinet (2, 4) selon la revendication 12, caractérisé en ce que l'organe de
manceuvre (34, 36) est monté a demeure sur le robinet (2).

14.- Robinet (2, 4) selon la revendication 12, caractérisé en ce que l'organe de
manceuvre est une tige qui est insérée, lorsque nécessaire, dans un perg¢age axial d’'une
garniture (32’) du palier (31’) immobilisée dans 'alésage (26).

15.- Réseau (C, C1, C2) de distribution de fluide, caractérisé en ce qu'’il comprend
au moins un robinet (2, 4) selon 'une des revendications précédentes installé sur une
conduite (C, C1, C2).

16.- Installation de conversion d’énergie hydraulique en énergie électrique ou
mécanique, ou réciproquement, caractérisée en ce qu’elle comprend un réseau (C, C1,
C2) de distribution de fluide selon la revendication 15 dans lequel la conduite (C1, C2) est
une conduite dalimentation d’'une machine hydraulique (M1, M2) appartenant a
linstallation (1).

17.- Méthode de démontage partiel d’'un robinet (2, 4) selon l'une des
revendications 1 a 15, cette méthode comprenant des étapes consistant a :

a) - mettre en place un organe d’obturation sur une partie aval du corps creux (24),

b) — équilibrer la pression d’eau de part et d’autre de I'organe de blocage (22)
caractérisé en ce que cette méthode comprend en outre des étapes consistant a :

c) — manceuvrer le dispositif d’'immobilisation (30) pour le faire passer de sa

premiére a sa deuxiéme configuration,

d) — retirer le palier (31 ; 31°).

18.- Méthode selon la revendication 17, caractérisée en ce que le robinet est selon

'une des revendications 7 ou 8 et en ce que la méthode comprend en outre une étape e),
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postérieure a I'étape b) et antérieure a I'étape c¢), consistant a purger le fluide a l'intérieur
du dispositif d’immobilisation (30).

19.- Méthode selon I'une des revendications 17 ou 18, caractérisée en ce que le
robinet est selon 'une des revendications 7 ou 8 et en ce la méthode comprend en outre
une étape f), postérieure a I'étape c) et antérieure a I'étape d), consistant 8 manceuvrer le

mécanisme d’étanchéité pour le faire passer de sa premiére a sa deuxiéme position.



3000780

1/6

1614




3000780

2/6

&l" i
LR
O £ i S !
= = - - - -
Y
Yy = '
/] 1
// \\
i
N | \
A / ! N
|
|
i
. In 2,
Nll..__ - - - n __>‘T__ - - - - -
|
l
\ | /
N\ | / 4
S ))
n o ®
n\ ! /— Ir
i
i
Y




3000780

3/6

262

266

264

XX

U

9

L
A o

%

7

s
7

7

9
/

26

\

270

Fig.3



302

4/6

T e T T TS T
<= SRR
S R \\\\\\\ o
N
N T N e

i}

.

R .

SIS

i\

Y

/

(55D
NCS

3000780

A26




302

20

314

20

314

W 3
i
71/
A
/i1l

315

3000780



3000780

6/6

21

21




=

EPO FORM 1503 12.99 (P04C14)

REPUBLIQUE FRANGAISE 3000780

I rp I RAPPORT DE RECHERCHE N atonal
EEEEE INSTITUT NATIONAL PRELIMINAIRE

DE LA PROPRIETE FA 775902

INDUSTRIELLE établi sur la base des derniéres revendications FR 1350143
déposées avant le commencement de la recherche

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS ~ [Revencicatons) [ Classementattribué

— —— . concernée(s) al'invention par I'INPI
Catégorie Citation dlég:t;;ﬂieer;t;:ﬁit:‘lenne::satlon, en cas de besoin,
A FR 1 295 161 A (VON ROLL AG) 1,12,14,[ F16K43/00
1 juin 1962 (1962-06-01) 15,17

* page 2, colonne de gauche, alinéa 7 -
colonne de droite, alinéa 1; figure 4 *
A,D |[US 6 076 259 A (MOSS WILLIAM OWEN [GB] ET |1,17
AL) 20 juin 2000 (2000-06-20)
* ]e document en entier *

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (IPC)

F16K
Date d'achévement de la recherche Examinateur
3 septembre 2013 Lanel, Francgois
CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES T : théorie ou principe a la base de [l'invention

- . o E : document de brevet bénéficiant d'une date antérieure
X particulierement pertinent & lui seul a la date de dépét et qui n'a été publié qu'a cette date
Y : particulierement pertinent en combinaison avec un de dép6t ou qu'a une date postérieure.

autre document de la méme catégorie D : cité dans la demande

A : arriere-plan technologique L : cité pour d'autres raisons
O:divulgation non-écrite e
P : document intercalaire & : membre de la méme famille, document correspondant




EPO FORM P0465

ANNEXE AU RAPPORT DE RECHERCHE PRELIMINAIRE

RELATIF A LA DEMANDE DE BREVET FRANCAIS NO.

3000780

FR 1350143 FA 775902

La présente annexe indique les membres de la famille de brevets relatifs aux documents brevets cités dans le rapport de
recherche préliminaire visé ci-dessus.
Les dits membres sont contenus au fichier informatique de I'Office européen des brevets a la date du03-09-2013

Les renseignements fournis sont donnés a titre indicatif et n'engagent pas la responsabilité de I'Office européen des brevets,

ni de I'Administration frangaise

Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de

au rapport de recherche publication famille de brevet(s) publication

FR 1295161 A 01-06-1962 AT 221323 B 25-05-1962
CH 389347 A 15-03-1965
FR 1295161 A 01-06-1962
GB 010640 A 14-11-1962

US 6076259 A 20-06-2000 AT 212423 T 15-02-2002
AU 704099 B 15-04-1999
AU 6232696 A 22-01-1997
CA 2225208 Al 09-01-1997
CN 1188531 A 22-07-1998
DE 69618781 D1 14-03-2002
DE 69618781 T2 14-08-2002
EP 0834032 Al 08-04-1998
ES 2171686 T3 16-09-2002
GB 2302392 A 15-01-1997
MY 119259 A 30-04-2005
NZ 311087 A 25-11-1998
us 6076259 A 20-06-2000
WO 9701056 Al 09-01-1997

Pour tout renseignement concernant cette annexe : voir Journal Officiel de |'Office européen des brevets, No.12/82




	Bibliographic data
	Abstract
	Description
	Claims
	Drawings
	Search report

