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Description

[0001] La présente invention concerne un marteau de
couvreur multifonctions du genre comprenant, au niveau
de la téte du marteau, au moins une panne de frappe,
une pointe de perforation des éléments de couverture et
éventuellement un tire-clou, ladite téte étant prolongée
d’unetige plate possédant, surau moins 'unde ses bords
longitudinaux, une aréte de coupe servant au tranchage
des éléments de couverture, cette tige plate étant munie,
au voisinage de son extrémité libre, d’'une poignée de
saisie manuelle.

[0002] Les marteaux pour couvreur sont bien connus
a ceux verseés dans cet art. lls présentent la particularité
de permettre, au moyen d’'un méme outil, I'exercice de
plusieurs fonctions, a savoir notamment, une fonction de
coupe des éléments de couverture, tels que des ardoi-
ses, au moyen de l'aréte tranchante formant lame de
coupe positionnée en prolongement de la téte du mar-
teau, une fonction de pergage des éléments de couver-
ture exercée a l'aide de la pointe de la téte de marteau
pour permettre le passage des clous dans lesdits élé-
ments de couverture et une fonction de percussion exer-
cée a l'aide de la panne de frappe de la téte du marteau
pour permettre I'enfoncement des clous.

[0003] Selonlafonction aremplir, la position de la main
de l'utilisateur sur le manche varie. Ainsi, lors de I'exer-
cice des fonctions de coupe et de percussion, la main de
I'utilisateur est positionnée dans une position dite basse
du manche, au voisinage de I'extrémité libre du manche.
A l'inverse, lors de I'exercice de la fonction de percage,
la main de l'utilisateur se rapproche de la téte du marteau
et est positionnée plus haut sur le manche. Il est donc
prévu plusieurs positions de préhension le long du man-
che comme l'illustrent les brevets DE-201 22 039 ou DE-
101 64 649.

[0004] Dans I'état de la technique, tel qu'illustré par le
brevet US-6.460.210, le manche d'un tel marteau est
équipé d’'une poignée de saisie manuelle du marteau for-
mée par une surface de revétement qui s’étend sur une
faible longueur du manche de telle sorte que lorsque
I'opérateur saisit I'outil pour exercer les fonctions de per-
¢age, ses doigts se referment sur la partie de manche
non pourvue de poignée de saisie en venant s’appliquer
sur la partie métallique entourant I'aréte de coupe. Cette
position est inconfortable et est susceptible d’engendrer
un risque de blessure des doigts de I'opérateur.

[0005] Il est également connu des marteaux exempts
d’aréte de coupe dont le manche comporte deux posi-
tions de saisie comme lillustrent en particulier le brevet
DE-20122039.

[0006] Un but de la présente invention est donc de
proposer un marteau de couvreur dont la conception per-
met de disposer d’une pluralité de positions de saisie
confortables, chaque position correspondant a une fonc-
tion du marteau.

[0007] Un autre but de la présente invention est de
proposer un marteau de couvreur dont la conception per-
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met d’accroitre ou de maintenir une longueur d’'aréte de
coupe importante tout en augmentant le confort de I'uti-
lisateur.

[0008] A cet effet, 'invention a pour objet un marteau
de couvreur multifonctions du genre comprenant les ca-
ractéristiques de la revendication 1.

[0009] Le fait d’avoir prévu sur la poignée, de part et
d’autre de I'étranglement formant axe de rotation du mar-
teau, une zone de préhension spécialisée permeta 'opé-
rateur de disposer d’'une pluralité de positions conforta-
bles sans avoir a positionner une partie de ses doigts sur
la partie métallique de la tige entourant I'aréte de coupe.
[0010] Selon une forme de réalisation préférée de I'in-
vention, la poignée de saisie manuelle est formée par
revétement de la tige et/ou d’'un prolongement de la tige,
notamment par surmoulage.

[0011] Cette disposition permet de disposer de plu-
sieurs positions de saisie confortables sans avoir a ré-
duire la longueur de l'aréte de coupe par rapport aux
marteaux existants. Le ratio longueur de I'aréte de coupe
sur surface de la main de I'opérateur positionnée sur la
poignée est optimisé. Ainsi, par rapport a I'état de la tech-
nique, dans toutes les positions, au moins 95 % de la
main est positionnée sur le manche rendant la position
de saisie confortable.

[0012] L’invention sera bien comprise a la lecture de
la description suivante d’exemples de réalisation, en ré-
férence aux dessins annexés dans lesquels :

la figure 1 représente une vue de face d’'un marteau
de couvreur conforme a I'invention ;

la figure 2 représente une vue partielle de cété de la
figure 1;

la figure 3 représente une vue schématique d'un
marteau et de la main d’un opérateur en position de
tranchage d’un élément de couverture et

la figure 4 représente une vue schématique d’'un
marteau et de la main d’'un opérateur en position de
percage d’'un élément de couverture.

[0013] Comme mentionné ci-dessus, le marteau 1 de
couvreur, objet de l'invention, comporte de maniére gé-
nérale une téte 15 de marteau se prolongeant d’'une tige
5 plate, cette tige 5 plate étant elle-méme munie, a ou
au voisinage de son extrémité libre, d’'une poignée de
saisie manuelle. Dans les exemples représentés, la poi-
gnée de saisie manuelle est formée par revétement de
la tige 5 et/ou d’un prolongement de la tige 5, notamment
par surmoulage. Ce revétement peut étre réalisé en deux
matiéres de dureté différente, 'une de préférence a base
de polypropyléne. Ce revétement peut couvrir une partie
de latige 5 et s’étendre au-dela de ladite tige en revétant
un prolongement de la tige lorsque ce dernier est présent.
Dans tous les cas, cette surface de revétement consti-
tutive de la poignée de préhension est conformée pour
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présenter un étranglement 7 et deux zones 8, 9 de pré-
hension comme cela sera mentionné ci-apres.

[0014] La téte 15 d’'un tel marteau 1 de couvreur est,
de maniere classique, équipée, al'une de ses extrémités,
d’une panne 2 de frappe qui permet a 'opérateur d’exer-
cer les fonctions de percussion autorisant 'enfoncement
desclous. Al'extrémité opposée de ladite téte, il est prévu
une pointe 3 permettant la perforation des éléments de
couverture pour l'introduction desdits clous a travers les-
dits éléments de couverture. |l peut également étre prévu
un tire-clou 4 dans une zone sensiblement médiane entre
pointe et panne 2 de frappe. Cette téte est prolongée
d’une tige 5 plate. Cette tige 5 comporte, sur au moins
'un de ses bords longitudinaux, une aréte 6 de coupe
formée généralement par un biseau du bord longitudinal.
Cette aréte 6 de coupe, formant lame de coupe, sert au
tranchage des éléments de couverture.

[0015] La poignée de saisie manuelle est quant a elle
positionnée a ou au voisinage de I'extrémité libre de la
tige 5 plate. Lorsque la poignée de saisie manuelle est
formée par revétement de la tige 5, la tige 5 fait, de pré-
férence, saillie dudit revétement pour former I'extrémité
libre du manche du marteau. Ainsi, la tige étant généra-
lement en métal, il en résulte une augmentation de la
résistance mécanique du marteau qui, lorsqu’il est laché
par le couvreur, a tendance a heurter le sol par cette
extrémité libre du manche. Le fait que la tige fasse saillie
du revétement permet d’accroitre la résistance mécani-
que de cette zone de la tige exposée aux chocs et par
suite, d’augmenter la résistance mécanique de I'ensem-
ble.

[0016] Comme mentionné ci-dessus, la poignée de
saisie manuelle, formée généralement par un revéte-
ment de la tige 5, présente un étranglement 7 de section
cylindrique formant axe de rotation du marteau. En effet,
le couvreur, pour passer de I'utilisation de la panne 2 de
frappe a la pointe 3 de perforation ou inversement, est
amené a entrainer en rotation le marteau autour de I'axe
longitudinal de ce dernier formé par latige 5. La présence
del'étranglement 7 de section cylindrique permet a I'opé-
rateur de positionner sa main au niveau de cet étrangle-
ment, la section circulaire facilitant le pivotement de I'en-
semble. Cet étranglement 7 de section cylindrique pré-
sente de préférence une surface externe lisse. De part
et d’autre de cet étranglement, il est prévu a chaque fois
une zone de préhension.

[0017] Lazone de préhension la plus proche de la téte
du marteau est située entre la téte du marteau et I'étran-
glement 7. Cette zone est dite zone de préhension su-
périeure et est représentée en 9 aux figures. Elle sert
plus particulierement lors des opérations de pergage d’un
élément de couverture. En effet, dans ce cas, il est pré-
férable que la main 14 de l'opérateur, telle qu’illustrée a
la figure 4, soit positionnée le plus proche possible de la
téte 15 de I'outil. Cette main demeure toutefois a 95 %
sur la poignée et non sur une partie métallique comme
dans I'état de la technique sans que la longueur utile de
I'aréte 6 de coupe n’ait été diminuée comme cela sera
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décrit ci-apres.

[0018] L’autre zone de préhension de I'outil, représen-
tée en 8 aux figures, est positionnée la plus éloignée de
la téte 15 du marteau, c’est-a-dire le plus proche de I'ex-
trémité libre du manche du marteau, entre I'extrémité li-
bre ou proximale du marteau et I'étranglement 7. Cette
zone 8 sert quant a elle plus particulierement lors des
opérations de tranchage de I'élément de couverture.
Dans ce cas, I'opérateur positionne la paume de sa main
dans la zone 8, son index venant prendre appui dans la
zone 9. L’index tend a appliquer le marteau contre I'en-
clume. Lorsque la panne 2 de frappe du marteau est
utilisée, cette position est également préférée.

[0019] Comme mentionné ci-dessus, la poignée de
saisie manuelle peut étre formée au moins partiellement
par revétement de la tige 5. Dans ce cas, le revétement
constitutif de la poignée, dans la zone 9 de préhension,
située la plus proche de la téte de marteau, au voisinage
de la base de 'aréte 6 tranchante de la tige 5, entoure
partiellement ladite tige 5 sur au moins une partie de la
longueur de la zone 9 pour laisser libre ladite aréte 6 de
coupe. Cette interruption du revétement au niveau de
'aréte 6 sur au moins une partie de la longueur de la
zone 9 de préhension affecte la forme d’'un encochage.
Cette interruption du revétement, au niveau de I'aréte 6
de coupe, peut également s’étendre sur toute lalongueur
de la zone 9 de préhension. Cette disposition permet
d’obtenir une longueur d’aréte de coupe de longueur re-
lativement importante sans que la portion de l'aréte de
coupe, positionnée au voisinage de la zone 9 de préhen-
sion de 'outil, ne géne I'opérateur. La présence de revé-
tement formant poignée de saisie entre I'étranglement 7
et la téte du marteau accroit considérablement le confort
de I'utilisateur sans nuire a la longueur utile de I'aréte de
coupe de la tige.

[0020] Pour obtenir des zones de préhension ergono-
miques, la poignée de saisie comporte, de préférence,
des zones de dureté différente. Ces zones de dureté dif-
férente peuvent étre obtenues a I'aide d’'un revétement
bi-matiere. Les zones de moindre résistance sont desti-
nées a absorber les vibrations engendrées par certaines
opérations du marteau. En outre, certaines zones peu-
vent étre traitées antidérapantes. A cet effet, il peut étre
prévu, a la surface desdites zones, un grainage pour ac-
croitre le coefficient de frottement de ladite surface.
[0021] Dans les exemples représentés, la zone 8 de
préhension la plus éloignée de la téte présente une forme
ovoide. Cette partie inférieure du manche a section ova-
lisée facilite la préhension par I'opérateur dudit outil. Cet-
te zone 8 de préhension la plus éloignée de la téte pré-
sente également, dans le prolongement des bords lon-
gitudinaux de la tige 5, des zones de plus faible résistan-
ce constituant des surfaces 12 d’appui de la paume de
la main.

[0022] Dans les exemples représentés, ces zones 12
de plusfaible résistance sont décalées axialementlelong
du manche de I'outil. Ces zones 12 s’étendent en regard
d’une tranche de la tige 5 étant entendu que la tige 5 est
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une tige plate qui présente deux faces reliées entre elles
au niveau de leurs bords longitudinaux par des surfaces
constituant les tranches de la tige, 'une des tranches
présentant une aréte 6 de coupe de la tige 5. La zone 9
de préhension de la poignée de saisie la plus proche de
la téte 15 de marteau présente, quant a elle, deux mé-
plats 10 en regard des faces de la tige 5, ces méplats 10
formant une surface d’appui pour I'un des doigts de I'uti-
lisateur. Généralement, I'un des méplats constitue une
surface d’appui de I'index de l'utilisateur lors de la posi-
tion de découpe ou de tranchage d’un élément de cou-
verture. L’autre méplat est plus particulierement utilisé
pour les gauchers. Chaque méplat 10 se présente sous
la forme d’un plan incliné en direction de la téte du mar-
teau 1.

[0023] La zone de liaison entre les deux méplats 10
constitue quant a elle une surface 11 d’appui du pouce
de l'opérateur. La surface 11 d’appui du pouce se trouve
donc ainsi ménagée en regard de la tranche de la tige 5
dépourvue de l'aréte 6 de coupe. Les méplats 10 sont
généralement traités sous forme de surface de moindre
résistance.

[0024] Grace a cette nouvelle conception du marteau,
la main de 'opérateur est, a tout moment, positionnée
sur la poignée de saisie qui constitue une surface agréa-
ble et confortable et non pas directement sur la tige 5
plate comme cela pouvait étre le cas dans I'état de la
technique.

[0025] Dans un mode de réalisation préféré de I'inven-
tion, lorsque la téte du marteau est équipée d’un tire-clou
4, la panne 2 et le tire-clou 4 sont réalisés monoblocs.
Cette configuration permet d’accroitre la résistance mé-
canique de la téte du marteau et de garantir un position-
nement optimal du tire-clou 4 par rapport a la tige 5 plate
du marteau limitant les risques de casse du tire-clou lors
d’une traction exercée sur ce dernier. De méme, la téte
du marteau et la tige peuvent étre réalisés monoblocs.

Revendications

1. Marteau (1) de couvreur multifonctions du genre
comprenant, au niveau de la téte (15) du marteau,
au moins une panne (2) de frappe, une pointe (3) de
perforation des éléments de couverture et éventuel-
lement un tire-clou (4), ladite téte (15) étant prolon-
gée d’une tige (5) plate possédant, sur au moins I'un
de ses bords longitudinaux, une aréte (6) de coupe
servant au tranchage des éléments de couverture,
cette tige (5) plate étant munie, a ou au voisinage
de son extrémité libre, d’'une poignée de saisie ma-
nuelle, présentant un étranglement (7) de section
cylindrique, formant axe de rotation du marteau lors
du passage d’'une fonction a une autre,
caractérisé en ce que la poignée de saisie manuel-
le présente deux zones (8, 9) de préhension dispo-
sées l'une (9) d’'un coté de I'étranglement (7), entre
téte (15) de marteau et étranglement (7), I'autre (8),
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10.

de l'autre c6té dudit étranglement (7), cette poignée
de saisie manuelle, dans la zone (9) de préhension
entre téte (15) de marteau et étranglement (7), au
voisinage de la base de I'aréte (6) tranchante de la
tige (5), étant formée par un revétement de la tige
qui entoure partiellement ladite tige (5) pour laisser
libre ladite aréte (6) de coupe.

Marteau (1) selon la revendication 1,

caractérisé en ce que la poignée de saisie manuel-
le est formée par revétement de la tige (5) et éven-
tuellement d’'un prolongement de la tige (5) par sur-
moulage.

Marteau (1) selon la revendication 1,

caractérisé en ce que linterruption du revétement
au niveau de l'aréte (6) de coupe sur au moins une
partie de la longueur de la zone (9) de préhension
affecte la forme d’'un encochage.

Marteau (1) selon la revendication 1,

caractérisé en ce que la poignée de saisie com-
porte des zones de dureté différentes, les zones de
moindre résistance étant destinées a absorber les
vibrations engendrées par certaines opérations du
marteau.

Marteau (1) selon la revendication 4,
caractérisé en ce que certaines zones sont traitées
antidérapantes.

Marteau (1) selon la revendication 1,

caractérisé en ce que la zone (9) de préhension
de la poignée de saisie la plus proche de la téte (15)
de marteau présente deux méplats (10) en regard
des faces de la tige (5), ces méplats (10) formant
une surface d’appui pour I'un des doigts de I'utilisa-
teur.

Marteau (1) selon la revendication 6,

caractérisé en ce que chaque méplat (10) se pré-
sente sous la forme d’un plan incliné en direction de
la téte du marteau (1).

Marteau (1) selon la revendication 6,

caractérisé en ce que la zone de liaison entre les
deux méplats (10) constitue une surface (11) d’appui
du pouce de 'opérateur.

Marteau (1) selon la revendication 1,

caractérisé en ce que la zone (8) de préhension la
plus éloignée de la téte (15) de marteau présente
une forme ovoide.

Marteau (1) selon la revendication 1,

caractérisé en ce que la zone (8) de préhension la
plus éloignée de la téte (15) de marteau présente,
dans le prolongement des bords longitudinaux de la
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tige (5), des zones de plus faible résistance consti-
tuant des surfaces (12) d’appui de la paume de la
main.

Marteau (1) selon I'une des revendications 1 a 10,
caractérisé en ce que la téte (15) du marteau est
équipée d’un tire-clou (4), la panne (2) et le tire-clou
(4) étant réalisés monoblocs.

Claims

A multifunction roofer's hammer of the kind compris-
ing at the head (15) of the hammer at least one strik-
ing face (2), a tip (3) for perforating roofing elements,
and possibly a nail puller (4), said head (15) extend-
ing into a flat rod (5) having on at least one of the
longitudinal edges thereof a cutting edge (6) de-
signed for cutting roofing elements, with the flat rod
(5) being provided at or near the free end thereof
with a handgrip handle having a necking (7) of cy-
lindrical cross-section, forming the rotational axis of
the hammer when going from one function to anoth-
er,

characterized in that the handgrip handle has two
gripping areas (8, 9), one (9) of which is arranged
onone sside of the necking (7) between hammer head
(15) and necking (7), the other (8) on the other side
of said necking (7), with said handgrip handle being
formed in the gripping area (9) between hammer
head (15) and necking (7), near the base of the cut-
ting edge (6) of the rod (5), by a coating of the rod
partially enclosing said rod (5) so as to leave said
cutting edge (6) exposed.

The hammer (1) according to claim 1, characterized
in that the handgrip handle is formed by a coating
of the rod (5) and possibly an extension of the rod
(5) by over-molding.

The hammer (1) according to claim 1, characterized
in that the interruption of the coating at the cutting
edge (6) on at least one part of the length of the
gripping area (9) adopts the shape of a notching.

The hammer (1) according to claim 1, characterized
in that the handle comprises areas of different hard-
ness, with the areas of reduced strength to absorb
the vibrations produced by some operations of the
hammer.

The hammer (1) according to claim 4, characterized
in that some areas are non-slip treated.

The hammer (1) according to claim 1, characterized
in that the gripping area (9) of the handle nearest to
the hammer head (15) has two flats (10) opposite
the sides of the rod (5), with the flats (10) forming a
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10.

11.

bearing surface for one of the fingers of the user.

The hammer (1) according to claim 6, characterized
inthat each flat(10) has the shape of a plane inclined
in the direction of the hammer head (1).

The hammer (1) according to claim 6, characterized
in that the connecting area between both flats (10)
is a bearing surface (11) for the thumb of the oper-
ator.

The hammer (1) according to claim 1, characterized
in that the gripping area (8) farthest from the ham-
mer head (15) has an ovoid shape.

The hammer (1) according to claim 1, characterized
in that the gripping area (8) farthest from the ham-
mer head (15) has, extending the longitudinal edges
oftherod (5), areas of lower strength forming bearing
surfaces (12) for the palm of the hand.

The hammer (1) according to any of claims 1 to 10,
characterized in that the head (15) of the hammer
is fitted with a nail puller (4), with the striking face (2)
and the nail puller (4) being made integrally.

Patentanspriiche

1.

Multifunktions-Dachdeckerhammer von der Art, die
am Kopf(15) des Hammers mindestens eine Schlag-
flache (2), eine Spitze (3) zum Durchstechen von
Dachabdeckungselementen und gegebenenfalls ei-
nen Nagelzieher (4) umfasst, wobei sich der Kopf
(15) in einer flachen Stange (5) verlangert, die auf
mindestens einem ihrer Langsrander eine Schneid-
kante (6) aufweist, die dazu dient, Dachabdeckungs-
elementen zu schneiden, wobei diese flache Stange
(5) an oder in der Nahe ihres freien Endes mit einem
Handgriffschaft, der eine Einschnirung (7) mit zylin-
drischem Querschnitt aufweist, welche beim Uber-
gang von einer Funktion auf die andere die Dreh-
achse des Hammers bildet, versehen ist,

dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff-
schaft zwei Greifzonen (8, 9) aufweist, wobei eine
(9) auf einer Seite der Einschniirung (7) zwischen
Hammerkopf (15) und Einschnirung (7) und die an-
dere (8) auf der anderen Seite der Einschnirung (7)
angeordnet ist, wobei dieser Handgriffschaft in der
Greifzone (9) zwischen Hammerkopf (15) und Ein-
schniirung (7) in der Nahe der Basis der Schneid-
kante (6) der Stange (5) durch einen Bezug der Stan-
ge gebildet wird, der die Stange (5) teilweise ein-
schlie3t, um die Schneidkante (6) frei zu lassen.

Hammer (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Handgriffschaft aus einem Be-
zug der Stange (5) und gegebenenfalls einer Ver-
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langerung der Stange (5) durch Uberformen gebildet
wird.

Hammer (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Unterbrechung des Bezugs an
der Schneidkante (6) auf mindestens einem Teil der
Lange der Greifzone (9) die Form einer Einkerbung
annimmt.

Hammer (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Griff Zonen unterschiedlicher
Harte umfasst, wobei die Zonen geringerer Festig-
keit dazu gedacht sind, die Vibrationen aufzuneh-
men, die von bestimmten Arbeiten des Hammers er-
zeugt werden.

Hammer (1) nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass bestimmte Zonen rutschfest behan-
delt sind.

Hammer (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Greifzone (9) des Giriffs, die dem
Hammerkopf (15) am nachsten liegt, zwei Abfla-
chungen (10) gegeniiber den Seiten der Stange (5)
aufweist, wobei diese Abflachungen (10) eine Auf-
lageflache fir einen der Finger des Benutzers bilden.

Hammer (1) nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass jede Abflachung (10) in Form einer
in Richtung auf den Hammerkopf (1) geneigten Ebe-
ne vorliegt.

Hammer (1) nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Verbindungszone zwischen den
beiden Abflachungen (10) eine Auflageflache (11)
fur den Daumen des Bedieners bildet.

Hammer (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Greifzone (8), die am weitesten
vom Hammerkopf (15) entfernt liegt, eine eiférmige
Form aufweist.

Hammer (1) nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Greifzone (8), die in der Verlan-
gerung der Langsrander der Stange (5) am weite-
sten vom Hammerkopf (15) entfernt liegt, Zonen ge-
ringerer Festigkeit aufweist, die Auflageflachen (12)
fur die Handflache bilden.

Hammer (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dass der Kopf (15) des
Hammers miteinem Nagelzieher (4) ausgestattetist,
wobei die Schlagflache (2) und der Nagelzieher (4)
einstuickig ausgebildet sind.
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