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Urzadzenie do mechanicznego

1

Pr‘zéd'r‘nviotem( r,{iniejszego wynalazku jest urza-
dzenie do mechénliéznego podawania i wkrecania
wkretow w_dtwory gwintowane, zazopatrzone we
wrzeciono, ktéremu jést nadawany ruch obrotowy
i ruch posuwowy postepowo-zwrotny i w zesp6l
podajacy, ktéry wybiera wkrety z pojemnika,
przesuwa je i podaje ‘'po jednym wkrecie do tu-
lei roboczej, powodujgc wkrecenie elastycznie po-
trzymywanego wkreta przez narzedzie robocze za-
mocowane we wrzecionie.

Znane dotychczas urzadzenia do mechanicznego
wkrecania sa zaopatrzone we wrzeciono z chwy-
tem, w ktéry jest recznie podawany wkret, wkre-
cany w podstawiong nakretke lub przedmiot
z otworem gwintowanym. Proby zautomatyzowa-
nia czynno$ci podawania wkretow nie daly po-
zytywnych - wynikoéw, poniewaz wybieranie ich
z pojemnika, chwytanie w uchwyt wrzeciona
i wprowadzenie w gwintowany otwoér z zachowa-
niem odpowiedniego kierunku osi stanowi zespo6l
stosunkowo  skomplikowanych i trudnych do sko-
jarzenia ruchow. Wskutzk tego znane konstrukeje
samoczynnych urzadzen do podawania i wkreca-
nia:: wkpqtéw nie zapewniajg ich prawidlowe]j
pracy. .: :

‘Powyzsze  wady usuwa .urzadzenie do mecha-
nicznego podawania i wkrecania wkretow wedlug
wynalazku, ktérego mechznizm podajacy zlozony
jest z:zespolu wybicrajgcego. wkrety. z povjemnjka
i. wprowadzajacego je. w :odpowiednim p,o_l;qiveniu
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podawania i wkrecania wkretow
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do prowadnicy przenoénika, z zespolu podajgcego
wprowadzajgccgo poszczegoOlne wkrety oraz z tulei
prowadzgcej z elastycznym zaciskiem podtrzymu-
iacym leb wkreta i zapewniajacym jego osiowe
prowadzenie w trakcie wkrecania go w gwinto-
wany otwor przedmiotu umieszczonego pod tu-
leja. Dzieki temu urzadzenie wedlug wynalazku
umozliwia calkowicie zmechanizowane ale pra-
widlowe wprowadzenie wkretu, zapewniajgc pe-
wno$¢ i dokladno$é dziatania,

Wynalazek jest na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie do mechanicznego poda-
wania i wkrecania wkretéw w widoku z boku
z czeSciowym przekrojem, fig. 2 — wrzeciennik
w przekroju i tuleje prowadzgcg wzdluz linii AA
na fig. 1, fig. 3 — mechanizm podajgcy urzgdzenia
w przekroju podtuznym wzdiuz linii BB na fig. 4,

fie. 4 — mechanizm podajacy w przekroju po-
przecznym wzdtuz linii CC na fig. 5,a{ig. 5 — ze-

sp6t wybierajgcy w widoku z gory.

Urzadzenie do mechanicznego podawania i wkre-
cania wkretow wedlug wynalazku sklada sig
vz nastepujacych podstawowych zespolow: wrze-
ciennika, zespolu wybierajgcego, zespotu podaja-
cego i z tulei prowadzacej z elastycznym zacis-
kiem.

Wrzeciennik sklada sie z korpusu 1, przymoco-
wanego za pomoca obejmy 2 do kolumny 3 urzg-
dzenia oraz z osadzonej przesuwnie w korpusie 1
tulei € oraz z uloiyskowanego w nim 2za pomaocg



49641

3

tozysk 5 wrzeciona 4. Wrzeciono 4 jest zaopa-
trzone z jednego konca w uchwyt 7 z zamocowa-
nym w nim narzedziem roboczym 8 w postaci kon-
coOwki Srubokreta lub klucza nasadkowego, a na
drugim kolo pasowe 9 zaklinowane za pomocg sprze-
gla przecigzeniowego 10 i ulczyskowane za pomocg
tozysk 11 w korpusie 1 wrzeciennika. Kolo 9 jest
napedzane za pomocg paska klinowego 12 przez
nieuwidoczniony na rysunku silnik. Tuleja prze-
suwna 6 wrzeciennika jest ponadto polgczona za
pomocg ciegla 13 z dzwignig 14 zespolu podajg-
cego.

Zesp6l wybierajgcy sklada sie z pojemnika 15,
zaopatrzonego we wkleste dno 16 z wycieciem 17,
w ktérym jest umieszczona krzywka 19, osadzona
obrotowo na osi 20 i zaopatrzona w goérnej czeSci
w prowadnice  zlobkowang 21, w ktérg wchodzg
w trakcie jej unoszenia gwintowane czeSci wkre-
tow, opierajgc sie loami na obrzezu krzywki.
W dolnej czes$ci krzywka 19 jest zaopatrzona
w kragzek 22 wspoélpracujacy z krazkiem 23 korby
24,

W przedniej czeSci pojemnik 15 ma rowkowa
prowadnice 25.z osadzong w niej przesuwnie za-
padka 26 dociskang do krzywki 19 za pomocg
sprezyny 27 i zaopatrzong w wyciecie 28, ktoére
po uniesieniu zapadki 26 przez krzywke 19 prze-
puszcza by wkretéw przez prowadnice 25. Do na-
pedu ki'zywki 19 sluzy korba 24 zaklinowana na
~ osi ‘29 .-§limacznicy 30 wspéitpracujacej ze §limakiem
31, napedzanym przez kolo pasowe 32 nieuwidocz-
nionego na rysunku silnika.

Zesp6l podajacy sklada sie z pochylej prowad-
nicy rowkowej 33, przymocowanej do przedniej
czeSci pojemnika 15 oraz z mechanizmu blokujg-
cego, zlozonego z diwigni katowej 14 obracanej
przez cieglo 13, z polaczonej z nig za pomoca
przegubu 38 zapadki 39 oraz z osadzonej przesuw-
nie zapadki 40, dociskanej do zapadki za pomocg
ptaskiej sprezyny 41.

Zesp6t tulei prowadzacej sklada sie z tulei 34,
polgczonej z prowadnicg 33 i z elastycznego za-
cisku, zlozonego z ukladu trzech kulek 35, docis-
kanych za pomocg kotk6éw 36 przez sprezyny 37.

Mechanizm napedowy urzgdzenia sklada sie
z nieuwidocznionego zespolu silnik6w, napedza-
jacych kolo pasowe 9 wrzeciona 4 oraz kolo pa-
sowe 32 §limaka 31 oraz z przedstawionego sche-
matycznie hydraulicznego lub pneumatycznego
zespolu posuwowego, umieszczonego wewngtrz
kolumny 3 i polgczonego z tulejg przesuwng 6
wrzeciennika za pomocg dzwigni 42. Odmiana
urzadzenia wedlug wynalazku moze by¢ ponadto
zaopatrzona w sprzeglo z przekladnig zwrotng,
umozliwiajaca zmiane kierunku obrotéw, w tra-
kcie unoszenia wrzeciona do gory.

Dzialanie opisanego wyzej urzadzenia do me-
chanicznego podawania i wkrecania wkretow jest
nastepujgce.

Silnik napedowy urzadzenia napedza w sposOb
ciggly za pomoca przekladni pasowo-klinowej 12
kolo 9 i polgczone z nim za posrednictwem sprze-
gla przecigzeniowego 10 wrzeciono 4 wraz z za-
mocowanym w nim narzedziem 8 w postaci kon-
co6wki érubokreta lub klucza nasadkowego. Oso-
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bny silnik napedza niezaleznie kolo pasowe 32,
przckladnie S$limakowg 31, 30 i korbe 24. Obrot
korby powoduje w jej gérnym palozeniu nacisk
krazka 23 na krazek 22 krzywki 19 i uniesienie
tej jej czeSci, ktoéra sie znajduje wewngtrz po-
jemnika 15. Wskutek tego niektoére ze znajduja-
cych sie na dnie pojemnika 16 wkretéw wchodzg
swymi gwintowanymi keoncéwkami w rowek 21
krzywki 19, a ich lby opieraja sie o obrzeze row-
ka krzywki. Uniesienie krzywki powaduje zsu-
wanie sie osadzonych w jej rowku 21 wkretow,
a rownocze$nie wskutek uniesienia zapadki 26,
ktoérej wyciecie przepuszcza iby wkretéw prze-
suwaja sie one do pochylej prowadnicy rowkowej
33, przy czym pierwszy wkret opiera sie o zapad-
ke 39 zespolu podajgcego.

Po wilgczeniu ruchu posuwowegq wrzeciona 4
narzedzia 8 za pomaca nieuwidocznionego na ry-
sunku zaworu pneumatycznego lub hydrauliczne-
g0, zwigzana z nim tuleja przesuwna 6 powoduje
obré6t polgczonych z nig za pomocg ciegta 13 diwi-
gni katowej 14 i chwilowe odsunigcie zapadki 39
(fig. 2), a wskutek tego . przepuszczenie jednego
wkretu, ktéry wpada w cotwér tulei prowadzacej
34. Eeb wpuszczonego wkreta zatrzymuje sie przy
tym na kulkach 85 zacisku sprezynowego, ktéry
réwnoczesnie utrzymuje go w polozeniu picno-
wym, wprowadzajac go w podstawiony pod wy-
lotem tulei 34 gwintowany otwoér przedmiotu lub
nakretki. Réwnocze$nie 'w leb wkretu wchodzi
koncéwka sSrubokreta 8 lub obejmuje go Kklucz
nasadkowy, powodujac jego wkrecanie w przed-
miot.

Po wkreceniu wkretu z okre§long silg regulo-
wang za pomocy sprzegla przecigzeniowego 10
— koto pasowe 9 obraca sie ruchem jalowym az
do chwili, kiedy w powrotnym ruchu posuwowym
wrzeciona narzedzie 8 wyjdzie z rowka wkreco-
nego wkretu.

W trakcie nastepnego ruchu posuwowego wrze-
ciona zapadka 39 wprowadza nastepny wkret do
tulei prowadzacej 34 i cykl wkrecania powtarza
sie.

Urzadzenie do podawania i wkrecania wkretéw
wedlug wynalazku moze znalezé réwniez zastoso-
wanie zwlaszcza do montazu elementéw sprzetu
elektrotechnicznego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego podawania
i wkrecania wkretéw, zaopatrzone we wrzecio-
no z osadzonym w nim narzedziem, ktéremu
jest nadawany ruch obrotowy oraz ruch posu-
wowy postepowo-zwrotny, znamienne tym, Ze
jest zaopatrzone w zespé! wybierajacy, ztoze-
ny z pojemnika (15) wkretéw z wklestym dnem
(16), w ktérego wycieciu (17) jest osadzona wa-~
hadlowo krzywka (19) z rowkiem (21) oraz
w zespdl podajacy, zlozony z pochylej pro-
wadnicy rowkowej (33) i z zapadki (39), pola-
czonej za pomocg dzwigni katowej i ciegla (13)

' z przesuwng tuleja (6) wrzeciennika.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze jego zespdt tulei prowadzgcej (34) jest za-
opatrzony w elastyczny zacisk zlezony z kulek
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(35) dociskanych przez sprezyny (37) za pomocg
(36) i podpierajgcych
by wkretéow wprowadzonych do tulei (34).
3. Urzadzenie wedlug zastrz. 11i2, znamienne tym,
ze jego pojemnik (15) jest zaopatrzony w prze- s

sworzni

prowadzacych
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dniej $ciance w osadzong przesuwnie zapad-
ke (26) z wycieciem (28), dociskang za pomocg
sprezyny (27) do powierzchni krzywki (19) i po-
wodujacg przepuszczanie tbow wkretow wylgcz-
nie w uniesionym polozeniu tej krzywki (19).
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